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SIMOVERT
MASTERDRIVES
Vector Control
Îäíî- è Ìíîãî-
äâèãàòåëüíûå ïðèâîäà
îò 2.2 êÂò äî 2300 êÂò

Êàòàëîã DA 65.10 ⋅ 2001
Çàìåíÿåò: Êàòàëîã DA 65.10 ⋅2000

Îáçîð

Îïèñàíèå Ñèñòåìû

Êîìïàêòíîå è Âñòðàèâàåìîå
èñïîëíåíèå 6SE70

Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ 6SE71

Äîêóìåíòàöèÿ è îáó÷åíèå

Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ðàçìåðû

Ïðèëîæåíèå, Ïðåäìåòíûé óêàçàòåëü



Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ, çàêàçíûå íîìåðà è äîïîëíèòåëüíûå ïðèíàäëåæíîñòè ìîãóò áûòü èçìåíåíû.

Âñå ðàçìåðû â êàòàëîãå ïðåâåäåíû â ìèëëèìåòðàõ (ìì).

Siemens AG 2001

Âíèìàíèå:

Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ ïðåäñòàâëåíà òîëüêîâ îáùåì âèäå.
Äëÿ óñòàíîâêà, íàëàäêè è îáñëóæèâàíèÿ íåîáõîäèìî ïðî÷èòàòü Èíñòðóêöèþ ïî ýêñïëóàòàöèè è æåëàòåëüíî ññûëêè êîòîðûå âû íàéäåòå â òåêñòå.

SIMADYN, SIMATIC, SIMATIC HMI, SIMODRIVE, SIMOLINK, SIMOREG, SIMOVERT, SIMOVIS, SITOR, STEP,
STRUC, USS çàðåãåñòðèðîâàííûå òîðãîâûå ìàðêè ôèðìû Siemens.
Âñå îñòàëüíûå íàçâàíèÿ â êàòàëîãå ÿâëÿþòüñÿ çàðåãåñòðèðîâàííûìè òîðãîâûìè ìàðêàìè ñâîèõ âëàäåëüöåâ è äîëæíû èñïîëüçîâàòüñÿ ñîîòâåòñòâåííî ñ
çàêîíîì.
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1/2 Ïðèìåíåíèå

Îãëàâëåíèå

1/4 Ïðåîáðàçîâàòåëè è êîìïîíåíòû ñèñòåìû

1/6 Îïöèè ýëåêòðîíèêè è ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ

Ïðèìåð çàêàçíîãî íîìåðà

1/8 Áëîêîâ êîìïàêòíîãî è âñòðàèâàåìîãî èñïîëíåíèÿ

1/8 Øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

1/1
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Vector Control
Îáçîð
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1/8 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè
êîìïàêòíîãî è
âñòðàèâàåìîãî
èñïîëíåíèÿ

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

ïðèìåð 6 S E 7 1 3 1 – 6 F D 6 1 – 3 B A 0 – Z

SIMOVERT MASTERDRIVES Ñåðèÿ 6SE7

Áëîêè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

Ìíîæèòåëü âûõîäíîãî òîêà
íàïðèìåð:

2 õ 1

3 õ 10

4 õ 100

Äâå ïåðâûå ïîçèöèè âûõîäíîãî òîêà

Êîä íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ , íàïðèìåð F 3 AC 500 Â– 600 Â

Ðàçìåð, íàïðèìåð Øêàô ðàçìåðà D, Øèðèíà 1200 ìì

Âåðñèÿ ñèñòåìû óïðàâëåíèÿ, 6 SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control

Ìåõàíè÷åñêîå èñïîëíåíèå, íàïðèìåð 1 òèïîðàçìåð âñòðàèâàåìûé îò E äî G

Âåðñèÿ ýëåêòðîíèêè, íàïðèìåð 3 ïðåîáðàçîâàòåëü îäíîêâàäðàíòíûé

Âåðñèÿ ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ

Êîä äëÿ äîïîëíèòåëüíûõ îïöèé

ïðèìåð 6 S E 7 0 3 1 – 0 E E 6 0 – Z

SIMOVERT MASTERDRIVES Ñåðèÿ 6SE7

Áëîêè êîìïàêòíîãî è âñòðàèâàåìîãî èñïîëíåíèÿ

Ìíîæèòåëü âûõîäíîãî òîêà
íàïðèìåð:

2 õ 1

3 õ 10

4 õ 100

Äâå ïåðâûå ïîçèöèè âûõîäíîãî òîêà

Êîä íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ , íàïðèìåð E 3 AC 380 Â – 480 Â

Ïðèìåð, íàïðèìåð Ðàçìåð âñòðàèâàåìûé E

Âåðñèÿ ñèñòåìû óïðàâëåíèÿ, 6 SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control

Âåðñèÿ ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ

Êîä äëÿ äîïîëíèòåëüíûõ îïöèé

Ïðèìåð:

Ìíîæèòåëü = 10
Äâå ïåðâûå ïîçèöèè âûõîäíîãî òîêà: 16
Âûúõîäíîé òîê ïðèìåðíî = 160 A

Ïðèìåð:

Ìíîæèòåëü = 10
Äâå ïåðâûå ïîçèöèè âûõîäíîãî òîêà: 10
Âûúõîäíîé òîê ïðèìåðíî = 100 A

Ïðèìåð çàêàçíîãî íîìåðà

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Îáçîð

1/8

1
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Ñîñòàâ îáîðóäîâàíèÿ

2/2 Ïðåîáðàçîâàòåëè è èíâåðòîðû

2/3

2/3

Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ è âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè

Íåçàâèñèìûå áëîêè âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè

Active Front End (AFE)

2/3 Ñèñòåììíûå êîìïîíåíòû

Ôóíêöèè óïðàâëåíèÿ

2/3 Âèäû óïðàâëåíèÿ

2/3 Ôóíêöèè ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ

2/3 Ñâîáîäíûå ôóíêöèîíàëüíûå áëîêè

Ñâÿçü ÷åðåç ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ

2/4 Èíòåðôåéñû ïîääåðæèâàåìûå îñíîâíûì áëîêîì

2/5 Îïöèè: êîììóíèêàöèîííûå ïëàòû è

ïëàòû ðàñøèðåíèÿ

2/5 Ïðîòîêîëû ïåðåäà÷è äàííûõ è òîïîëîãèÿ ñåòåé

Ñðåäñòâà óïðàâëåíèÿ è âèçóàëèçàöèè

2/7 Ïóëüò óïðàâëåíèÿ è ïàðàìåòðèðîâàíèÿ (PMU)

2/8 Êîìôîðòíàÿ ïàíåëü óïðàâëåíèÿ OP1S

2/9 Êëåììíûé áëîê ïëàòû óïðàâëåíèÿ

2/9 Âíåøíåå ïèòàíèå 24Â è óïðàâëåíèå

ãëàâíûì êîíòàêòîðîì

SIMOVERT MASTERDRIVES â ìèðå àâòîìàòèçàöèè

2/10 Ïîäêëþ÷åíèå ê ñèñòåìå àâòîìàòèçàöèè

2/10 Ïîäêëþ÷åíèå ê êîíòðîëëåðó SIMATIC

2/11 Âíåäðåíèå ïðèâîäîâ â SIMATIC S7®

ñ ïîìîùüþ Drive ES

2/12 Ïóñê, íàñòðîéêà è äèàãíîñòèêà

ñ ïîìîùüþ SIMOVIS®

2/13 Ñâÿçü ñ ñèòåìîé àâòîìàòèçàöèè SIMATIC

2/14 Ïðîãðàììà ïðîåêòèðîâàíèÿ Drive ES

Vector Control
Îáùàÿ
Èíôîðìàöèÿ
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâåìîå
èñïîëíåíèå

Øêàôíîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Îáùàÿ Èíôîðìàöèÿ

Ñåðèÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé SIMOVERT
MASTERDRIVES Vector Control
ñîñòîèò èç ìîäóëüíûõ,
âûñîêîýôôåêòèâíûõ êîìïîíåíòîâ.
Êîìáèíèðóÿ ýòè êîìïîíåíòû
ìîæíî äîñòè÷ü íàèáîëüøåé
ýôôåêòèâíîñòè.

Ïðåîáðàçîâàòåëè è
èíâåðòîðû.

SIMOVER MASTERDRIVES
âûïóñêàþòñÿ êàê:

Ïðåîáðàçîâàòåëü äëÿ
ïîäêëþ÷åíèÿ ê 3-õ ôàçíîé ñåòè
ïåðåìåííîãî òîêà.

Èíâåðòîð äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ ê ñåòè
ïîñòîÿííîãî òîêà, ïèòàåìîé áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ èëè áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè.

Êîìïîíåíòû ñèñòåìû ïîçâîëÿþò
óíèôèöèðîâàòü ìîíòàæ,
íåçàâèñèìî îò òîãî âûïðÿìèòåëü
èñïîëüçóåòñÿ èëè èíâåðòîð.
Êîìïîíåíòû ìîãóò ìîíòèðîâàòüñÿ
âïëîòíóþ ïî÷òè â ëþáîé
êîìáèíàöèè, äàæå åñëè îíè ðàçíîãî
ðàçìåðà. Ýòî ïîçâîëÿåò çàìåòíî
ýêîíîìèòü ìåñòî. Îáúåäèíÿÿ
ìîäóëè ìîæíî ñîçäàòü ñèñòåìó,
óäîâëåòâîðÿþùóþ ëþáîìó
òðåáîâàíèþ ê ïðèâîäó, äàæå äëÿ
ìíîãîäâèãàòåëüíûõ çàäà÷.

Âñåãî ñóùåñòâóåò 12 ðàçìåðîâ,
êîòîðûå ïîêðûâàþò äèàïàçîí
ìîùíîñòåé îò 2,2 êÂò äî 2300 êÂò
(ñì. Ðèñ.2/1).

Âñå áëîêè èìåþò îäèíàêîâûé
ïîäâîä ïèòàíèÿ: êëåììû äëÿ
ëèíåéíîãî íàïðÿæåíèÿ è
ïîñòîÿííîãî íàïðÿæåíèÿ
ðàñïëîæåíû ñâåðõó, êëåììû äëÿ
ïèòàíèÿ äâèãàòåëÿ – ñíèçó.

Óíèâåðñàëüíàÿ êîíñòðóêöèÿ
äîïîëíèòåëüíûõ êîìïîíåíòîâ
ïîçâîëÿåò îïòèìèçèðîâàòü ïðèâîäà
ïîä ëþáûå òðåáîâàíèÿ ñ ó÷åòîì
òåõíîëîãèè è ñâÿçè ñ äðóãèìè
îáúåêòàìè.

Ïðîñòîòà â óñòàíîâêå,
îáñëóæèâàíèè è âûñîêèé óðîâåíü
óíèôèêàöèè – ýòî òî, íà ÷òî â
ïåðâóþ î÷åðåäü îáðàùàëè
âíèìàíèå ïðè ðàçðàáîòêå
SIMOVERT MASTERDRIVES. Ýòî
ïðîÿâëÿåòñÿ â óíèâåðñàëèçàöèè
ìîíòàæà è ïîäêëþ÷åíèÿ
ïðåîáðàçîâàòåëåé, à òàê æå ïðè
ïîäñîåäèíåíèè ê ñèãíàëüíûì è
øèííûì êàáåëÿì.

SIMOVERT MASTERDRIVES
âûïóñêàåòñÿ â êîìïàêòíîì,
âñòðàèâàåìîì è øêàôíîì
èñïîëíåíèÿõ.

Êîìïàêòíîå èñïîëíåíèå (Compact
unit) ñîçäàíî äëÿ ýêîíîìèè ìåñòà è
èìååò ñòåïåíü çàùèòû IP20. Áëîê
ïðîñòî âåøàåòñÿ íà ñòàíäàðòíóþ
DIN ðåéêó è âíèçó êîðïóñà
çàêðåïëÿåòñÿ âèíòîì. Êîìïàêòíûé
áëîê ìîæåò áûòü çàêðåïëåí â
øêàôó ñ ãëóáèíîé >400ìì

Âñòðàèâàåìîå èñïîëíåíèå (Chas-
sis unit) ðàçðàáîòàíî ñî ñòåïåíüþ
çàùèòû IP00. Êîíñòðóêöèÿ
óäîâëåòâîðÿåò ïîëîæåíèÿì î
áåçîïàñíîñòè VDE 0113 ïóíêò 5,
VDE 0106 ïóíêò 100 (VBG4). Ìîæíî
äîáèòüñÿ ñòåïåíè çàùèòû IP20 ñ
ïîìîùüþ îòäåëüíîãî ìîíòàæíîãî
íàáîðà.

Êîìïàêòíûå è âñòðàåâàåìûå áëîêè
ìîãóò óñòàíàâëèâàòüñÿ âïëîòíóþ
äðóã ê äðóãó. Èñêëþ÷åíèå:
êîìïàêòíûé ìîäóëü ñ âîäÿíûì
îõëàæäåíèåì äîëæåí èìåòü
ñâîáîäíîå ïðîñòðàíñòâî íå ìåíåå
65 ñì ñ îáîèõ ñòîðîí (ñì. ñòð. 3/14).

Øêàôíîå èñïîëíåíèå (Cabinet
unit) ïîñòàâëÿåòñÿ ñî ñòàíäàðòíîé
ñòåïåíüþ çàùèòû IP20. Òàê æå
äîñòóïíû øêàôû ñ áîëüøåé
ñòåïåíüþ çàùèòû (Ãëàâà 4).
Øêàôíûå ïðåîáðàçîâàòåëè
÷àñòîòû ïîñòàâëÿþòñÿ ñî øêàôàìè,
ðàññ÷èòàííûìè äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ ê
îäíîìó èëè íåñêîëüêèì
äâèãàòåëÿì. Äîñòóïíûå îïöèè
óäîâëåòâîðÿò ëþáîé âîçìîæíîé
çàäà÷å.

Âîçìîæíûå èñïîëíåíèÿ:

Îäíîêâàäðàíòíûé
ïðåîáðàçîâàòåëü, 6/12-òè ïóëüñíîå
âûïðÿìëåíèå.

×åòûðåõêâàäðàíòíûé
ïðåîáðàçîâàòåëü, 6-òè ïóëüñíûé,
áëîê âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè,
âåäîìûé ñåòüþ.

×åòûðåõêâàäðàíòíûé
ïðåîáðàçîâàòåëü, íåçàâèñèìûé
áëîê âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
(AFE).
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Êîìïàêòíûå áëîêè Âñòðàèâàåìûå è øêàôíûå áëîêè

3 AC200 Â – 230 Â
DC 270 Â – 310 Â

3 AC380 Â – 480 Â
DC 510 Â – 650 Â

3 AC500 Â – 600 Â
DC 675 Â – 810 Â

3 AC660 Â – 690 Â
DC 890 Â – 930 Â

Ðèñ. 2/1

Äèàïàçîí ìîùüíîñòåé SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control

3 AC500 Â – 600 Â
DC 675 Â – 810 Â

3 AC380 Â – 480 Â
DC 510 Â – 650 Â

1300 êÂò

45 êÂò
1700 êÂò

55 êÂò

22 êÂò

37 êÂò

30 êÂò

Ñîñòàâ îáîðóäîâàíèÿ
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâåìîå
èñïîëíåíèå

Øêàôíîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Îáùàÿ Èíôîðìàöèÿ

Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ è
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàö
èè.

Òèïû âûïðÿìèòåëüíûõ áëîêîâ

Ñóùåñòâóåò äâà òèïà
âûïðÿìèòåëüíûõ áëîêîâ äëÿ
ïèòàíèÿ îäíîãî èëè íåñêîëüêèõ
èíâåðòîðîâ:

Âûïðÿìèòåëüíûé áëîê – ýòî
6-òè ïóëüñíûé âûïðÿìèòåëüíûé
ìîñò ñ áëîêîì ïðåäâàðèòåëüíîé
çàðÿäêè êîíäåíñàòîðîâ,
îáåñïå÷èâàþùèé ïåðåäà÷ó ýíåðãèè
îò ïèòàþùåé ñåòè ê ñåòè
ïîñòîÿííîãî òîêà (ðàáîòà â ïåðâîì
êâàäðàíòå).

Áëîê âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
ñîñòîÿùèé èç äâóõ
âñòðå÷íî-ïàðàëëåëüíûõ 6-òè
ïóëüñíûõ òèðèñòîðíûõ ìîñòîâ è
îáåñïå÷èâàåò ïåðåäà÷ó ýíåðãèè â
îáîèõ íàïðàâëåíèÿõ, ò.å. ýíåðãèÿ
ìîæåò âîçâðàùàòüñÿ îáðàòíî â ñåòü
(ðàáîòà â 4-õ êâàäðàíòàõ). Ìîñò
ðåêóïåðàöèè ïîäêëþ÷àåòñÿ ÷åðåç
àâòîòðàíñôîðìàòîð (ïîñòàâëÿåòñÿ â
âèäå îïöèè).

12-è òàêòîâûé ðåæèì,
íåçàâèñèìûé âõîäíîé èíâåðòîð
(AFE).

Ïðåîáðàçîâàòåëü ñ 12-è ïóëüñíûì
âûïðÿìëåíèåì ïèòàåòñÿ äâóìÿ
âûïðÿìèòåëÿìè èëè
âûïðÿìèòåëÿìè/ðåêóïåðàòîðàìè
îäèíàêîâîé ìîùíîñòè.

Îíè ïîäêëþ÷åíû ê ïèòàíèþ ÷åðåç
òðåõôàçíûé òðàíñôîðìàòîð ñ
äâóìÿ âòîðè÷íûìè îáìîòêàìè
ñìåùåííûìè íà 30 ýëåêòðè÷åñêèõ
ãðàäóñîâ îòíîñèòåëüíî äðóã äðóãà.
Òàêèì îáðàçîì âëèÿíèå Ï× íà ñåòü
çàìåòíî îñëàáåâàåò. Íàèáîëåå
çàìåòíûå òîêîâûå ãàðìîíèêè, ïÿòàÿ
è ñåäüìàÿ, ïðàêòè÷åñêè ïîëíîñòüþ
èñ÷åçàþò, ïî ñðàâíåíèþ ñ 6-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé.

Îïòèìàëüíî å ïèòàíèå
îñóùåñòâëÿåòñÿ íåçàâèñèìûì
âõîäíîé èíâåðòîðîì (Active Front
End), êîòîðûé ïðåäñòàâëÿåò ñîáîé
èíâåðòîð, ñîñòîÿùèé èç IGBT
òðàíçèñòîðîâ ñ ïëàòîé óïðàâëåíèÿ
CUSA. Èç ñåòè ïîòðåáëÿåòñÿ ïî÷òè
ñèíóñîèäàëüíûé òîê, òàêèì
îáðàçîì â ñåòåâîì òîêå íå
ïîÿâëÿþòñÿ âûñøèå ãàðìîíèêè. Â

ýòîì ñëó÷àå ïîìåõè â ñåòè ñâåäåíû
ê ìèíèìóìó. Åùå îäíî
ïðåèìóùåñòâî – ýòî çàäàâàåìûé
cos , êîìïåíñàöèÿ ïîíèæåííîãî
íàïðÿæåíèÿ è âîçìîæíîñòü
îòêëþ÷åíèÿ ïðè ïðîïàäàíèè
íàïðÿæåíèÿ áåç îïðîêèäûâàíèÿ
èíâåðòîðà ïðè ðåêóïåðàöèè.

Îäíîêâàäðàíòíîå óïðàâëåíèå,
÷åòûðåõêâàäðàíòíîå óïðàâëåíèå

Áëîê äëÿ ðàáîòû â 1-ì êâàäðàíòå
ìîæåò ðåàëèçîâûâàòü òîëüêî
äâèãàòåëüíûé ðåæèì. Äëÿ
ãåíåðàòîðíîãî ðåæèìà íåîáõîäèì
òîðìîçíîé áëîê.
×åòûðåõêâàäðàíòíûé áëîê ìîæåò
âîçâðàùàòü ýíåðãèþ â òðåõôàçíóþ
ñåòü. Ýòî ìîæåò ïîíàäîáèòüñÿ â
ñëó÷àå, êîãäà íåîáõîäèìî ÷àñòî
è/èëè áûñòðî òîðìîçèòü ïðèâîä ñ
áîëüøèì ìîìåíòîì èíåðöèè.

Êîìïîíåíòû ñèñòåìû

Â äîïîëíåíèå ê îñíîâíûì
ïðåîáðàçîâàòåëÿì, èíâåðòîðàì è
âûïðÿìèòåëÿì ìíîæåñòâî
êîìïîíåíòîâ ñèñòåìû ïîçâîëÿþò
ñîçäàâàòü ðåøåíèÿ,
óäîâëåòâîðÿþùèå òðåáîâàíèÿì
ïðèâîäà.

Äîïîëíèòåëüíûå êîìïîíåíòû
ñèñòåìû ìîãóò áûòü ðàçäåëåíû íà
ñëåäóþùèå ãðóïïû:

Òîðìîçíûå áëîêè è òîðìîçíûå
ðåçèñòîðû

Ýëåêòðîííûå êîìïîíåíòû,
íàïðèìåð òåõíîëîãè÷åñêèå,
êîììóíèêàöèîííûå, èíòåðôåéñíûå
ïëàòû

Äðóãèå ñèñòåìíûå êîìïîíåíòû,
òàêèå êàê óñòðîéñòâà çàùèòíîãî
îòêëþ÷åíèÿ, âõîäíûå è âûõîäíûå
äðîññåëè è ôèëüòðû ðàäèî ïîìåõ.

Âèäû óïðàâëåíèÿ

Ñòàíäàðòíîå ïðîãðàììíîå
îáåñïå÷åíèå SIMOVERT
MASTERDRIVES Vector Control
ñîäåðæèò â ñåáå äâà
ïðèíöèïèàëüíî ðàçíûõ ñïîñîáà
óïðàâëåíèÿ êîòîðûå ïîçâîëÿþò
óäîâëåòâîðèòü ëþáûì òðåáîâàíèÿì
ýëåêòðîïðèâîäà:

Ñêàëÿðíîå óïðàâëåíèå ñ
õàðàêòåðèñòèêîé U/f ñ
èñïîëüçîâàíèåì è áåç
èñïîëüçîâàíèÿ îáðàòíîé ñâÿçè ïî
ñêîðîñòè è äëÿ òåêñòèëüíîé
ïðîìûøëåííîñòè. Ñêàëÿðíîå
óïðàâëåíèå ïîäõîäèò äëÿ
ïðîñòåéøèõ çàäà÷ è äëÿ
ìíîãîäâèãàòåëüíûõ ñèñòåì.

Âåêòîðíîå óïðàâëåíèå ñ
óïðàâëåíèåì ÷àñòîòîé, ñêîðîñòüþ è
ìîìåíòîì äâèãàòåëÿ äëÿ ïðèâîäîâ
ñ âûñîêîé äèíàìèêîé. Óïðàâëåíèå
ñ îðèåíòàöèåé ïî ïîëþ
îáåñïå÷èâàåò äèíàìè÷åñêèå
õàðàêòåðèñòèêè, ñðàâíèìûå ñ
äâèãàòåëåì ïîñòîÿííîãî òîêà. Ýòî
äîñòèãàåòñÿ ñ ïîìîùüþ
ðàçäåëüíîãî óïðàâëåíèÿ àêòèâíîé
è ðåàêòèâíîé ñîñòàâëÿþùèìè òîêà

äâèãàòåëÿ ñ ÷àñòîòîé ØÈÌ 2,5 êÃö.
Ïðè èñïîëüçîâàíèè âåêòîðíîãî
óïðàâëåíèÿ ïîÿâëÿåòñÿ
âîçìîæíîñòü óïðàâëÿòü ìîìåíòîì
äâèãàòåëÿ è îãðàíè÷èâàòü åãî.

Â äèàïàçîíå ðåãóëèðîâàíèÿ 1:10
âåêòîðíîå óïðàâëåíèå SIMOVERT
MASTERDRIVES íå òðåáóåò äàò÷èêà
ñêîðîñòè è ïî÷òè íå çàâèñèò îò
ïàðàìåòðîâ äâèãàòåëÿ.

Íàëè÷èå äàò÷èêà ñêîðîñòè ïðè
èñïîëüçîâàíèè SIMOVERT
MASTERDRIVES Vector Control
òðåáóåòñÿ â ñëåäóþùèõ ñëó÷àÿõ:

Âûñîêèå òðåáîâàíèÿ ê äèíàìèêå
ïðèâîäà

Äèàïàçîí ðåãóëèðîâàíèÿ
ìîìåíòà áîëåå ÷åì 1:10

Ðàáîòà ïðè íèçêèõ ñêîðîñòÿõ

Ìàêñèìàëüíàÿ òî÷íîñòü
ïîääåðæàíèÿ ñêîðîñòè.

Ðàçëè÷íûå ñòðóêòóðû óïðàâëåíèÿ ñ
çàìêíóòîé ñâÿçüþ ïî ñêîðîñòè
îïèñàíû â Ãëàâå 6.

Ôóíêöèè ïðîãðàììíîãî
îáåñïå÷åíèÿ

Îñíîâíîå ÏÎ ñîäåðæèò øèðîêèé
äèàïàçîí ñòàíäàðòíûõ ôóíêöèé.
Ýòè ôóíêöèè îáåñïå÷èâàþò
íàèáîëüøåå óäîáñòâî è ãèáêîñòü
ïðè èñïîëüçîâàíèè è íàñòðîéêå
ïðåîáðàçîâàòåëÿ (âûáîð çàäàíèÿ,
ïåðåêëþ÷åíèå ìåæäó íàñòðîéêàìè
è ò.ï.). Îíè òàê æå îáåñïå÷èâàþò
óíèâåðñàëüíîñòü óïðàâëåíèÿ è
âûñîêóþ ñòåïåíü áåçîïàñíîñòè ïðè
ðàáîòå (àâòîìàòè÷åñêèé ïóñê, ïóñê
íà õîäó, ñèíõðîíèçàöèÿ ìåæäó
ïðåîáðàçîâàòåëÿìè, ãåíåðàòîð
èìïóëüñîâ, óïðàâëåíèå
ìåõàíè÷åñêèìè òîðìîçàìè è ò.ï.).

Ýòè ôóíêöèè ïîäðîáíî îïèñàíû â
Ãëàâå 6.

Ñâîáîäíûå
ôóíêöèîíàëüíûå áëîêè

Áëàãîäàðÿ ñâîáîäíûì
ôóíêöèîíàëüíûì áëîêàì,
âõîäÿùèì â áàçîâîå ïðîãðàììíîå
îáåñïå÷åíèå, ïðèâîäà ìîãóò áûòü
àäàïòèðîâàíû ê ðàçíîîáðàçíûì
çàäà÷àì. Òàê, ìîãóò áûòü ñîçäàíû
ïðîñòåéøèå ñèñòåìû óïðàâëåíèÿ,
áåç ïðèìåíåíèÿ öåíòðàëüíîãî
êîíòðîëëåðà.

Ôóíêöèîíàëüíûå áëîêè äîñòóïíûå
â SIMOVERT MASTERDRIVES Vector
Control ìîãóò áûòü
êëàññèôèöèðîâàíû ñëåäóþùèì
îáðàçîì:

Áëîêè óïðàâëåíèÿ

Áëîêè ïðåîáðàçîâàíèÿ ñèãíàëîâ

Âû÷èñëèòåëüíûå áëîêè

Ëîãè÷åñêèå áëîêè

Ñèãíàëüíûå áëîêè

Òàéìåðû

Áîëåå äåòàëüíóþ èíôîðìàöèþ Âû
íàéäåòå â Ãëàâå 6.

Ñîñòàâ îáîðóäîâàíèÿ

 !	�"�� !�����	��
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SIMOVERT MASTERDRIVES Vector
Control èìååò íåñêîëüêî
ïîñëåäîâàòåëüíûõ èíòåðôåéñîâ
äëÿ ñâÿçè, íàïðèìåð ñ
êîíòðîëëåðîì âûñîêîãî óðîâíÿ,
îïåðàòîðñêîé ïàíåëüþ è ò.ï.
Èíòåðôåéñû äåëÿòñÿ íà
ñëåäóþùèå ãðóïïû:

Îñíîâíàÿ âåðñèÿ: äâà
ñòàíäàðòíûõ ïîñëåäîâàòåëüíûõ
èíòåðôåéñà COM1 è COM2.

Äîïîëíèòåëüíî: êîììóíèêàöèîí-
íûå ïëàòû äëÿ ðàçëè÷íûõ
ïðîòîêîëîâ è øèí ñâÿçè.

Èíòåðôåéñû,
ïîääåðæèâàåìûå
îñíîâíûì áëîêîì

Ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ 1
(COM1) ðàñïîëîæåí íà ïàíåëè
îïåðàòîðà (PMU). Ýòî 9-è ïèíîâàÿ
ðîçåòêà SUB D (Õ300)
îáåñïå÷èâàþùàÿ RS485 è RS232
(ñì. ñòð.2/7).

Ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ 2
(COM2) ðàñïîëîæåí íà ðàçúåìå
Õ101 ïëàòû CUVC è ïîääåðæèâàåò
èíòåðôåéñ RS485. Îáà
ïîñëåäîâàòåëüíûõ èíòåðôåéñà
ðàáîòàþò ñ USS ïðîòîêîëîì, ñ
âîçìîæíîñòüþ ïîäêëþ÷åíèÿ ê
øèíå (äî 31 íîäû) ñ ìàêñèìàëüíîé
ñêîðîñòüþ ïåðåäà÷è äàííûõ
38,4 êáèò/ñ (ñì. ñòð. 2/8).

USS-ïðîòîêîë

USS ïðîòîêîë – ýòî ðàçðàáîòàííûé
ôèðìîé SIEMENS ïðîòîêîë
ïåðåäà÷è äàííûõ â ïðèâîäå è
èñïîëüçóåòñÿ êàê ñòàíäàðòíûé äëÿ
âñåõ èíòåðôåéñîâ â îñíîâíîé ïëàòå
óïðàâëåíèÿ. USS ïðîòîêîë
ïîçâîëÿåò ðàáîòàòü ìàêñèìóì ñ
32-ÿ óçëàìè íà áàçå RS485. Îáìåí
äàííûìè ïðîèñõîäèò ïî ïðèíöèïó
äîñòóïà âåäóùèé-âåäîìûé. USS
ïðîòîêîë ðàçðåøàåò íàëè÷èå
òîëüêî îäíîãî âåäóùåãî. ×òî
îçíà÷àåò – îäèí âåäóùèé è 31
âåäîìûé. Âåäóùèì (ìàñòåðîì)
ìîæåò áûòü ñèñòåìà âåðõíåãî
óðîâíÿ, íàïðèìåð SIMATIC S5, S7 è
ÏÊ èëè ñèñòåìà àâòîìàòèçàöèè íå
ïðîèçâîäñòâà Siemens. SIMOVERT
MASTERDRIVES âñåãäà âåäîìûé.

Ðèñ. 2/2
Îáçîð èíòåðôåéñîâ
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MASTERDRIVES
Ñâÿçü ïî ïîñëåäîâàòåëüíîìó

èíòåðôåéñó

Ñâÿçü ÷åðåç ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ
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Ñ òî÷êè çðåíèÿ ïðèìåíåíèÿ USS
ïðîòîêîëà, ÷àùå âñåãî îí
èñïîëüçóåòñÿ â äâóõ ñëó÷àÿõ:

- Ñâÿçü ÏÊ ñ îäíèì èëè
íåñêîëüêèìè SIMOVERT
MASTERDRIVES äëÿ íàñòðîéêè è
çàïóñêà ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñ
ïîìîùüþ ïðîãðàìì Drive ES è
SIMOVIS. Êîìôîðòíàÿ ïàíåëü
îïåðàòîðà OP1S òàê æå ñâÿçûâàåòñÿ
ñ ïðåîáðàçîâàòåëåì ÷åðåç USS
ïðîòîêîë. COM1 (X300) íà
ïåðåäíåé ïàíåëè PMU
èñïîëüçóåòñÿ äëÿ ñâÿçè ñ
êîìïüþòåðîì èëè ñ OP1S.

- Ñâÿçü ïî USS ïðîòîêîëó ñ
ñèñòåìàìè àâòîìàòèçàöèè
âûñîêîãî óðîâíÿ, SIMATIC S5 è
SIMATIC S7 èëè ñ äðóãîé ñèñòåìîé
àâòîìàòèçàöèè. Äëÿ ýòîé öåëè
îáû÷íî èñïîëüçóþò COM2
ðàñïîëîæåííûé íà ðàçúåìå Õ101
ïëàòû CUVC.

Îäíîâðåìåííàÿ ðàáîòà äâóõ ïîðòîâ
âîçìîæíà áåç âñÿêèõ îãðàíè÷åíèé.

Òàêæå èíôîðìàöèþ ïî ýòîìó
âîïðîñó ìîæíî íàéòè â “SIMOVERT
MASTER-DRIVES, Anwendung der
seriellen Schnittstellen mit
USSr-Protokoll”, çàêàçíîé íîìåð
6SE7087-6CX87-4KBO.
Ýòà äîêóìåíòàöèÿ äîñòóïíà ëèøü
íà íåìåöêîì ÿçûêå.

Îïöèè:
êîììóíèêàöèîííûå
ïëàòû è ïëàòû
ðàñøèðåíèÿ

Ñâÿçü ìåæäó ýëåìåíòàìè
ïîñëåäîâàòåëüíûõ ñèñòåì
PROFIBUS-DP è CAN
îñóùåñòâëÿåòñÿ ñ ïîìîùüþ
êîììóíèêàöèîííûõ ïëàò CBP
(Communication Board
PROFIBUS-DP) è CBC (Communica-
tion Board CAN).

Òàê æå ñóùåñòâóåò
êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà SLB
(SIMOLINK Board) äëÿ ñâÿçè ÷åðåç
SIMOLINK è èíòåðôåéñíàÿ ïëàòà
SCB2 (Serial Communication Board)
äëÿ ñâÿçè ïî USS ïðîòîêîëó è ÷åðåç
ñîåäèíåíèå ðàâíûé-ñ-ðàâíûì.

Âñå êîììóíèêàöèîííûå è
èíòåðôåéñíûå ïëàòû ìîãóò áûòü
âñòðîåíû â êîðçèíó ýëåêòðîíèêè.
Èíñòðóêöèè ïî óñòàíîâêå ìîæíî
íàéòè â Ãëàâå 6 "Óñòàíîâêà
îïöèîíàëüíûõ ïëàò â êîðçèíó
ýëåêòðîíèêè"

SIMOLINK

SIMOLINK (Siemens Motion Link)
ñïåöèàëüíî ðàçðàáîòàíà Ñèìåíñîì
äëÿ óïðàâëåíèÿ
äâèãàòåëÿìè.SIMOLINK îáû÷íî
èñïîëüçóåòñÿ äëÿ ñâåðõ áûñòðîãî,
öèêëè÷åñêîãî îáìåíà èíôîðìàöèåé
(çàäàíèÿ, ðåàëüíûå çíà÷åíèÿ,
äðóãàÿ èíôîðìàöèÿ äëÿ
óïðàâëåíèÿ) ìåæäó îòäåëüíûìè
ïðåîáðàçîâàòåëÿìè èëè ìåæäó
ïðåîáðàçîâàòåëÿìè è
çàìêíóòîé/ðàçîìêíóòîé ñèñòåìîé
óïðàâëåíèÿ âûðõíåãî óðîâíÿ ñ
ñèíõðîíèçàöèåé ñèñòåìû ïî
åäèíûì ñèñòåìíûì ÷àñàì.

SIMOLINK ýòî öèôðîâîé,
ïîñëåäîâàòåëüíûé ïðîòîêîë
ïåðåäà÷è äàííûõ, èñïîëüçóþùèé
îïòîâîëîêíî (ñòåêëî èëè ïëàñòèê) â
êà÷åñòâå ïåðåäàþùåé ñðåäû.

Ïðîòîêîë ðàâíûé-ñ-ðàâíûì
(Peer-to-Peer)

Ïðîòîêîë ðàâíûé-ñ-ðàâíûì òàêæå
áûë ðàçðàáîòàí ôèðìîé Ñèìåíñ
äëÿ ïåðåäà÷è äàííûõ â ïðèâîäå.

Ðàçíèöà ìåæäó ïðîòîêîëàìè
ðàâíûé-ñ-ðàâíûì è SIMOLINK â
òîì, ÷òî ðàâíûé-ñ-ðàâíûì íå
ïîçâîëÿåò ñèíõðîíèçèðîâàòü
ïðèâîäà. Òàê æå ñêîðîñòü ïåðåäà÷è
çíà÷èòåëüíî íèæå ÷åì ó SIMOLINK.

Ñîåäèíåíèå ðàâíûé-ñ-ðàâíûì
îçíà÷àåò "ñîåäèíåíèå ìåæäó
ðàâíîïðàâíûìè óçëàìè". Â
ïðîòèâîïîëîæíîñòü êëàññè÷åñêîé
ñèñòåìå âåäóùèé-âåäîìûé
(íàïðèìåð PROFIBUS), îäèí è òîò
æå ïðåîáðàçîâàòåëü ìîæåò áûòü êàê
âåäóùèì (èñòî÷íèê çàäàíèÿ) òàê è
âåäîìûì (ïðèåìíèê çàäàíèÿ).

Ñîåäèíåíèå ðàâíûé-ñ-ðàâíûì
îñóùåñòâëÿåòñÿ ÷åðåç èíòåðôåéñ
RS485. Èñïîëüçóåòñÿ
âûñîêîñêîðîñòíîé ïðîòîêîë ñ
ìàêñèìàëüíîé ñêîðîñòüþ ïåðåäà÷è
äàííûõ 187.5 êáèò/ñ.

Êàæäûé ïðèâîä ìîæåò ïðèíèìàòü
çàäàííûå è ðåàëüíûå çíà÷åíèÿ îò
ïðåäûäóùåãî ïðåîáðàçîâàòåëÿ
÷åðåç âõîäíûå êëåììû è
ïåðåäàâàòü äàííûå ñëåäóþùåìó
ïðåîáðàçîâàòåëþ ÷åðåç âûõîäíûå
êëåììû.

Ïðîòîêîëû ïåðåäà÷è
äàííûõ è òîïîãðàôèÿ
ñåòåé

PROFIBUS-DP

Â íàñòîÿùåå âðåìÿ äëÿ
îáîðóäîâàíèÿ ôèðìû SIEMENS,
PROFIBUS-DP ÿâëÿåòñÿ
óíèâåðñàëüíûì ïðîòîêîëîì äëÿ
ëþáûõ ïðèìåíåíèé.

PROFIBUS-DP îïèñàí â
åâðîïåéñêîì ñòàíäàðòå EN50170,
Òîì 2 è ïîçâîëÿåò öèêëè÷åñêè
îáìåíèâàòüñÿ äàííûìè ìåæäó
ïðåîáðàçîâàòåëÿìè è ñèñòåìàìè
âûñîêîãî óðîâíÿ, òàêèìè êàê
SIMATIC S5/S7.

Â äîïîëíåíèå ê äàííûì ïðîöåññà,
PROFIBUS-DP ìîæåò ïåðåäàâàòü
äàííûå ïàðàìåòðèðîâàíèÿ è
äèàãíîñòèðîâàíèÿ
ïðåîáðàçîâàòåëÿ.

Ðàñøèðåíèå ôóíêöèé Motion Con-
trol (íàïðèìåð, íåïîñðåäñòâåííàÿ
ñâÿçü ìåæäó ïðåîáðàçîâàòåëÿìè ïî
PROFIBUS-DP) îáåñïå÷èâàåò íîâàÿ
ïëàòà CBP2.

CAN â ñîîòâåòñòâèè ñ CiA

CAN ïðîòîêîë (Controller Area Net-
work) îïèñàí â ìåæäóíàðîäíîé
ðåêîìåíäàöèè ISO DIS 11898,
îäíàêî òàì ïðåäñòàâëåíû òîëüêî
ýëåêòðè÷åñêèå êîìïîíåíòû
ôèçè÷åñêîãî óðîâíÿ è óðîâíÿ
êàíàëà ïåðåäà÷è äàííûõ (óðîâåíü 1
è óðîâåíü 2 â ìíîãîóðîâíåâîé
ìîäåëè ISO/OSI). Ïî èõ
ðåêîìåíäàöèè DS 102-1, CiA (CAN
in Automation, ìåæäóíàðîäíàÿ
àññîöèàöèÿ ïîëüçîâàòåëåé è
ïðîèçâîäèòåëåé) îïðåäåëÿåòñÿ
øèííûé èíòåðôåéñ è ïðîâîäíèê
äëÿ ïðèìåíåíèÿ â ïðîìûøëåííûõ
ñåòÿõ.

Òðåáîâàíèÿ ISO DIS 11898 è DS
102-1 áûëè îáúåäèíåíû â
êîììóíèêàöèîííîé ïëàòå CBC.

Ïëàòà CBC ïîääåðæèâàåò òîëüêî
ïðîòîêîëû 1-ãî è 2-ãî óðîâíåé.
Ðàçëè÷íûå äîïîëíèòåëüíûå
âûñîêîóðîâíåâûå ïðîòîêîëû,
ðàçðàáîòàííûå äðóãèìè
îðãàíèçàöèÿìè íå
ïîääåðæèâàþòñÿ.

Ñâÿçü ÷åðåç ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ
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Ïðåîáðàçîâàòåëè SIMOVERT
MASTERDRIVES êîìïàêòíîãî,
âñòðàåìîåâîãî è øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ èìåþò åäèíóþ
êîíöåïöèþ èíòåðôåéñà ñ
÷åëîâåêîì. Ïðèíöèïû óïðàâëåíèÿ
îäèíàêîâû âî âñåì äèàïàçîíå
ìîùíîñòåé äëÿ îáîèõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé (Vector è Motion
Control).

Ïðåîáðàçîâàòåëè ÷àñòîòû,
èíâåðòîðû è âûïðÿìèòåëè ìîãóò
óïðàâëÿòüñÿ êàê ñ ïåðåäíåé ïàíåëè
áëîêà, òàê è ñ óäàëåííîãî
óñòðîéñòâà.

Ñ ïåðåäíåé ïàíåëè

Ñ ïîìîùüþ PMU - áëîêà
óïðàâëåíèÿ è íàñòðîéêè,
âõîäÿùåãî â êîìïëåêò ïîñòàâêè

Ñ ïîìîùüþ OP1S - êîìôîðòíîé
ïàíåëè óïðàâëåíèÿ

Ñ ïîìîùüþ êîìïüþòåðà,
îñíàùåííîãî ïðîãðàììîé
Drive ES èëè SIMOVIS (ñì.
Ðèñ.2/3)

Óäàëåííî ñ ïîìîùüþ

êëåìì ââîäà/âûâîäà

ïîñëåäîâàòåëüíîãî èíòåðôåéñà
COM1 èëè COM2

êîììóíèêàöèîííîé èëè
òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòû (îïöèÿ)
Ðèñ.2/4

Ðèñ. 2/3
Óïðàâëåíèå è âèçóàëèçàöèÿ ñ
ïðåîáðàçîâàòåëÿ

Ðèñ. 2/4
Óïðàâëåíèå è âèçóàëèçàöèÿ ñ âíåøíèõ
èñòî÷íèêîâ

PC

OP1S

PMU

äëÿ âñåõ
ìîùíîñòåé

Motion Control

Vector Control

SIMOVERT

äëÿ âñåõ
ìîùíîñòåé

Motion Control

Vector Control

��������

Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà, èëè
òåõíîëîãè÷åñêàÿ ïëàòà

Ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ
SÑÎÌ1 è SÑÎÌ2

Êëåììû íà ïëàòå
óïðàâëåíèÿ

Ñðåäñòâà óïðàâëåíèÿ è âèçóàëèçàöèè
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Ðèñ. 2/5
Ïàíåëü óïðàâëåíèÿ è ïàðàìåòðèçàöèè PMU

Ïóëüò óïðàâëåíèÿ è
ïàðàìåòðèðîâàíèÿ PMU

Ïóëüò óïðàâëåíèÿ, âõîäÿùèé â
êîìïëåêò ïîñòàâêè âñåõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé (ðèñ.2/5)
ìîíòèðóåòñÿ íà ïåðåäíåé ïàíåëè
èëè, äëÿ âñòðàèâàåìîãî
èñïîëíåíèÿ, íà êîíñîëè,
ðàñïîëîæåííîé ïåðåä êîðçèíîé
ýëåêòðîíèêè.

Ïàíåëü óïðàâëåíèÿ è íàñòðîéêè
âêëþ÷àåò â ñåáÿ ñëåäóþùèå
ôóíêöèè:

Íàñòðîéêà ïàðàìåòðîâ
ïðåîáðàçîâàòåëÿ, èíâåðòîðà,
âûïðÿìèòåëÿ

Óïðàâëåíèå:

Âêë./Âûêë.

Óâåëè÷åíèå/Óìåíüøåíèå
çàäàíèÿ

Ðåâåðñ íàïðàâëåíèÿ âðàùåíèÿ

Âûâîä çàäàííûõ è ðåàëüíûõ
çíà÷åíèé ïåðåìåííûõ

Âûâîä è èçìåíåíèå ïàðàìåòðîâ

Âûâîä ñîñòîÿíèÿ
ïðåîáðàçîâàòåëÿ

Âûâîä ïðåäóïðåæäàþùèõ
ñîîáùåíèé è ñîîáùåíèé îá
îøèáêàõ.

9-òè ïèíîâûé ðàçúåì (Õ300)
îáåñïå÷èâàåò ñâÿçü ÷åðåç
èíòåðôåéñû RS232 è RS485.Ê
ýòîìó ðàçúåìó ìîãóò ïîäêëþ÷àòüñÿ
óäîáíàÿ ïàíåëü îïåðàòîðà OP1S
èëè ïåðñîíàëüíûé êîìïüþòåð (ñì.
Ðèñ.2/6 è òàáëèöó).

P

D
A

65
-5

29
0

Êíîïêà “ÏÓÑÊ”

Êíîïêà “ÑÒÎÏ”

Ðàçúåì Õ300 äëÿ
ïîäêëþ÷åíèÿ RS232 è RS485
(COM1)

Êíîïêà “ÐÅÂÅÐÑ”

Êíîïêà “ÌÅÍÜØÅ”

Êíîïêà “ÁÎËÜØÅ”

Êíîïêà äëÿ ïåðåêëþ÷åíèÿ
ìåæäó óðîâíÿìè

Ðèñ. 2/6
Ðàñïîëîæåíèå íîæåê íà ðàçúåìå X300

D
A

65
-5

36
6

5 4 3 2 1

9 8 7 6

Ðàñïàéêà 9-è ïèíîâîé ðîçåòêè DB-9F (X300) äëÿ RS485 è RS232 Ïèí (íîæêà) Íàçíà÷åíèå

1 Íå ïîäêëþ÷åí

2 Ëèíèÿ ïðèåìà RS232 (24Â)

3 Ëèíèÿ ïðèåìà è ïåðåäà÷è, ñòàíäàðò RS485, ïîëîæèòåëüíûé ñèãíàë
äèôôåðåíöèàëüíîãî âõîäà/âûõîäà

4 Çàãðóçêà (óïðàâëÿþùèé ñèãíàë äëÿ îáíîâëåíèÿ ïðîøèâêè)

5 Ïèòàíèå, íóëåâîé ïîòåíöèàë (Ì5)

6 Ïèòàíèå, 5 Â (P5)

7 Ïåðåäàþùàÿ ëèíèÿ RS232 (V24)

8 Ëèíèÿ ïðèåìà è ïåðåäà÷è, ñòàíäàðò RS485, îòðèöàòåëüíûé ñèãíàë
äèôôåðåíöèàëüíîãî âõîäà/âûõîäà

9 Íóëåâîé ïîòåíöèàë äëÿ RS232 è RS485 (ñ èíäóêòèâíîñòüþ)

Ñðåäñòâà óïðàâëåíèÿ è âèçóàëèçàöèè
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Ðèñ. 2/7
Ïóëüò OP1S

P

7      8  9

4      5  6

1      2  3

0 +/- Reset

Jog

Fault
Run

50.000  Hz
50.000  Hz

Betrieb

8.2  A 25  V

*
#

D
A

65
-5

28
8

Êðàñíûé ñâåòîäèîä

Çåëåíûé ñâåòîäèîä

Êíîïêà “ÏÓÑÊ”

Êíîïêà “ÑÒÎÏ”

LC-ýêðàí
4 ñòðîêè
16 ñèìâîëîâ

Êíîïêà “ÒÎË×ÅÊ”

9-è ïèíîâàÿ âèëêà íà
çàäíåé ñòåíêå ïóëüòà

Êíîïêà “ÐÅÂÅÐÑ”

Êíîïêà “ÁÎËÜØÅ”

Êíîïêà “ÌÅÍÜØÅ”

Têíîïêà
ïåðåêëþ÷åíèÿ ìåæäó
óðîâíÿìè

Öèôðîâûå êëàâèøè
îò 0 äî 9

Êíîïêà “ÑÁÐÎÑ”

Èçìåíåíèå çíàêà

Ïîäêëþ÷åíèå OP1S ïî RS485

Ðèñ. 2/8
Ñîåäèíåíèå ñ OP1S ïðè ïîìîùè êàáåëÿ äëèííîé äî 5 ìåòðîâ

USS ïðè ïîìîùè RS485

Ñîåäåíèòåëüíûé êàáåëü

OP1S:
9-òè ïèíîâàÿ ðîçåòêà

Ïðåîáðàçîâàòåëü:
9-òè ïèíîâàÿ âèëêà

Pin Íàçíà÷åíèå Îïèñàíèå

1

2

3 RS485 P Èíôîðìàöèîííûé êàíàë

4

5 M5 Ìàññà

6 P5 Ïèòàíèå 5 Â

7

8 PS485 N Èíôîðìàöèîííûé êàíàë

9 Îïîðíûé ïîòåíöèàë

Êîìôîðòíàÿ ïàíåëü
óïðàâëåíèÿ OP1S

OP1S - óñòðîéñòâî, êîòîðîå ìîæåò
èñïîëüçîâàòüñÿ äëÿ óïðàâëåíèÿ è
íàñòðîéêè ïðåîáðàçîâàòåëÿ
(ïîñòàâëÿåòñÿ êàê îïöèÿ). Ïðîöåññ
ïàðàìåòðèçàöèè îáëåã÷àåòñÿ çà
ñ÷åò íàëè÷èÿ óäîáíîãî ìåíþ è
çàêëþ÷àåòñÿ â âîäå ñ êëàâèàòóðû
íîìåðîâ è çíà÷åíèé ïàðàìåòðîâ.
Æèäêîêðèñòàëëè÷åñêèé äèñïëåé
çíà÷èòåëüíî îáëåã÷àåò íàñòðîéêó.

Îïèñàíèÿ ïàðàìåòðîâ è òåêñòîâûå
ñîîáùåíèÿ ìîãóò âûñâå÷èâàòüñÿ íà
àíãëèéñêîì, íåìåöêîì, èñïàíñêîì,
ôðàíöóçñêîì è èòàëüÿíñêîì
ÿçûêàõ.

OP1S èìååò âñòðîåííóþ
ýíåðãîíåçàâèñèìóþ ïàìÿòü è
ñïîñîáíà õðàíèòü â ñåáå ïîëíûé
êîìïëåêò íàñòðîåê ïðèâîäà. Òàêèì
îáðàçîì, îíà ìîæåò
èñïîëüçîâàòüñÿ äëÿ õðàíåíèÿ
íàáîðà ïàðàìåòðîâ è ïåðåíîñà
ïàðàìåòðîâ ñ îäíîãî
ïðåîáðàçîâàòåëÿ íà äðóãîé.
Îáúåìà ïàìÿòè äîñòàòî÷íî äëÿ
õðàíåíèÿ 5-òè íàáîðîâ äàííûõ ïëàò
CUVC. Îäíàêî õðàíåíèå
èíôîðìàöèè èç äðóãèõ
òåõíîëîãè÷åñêèõ ïëàò, òàêèõ êàê
Ò100 èëè Ò300, íåâîçìîæíî.

Íà çàäíåé ñòåíêå ïàíåëè
ðàñïîëîæåí ðàçúåì SUB D,
îáåñïå÷èâàþùèé ïèòàíèå è îáìåí
äàííûìè ñ ïðåîáðàçîâàòåëåì.

OP1S ìîæåò áûòü íàïðÿìóþ
ïîäñîåäèíåíà ê ðàçúåìó Õ300 è
çàìåíèòü ñîáîé PMU íà ïåðåäíåé
ïàíåëè ïðåîáðàçîâàòåëÿ.

Òàêæå OP1S ìîæåò èñïîëüçîâàòüñÿ
êàê âûíîñíîé ïóëüò óïðàâëåíèÿ.
Êàáåëü ñîåäèíÿþùèé PMU è OP1S
íå äîëæåí ïðåâûøàòü 50 ì. Åñëè
äëèíà êàáåëÿ áîëüøå 5 ì
íåîáõîäèìî èñïîëüçîâàòü
ñòàíäàðòíûé èñòî÷íèê ïèòàíèÿ íà
5Â è 400 ìÀ (ñõåìà âêëþ÷åíèÿ
ïîêàçàíà íà ðèñ.2/9).

Ñðåäñòâà óïðàâëåíèÿ è âèçóàëèçàöèè
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OP1S è ïðåîáðàçîâàòåëü
ñâÿçûâàþòñÿ ïî
ïîñëåäîâàòåëüíîìó èíòåðôåéñó
(RS485) èñïîëüçóÿ USS ïðîòîêîë
(ðèñ.2/8). OP1S âûñòóïàåò â
êà÷åñòâå âåäóùåãî, à
ïðåîáðàçîâàòåëü â êà÷åñòâå
âåäîìîãî. OP1S ìîæåò ðàáîòàòü íà
ñêîðîñòÿõ 9600 áèò/ñ è19200 áèò/ñ,
è ñïîñîáíà ñâÿçûâàòüñÿ
îäíîâðåìåííî ñ 31
ïðåîáðàçîâàòåëåì (àäðåñà ñ 1
ïî 31). Îíà ìîæåò èñïîëüçîâàòüñÿ
êàê äëÿ ñâÿçè òî÷êà-òî÷êà
(óïðàâëåíèå îäíèì
ïðåîáðàçîâàòåëåì), òàê è âõîäèòü â
øèííóþ àðõèòåêòóðó (óïðàâëåíèå
íåñêîëüêèìè ïðåîáðàçîâàòåëÿìè).

Êëåììíûé áëîê ïëàòû
óïðàâëåíèÿ.

Âñå íåîáõîäèìûå ôóíêöèè
êîíòðîëÿ è óïðàâëåíèÿ SIMOVERT
MASTERDRIVES äîñòóïíû íà
êëåììíîì ðàçúåìå,
ðàñïîëîæåííîì íà ïëàòå CUVC:

Êîìàíäû óïðàâëåíèÿ, íàïðèìåð
ÂÊË./ÂÛÊË., ãîòîâíîñòü
èíâåðòîðà,
âêëþ÷åíèå/îòêëþ÷åíèå çàäàò÷èêà
èíòåíñèâíîñòè, âûáîð çàäàííîãî
çíà÷åíèÿ, ðàñïîçíàâàíèå è ò.ä.

Ââîä àíàëîãîâûõ çíà÷åíèé,
íàïðèìåð çàäàíèå ñêîðîñòè,
çàäàíèå ìîìåíòà

Àíàëîãîâûé âûâîä ïåðåìåííûõ,
íàïðèìåð òîê è íàïðÿæåíèå
äâèãàòåëÿ, ñêîðîñòü, ÷àñòîòà

Ñèãíàëû ñîñòîÿíèÿ, íàïðèìåð
ãîòîâíîñòü, ðàáîòà, îøèáêà

Áîëåå äåòàëüíóþ èíôîðìàöèþ Âû
ìîæåòå íàéòè íà ñòð. 6/28.

Âíåøíåå ïèòàíèå 24 Â è
óïðàâëåíèå ãëàâíûì
êîíòàêòîðîì

Âñÿ ýëåêòðîíèêà ïèòàåòñÿ îò çâåíà
ïîñòîÿííîãî òîêà SIMOVERT
MASTERDRIVES ÷åðåç èìïóëüñíûé
áëîê ïèòàíèÿ. Åñëè êîíäåíñàòîðû
ðàçðÿäèëèñü, òî ïèòàíèå
îòêëþ÷àåòñÿ. Åñëè íåîáõîäèìî,
÷òîáû ýëåêòðîíèêà ðàáîòàëà ïðè
îòêëþ÷åíîì ãëàâíîì êîíòàêòîðå,
íåîáõîäèìî èñïîëüçîâàòü âíåøíåå
ïèòàíèå ïîñòîÿííîãî òîêà 24Â. Êëåìû
âíåøíåãî ïèòàíèÿ âûâåäåíû íà
êëåììíûé ðàçúåì Õ9 (ñòð. 6/34).

SIMOVERT MASTERDRIVES èìååò
áèíàðíûé, íàñòðàèâàåìûé îòäåëüíî
âûõîä, êîòîðûé ïî óìîë÷àíèþ
íàñòðîåí íà óïðàâëåíèå âíåøíèì
ñèëîâûì êîíòàêòîðîì ñ ïîìîùüþ
êîìàíäû ÂÊË. Äëÿ ýòîãî òðåáóåòñÿ
íàëè÷èå âíåøíåãî
âñïîìîãàòåëüíîãî èñòî÷íèêà
ïèòàíèÿ ïîñòîÿííîãî
òîêà 24Â.

Ðèñ. 2/9
êàáåëü äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ OP1S äëèííîé äî 50 ì.
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Ñîåäåíèòåëüíûé êàáåëü
ïðè 5 ì < L 50 ì

Ñòîðîíà OP1S, 9-è ïèíîâàÿ
ðîçåòêà

Ñòîðîíà ðàçúåìà Õ300, 9-è
ïèíîâàÿ âèëêà

Uïèò

Uïèò

Ñðåäñòâà óïðàâëåíèÿ è âèçóàëèçàöèè
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SIMOVERT MASTERDRIVES ìîæåò
áûòü ëåãêî âêëþ÷åí â ëþáóþ
ñèñòåìó àâòîìàòèçàöèè íà îñíîâå
ÏËÊ èëè ïðîìûøëåííîãî ÏÊ (ðèñ.
2/10). Ñèñòåìà óïðàâëÿåò ïðèâîäîì
â ñîîòâåòñòâèè ñ òåõíîëîãè÷åñêèìè
òðåáîâàíèÿìè. Äëÿ ýòîãî
íåîáõîäèìûå äàííûå öèêëè÷åñêè
ïåðåäàþòñÿ â ïðèâîä. Ïîñëåäíèé â
ñâîþ î÷åðåäü ïåðåäàåò èñòèííûå
çíà÷åíèÿ è ñëîâà ñîñòîÿíèÿ îáðàòíî
â êîíòðîëëåð. Âîçìîæíà íàñòðîéêà
ïðåîáðàçîâàòåëÿ ïîä èçìåíèâøèåñÿ
òåõíîëîãè÷åñêèå òðåáîâàíèÿ.

Çà ïåðåäà÷ó äàííûõ îòâå÷àåò
ïðîìûøëåííàÿ ñåòü. Çäåñü
ïðåäïî÷òèòåëüíåé PROFIBUS-DP,
îòêðûòûé ñòàíäàðò ïðîìûøëåííûõ
ñåòåé óêàçàííûé â EN50 170 è
ïîääåðæèâàåìûé áîëüøèíñòâîì
ÏËÊ.

Àëüòåðíàòèâîé ÿâëÿåòñÿ íàèáîëåå
ýôôåêòèâíîå â âîïðîñå öåíû è
ëåãêî ðåàëèçóåìîå ðåøåíèå - USS
ïðîòîêîë.

Íàêîíåö ñïîñîáíîñòü ïîäêëþ÷àòüñÿ
ê äðóãèì ñèñòåìàì (íàïðèìåð CAN)
çàâåðøàåò äèàïàçîí âîçìîæíîñòåé
SIMOVERT MASTERDRIVES â ýòîé
îáëàñòè.

Äëÿ òîãî, ÷òîáû îáåñïå÷èòü
âûïîëíåíèå ïðèâîäîì
ñïåöèôè÷åñêèõ òðåáîâàíèé,
íåîáõîäèìî èíäèâèäóàëüíî
àäàïòèðîâàòü åãî ïàðàìåòðû íà
ñòàäèè ïîäãîòîâêè ê âêëþ÷åíèþ.
SIMOVIS è Drive ES (â êà÷åñòâå
ñàìîñòîÿòåëüíîé ïðîãðàììû)
äîñòóïíû äëÿ âûïîëíåíèÿ ýòîé
çàäà÷è. Ðàáîòàÿ ïîä Windows 95/98
èëè Windows NT, îíè ïîçâîëÿþò

Ðèñ. 2/10
Ñîåäèíåíèå SIMOVERT MASTERDRIVES
è ñèñòåìû àâòîìàòèçàöèè
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SIMOVIS
èëè Drive ES

Ïðîìûøëåííàÿ ñåòü:
PROFIBUS-DP
CAN
USS-ïðîòîêîë

Óïðàâëåíèå
òåõíîëîãèåé

Ñâÿçü ñ ïðèâîäîì, íàïðèìåð
îáñëóæèâàíèå è äèàãíîñòèêà

ÏËÊ
ÏÊ
Çàìêíóòàÿ ñèñòåìà

Ñèñòåìà
àâòîìàòèçàöèè

USS-Ïðîòîêîë

ÏÊ
ÏÃ

SIMOVERT MASTERDRIVES
â ìèðå àâòîìàòèçàöèè
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SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Îáùàÿ Èíôîðìàöèÿ

Íàëàäêà è óïðàâëåíèå
ïðåîáðàçîâàòåëåì â ñî÷åòàíèè ñ
SIMATIC S7 è STEP7 v5.0 è âûøå
íåâåðîÿòíî ëåãêè è óäîáíû.

Åñëè ïàêåò Drive ES (Drive Engi-
neering System) óñòàíîâëåí íà òîé
æå ïëàòôîðìå (ÏÊ èëè
Ïðîãðàììàòîð), òîãäà ðàçðàáîòêà
âñåé ñèñòåìû ìîæåò áûòü
îñóùåñòâëåíà ñ ïîìîùüþ STEP7
Manager. Ïåðåäà÷ó äàííûõ áåðåò íà
ñåáÿ øèíà PROFIBUS-DP
(ðèñ. 2/11).

Ïðîãðàììíûé ïàêåò Drive ES
îáúåäèíÿåò â ñåáå âñå øàãè
êîíôèãóðàöèè (êîíôèãóðàöèÿ
æåëåçà, íàñòðîéêà ïàðàìåòðîâ,
òåõíîëîãè÷åñêèå ôóíêöèè) è
ôóíêöèè óïðàâëåíèÿ ìåæäó
SIMATIC S7 è SIMOVERT
MASTERDRIVES, â îäèí ìîùíûé
èíñòðóìåíò.

Ïîëíîñòüþ èíòåãðèðîâàííûé â
STEP7, Drive ES ñîñòîèò èç òðåõ
÷àñòåé ñ ðàçëè÷íûìè ôóíêöèÿìè.

Drive ES Basic èñïîëüçóåòñÿ äëÿ
óäîáíîãî çàïóñêà, äèàãíîñòèêè è
îáñëóæèâàíèÿ ðàáîòàþùåé
ñòàíöèè. Áîëüøîå ïðåèìóùåñòâî
ïåðåä SIMOVIS çàêëþ÷àåòñÿ â
âîçìîæíîñòè ïîëó÷åíèÿ äàííûõ ñî
âñåé ñèñòåìû óïðàâëåíèÿ ñ
ïîìîùüþ STEP7 Manager.

Ðèñ. 2/11
Èíòåãðàöèÿ SIMOVERT MASTERDRIVES
â ñèñòåìó àâòîìàòèçàöèè SIMATIC S7
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�
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Êîíôèãóðàöèÿ
è íàëàäêà
ïðèâîäîâ

ñ ïîìîùüþ
STEP 7 V 5.0

Drive ES

Óïðàâëåíèå ïðîöåññîì Îáñëóæèâàíèå è íàëàäêà
ïðåîáðàçîâàòåëÿ

PROFIBUS-DP

Ñèñòåìà
SIMATIC S7

Çàïóñê, íàëàäêà, äèàãíîñòèêà

PC
PG

'	%�	� �����%�� �
�����! ������& �( )
����*+# �,-./ ��

Îáçîð ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ äëÿ ïðèâîäîâ

Ñèñòåìíàÿ ñðåäà Íàñòðîéêà ïàðàìåòðîâ
è óïðàâëåíèå ïðèâîäîì

Âèçóàëüíîå êîíôèãóðè-
ðîâàíèå ôóíêöèé
MASTERDRIVES

Íàñòðîéêà ïàðàìåòðîâ
PROFIBUS-DP â ñèñòåìå
SIMATIC

SIMATIC S7
STEP 7 V 5.0

Drive ES Basic Drive ES Graphic Drive ES SIMATIC
(CBP2-óïðàâëåíèå)

SIMATIC S7
STEP 7 < V 5.0

SIMOVIS
(USS)

SIMOVIS
(ïðîñòîé ðåäàêòîð)

DVA_S7
(CBP-óïðàâëåíèå)

SIMATIC S5
STEP 5 � V 6.0

SIMOVIS
(USS)

SIMOVIS
(ïðîñòîé ðåäàêòîð)

DVA_S5

Ëþáàÿ ñèñòåìà
àâòîìàòèçàöèè

SIMOVIS
(USS)
Drive ES Basic
(ñàìîñòîÿòåëüíî)

SIMOVIS
(ïðîñòîé ðåäàêòîð)

SIMOVERT MASTERDRIVES
â ìèðå àâòîìàòèçàöèè

Ôóíêöèè, çàëîæåííûå â
MASTERDRIVES (îñíîâíûå
ôóíêöèè, ñâîáîäíûå áëîêè,
òåõíîëîãè÷åñêèå ôóíêöèè) ìîãóò
áûòü íàñòðîåíû â ãðàôè÷åñêîì
èíòåðôåéñå èñïîëüçóÿ Drive ES
Graphic âìåñòå ñ SIMATIC CFC
(Continuous Function Chart).

Drive ES SIMATIC ïîçâîëÿåò
ðàáîòàòü ñ ïðîãðàììîé DVA_S7 äëÿ
STEP7 v5.0 è âûøå. Ñâÿçü ìåæäó
SIMATIC S7 è ïðèâîäîì (íàïðèìåð
MASTERDRIVE) ìîæåò áûòü
ñêîíôèãóðèðîâàíà ñ ïîìîùüþ
çàðàíåå íàñòðîåííûõ

ôóíêöèîíàëüíûõ áëîêîâ CPU è
ýëåìåíòàðíîé íàñòðîéêè
ïàðàìåòðîâ. Òàê æå âîçìîæíî
âíåäðåíèå â PCS7.Ïðè ñîâìåñòíîé
ðàáîòå c PROFIBUS
êîììóíèêàöèîííîé ïëàòû CBP2,
Drive ES ïîçâîëÿåò ïîëüçîâàòüñÿ
äîïîëíèòåëüíûìè ôóíêöèÿìè,
òàêèìè êàê ñâÿçü
âåäîìûé-âåäîìûé ìåæäó
ïðåîáðàçîâàòåëÿìè è ãèáêàÿ
êîíôèãóðàöèÿ öèêëè÷åñêèõ
ñîîáùåíèé (ñòð.6/45).
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Ïðåäñòàâëåíèå
õàðàêòåðèñòèê â
SIMOVIS

Ñîâðåìåííûå âåðñèè SIMOVIS (ïîä
DOS è Windows) ÿâëÿþòñÿ ÷àñòüþ
ñòàíäàðòíîãî íàáîðà
ïîñòàâëÿåìîãî íà CD-ROM.

Íàñòðîéêà è ïðîñìîòð âñåõ
ïàðàìåòðîâ ïëàòû óïðàâëåíèÿ ñ
ïîìîùüþ èíäèâèäóàëüíî
íàñòðàèâàåìûõ òàáëèö.

×òåíèå, çàïèñü, êîíòðîëü, ïå÷àòü
è ñðàâíåíèå íàáîðîâ ïàðàìåòðîâ.

Ðàáîòà ñ äàííûìè ïðîöåññà
(ñëîâà óïðàâëåíèÿ è ñîñòîÿíèÿ)

Äèàãíîñòèêà (ïðåäóïðåæäåíèÿ,
íåïîëàäêè, ïàìÿòü íåïîëàäîê).

Ðàáîòà ñ ïîäêëþ÷åííûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì è áåç íåãî.

Ãðàôè÷åñêîå ïðåäñòàâëåíèå
ïàìÿòè ñëåæåíèÿ äëÿ
äàëüíåéøåãî àíàëèçà.

SIMOVIS - âåðñèÿ 5.2 è
âûøå

Äîñòóï ê ïàðàìåòðàì
òåõíîëîãè÷åñêèõ ïëàò Ò100, Ò300
è Ò400, è ãðàôè÷åñêîå
ïðåäñòàâëåíèå ôóíêöèîíàëüíûõ
áëîêîâ.

Ãðàôè÷åñêîå ïðåäñòàâëåíèå
ïàìÿòè ñëåæåíèÿ äëÿ
äàëüíåéøåãî àíàëèçà.

Óäîáíûé ãðàôè÷åñêèé èíòåðôåéñ
ïðè íàñòðîéêå äâèãàòåëÿ (v5.3 è
âûøå)

Òðåáîâàíèÿ ê
ïåðñîíàëüíîìó
êîìïüþòåðó

Windows 95/98 èëè Windows NT

16 Ìáàéò ÎÇÓ (ðåêîìåíäóåòñÿ 32
Ìáàéò)

ðàçðåøåíèå ìîíèòîðà 800*600

Äëÿ ðàáîòû ÷åðåç USS

ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ
RS232 (äëÿ ðàáîòû ñ îäíèì
ïðåîáðàçîâàòåëåì)

ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ
RS485 (äëÿ íåñêîëüêèõ Ï× â
øèíå) íàïðèìåð ñ SU1,
ïðåîáðàçîâàòåëåì èíòåðôåéñîâ
RS232/RS485.

Ðèñ. 2/12
Îñöèëîãðàô âñòðîåííûé â SIMOVIS

Ïóñê, íàñòðîéêà è äèàãíîñòèêà
ñ ïîìîùüþ SIMOVIS
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SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Îáùàÿ Èíôîðìàöèÿ

Ïðîãðàììíûå
òðåáîâàíèÿ

STEP 7 - íà÷èíàÿ ñ v.3.1 è äî v.5.0
(DVA_S7). Äëÿ STEP 7 âåðñèè 5.1
è âûøå ïîäõîäèò òîëüêî Drive ES
SIMATIC

STEP 5 - âåðñèè 6.õ è âûøå
(DVA_S5)

Âîçìîæíîñòè
ïðîãðàììû

Îäèí èëè áîëüøå áëîêîâ äàííûõ
ïîëüçîâàòåëÿ (ñìîòðè òàáëèöó)
ìîãóò ïåðåäàâàòüñÿ ìåæäó
SIMATIC-ïðîãðàììîé è ïðèâîäàìè.

Äâà ôóíêöèîíàëüíûõ áëîêà
îòâå÷àþùèõ çà ïðèåì è ïåðåäà÷ó
äàííûõ.

Äîïîëíèòåëüíûå ôóíêöèîíàëüíûå
áëîêè îáåñïå÷èâàþò ñîçäàíèå è
ïðèñâîåíèå íà÷àëüíûõ çíà÷åíèé
áëîêàì äàííûõ, íåîáõîäèìûì äëÿ
ñâÿçè.

Ïîëüçîâàòåëü ïðèîáðåòàåò
ñëåäóþùèå âîçìîæíîñòè:

ñîçäàíèå áëîêîâ äàííûõ äëÿ
îáåñïå÷åíèÿ ñâÿçè â çàâèñèìîñòè
îò êîíôèãóðàöèè øèíû

çàäàíèå íà÷àëüíûõ çíà÷åíèé ýòèõ
áëîêîâ äàííûõ

öèêëè÷åñêàÿ ïåðåäà÷à äàííûõ
ïîëüçîâàòåëÿ

çàäàíèå êîìàíä ïðåîáðàçîâàòåëþ
è êîíòðîëü èõ âûïîëíåíèÿ

Ïðîãðàììû DVA_S5 è DVA_S7
ïîñòàâëÿåìûå îïöèîíàëüíî â
ñîñòàâå ïàêåòà SIMATIC
ðàçðàáîòàíû äëÿ èíòåãðàöèè
ïðèâîäîâ SIMOREG è SIMOVERT â
ñèñòåìû àâòîìàòèçàöèè âûñîêîãî
óðîâíÿ SIMATIC S5 è SIMATIC S7 (ñ
ïîìîùüþ STEP 7 âåðñèè 5.0 è
âûøå).

Ýòè ïðîãðàììû îáåñïå÷èâàþò
ñâÿçü ìåæäó SIMATIC è
ïðåîáðàçîâàòåëÿìè Siemens
(SIMOVERT MASTERDRIVE) ñ
ïîìîùüþ ïðîòîêîëîâ PROFIBUS DP
è USS. Ýòî ïîçâîëÿåò ïðîãðàììèñòó
ñèñòåìû SIMATIC ëåãêî
èñïîëüçîâàòü â ñâîåé ïðîãðàììå
ñâÿçü ñ ïðèâîäîì íå óãëóáëÿÿñü â
äåòàëè èñïîëüçóåìîãî ïðîòîêîëà è
àëãîðèòìîâ ïåðåäà÷è äàííûõ.
Òàêèì îáðàçîì ñíèæàåòñÿ âðåìÿ è
ñòîèìîñòü íàïèñàíèÿ ïðîãðàììû.

Íà äåìîíñòðàöèîííîé ïðîãðàììå
èìåþùåéñÿ â ñâîáîäíîì äîñòóïå
ìîæíî îòðàáîòàòü íåîáõîäèìûå
øàãè íàñòðîéêè ïðîãðàììû ïîä
îáîðóäîâàíèå ïîëüçîâàòåëÿ.

Â êîìïëåêò ïîñòàâêè âõîäèò ïîëíàÿ
èíôîðìàöèÿ ïî âñåì ïðîãðàììíûì
êîìïîíåíòàì.

Ïðèìåð ïîëüçîâàòåëüñêîãî èíòåðôåéñà äëÿ ïðèâîäà ñ èñïîëüçîâàíèåì PPO 1
(SIMATIC S7, PROFIBUS-DP)

DBW n Óïðàâëÿþùåå ñëîâî ñîåäèííèÿ (KSTW) Óïðàâëåíèå ñâÿçüþ

DBW n + 2 Âíóòðåííèå íóæäû

DBW n + 4 Ñëîâî ñîñòîÿíèÿ ñîåäèíåíèÿ Íàáëþäåíèå çà ñâÿçüþ

DBW n + 6 Âíóòðåííèå íóæäû PKW-ñ÷åò÷èê ïîïûòîê

DBW n + 8 Pafe 1-Áàéò, Pafe 2-Áàéò Îøèáêà â ïàðàìåòðå

DBW n + 10 Íîìåð ïàðàìåòðà PKE

DBW n + 12 Èíäåêñ IND Áóôåðíàÿ ïàìÿòü äëÿ òåêóùåãî PKW çàäàíèÿ

DBW n + 14 Ïàðàìåòð ñëîâî 1 PWE1

DBW n + 16 Ïàðàìåòð ñëîâî 2 PWE2

DBW n + 18 Íîìåð ïàðàìåòðà PKE

DBW n + 20 Èíäåêñ IND Îáëàñòü PKW

DBW n + 22 Ïàðàìåòð ñëîâî 1 PWE1

DBW n + 24 Ïàðàìåòð ñëîâî 2 PWE2 Îáëàñòü ïåðåäà÷è äàíûõ

DBW n + 26 Ñëîâî óïðàâëåíèÿ 1 (STW) PZD1 Îáëàñòü PZD

DBW n + 28 Îñíîâíîå çàäàíèå (HSW) PZD2

DBW n + 30 Íîìåð ïàðàìåòðà PKE

DBW n + 32 Èíäåêñ IND Îáëàñòü PKW

DBW n + 34 Ïàðàìåòð ñëîâî 1 PWE1

DBW n + 36 Ïàðàìåòð ñëîâî 2 PWE2 Îáëàñòü ïðèåìà äàííûõ

DBW n + 38 Ñëîâî ñîñòîÿíèÿ 1 (ZSW) PZD1 Îáëàñòü PZD

DBW n + 40 Îñíîâíîå ðåàëüíîå çíà÷åíèå (HIW) PZD2

(n = 2, 4, 6 ...)

Ñâÿçü ñ ñèñòåìîé àâòîìàòèçàöèè SIMATIC
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Ïðîãðàììà íàñòðîéêè è îòëàäêè Drive ES

Ñ ïîìîùüþ Drive ES (Drive Engi-
neering System) SIMOVERT
MASTERDRIVE ìîæåò áûòü
ïîëíîñòüþ èíòåãðèðîâàí â ñèñòåìó
àâòîìàòèçàöèè SIMATIC ñ ó÷åòîì
ñïîñîáà ñâÿçè, íàñòðîéêè è îáìåíà
äàííûìè.

Drive ES ñîñòîèò èç òðåõ
íåçàâèñèìî äîñòóïíûõ
ïðîãðàììíûõ ïàêåòîâ: Drive ES Ba-
sic, Drive ES Graphic, Drive ES
SIMATIC è Drive ES PCS7.

Drive ES Basic ÿâëÿåòñÿ
ïðîñòåéøåé ïðîãðàììîé äëÿ
íàñòðîéêè ïàðàìåòðîâ âñåõ
ïðèâîäîâ â ðåæèìå online è
offline, à òàê æå ÿâëÿåòñÿ îñíîâîé
äëÿ Drive ES Graphic

Drive ES Graphic - ïðîãðàììû äëÿ
âèçóàëèçàöèè íàñòðîéêè BICO
ïàðàìåòðîâ. Òðåáóåò
óñòàíîâëåííîé Drive ES Basic è
SIMATIC CFC (graphic program-
ming tool, ñìîòðè Êàòàëîã ST 70,
Industrial Software).

Drive ES SIMATIC òðåáóåò
óñòàíîâëåííîãî STEP 7.
Ïîñòàâëÿåòñÿ âìåñòå ñî ñâîåé
ñîáñòâåííîé áèáëèîòåêîé áëîêîâ
äëÿ SIMATIC. Ïîçâîëÿåò ëåãêî
ïðîãðàììèðîâàòü ñâÿçü ñ
ïðèâîäàìè ïî PROFIBUS.

Drive ES PCS7 òðåáóåò
óñòàíîâëåííîãî ïàêåòà PCS7
âåðñèè íå ìåíüøå 5.0. Drive ES
PCS7 ïðåäîñòàâëÿåò áèáëèîòåêè
ôóíêöèîíàëüíûõ áëîêîâ äëÿ
ïðåîáðàçîâàòåëÿ è ðàçëè÷íûå
ïàíåëè âèäû ïàíåëåé óïðàâëåíèÿ
äëÿ öåíòðàëüíûõ ñòàíöèé
óïðàâëåíèÿ. Òàê æå âîçìîæíî
óïðàâëåíèå ïðèâîäîâ ,
îïåðàòîðîì ñ ïîìîùüþ PCS7.
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Ðèñ. 2/13
Ñòðóêòóðà ñèñòåìû Drive ES

Ðèñ. 2/14
Ðàñïðåäåëåíèå çàäà÷ ìåæäó ïðîãðàììíûìè ïàêåòàìè.
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SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Îáùàÿ Èíôîðìàöèÿ

Ïðîãðàììà íàñòðîéêè Drive ES

�,-./ �� 2,345-)

Ñîõðàíåíèå ôóíêöèîíàëüíûõ
áëîêîâ â ôîðìàòå SIMATIC CFC

Íàñòðîéêà ôóíêöèé
ïðåîáðàçîâàòåëÿ íà îñíîâå BICO ñ
ïîìîùüþ SIMATIC CFC

Ðàáîòà â ðåæèìå offline

Ðåæèì òåñòèðîâàíèÿ (òîëüêî äëÿ
online) ñ èçìåíåíèåì ñîåäèíåíèé,
èçìåíåíèåì ïàðàìåòðîâ,
àêòèâàöèåé áëîêîâ

Âîçìîæíîñòü ñîçäàíèÿ
ñîáñòâåííîé äîêóìåíòàöèè

Äëÿ SIMOVERT MASTERDRIVES
Vector Control, ïðîøèâêà
ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ 3.2 è
âûøå

âêëþ÷àåò â ñåáÿ ôóíêöèîíàëüíûå
áëîêè è ïðèìåðû ãîòîâûõ
ïðîåêòîâ äëÿ SIMATIC CPU ñ
íàñòðîåííîé ñâÿçüþ ñ ïðèâîäàìè
Siemens ïî PROFIBUS èëè USS.

Íàñòðîéêà ñâÿçè ñ ïîìîùüþ
ïàðàìåòðîâ, êàê àëüòåðíàòèâà
ïðîãðàììíîé íàñòðîéêå

Îñîáåííîñòè

Áëîêè â ñòèëå STEP 7; ñèìâîëüíàÿ
àäðåñàöèÿ; ôóíêöèîíàëüíûå
áëîêè ñ íà÷àëüíûìè äàííûìè;
óäîáíàÿ ñèñòåìà ïîäñêàçîê

Ìîæåò èñïîëüçîâàòüñÿ âî âñåõ
ïðîãðàììíûõ è
êîíôèãóðàöèîííûõ ñðåäàõ
SIMATIC, òàêèõ êàê LAD, CSF, STL,
SCL, CFC

Íîâàÿ ñòðóêòóðà áëîêîâ:
ìîäóëüíûå èíäèâèäóàëüíûå
ôóíêöèè äëÿ îïòèìàëüíîãî
ïðîãðàììèðîâàíèÿ

Ôóíêöèè áëîêîâ

×òåíèå è çàïèñü áëîêîâ äàííûõ ñ
êîíôèãóðèðóåìîé äëèííîé è
ñîäåðæèìûì

Öèêëè÷åñêèé è àöèêëè÷åñêèé
îáìåí ïàðàìåòðàìè, ïðîâåðêà
ñîñòîÿíèÿ ñâÿçè, ñ÷èòûâàíèå
ïàìÿòè ñáîåâ èç SIMOVERT
MASTERDRIVES..

Çàãðóçêà ïàðàìåòðîâ â ïðèâîä ñ
ïîìîùüþ CPU

�,-./ �� ������&

Ðèñ. 2/15
Ãðàôè÷åñêîå
ïðîãðàìèðîâàíèå ñ Drive
ES Graphic è CFC

Ðèñ. 2/16
Èíòåãðàöèÿ ïðèâîäîâ â
STEP-7

�,-./ �� 6&�(

Îáúåäèíÿåò ïðèâîäà ñ ïîìîùüþ
PROFIBUS-DP â PCS7

Ìîæåò èñïîëüçîâàòüñÿ èç STEP 7
èëè PCS7 âåðñèè 5.

Ôóíêöèè áëîêîâ

Âèçóàëüíûå è óïðàâëÿþùèå
áëîêè äëÿ îáúåäèíåíèÿ ïðèâîäîâ
â PCS7

(SIMOVERT MASTER-
DRIVES ñî ñêîðîñòíûì
èíòåðôåéñîì).

�,-./ �� 738-)

Drive ES îñíîâàí íà èíòåðôåéñå
STEP 7 ìåíåäæåðà

Ïàðàìåòðû è ñèìâîëû ïðèâîäà
äîñòóïíû ÷åðåç STEP7 (ñêâîçíîé
îáìåí èíôîðìàöèåé)

Drive ES îáåñïå÷èâàåò
èíäèâèäóàëüíîñòü çàäàíèÿ
ïàðàìåòðîâ äëÿ âñåõ ïðèâîäîâ

Èíôîðìàöèÿ î ïðèâîäàõ
ñîõðàíÿåòñÿ â ïðîåêòå SIMATIC

Ïîçâîëÿåò èñïîëüçîâàòü SIMATIC
Teleservice

Ñâÿçûâàåòñÿ ñ ïðèâîäîì ïî USS
èëè PROFIBUS

Ôóíêöèè

Ìîíèòîðèíã ïåðåìåííûõ (òîê,
íàïðÿæåíèå è ò.ï.) äëÿ SIMOVERT
MASTERDRIVE

Ñ÷èòûâàíèå ïàìÿòè ñáîåâ äëÿ
SIMOVERT MASTERDRIVE

Ñ÷èòûâàíèå è çàïèñü íàáîðîâ
ïàðàìåòðîâ, êàê ïîëíîãî íàáîðà
(òàê è òîëüêî ïàðàìåòðîâ
îòëè÷íûõ îò çàâîäñêîé
íàñòðîéêè)

Ñâîáîäíîå ðåäàêòèðîâàíèå
íàáîðîâ ïàðàìåòðîâ

Èñïîëüçîâàíèå ñêðèïòîâûõ
ôàéëîâ

Óäîáíûé ââîä â ýêñïëóîòàöèþ
äëÿ SIMOVERT MASTERDRIVES.

Èíñòàëëÿöèÿ âìåñòå ñî
STEP7

Drive ES ìîæåò áûòü óñòàíîâëåí êàê
îïöèÿ âìåñòå ñ ñî STEP 7 (âåðñèè
5.0 è âûøå), ñòàíîâÿñü òàêèì
îáðàçîì ÷àñòüþ ñèñòåìû SIMATIC

Èíñòàëëÿöèÿ áåç STEP7

Drive ES Basic ìîæåò áûòü
óñòàíîâëåí íåçàâèñèìî îò STEP7, ñ
ïîìîùüþ ñîáñòâåííîé ñèñòåìû
ðàáîòû ñ ïðèâîäîì.
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâåìîå
èñïîëíåíèå

Øêàôíîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Îáùàÿ Èíôîðìàöèÿ

Ïîìåòêè
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3/3 Îáùàÿ òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ïðåîáðàçîîâàòåëè è èíâåðòîðû ñ âîçäóøíûì
îõëàæäåíèåì

3/4 Òåõíè÷åñêèå õàðàêòåðèñòèêè
3/5 Òåõíè÷åñêèå äàííûå
3/6 Äàííûå äëÿ âûáîðà è çàêàçà

Ïðåîáðàçîâàòåëè ñ âîäÿíûì îõëàæäåíèåì
3/14 Òåõíè÷åñêèå õàðàêòåðèñòèêè
3/15 Òåõíè÷åñêèå äàííûå
3/16 Äàííûå äëÿ âûáîðà è çàêàçà

Ïðåîáðàçîâàòåëè ñ íåçàâèñèìûì áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè Active Front End AFE

3/20 Òåõíè÷åñêèå õàðàêòåðèñòèêè
3/21 Òåõíè÷åñêèå äàííûå
3/22 Äàííûå äëÿ âûáîðà è çàêàçà

Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ è
áëîêè âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè

3/24 Òåõíè÷åñêèå õàðàêòåðèñòèêè
3/25 Òåõíè÷åñêèå äàííûå
3/26 Äàííûå äëÿ âûáîðà è çàêàçà

Áëîêè òîðìîæåíèÿ è òîðìîçíûå ñîïðîòèâëåíèÿ
3/32 Òåõíè÷åñêèå õàðàêòåðèñòèêè
3/33 Òåõíè÷åñêèå äàííûå
3/34 Äàííûå äëÿ âûáîðà è çàêàçà

Êîìïîíåíòû ñèñòåìû
3/36 Òåõíè÷åñêèå õàðàêòåðèñòèêè

Äàííûå äëÿ âûáîðà è çàêàçà,
ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ:

3/40 Ïðåîáðàçîâàòåëåé
3/46 Ïðåîáðàçîâàòåëåé è èíâåðòîðîâ
3/50 Èíâåðòîðîâ
3/56 AFE èíâåðòîðîâ
3/60 Áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ
3/64 Áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
3/72 Áëîêîâ òîðìîæåíèÿ è òîðìîçíûõ ñîïðîòèâëåíèé
3/73 Ìåõàíè÷åñêèå êîìïîíåíòû ñèñòåìû
3/74 Êàáåëè äëÿ ïîäñîåäèíåíèÿ äâèãàòåëåé

Ýëåêòðîííûå îïöèè
3/79 Êîììóíèêàöèîííûå ïëàòû CBP2 äëÿ PROFI-

BUS-DP, CBC äëÿ CAN è SLB äëÿ SIMOLINK
3/80 Ïëàòû ðàñøèðåíèÿ EB1 è EB2
3/80 Ïëàòà èìïóëüñíûõ äàò÷èêîâ SBP
3/81 Øèííûé àäàïòåð LBA äëÿ êîðçèíû ýëåêòðîíèêè
3/81 Ñîãëàñóþùàÿ ïëàòà ADB
3/81 Òåõíîëîãè÷åñêèå ïëàòû T100 è T300
3/83 Ïëàòû èíòåðôåéñà SCB1 è SCB2
3/83 Ïëàòà ñèíõðîíèçàöèè TSY
3/83 Ïëàòû èíòåðôåéñà SCI1 è SCI2
3/83 Ìîäóëü àíàëîãîâîãî èíòåðôåéñà ATI
3/83 Ìîäóëü öèôðîâîãî èíòåðôåéñà DTI
3/83 Ïëàòà ðàñïîçíàâàíèÿ íàïðÿæåíèÿ VSB

Óïðàâëåíèå îïåðàòîðîì è âèçóàëèçàöèÿ
3/84 Àäàïòåð APMU äëÿ ìîíòàæà íà äâåðöó øêàôà
3/84 Êîìôîðòíàÿ ïàíåëü óïðàâëåíèÿ OP1S
3/85 Èíòåãðàöèÿ ïðèâîäà â SIMATIC S7 ñ ïîìîùüþ Drive ES
3/87 Êîììóíèêàöèîííûå ïàêåòû äëÿ SIMATIC S5 è S7
3/87 Çàïóñê, íàñòðîéêà è äèàãíîñòèêà ñ ïîìîùüþ SIMOVIS

Äðóãèå îïöèè
3/88 Îïöèè ñ çàêàçíûìè íîìåðàìè è îïèñàíèåì
3/90 Ïëàòû ðàçâÿçûâàþùèõ óñèëèòåëåé
3/90 Áëîêè ïèòàíèÿ DC 24 Â

3/1

Vector Control
Áëîêè êîìïàêòíîãî è
âñòðàèâàåìîãî
èñïîëíåíèÿ �����
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Ðèñ. 3/1
Áëîêè êîìïàêòíîãî èñïîëíåíèÿ 6SE70

Ðèñ. 3/2
Áëîêè âñòðàèâàåìîãî èñïîëíåíèÿ 6SE70

Îáùèå òåõíè÷åñêå äàííûå
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Òèï îõëàæäåíèÿ Ïðèíóäèòåëüíîå îõëàæäåíèå âñòðîåííûì âåíòèëÿòîðîì

Âîçäóøíîå îõëàæäåíèå
Äîïóñòèìàÿ òåìïåðàòóðà âíåøíåé ñðåäû èëè
îõëàæäàþùåãî âîçäóõà ïðè ðàáîòå

Âîäÿíîå îõëàæäåíèå
• Òåìïåðàòóðà âîäû íà âõîäå ñèñòåìû
îõëàæäåíèÿ
• Äîïóñòèìàÿ òåìïåðàòóðà âíåøíåé ñðåäû
ïðè ðàáîòå

îò 0 °C äî +40 °C (êîððåêòèðóþùóþ êðèâóþ ïðè +40 °C < T < +50 °C ñì. ñòð. 6/3)

îò 5 äî 38 °C

îò 0 °C äî +40 °C

Äîïóñòèìàÿ òåìïåðàòóðà îêðóæàþùåé ñðåäû
ïðè õðàíåíèè è òðàíñïîðòèðîâêå îò –25 °C äî +70 °C

Âûñîòà óñòàíîâêè íàä óðîâíåì ìîðÿ ≤ 1000 ì âûøå óðîâíÿ ìîðÿ (100% íàãðóçêè)
> 1000 ì äî 4000 ì âûøå óðîâíÿ ìîðÿ (óìåíüøåíèå äîïóñòèìîé íàãðóçêè ñì. â Ãëàâå 6)

Äîïóñòèìàÿ îòíîñèòåëüíàÿ âëàæíîñòü Îòíîñèòåëüíàÿ âëàæíîñòü ≤85 %, êîíäåíñàöèÿ âëàãè íåäîïóñòèìà

Êàòåãîðèÿ êëèìàòà Êëàññ 3K3 ñîãëàñíî DIN IEC 60 721-3-3

Êàòåãîðèÿ îêðóæàþùåé ñðåäû Êëàññ 3C2 ñîãëàñíî DIN IEC 60 721-3-3

Èçîëÿöèÿ Ñòåïåíü çàãðÿçíåíèÿ 2 ñîãëàñíî DIN VDE 0110-1 (HD 625.1 S1: 1996), êîíäåíñàöèÿ âëàãè íåäîïóñòèìà

Êëàññ ïî ïåðåíàïðÿæåíèþ Êàòåãîðèÿ III ñîãëàñíî DIN VDE 0110-1 (HD 625.1 S1: 1996)

Ïðî÷íîñòü èçîëÿöèè Êëàññ 1 ñîãëàñíî DIN VDE 0160

Ñòåïåíü çàùèòû IP 00 è IP 20 ñîãëàñíî EN 60 529

Êëàññ çàùèòû Êëàññ I ñîãëàñíî DIN VDE 0106, ×àñòü 1

Çàùèòà îò óäàðîâ Ñîãëàñíî DIN VDE 0106 ×àñòü 100 (VBG4) è DIN VDE 0113 ×àñòü 5

Óðîâåíü ïîäàâëåíèÿ ðàäèîïîìåõ
• Áàçîâûé êîìïëåêò
• Îïöèîíàëüíî

ñîãëàñíî íîðìàì ÝÌÑ EN 61 800-3 äëÿ ïðèâîäîâ ñ èçìåíÿåìîé ÷àñòîòîé âðàùåíèÿ
áåç ïîäàâëåíèÿ ïîìåõ
Êëàññ B1 èëè Êëàññ A1 ñîãëàñíî EN 61 800-3

Äîïîëíèòåëüíàÿ èíôîðìàöèÿ Ïðåîáðàçîâàòåëè èìåþò çàùèòó îò çàìûêàíèÿ íà çåìëþ è êîðîòêîãî çàìûêàíèÿ ñî ñòîðîíû äâèàòåëÿ è
ìîãóò ðàáîòàòü ïðè îòñóòñòâèè íàãðóçêè

Îêðàñêà Äëÿ óñòàíîâêè âíóòðè ïîìåùåíèé

Ìåõàíè÷åñêèå óñëîâèÿ
Äëÿ ñòàöèîíàðíîé óñòàíîâêè:
Ïîñòîÿííàÿ àìïëèòóäà
• óïðóãàÿ äåôîðìàöèÿ (ïðîãèá)
• óñêîðåíèå
Ïðè òðàíñïîðòèðîâêå:
• óïðóãàÿ äåôîðìàöèÿ (ïðîãèá)
• óñêîðåíèå

ñîãëàñíî DIN IEC 60 068-2-6

0,075 ìì â äèàïàçîíå ÷àñòîò îò 10 Ãö äî 58 Ãö
9,8 ì ñ–2 (1 x g) â äèàïàçîíå ÷àñòîò > 58 Ãö äî 500 Ãö

3,5 ìì â äèàïàçîíå ÷àñòîò îò 5 Ãö äî 9 Ãö
9,8 ì ñ–2 (1 x g) â äèàïàçîíå ÷àñòîò > 9 Ãö äî 500 Ãö

Èñïûòàíèÿ ñîãëàñíî UL und CSA1)
• Ïðåîáðàçîâàòåëè è èíâåðòîðû
• Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ è
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè2)
• Áëîêè òîðìîæåíèÿ è íàãðóçî÷íûå
ñîïðîòèâëåíèÿ
• du/dt è ñèíóñîèäàëüíûå ôèëüòðû2)
• Ïîìåõîïîäàâëÿþùèå ôèëüòðû òèï 6SE70 2)
• Ñåòåâûå êîìììóòàöèîííûå ôèëüòðû è
êîììóòàöèîííûå äðîññåëè (æåëåçíûå)
• Ïðåäîõðàíèòåëè ñåðèè 3NE1

è 3NA3 ñîãëàñíî ßU

UL File ¹
E 145 153
E 145 153

E 145 153
E 145 153
E 145 153

E 103 902

E167357/JFHR2

CSA File ¹
LR 21927
LR 21927

LR 21927
LR 21927
LR 21927-67R

1) Ñòàíäàðòû UL è CSA íå äåéñòâèòåëüíû äëÿ áëîêîâ è
êîìïîíåíòîâ ñèñòåìû äëÿ 3 AC 660 Â - 690 Â è DC 890 Â –
930 Â.

2) Ñòàíäàðòû UL è CSA äåéñòâèòåëüíû ïðè èñïîëüçîâàíèè
âìåñòå ñ ïðåîáðàçîâàòåëÿìè è èíâåðòîðàìè SIMOVERT
MASTERDRIVES.

Îáùèå òåõíè÷åñêèå äàííûå

�������������9 �	�����09 �:� �	�����09 ����� �0�����	��9 ����� �0�����	��;��!���"�� �
����� �����<	��
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Ïðåîáðàçîâàòåëè

Ïðåîáðàçîâàòåëè ìîæíî
ïîäêëþ÷àòü ê ïèòàþùåé ñåòè 3 AC
îò 200 Â äî 690 Â ñ ÷àñòîòîé ïèòàíèÿ
50/60 Ãö.

Êîíñòðóêöèÿ áëîêà:

• Êëåììû äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
òðåõôàçíîãî ïèòàíèÿ è øèíû
ïîñòîÿííîãî òîêà

• Âûïðÿìèòåëü ñ óñòîéñòâîì
ïðåäâàðèòåëüíîãî çàðÿäà,
çàùèùåííûé îò çàìûêàíèÿ íà
çåìëþ

• Êîðçèíà ýëåêòðîíèêè ñ ïëàòîé
óïðàâëåíèÿ

• Ïàíåëü óïðàâëåíèÿ PMU

• Çâåíî ïîñòîÿííîãî òîêà ñ
èíâåðòîðîì íà IGBT òðàíçèñòîðàõ

• Êëåììû äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
äâèãàòåëÿ.

Ïðåîáðàçîâàòåëè ìîæíî
óñòàíàâëèâàòü â øêàô èëè
ìîíòèðîâàòü íà ñòåíó. Ïðè
óñòàíîâêå íà ñòåíó äîëæà
ñîáëþäàòüñÿ òðåáóåìàÿ ñòåïåíü
çàùèòû.

Äëÿ ýëåêòðè÷åñêîãî îòêëþ÷åíèÿ
ïðèâîäà îò ïèòàþùåé ñåòè
èñïîëüçóþòñÿ ãëàâíûé
âûêëþ÷àòåëü è/èëè ðàçúåäèíèòåëü
íàãðóçêè. Ðàáî÷åå âêëþ÷åíèå
ïðåîáðàçîâàòåëÿ âîçìîæíî ñ
ïîìîùüþ ãëàâíîãî êîíòàêòîðà,
óïðàâëåíèå êîòîðûì ìîæíî
îñóùåñòâëÿòü ñ ïîìîùüþ
ïðåîáðàçîâàòåëÿ. Äëÿ ýòîãî
íåîáõîäèì âíåøíèé èñòî÷íèê
ïèòàíèÿ ýëåêòðîíèêè
ïðåîáðàçîâàòåëÿe DC 24 Â (ñì. ñòð.
6/32„Êëåìíèê óïðàâëåíèÿ X9“).

Èíâåðòîðû

Èíâåðòîðû ìîæíî ïîäêëþ÷àòü ê
ïèòàþùåé ñåòè DC îò 270 Â äî 930
Â.

Êîíñòðóêöèÿ áëîêà:

• Êëåììû äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ øèíû
ïîñòîÿííîãî òîêà

• Êîðçèíà ýëåêòðîíèêè ñ ïëàòîé
óïðàâëåíèÿ

• Ïàíåëü óïðàâëåíèÿ PMU

• Çâåíî ïîñòîÿííîãî òîêà ñ
èíâåðòîðîì íà IGBT òðàíçèñòîðàõ

• Êëåììû äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
äâèãàòåëÿ.

Èíâåðòîð ìîæíî âñòðàèâàòü â
øêàô.

Äëÿ ýëåêòðè÷åñêîãî îòêëþ÷åíèÿ
èíâåðòîðà îò ñåòè ïîñòîÿííîãî òîêà
ìîæíî èñïîëüçîâàòü
ðàçúåäèíèòåëü íàãðóçêè. Ðàáî÷åå
âêëþ÷åíèå èíâåðòîðà,
ïîäêëþ÷åííîãî ê øèíå ïîñòîÿííîãî
òîêà âîçìîæíî ñ ïîìîùüþ áëîêà
êîììóòàöèè, óïðàâëåíèå êîòîðûì
ìîæíî îñóùåñòâëÿòü ñ ïîìîùüþ
ïðåîáðàçîâàòåëÿ.

Áëîê êîììóòàöèè ñîñòîèò èç
ðàçúåäèíèòåëÿ íàãðóçêè,
êîíòàêòîðà è óñòðîéñòâà
ïðåäâàðèòåëüíîãî çàðÿäà (ñì. ñòð.
6/35 „Êîìïîíåíòû äëÿ çâåíà
ïîñòîÿííîãî òîêà“).

Ýòè êîìïîíåíòû äîëæíû
çàêàçûâàòñÿ, ìîíòèðîâàòüñÿ è
ïîäêëþ÷àòüñÿ îòäåëüíî.

Èíâåðòîðû ìîãóò ïîäêëþ÷àòüñÿ ê
áëîêó âûïðÿìëåíèÿ èëè
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè äëÿ
ïîëó÷åíèÿ åäèíîãî ïðèâîäà.

=>	�$��� >������������

Ïðåîáðàçîâàòåëè è èíâåðòîðû ñ âîçäóøíûì
îõëàæäåíèåì
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèå

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿUÏ 3 AC 200 Â– 15 %
äî 230 Â +15 %

3 AC 380 Â– 15 %
äî 480 Â +10 %

3 AC 500 Â– 15 %
äî 600 Â +10 %

3 AC 660 Â– 15 %
äî 690 Â +15 %

Íàïðÿæåíèå çâåíà ïîñòîÿíîãî òîêà UD DC 270 Â–15 %
äî 310 Â +15 %

DC 510 Â– 15 %
äî 650 Â +10 %

DC 675 Â– 15 %
äî 810 Â +10 %

DC890 Â– 15 %
äî 930 Â +15 %

Âûõîäíîå íàïðÿæåíèå
Ïðåîáðàçîâàòåëü 3 AC 0 Â äî UÏ 3 AC îò 0 Â äî UÏ 3 AC îò 0 Â äî UÏ 3 AC îò 0 Â äîUÏ

Èíâåðòîð 3 AC 0 Â äî 0,75 x UD 3 AC îò 0 Â äî 0,75 x UD 3 AC îò 0 Â äî 0,75 x UD 3 AC îò 0 Â äî 0,75 x UD

Íîìèíàëüíàÿ ÷àñòîòà

×àñòîòà ïèòàíèÿ 50/60 Ãö (± 6 %) 50/60 Ãö (± 6 %) 50/60 Ãö (± 6 %) 50/60 Ãö (± 6 %)

Âûõîäíàÿ ÷àñòîòà
– U/f = const îò 0 Ãö äî 200 Ãö

500 Ãö äëÿ òåêñòèëüíîé
îò 0 Ãö äî 200 Ãö
ìàêñ. 500 Ãö äëÿ òåêñòèëüíîé
â çàâèñèìîñòè îò ìîùíîñòè

îò 0 Ãö äî 200 Ãö
ìàêñ. 500 Ãö äëÿ òåêñòèëüíîé
â çàâèñèìîñòè îò ìîùíîñòè

îò 0 Ãö äî 200 Ãö
ìàêñ. 500 Ãö äëÿ òåêñòèëüíîé
â çàâèñèìîñòè îò ìîùíîñòè

– U = const 8 Ãö äî 300 Ãö îò 8 Ãö äî 300 Ãö
â çàâèñèìîñòè îò ìîùíîñòè

îò 8 Ãö äî 300 Ãö
â çàâèñèìîñòè îò ìîùíîñòè

îò 8 Ãö äî 300 Ãö
â çàâèñèìîñòè îò ìîùíîñòè

×àñòîòà ØÈÌ

Ìèíèìàëüíàÿ ÷àñòîòà ØÈÌ 1,7 êÃö 1,7 êÃö 1,7 êÃö 1,7 êÃö

Çàâîäñêàÿ óñòàâêà 2,5 êÃö 2,5 êÃö 2,5 êÃö 2,5 êÃö

Ìàêñèìàëüíàÿ ÷àñòîòà ØÈÌ â çàâèñèìîñòè îò ìîùíîñòè äî 16 êÃö â çàâèñèìîñòè îò ìîùíîñòè äî 16 êÃö â çàâèñèìîñòè îò ìîùíîñòè äî 16 êÃö â çàâèñèìîñòè îò ìîùíîñòè äî 7,5 êÃö

Êëàññ íàãðóçêè II
ñîãëàñíî EN 60 146-1-1

Ñì. òàêæå Ãëàâó 6 Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Áàçîâûé òîê íàãðóçêè 0,91 x íîìèíàëüíûé âûõîäíîé òîê

Òîê ïåðåãðóçêè 1,36 x íîìèíàëüíûé âûõîäíîé òîê â òå÷åíèå 60 ñ
èëè
1,60 x íîìèíàëüíûé âûõîäíîé òîê â òå÷åíèå 30 ñ äëÿ áëîêîâ ðàçìåðîì äî G
è íàïðÿæåíèåì ïèòàíèÿ äî 600 Â

Âðåìÿ öèêëà 300 ñ

Êîýôôèöèåíò ìîùíîñòè
• ïî ïåðâîé ãàðìîíèêå (cosϕ)
• ïîëíûé

≥ 0,98
îò 0,93 äî 0,96

ÊÏÄ îò 0,96 äî 0,98

Êîýôôèöèåíòû êîððåêöèè äëÿ ðàçíûõ óñëîâèé óñòàíîâêè (âûñîòà óñòàíîâêè, òåìïåðàòóðà)
ñì. Ãëàâó 6 Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ.

Ìàêñèìàëüíàÿ ÷àñòîòà ØÈÌ â ôóíêöèè âûõîäíîé
ìîùíîñòè:

16 êÃö
äëÿ ðàçìåðîâ A, B, C è D
äëÿ 45 êÂò; 55 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ 37 êÂò; 45 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â

9 êÃö
äëÿ ðàçìåðîâ E, îò 200 Â äî 230 Â
äëÿ 75 êÂò; 90 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ 55 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â

7,5 êÃö
äëÿ 110 êÂò; 132 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ 75 êÂò; 90 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â
äëÿ 55 êÂò äî 110 êÂò; îò 660 Â äî 690 Â

6 êÃö
äëÿ 160 êÂò äî 250 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ 110 êÂò äî 160 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â
äëÿ 132 êÂò äî 200 êÂò; îò 660 Â äî 690 Â

2,5 êÃö
äëÿ 315 êÂò äî 900 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ 200 êÂò äî 1100 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â
äëÿ 250 êÂò äî 2300 êÂò; îò 660 Â äî 690 Â
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Íîìèíàëü-
íàÿ ìîù-
íîñòü

Íìèíàëü-
íûé âûõîä-
íîé òîê

Áàçîâûé
òîê
íàãðóçêè

Òîê ïåðå-
ãðóçêè

1)

Íîìèíàëü-
íûé òîê
DC çâåíà

Ïîòðåáëÿå-
ìûé òîê
(òîëüêî äëÿ
ïðåîáðàçî-
âàòåëåé)

Ïðåîáðàçîâàòåëü Èíâåðòîð Ïîòåðè
ïðè 2.5 êÃö

Ãàáàðèòíûå
ðàçìåðû
Ø x Â x Ã

×åðòåæ
ñì. â
Ãëàâå 7

Ïðèìåðíûé
âåñ

I ÍÂ IÁ Imax. Ïðåîáðà-
çîâàòåëü

Èíâåðòîð

êÂò A A A A A Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîéíîìåð êÂò êÂò ìì No. êã

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 200 B äî 230 B è DC îò 270 B äî 310 B 
2)

230 B

2.2 10.6 9.6 14.4 12.6 11.7 6SE7021–1CA60 6SE7021–1RA60 0.13 0.09 90 x 425 x 350 1 8
3 13.3 12.1 18.1 15.8 14.6 6SE7021–3CA60 6SE7021–3RA60 0.16 0.11 90 x 425 x 350 1 8
4 17.7 16.1 24.1 21.1 19.5 6SE7021–8CB60 6SE7021–8RB60 0.20 0.13 135 x 425 x 350 1 12
5.5 22.9 20.8 31.1 27.3 25.2 6SE7022–3CB60 6SE7022–3RB60 0.25 0.16 135 x 425 x 350 1 12
7.5 32.2 29.3 43.8 38.3 35.4 6SE7023–2CB60 6SE7023–2RB60 0.32 0.22 135 x 425 x 350 1 12

11 44.2 40.2 60.1 52.6 48.6 6SE7024–4CC60 6SE7024–4RC60 0.41 0.29 180 x 600 x 350 1 24
15 54 49.1 73.4 64.3 59.4 6SE7025–4CD60 6SE7025–4RD60 0.59 0.44 270 x 600 x 350 1 35
18.5 69 62.8 93.8 82.1 75.9 6SE7027–0CD60 6SE7027–0RD60 0.74 0.54 270 x 600 x 350 1 35
22 81 73.7 110 96.4 89.1 6SE7028–1CD60 6SE7028–1RD60 0.81 0.60 270 x 600 x 350 1 35
22 100 91 136 119 110 6SE7031–0CE60 6SE7031–0RE60 1.20 0.90 270 x 1050 x 350 3 55
30 131 119 178 156 144 6SE7031–3CE60 6SE7031–3RE60 1.45 1.10 270 x 1050 x 350 3 55
37 162 147 220 193 178 6SE7031–6CE60 6SE7031–6RE60 1.85 1.45 270 x 1050 x 350 3 55
45 202 184 275 240 222 6SE7032–0CE60 6SE7032–0RE60 2.00 1.50 270 x 1050 x 350 3 55

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 380 B äî 480 B AC è DC îò 510 B äî 650 B

400 B

2.2 6.1 5.6 8.3 7.3 6.7 6SE7016–1EA61 6SE7016–1TA61 0.11 0.09 90 x 425 x 350 1 8
3 8 7.3 10.9 9.5 8.8 6SE7018–0EA61 6SE7018–0TA61 0.12 0.10 90 x 425 x 350 1 8
4 10.2 9.3 13.9 12.1 11.2 6SE7021–0EA61 6SE7021–0TA61 0.16 0.12 90 x 425 x 350 1 8
5.5 13.2 12 18.0 15.7 14.5 6SE7021–3EB61 6SE7021–3TB61 0.16 0.13 135 x 425 x 350 1 12
7.5 17.5 15.9 23.9 20.8 19.3 6SE7021–8EB61 6SE7021–8TB61 0.21 0.16 135 x 425 x 350 1 12

11 25.5 23.2 34.8 30.4 28.1 6SE7022–6EC61 6SE7022–6TC61 0.34 0.27 180 x 600 x 350 1 24
15 34 30.9 46.4 40.5 37.4 6SE7023–4EC61 6SE7023–4TC61 0.47 0.37 180 x 600 x 350 1 24
18.5 37.5 34.1 51.2 44.6 41.3 6SE7023–8ED61 6SE7023–8TD61 0.60 0.50 270 x 600 x 350 1 35
22 47 42.8 64.2 53.9 51.7 6SE7024–7ED61 6SE7024–7TD61 0.71 0.58 270 x 600 x 350 1 35
30 59 53.7 80.5 70.2 64.9 6SE7026–0ED61 6SE7026–0TD61 0.85 0.69 270 x 600 x 350 1 35
37 72 65.5 98.3 85.7 79.2 6SE7027–2ED61 6SE7027–2TD61 1.06 0.85 270 x 600 x 350 1 35
45 92 84 126 110 101 6SE7031–0EE60 6SE7031–0TE60 1.18 1.05 270 x 1050 x 365 3 55
55 124 113 169 148 136 6SE7031–2EF60 6SE7031–2TF60 1.67 1.35 360 x 1050 x 365 3 65
75 146 133 199 174 160 6SE7031–5EF60 6SE7031–5TF60 1.95 1.56 360 x 1050 x 365 3 65
90 186 169 254 221 205 6SE7031–8EF60 6SE7031–8TF60 2.17 1.70 360 x 1050 x 365 3 65

110 210 191 287 250 231 6SE7032–1EG60 6SE7032–1TG60 2.68 2.18 508 x 1450 x 465 3 155
132 260 237 355 305 286 6SE7032–6EG60 6SE7032–6TG60 3.40 2.75 508 x 1450 x 465 3 155
160 315 287 430 375 346 6SE7033–2EG60 6SE7033–2TG60 4.30 3.47 508 x 1450 x 465 3 165
200 370 337 503 440 407 6SE7033–7EG60 6SE7033–7TG60 5.05 4.05 508 x 1450 x 465 3 180
250 510 464 694 607 – – 6SE7035–1TJ60 – 5.8 800 x 1400 x 565 5 250
250 510 464 694 607 561 6SE7035–1EK60 – 7.1 – 800 x 1750 x 565 7 400
315 590 537 802 702 – – 6SE7036–0TJ60 – 6.6 800 x 1400 x 565 5 250
315 590 537 802 702 649 6SE7036–0EK60 – 8.2 – 800 x 1750 x 565 7 400
400 690 628 938 821 – – 6SE7037–0TJ60 – 8.8 800 x 1400 x 565 5 275
400 690 628 938 821 759 6SE7037–0EK60 – 10.2 – 800 x 1750 x 565 7 460
500 860 782 1170 1023 – – 6SE7038–6TK60 – 11.9 800 x 1750 x 565 5 520
630 1100 1000 1496 1310 – – 6SE7041–1TK60 – 13.4 800 x 1750 x 565 5 540
710 1300 1183 1768 1551 – – 6SE7041–3TL60 – 14.5 1100 x 1750 x 565 6 625

Áëîêè c óâåëè÷åííîé âûõîäíîé ìîùíîcòüþ (äëÿ ïàðàëëåëüíîãî âêëþ÷åíèÿ),
ñì. íà ñòð. 3/12.

1) Òîê ïåðåãðóçêè = 1.6 x I ÍÂ ,
â òå÷åíèå 30 c до 200 Bт.
Ñì. Ãëàâó 6.

2) Ïðåîáðàçîâàòåëè áåç ïðåäîõðàíèòåëåé â DC çâåíå
è áåç ôóíêöèè“"Safe Stop".

3) Ñì. Òåõíè÷åñêóþ Èíôîðìàöèþ, Ãëàâà 6.

Ïðåîáðàçîâàòåëè è èíâåðòîðû ñ âîçäóøíûì îõëàæäåíèåì

Äàííûå äëÿ âûáîðà è çàêàçà
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Òðåáóåìûé
ðàñõîä
îõëàæäàþùåãî
âîçäóõà

Óðîâåíü øóìà
ñî ñòàíäàðòíîé
ñòåïåíüþ çàùèòû
IP 20/IP 00

Ïîäñîåäèíåíèå ïèòàíèÿ
– Êëåììû äëÿ ðàçìåðîâ îò A äî D
– Øèíû äëÿ ðàçìåðîâ îò E äî Q
– Ðàñïîëîæåíèå: ñâåðõó AC/DC, ñíèçó äâèãàòåëü

Äîïîëíèòåëüíîå ïèòàíèå

DC 24 Â ñòàíäàðòíî
ìàêñ. ïðè 20 Â3 )

DC 24 V ìàêñèìàëüíî
ìàêñ. ïðè 20 Â3)

1 AC èëè 2 AC 230 Â
âåíòèëÿòîð äëÿ èíâåðòîðàÒîíêîïðî-

âîëî÷íûé
Îäíî è
ìíîãîæèëüíûå

Ïîäñîåäèíèòåëüíûé
âèíò

ì3/ñ
50 Ãö
dB (A) ìì2 ìì2 A A

50 Ãö
A

60 Ãö
A

0,009 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 1,5 2,5 íåò íåò

0,009 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 1,5 2,5 íåò íåò

0,022 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 1,5 2,5 íåò íåò

0,022 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 1,5 2,5 íåò íåò

0,022 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 1,5 2,5 íåò íåò

0,028 60 îò 2,5 äî 16 îò 10 äî 25 1,5 2,5 íåò íåò

0,054 65 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 50 1,5 2,5 0,43 0,49

0,054 65 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 50 1,5 2,5 0,43 0,49

0,054 65 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 50 1,5 2,5 0,43 0,49

0,10 69 ìàêñ. 2 x 70 M10 1,7 2,7 0,43 0,49

0,10 69 ìàêñ. 2 x 70 M10 1,7 2,7 0,43 0,49

0,10 69 ìàêñ. 2 x 70 M10 1,7 2,7 0,43 0,49

0,10 69 ìàêñ. 2 x 70 M10 1,7 2,7 0,43 0,49

0,009 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 1,5 2,5 íåò íåò

0,009 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 1,5 2,5 íåò íåò

0,009 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 1,5 2,5 íåò íåò

0,022 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 1,5 2,5 íåò íåò

0,022 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 1,5 2,5 íåò íåò

0,028 60 îò 2,5 äî 16 îò 10 äî 25 1,5 2,5 íåò íåò

0,028 60 îò 2,5 äî 16 îò 10 äî 25 1,5 2,5 íåò íåò

0,054 65 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 50 1,5 2,5 0,43 0,49

0,054 65 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 50 1,5 2,5 0,43 0,49

0,054 65 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 50 1,5 2,5 0,43 0,49

0,054 65 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 50 1,5 2,5 0,43 0,49

0,10 69 ìàêñ. 2 x 70 M 10 1,7 2,7 0,43 0,49

0,14 69 ìàêñ. 2 x 70 M 10 2,1 3,2 0,80 1,2

0,14 69 ìàêñ. 2 x 70 M 10 2,1 3,2 0,80 1,2

0,14 69 ìàêñ. 2 x 70 M 10 2,1 3,2 0,80 1,2

0,31 80 ìàêñ. 2 x 150 M 12 2,3 3,5 0,95 1,4

0,31 80 ìàêñ. 2 x 150 M 12 2,3 3,5 0,95 1,4

0,41 82 ìàêñ. 2 x 150 M 12 2,3 3,5 0,95 1,4

0,41 82 ìàêñ. 2 x 150 M 12 2,3 3,5 0,95 1,4

0,46 77 ìàêñ. 2 x 300 M 12/M 16 3,0 4,2 2,2 3,4

0,46 77 ìàêñ. 2 x 300 M 12/M 16 3,1 4,3 – –

0,46 77 ìàêñ. 2 x 300 M 12/M 16 3,0 4,2 2,2 3,4

0,46 77 ìàêñ. 2 x 300 M 12/M 16 3,1 4,3 – –

0,60 80 ìàêñ. 4 x 300 M 12/M 16 3,0 4,2 4,5 6,9

0,60 80 ìàêñ. 4 x 300 M 12/M 16 3,1 4,3 – –

0,60 80 ìàêñ. 4 x 300 M 12/M 16 3,0 4,2 4,5 6,9

0,88 82 ìàêñ. 4 x 300 M 12/M 16 3,0 4,2 12,8 22,0

0,92 89 ìàêñ. 6 x 300 M 12/M 16 3,0 4,2 12,8 22,0

Ïðåîáðàçîâàòåëè è èíâåðòîðû ñ âîçäóøíûì
îõëàæäåíèåì
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Íîìè-
íàëüíàÿ
ìîù-
íîñòü

Íîìè-
íàëüíûé
âûõîäíîé
òîê

Áàçîâûé
òîê
íàãðóçêè

Òîê
ïåðåãðóç-
êè1)

Íîìèíàëü-
íûé òîê
çâåíà
ïîñòîÿí-
íîãî òîêà

Ïîòðåáëÿ-
åìûé òîê
(òîëüêî äëÿ
ïðåîáðàçî-
âàòåëåé)

Ïðåîáðàçîâàòåëü Èíâåðòîð Ïîòåðè
ìîùíîñòè
ïðè 2,5 êÃö

Ãàáàðèòíûå
ðàçìåðû
Ø x Â x Ã

×åðòåæ
ñì. â
Ãëàâå 7

Ïðèìåðíûé
âåñ

IÍÂ IÁ Iìàêñ. Ïðåî-
áðàçî-
âàòåëü

Èíâåðòîð

êÂò A A A A A Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð êÂò êÂò ìì ¹ êã

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC 500 V äî 600 V è DC îò 675 Â äî 810 Â

500 Â

2,2 4,5 4,1 6,1 5,4 5,0 6SE7014–5FB61 6SE7014–5UB61 0,10 0,08 135 x 425 x 350 1 12

3 6,2 5,6 8,5 7,4 6,8 6SE7016–2FB61 6SE7016–2UB61 0,11 0,09 135 x 425 x 350 1 12

4 7,8 7,1 10,6 9,3 8,6 6SE7017–8FB61 6SE7017–8UB61 0,12 0,10 135 x 425 x 350 1 12

5,5 11 10 15 13,1 12,1 6SE7021–1FB61 6SE7021–1UB61 0,16 0,13 135 x 425 x 350 1 12

7,5 15,1 13,7 20,6 18 16,6 6SE7021–5FB61 6SE7021–5UB61 0,21 0,17 135 x 425 x 350 1 12

11 22 20 30 26,2 24,2 6SE7022–2FC61 6SE7022–2UC61 0,32 0,26 180 x 600 x 350 1 24

18,5 29 26,4 39,6 34,5 31,9 6SE7023–0FD61 6SE7023–0UD61 0,59 0,51 270 x 600 x 350 1 35

22 34 30,9 46,4 40,2 37,4 6SE7023–4FD61 6SE7023–4UD61 0,69 0,59 270 x 600 x 350 1 35

30 46,5 42,3 63,5 55,4 51,2 6SE7024–7FD61 6SE7024–7UD61 0,87 0,74 270 x 600 x 350 1 35

37 61 55 83 73 67 6SE7026–1FE60 6SE7026–1UE60 0,91 0,75 270 x 1050 x 365 3 55

45 66 60 90 79 73 6SE7026–6FE60 6SE7026–6UE60 1,02 0,84 270 x 1050 x 365 3 55

55 79 72 108 94 87 6SE7028–0FF60 6SE7028–0UF60 1,26 1,04 360 x 1050 x 365 3 65

75 108 98 147 129 119 6SE7031–1FF60 6SE7031–1UF60 1,80 1,50 360 x 1050 x 365 3 65

90 128 117 174 152 141 6SE7031–3FG60 6SE7031–3UG60 2,13 1,80 508 x 1450 x 465 3 155

110 156 142 213 186 172 6SE7031–6FG60 6SE7031–6UG60 2,58 2,18 508 x 1450 x 465 3 155

132 192 174 262 228 211 6SE7032–0FG60 6SE7032–0UG60 3,40 2,82 508 x 1450 x 465 3 180

160 225 205 307 268 248 6SE7032–3FG60 6SE7032–3UG60 4,05 3,40 508 x 1450 x 465 3 180

200 297 270 404 353 – – 6SE7033–0UJ60 – 5,00 800 x 1400 x 565 5 250

200 297 270 404 353 327 6SE7033–0FK60 – 5,80 – 800 x 1750 x 565 7 400

250 354 322 481 421 – – 6SE7033–5UJ60 – 5,60 800 x 1400 x 565 5 250

250 354 322 481 421 400 6SE7033–5FK60 – 6,80 – 800 x 1750 x 565 7 400

315 452 411 615 538 – – 6SE7034–5UJ60 – 7,00 800 x 1400 x 565 5 250

315 452 411 615 538 497 6SE7034–5FK60 – 8,30 – 800 x 1750 x 565 7 400

400 570 519 775 678 – – 6SE7035–7UK60 – 8,90 800 x 1750 x 565 5 500

450 650 592 884 774 – – 6SE7036–5UK60 – 10,00 800 x 1750 x 565 5 520

630 860 783 1170 1023 – – 6SE7038–6UK60 – 11,60 800 x 1750 x 565 5 520

800 1080 983 1469 1285 – – 6SE7041–1UL60 – 14,20 1100 x 1750 x 565 6 625

900 1230 1119 1673 1464 – – 6SE7041–2UL60 – 16,70 1100 x 1750 x 565 6 625

Áëîêè ñ óâåëè÷åííîé âûõîäíîé ìîùíîñòüþ (äëÿ ïàðàëëåëüíîãî âêëþ÷åíèÿ)
ñì. íà ñòð. 3/12.

1) Òîê ïåðåãðóçêè = 1,6 x IÍÂ, â òå÷åíèå30 ñ äî 200 êÂò , ñì.

Ãëàâó 6.

2) Ñì. Òåõíè÷åñêóþ èíôîðìàöèþ, Ãëàâà 6.

Ïðåîáðàçîâàòåëè è èíâåðòîðû ñ âîçäóøíûì
îõëàæäåíèåì

?�		0 %�� �0���� � ������



3

Siemens DA 65.10 · 2001 3/9

Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Òðåáóåìûé
ðàñõîä
îõëàæäàþùåãî
âîçäóõà

Óðîâåíü øóìà
ñî ñòàíäàðòíîé
ñòåïåíüþ çàùèòû
IP 20/IP 00

Ïîäñîåäèíåíèå ïèòàíèÿ
– Êëåììû äëÿ ðàçìåðîâ îò A äî D
– Øèíû äëÿ ðàçìåðîâ îò E äî Q
– Ðàñïîëîæåíèå: ñâåðõó AC/DC, ñíèçó äâèãàòåëü

Äîïîëíèòåëüíîå ïèòàíèå

Òîíêîïðî-
âîëî÷íûé

Îäíî è
ìíîãîæèëüíûå

Ïîäñîåäèíèòåëüíûé
âèíò

DC 24 Â ñòàíäàðòíî
ìàêñ. ïðè 20 Â2 )

DC 24 V ìàêñèìàëüíî
ìàêñ. ïðè 20 Â2)

1 AC èëè 2 AC 230 Â
âåíòèëÿòîð äëÿ èíâåðòîðà

ì3/ñ

50 Ãö

dB (A) ìì2 ìì2 A A

50 Ãö

A

60 Ãö

A

0,022 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 1,5 2,5 íåò íåò

0,022 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 1,5 2,5 íåò íåò

0,022 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 1,5 2,5 íåò íåò

0,022 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 1,5 2,5 íåò íåò

0,022 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 1,5 2,5 íåò íåò

0,028 60 îò 2,5 äî 16 îò 10 äî 25 1,5 2,5 íåò íåò

0,054 65 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 50 1,5 2,5 0,43 0,49

0,054 65 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 50 1,5 2,5 0,43 0,49

0,054 65 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 50 1,5 2,5 0,43 0,49

0,10 69 ìàêñ. 2 x 70 M 10 1,7 2,7 0,43 0,49

0,10 69 ìàêñ. 2 x 70 M 10 1,7 2,7 0,80 1,2

0,14 69 ìàêñ. 2 x 70 M 10 2,1 3,2 0,80 1,2

0,14 80 ìàêñ. 2 x 70 M 10 2,1 3,2 0,80 1,2

0,31 80 ìàêñ. 2 x 150 M 12 2,3 3,5 0,95 1,4

0,31 80 ìàêñ. 2 x 150 M 12 2,3 3,5 0,95 1,4

0,41 82 ìàêñ. 2 x 150 M 12 2,3 3,5 0,95 1,4

0,41 82 ìàêñ. 2 x 150 M 12 2,3 3,5 0,95 1,4

0,46 77 ìàêñ. 2 x 300 M 12/M 16 3,0 4,2 2,2 3,4

0,46 77 ìàêñ. 2 x 300 M 12/M 16 3,1 4,3 – –

0,46 77 ìàêñ. 2 x 300 M 12/M 16 3,0 4,2 2,2 3,4

0,46 77 ìàêñ. 2 x 300 M 12/M 16 3,1 4,3 – –

0,46 77 ìàêñ. 2 x 300 M 12/M 16 3,0 4,2 2,2 3,4

0,46 77 ìàêñ. 2 x 300 M 12/M 16 3,1 4,3 – –

0,60 80 ìàêñ. 4 x 300 M 12/M 16 3,0 4,2 4,5 6,9

0,60 80 ìàêñ. 4 x 300 M 12/M 16 3,0 4,2 4,5 6,9

0,88 82 ìàêñ. 4 x 300 M 12/M 16 3,0 4,2 12,8 22,0

0,92 89 ìàêñ. 6 x 300 M 12/M 16 3,0 4,2 12,8 22,0

0,92 89 ìàêñ. 6 x 300 M 12/M 16 3,0 4,2 12,8 22,0

Ïðåîáðàçîâàòåëè è èíâåðòîðû ñ âîçäóøíûì
îõëàæäåíèåì
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Íîìè-
íàëüíàÿ
ìîù-
íîñòü

Íîìè-
íàëüíûé
âûõîäíîé
òîê

Áàçîâé
òîê
íàãðóçêè

Òîê
ïåðåãðóç-
êè

Íîìèíàëü-
íûé òîê
çâåíà
ïîñòîÿí-
íîãî òîêà

Ïîòðåáëÿ-
åìûé òîê
(òîëüêî äëÿ
ïðåîáðàçî-
âàòåëåé)

Ïðåîáðàçîâàòåëü Èíâåðòîð Ïîòåðè
ìîùíîñòè ïðè
2,5 êÃö

Ãàáàðèòíûå
ðàçìåðû
Ø x Â x Ã

×åðòåæ
ñì. â
Ãëàâå 7

Ïðèìåðíûé
âåñ

IÍÂ IÁ Iìàêñ. Ïðåî-
áðàçîâà-
òåëü

Èíâåðòîð

êÂò A A A A A Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð êÂò êÂò ìì ¹ kg

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC 660 Â äî 690 Â è DC îò 890 Â äî 930 Â

690 Â

55 60 55 82 71 66 6SE7026–0HF60 6SE7026–0WF60 1,05 0,90 360 x 1050 x 365 3 65

75 82 75 112 98 90 6SE7028–2HF60 6SE7028–2WF60 1,47 1,24 360 x 1050 x 365 3 155

90 97 88 132 115 107 6SE7031–0HG60 6SE7031–0WG60 1,93 1,68 508 x 1450 x 465 3 155

110 118 107 161 140 130 6SE7031–2HG60 6SE7031–2WG60 2,33 2,03 508 x 1450 x 465 3 155

132 145 132 198 173 160 6SE7031–5HG60 6SE7031–5WG60 2,83 2,43 508 x 1450 x 465 3 180

160 171 156 233 204 188 6SE7031–7HG60 6SE7031–7WG60 3,50 3,05 508 x 1450 x 465 3 180

200 208 189 284 248 229 6SE7032–1HG60 6SE7032–1WG60 4,30 3,70 508 x 1450 x 465 3 250

250 297 270 404 353 – – 6SE7033–0WJ60 – 5,80 800 x 1400 x 565 5 250

250 297 270 404 353 327 6SE7033–0HK60 – 6,60 – 800 x 1750 x 565 7 400

315 354 322 481 421 – – 6SE7033–5WJ60 – 6,30 800 x 1400 x 565 5 250

315 354 322 481 421 400 6SE7033–5HK60 – 7,40 – 800 x 1750 x 565 7 400

400 452 411 615 538 – – 6SE7034–5WJ60 – 7,80 800 x 1400 x 565 5 250

400 452 411 615 538 497 6SE7034–5HK60 – 9,10 – 800 x 1750 x 565 7 400

500 570 519 775 678 – – 6SE7035–7WK60 – 9,40 800 x 1750 x 565 5 500

630 650 592 884 774 – – 6SE7036–5WK60 – 11,00 800 x 1750 x 565 5 520

800 860 783 1170 1023 – – 6SE7038–6WK60 – 13,90 800 x 1750 x 565 5 520

1000 1080 983 1469 1285 – – 6SE7041–1WL60 – 17,20 1100 x 1750 x 565 6 625

1200 1230 1119 1673 1464 – – 6SE7041–2WL60 – 22,90 1100 x 1750 x 565 6 625

Áëîêè ñ óâåëè÷åííîé âûõîäíîé ìîùíîñòüþ (äëÿ ïàðàëëåëüíîãî âêëþ÷åíèÿ)
ñì. íà ñòð. 3/12.

1) Ñì. Òåõíè÷åñêóþ èíôîðìàöèþ, Ãëàâà 6.

Ïðåîáðàçîâàòåëè è èíâåðòîðû ñ âîçäóøíûì
îõëàæäåíèåì

?�		0 %�� �0���� � ������
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Òðåáóåìûé
ðàñõîä
îõëàæäàþùåãî
âîçäóõà

Óðîâåíü øóìà
ñî ñòàíäàðòíîé
ñòåïåíüþ çàùèòû
IP 20/IP 00

Ïîäñîåäèíåíèå ïèòàíèÿ
– Êëåììû äëÿ ðàçìåðîâ îò A äî D
– Øèíû äëÿ ðàçìåðîâ îò E äî Q
– Ðàñïîëîæåíèå: ñâåðõó AC/DC, ñíèçó äâèãàòåëü

Äîïîëíèòåëüíîå ïèòàíèå

Òîíêîïðî-
âîëî÷íûé

Îäíî è
ìíîãîæèëüíûå

Ïîäñîåäèíèòåëüíûé
âèíò

DC 24 Â ñòàíäàðòíî
ìàêñ. ïðè 20 Â1 )

DC 24 V ìàêñèìàëüíî
ìàêñ. ïðè 20 Â1)

1 AC èëè 2 AC 230 Â
âåíòèëÿòîð äëÿ èíâåðòîðà

ì3/ñ

50 Ãö

dB (A) ìì2 ìì2 A A

50 Ãö

A

60 Ãö

A

0,14 69 ìàêñ. 2 x 70 M 10 2,1 3,2 0,80 1,2

0,14 69 ìàêñ. 2 x 70 M 10 2,1 3,2 0,80 1,2

0,31 80 ìàêñ. 2 x 150 M 12 2,3 3,5 0,95 1,4

0,31 80 ìàêñ. 2 x 150 M 12 2,3 3,5 0,95 1,4

0,41 82 ìàêñ. 2 x 150 M 12 2,3 3,5 0,95 1,4

0,41 82 ìàêñ. 2 x 150 M 12 2,3 3,5 0,95 1,4

0,41 82 ìàêñ. 2 x 150 M 12 2,3 3,5 0,95 1,4

0,46 77 ìàêñ. 2 x 300 M 12/M 16 3,0 4,2 2,2 3,4

0,46 77 ìàêñ. 2 x 300 M 12/M 16 3,1 4,3 – –

0,46 77 ìàêñ. 2 x 300 M 12/M 16 3,0 4,2 2,2 3,4

0,46 77 ìàêñ. 2 x 300 M 12/M 16 3,1 4,3 – –

0,46 77 ìàêñ. 2 x 300 M 12/M 16 3,0 4,2 2,2 3,4

0,46 77 ìàêñ. 2 x 300 M 12/M 16 3,1 4,3 – –

0,60 80 ìàêñ. 4 x 300 M 12/M 16 3,0 4,2 4,5 6,9

0,60 80 ìàêñ. 4 x 300 M 12/M 16 3,0 4,2 4,5 6,9

0,88 82 ìàêñ. 4 x 300 M 12/M 16 3,0 4,2 12,8 22,0

0,92 89 ìàêñ. 6 x 300 M 12/M 16 3,0 4,2 12,8 22,0

0,92 89 ìàêñ. 6 x 300 M 12/M 16 3,0 4,2 12,8 22,0

Ïðåîáðàçîâàòåëè è èíâåðòîðû ñ âîçäóøíûì
îõëàæäåíèåì
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Íîìè-
íàëüíàÿ
ìîù-
íîñòü

Íîìè-
íàëüíûé
âûõîäíîé
òîê

Áàçîâûé
òîê
íàãðóçêè

Òîê
ïåðåãðóç-
êè1)

Íîìèíàëü-
íûé òîê
çâåíà
ïîñòîÿí-
íîãî òîêà

Êîìïëåêòàöèÿ
èíâåðòîðà

Èíâåðòîð/
Âñòðàèâàåìûé
óðàâíèòåëüíûé ðåàêòîð

Ñóììàðíûå
ïîòåðè ïðè
2,5 êÃö

Ãàáàðèòíûå
ðàçìåðû
Ø x Â x Ã

×åðòåæ
ñì. â
Ãëàâå 7

Ïðèìåðíûé
âåñ

IÍÂ IÁ Iìàêñ.

Ïàðàëëåëüíîå
ïîäêëþ÷åíèå
áëîêîâ

êÂò A A A A Òèï2 ) Çàêàçíîé íîìåð êÂò ìì ¹ êã

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC 380 Â äî 480 Â è DC îò 510 Â äî 650 Â
400 Â

900 1630 1483 2217 1940 6SE7041-6TQ603)
áåç âñòðàèìîâîãî
óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà

Âåäóùèé 6SE7038-6TK86-3AE0

Âåäîìûé 6SE7038-6TK86-4AE0

22,6 (2 x 800) x 1750 x 565 5 (2x) 1040

900 1630 1483 2217 1940 6SE7041-6TM604)
ñî âñòðàèâàåìûì
óðàâíèòåëüíûì ðåàêòîðîì

Âåäóùèé 6SE7038-6TK86-3AE0

Âåäîìûé 6SE7038-6TK86-4AE0
âñòðàèâàåìûé
óðàâíèòåëüíûé ðåàêòîð
6SE7041-6GS86-5AB1

23,6 (2 x 800 + 508) x 1750 x 565 8 1400

1300 2470 2248 3359 2940 6SE7042-5TN603)
áåç âñòðàèìîâîãî
óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà

Âåäóùèé 6SE7041-3TL86-3AE0
Âåäîìûé 6SE7041-3TL86-4AE0

27,5 (2 x 1100) x 1750 x 565 6 (2x) 1350

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 500 Â äî 600 Â è DC îò 675 Â äî 810 Â
500 Â

1000 1400 1274 1904 1666 6SE7041-4UQ60 3)
áåç âñòðàèìîâîãî
óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà

Âåäóùèé 6SE7038-6UK86-3BE0
Âåäîìûé 6SE7038-6UK86-4AE0

19,0 (2 x 800) x 1750 x 565 5 (2x) 1150

1000 1400 1274 1904 1666 6SE7041-4UM60 4)
ñî âñòðàèâàåìûì
óðàâíèòåëüíûì ðåàêòîðîì

Âåäóùèé 6SE7038-6UK86-3BE0
Âåäîìûé 6SE7038-6UK86-4AE0

âñòðàèâàåìûé
óðàâíèòåëüíûé ðåàêòîð
6SE7041-6GS86-5AB1

20,0 (2 x 800 + 508) x 1750 x 565 8 1500

1100 1580 1438 2149 1880 6SE7041-6UQ60 3)
áåç âñòðàèìîâîãî
óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà

Âåäóùèé 6SE7038-6UK86-3AE0

Âåäîìûé 6SE7038-6UK86-4AE0

21,3 (2 x 800) x 1750 x 565 5 (2x) 1150

1100 1580 1438 2149 1880 6SE7041-6UM60 4)
ñî âñòðàèâàåìûì
óðàâíèòåëüíûì ðåàêòîðîì

Âåäóùèé 6SE7038-6UK86-3AE0

Âåäîìûé 6SE7038-6UK86-4AE0
âñòðàèâàåìûé
óðàâíèòåëüíûé ðåàêòîð
6SE7041-6GS86-5AB1

22,3 (2 x 800 + 508) x 1750 x 565 8 1500

1500 2050 1866 2788 2440 6SE7042-1UN60 3)
áåç âñòðàèìîâîãî
óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà

Âåäóùèé 6SE7041-1UL86-3AE0
Âåäîìûé 6SE7041-1UL86-4AE0

27,0 (2 x 1100) x 1750 x 565 6 (2x) 1350

1700 2340 2129 3182 2785 6SE7042-3UN603)
áåç âñòðàèìîâîãî
óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà

Âåäóùèé 6SE7041-2UL86-3AE0
Âåäîìûé 6SE7041-2UL86-4AE0

31,7 (2 x 1100) x 1750 x 565 6 (2x) 1350

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 660 Â äî 690 Â è DC îò 890 Â äî 930 Â
690 Â

1300 1400 1274 1904 1666 6SE7041-4WQ60 3)
áåç âñòðàèìîâîãî
óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà

Âåäóùèé 6SE7038-6WK86-3BE0

Âåäîìûé 6SE7038-6WK86-4AE0

22,6 (2 x 800) x 1750 x 565 5 (2x) 1150

1300 1400 1274 1904 1666 6SE7041-4WM60 4)
ñî âñòðàèâàåìûì
óðàâíèòåëüíûì ðåàêòîðîì

Âåäóùèé 6SE7038-6WK86-3BE0

Âåäîìûé 6SE7038-6WK86-4AE0
âñòðàèâàåìûé
óðàâíèòåëüíûé ðåàêòîð
6SE7041-6GS86-5AB1

23,6 (2 x 800 + 508) x 1750 x 565 8 1500

1500 1580 1438 2149 1880 6SE7041-6WQ60 3)
áåç âñòðàèìîâîãî
óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà

Âåäóùèé 6SE7038-6WK86-3AE0
Âåäîìûé 6SE7038-6WK86-4AE0

25,5 (2 x 800) x 1750 x 565 5 (2x) 1150

1500 1580 1438 2149 1880 6SE7041-6WM60 4)
ñî âñòðàèâàåìûì
óðàâíèòåëüíûì ðåàêòîðîì

Âåäóùèé 6SE7038-6WK86-3AE0
Âåäîìûé 6SE7038-6WK86-4AE0

âñòðàèâàåìûé
óðàâíèòåëüíûé ðåàêòîð
6SE7041-6GS86-5AB1

26,5 (2 x 800 + 508) x 1750 x 565 8 1500

1900 2050 1866 2788 2440 6SE7042-1WN60 3)
áåç âñòðàèìîâîãî
óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà

Âåäóùèé 6SE7041-1WL86-3AE0
Âåäîìûé 6SE7041-1WL86-4AE0

32,7 (2 x 1100) x 1750 x 565 6 (2x) 1350

2300 2340 2129 3182 2785 6SE7042-3WN603)
áåç âñòðàèìîâîãî
óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà

Âåäóùèé 6SE7041-2WL86-3AE0
Âåäîìûé 6SE7041-2WL86-4AE0

43,5 (2 x 1100) x 1750 x 565 6 (2x) 1350

?�		0 %�� �0���� � ������

Ïðåîáðàçîâàòåëè è èíâåðòîðû ñ âîçäóøíûì
îõëàæäåíèåì Ïàðàëëåëüíîå ïîäêëþ÷åíèå áëîêîâ

1) Òîê ïåðåãðóçêè = 1,36 x IÍÂ, â òå÷åíèå 60 ñ.

2) Äëÿ ñîâìåñòíîãî çàêàçà âåäóùèõ è âåäîìûõ áëîêîâ.
Îïöèè âîçìîæíû òîëüêî äëÿ âåäóùåãî.

3) Ïîñòàâëÿþòñÿ â äâóõ óïàêîâêàõ. Øèíû ïîñòîÿííîãî òîêà è
ñèãíàëüíûå êàáåëè ìîíòèðóþòñÿ íà ìåñòå.

4) Ïîñòàâëÿþòñÿ â òðåõ óïàêîâêàõ. Øèíû ïîñòîÿííîãî òîêà è
ñèãíàëüíûå êàáåëè ìîíòèðóþòñÿ íà ìåñòå. Ïðèñïîñîáëåíèÿ
äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà ê èíâåðòîðàì
âõîäÿò â êîìïëåêò ïîñòàâêè.
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Òðåáóåìûé
ðàñõîä
îõëàæäàþùåãî
âîçäóõà

Óðîâåíü øóìà
ñî ñòàíäàðòíîé
ñòåïåíüþ çàùèòû
IP 20/IP 00

Ïîäñîåäèíåíèå ïèòàíèÿ
– Êëåììû äëÿ ðàçìåðîâ îò A äî D
– Øèíû äëÿ ðàçìåðîâ îò E äî Q
– Ðàñïîëîæåíèå: ñâåðõó AC/DC, ñíèçó äâèãàòåëü

Äîïîëíèòåëüíîå ïèòàíèå

Òîíêîïðî-
âîëî÷íûé

Îäíî è
ìíîãîæèëüíûå

Ïîäñîåäèíèòåëüíûé
âèíò

DC 24 Â ñòàíäàðòíî
ìàêñ. ïðè 20 Â3 )

DC 24 V ìàêñèìàëüíî
ìàêñ. ïðè 20 Â3)

1 AC èëè 2 AC 230 Â
âåíòèëÿòîð äëÿ èíâåðòîðà

ì3/ñ

50 Ãö

dB (A) ìì2 ìì2 A A

50 Ãö

A

60 Ãö

A

1,70 87 ìàêñ. 2 x 4 x 300 M 12/M 16 5,2 6,6 9 13,8

1,70 87 ìàêñ. 2 x 4 x 300 M 12/M 16 5,2 6,6 9 13,8

1,84 91 ìàêñ. 2 x 6 x 300 M 12/M 16 5,2 6,6 25,6 44,0

1,80 87 ìàêñ. 2 x 4 x 300 M 12/M 16 5,2 6,6 25,6 44,0

1,80 87 ìàêñ. 2 x 4 x 300 M 12/M 16 5,2 6,6 25,6 44,0

1,80 87 ìàêñ. 2 x 4 x 300 M 12/M 16 5,2 6,6 25,6 44,0

1,80 87 ìàêñ. 2 x 4 x 300 M 12/M 16 5,2 6,6 25,6 44,0

1,84 91 ìàêñ. 2 x 6 x 300 M 12/M 16 5,2 6,6 25,6 44,0

1,84 91 ìàêñ. 2 x 6 x 300 M 12/M 16 5,2 6,6 25,6 44,0

1,80 87 ìàêñ. 2 x 4 x 300 M 12/M 16 5,2 6,6 25,6 44,0

1,80 87 ìàêñ. 2 x 4 x 300 M 12/M 16 5,2 6,6 25,6 44,0

1,80 87 ìàêñ. 2 x 4 x 300 M 12/M 16 5,2 6,6 25,6 44,0

1,80 87 ìàêñ. 2 x 4 x 300 M 12/M 16 5,2 6,6 25,6 44,0

1,84 91 ìàêñ. 2 x 6 x 300 M 12/M 16 5,2 6,6 25,6 44,0

1,84 91 ìàêñ. 2 x 6 x 300 M 12/M 16 5,2 6,6 25,6 44,0

Ïðåîáðàçîâàòåëè è èíâåðòîðû ñ âîçäóøíûì
îõëàæäåíèåì Ïàðàëëåëüíîå ïîäêëþ÷åíèå



3

3/14 Siemens DA 65.10 · 2001

Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Ïðåîáðàçîâàòåëè ÷àñòîòû
MASTERDRIVES ñ âîäÿíûì
îõëàæäåíèåì âûïóñêàþòñÿ ñî
ñòåïåíüþ çàùèòû äî IP 65 ïðè
âñòðàèâàíèè â øêàô..

Òåïëî, âûäåëÿåìîå
ïðåîáðàçîâàòåëÿìè ìîæíî
îòâîäèòü èç øêàôà èëè ìåñòà, ãäå
óñòàíîâëåíû ïðåîáðàçîâàòåëè, áåç
âîçäóõîîáìåíà.

Ó÷èòûâàÿ, ÷òî âîäà äëÿ îõëàæäåíèÿ
íå ÿâëÿåòñÿ ðåäêîñòüþ íà
ïðåäïðèÿòèÿõ, èñïîëüçîâàíèå
âîäÿíîãî îõëàæäåíèÿ î÷åíü
ïðèâëåêàòåëüíî.

Ïðèíöèï ìîäóëüíîãî ïîñòðîåíèÿ è
ïðîâåðåííûå ôóíêöèîíàëüíûå
âîçìîæíîñòè óïðàâëåíèÿ,
êîììóíèêàöèè, òåõíîëîãèè,
óïðàâëåíèå è âèçóàëèçàöèÿ SIMO-
VERT MASTERDRIVES ïîëíîñòüþ
âîïëîùåíû â ïðåîáðàçîâàòåëÿõ ñ
âîäÿíûì îõëàæäåíèåì.

Ïðåîáðàçîâàòåëè ñ âîäÿíûì
îõëàæäåíèåì, îñíàùåííûe ïëàòîé

óïðàâëåíèÿ CUVC, ìîæíî
èñïîëüçîâàòü â ñëåäóþùèõ
ïðèìåíåíèÿõ:

• Ýêñòðóäåðû, ïðåññû, îáðàáîòêà
ïëàñòìàññ

• Âîëî÷èëüíûå ìàøèíû

• Ìàøèíû äëÿ âûòÿãèâàíèÿ ñòåêëà

• Ïðèâîäû ãðåáíûõ âèíòîâ ñóäîâ

• Öåìåíòíûå ìåëüíèöû

• Ïåðåðàáàòûâàþùàÿ
ïðîìûøëåííîñòü

• Òåêñòèëüíàÿ ïðîìûøëåííîñòü.

Ýòè ïðåîáðàçîâàòåëè èìåþò òó æå
êîíñòðóêöèþ, ÷òî è
ïðåîáðàçîâàòåëè
MASTERDRIVES â âîçäóøíûì
îõëàæäåíèåì. Â îáëàñòè
òåïëîîòâîäà óñòàíîâëå îõëàäèòåëü
âîçäóõ/âîäà, ïî êîòîðîìó òå÷åò
âîäà îò âíåøíåãî èñòî÷íèêà.
Âåíòèëÿòîð, èñïîëüçóåìûé â
ïðåîáðàçîâàòåëÿõ ñ âîçäóøíûì
îõëàæäåíèåì, îáåñïå÷èâàåò
îõëàæäåíèå ïëàò, êëþ÷åé,
êîíäåíñàòîðîâ è øèí. Òåõíè÷åñêèå
äàííûå ïðåîáðàçîâàòåëåé MAS-
TERDRIVES ñ âîçäóøíûì è
âîäÿíûì îõëàæäåíèåì èäåíòè÷íû.
Áëîêè îáëàäàþò îäèíàêîâîé
ñïîñîáíîñòüþ îõëàæäåíèÿ ïðè
îäèíàêîâûõ óñëîâèÿõ ýêñïëóàòàöèè
(ñì. Òåõíè÷åñêèå äàííûå), ò. å.
Ñèñòåìà îõëàæäåíèÿ âìåñòå ñ
îõëàæäàþùèì âåíòèëÿòîðîì
ðàñ÷èòàíà íà òî, ÷òîáû îòâåñòè èç
øêàôà áîëüøå òåïëà, ÷åì ìîæåò
âûäåëèòñÿ èç ïðåîáðàçîâàòåëÿ ïðè
ðàáîòå.

Áëîêè êîìïàêòíîãî
èñïîëíåíèÿ îò 2,2 êÂò
äî 37 êÂò

Ñòåïåíü çàùèòû áëîêîâ IP 20.

Îõëàæäàþùàÿ âîäà ìîæåò
ïîäàâàòüñÿ ëèáî ñâåðõó, ëèáî
ñíèçó. Ïîäêëþ÷åíèå ñèñòåìû
âîäÿíîãî îõëàæäåíèÿ
îñóùåñòâëÿåòñÿ ê áëîêó
êîìïàêòíîãî èñïîëíåíèÿ ñáîêó.
Ìèíèìàëüíîå ðàññòîÿíèå äî
áëèæàéøåãî áëîêà ïðèìåðíî 65
ìì.

Áëîêè âñòðàèâàåìîãî
èñïîëíåíèÿ îò 37 êÂò
äî 200 êÂò

Ñòåïåíü çàùèòû áëîêîâ IP 00
(ñòåïåíü çàùèòû IP 20 âîçìîæíà
îïöèîíàëüíî).

Ñèñòåìà âîäÿíîãî îõëàæäåíèÿ
ïîäñîåäèíÿåòñÿ ëèáî ñâåðõó, ëèáî
ñíèçó.

Áëîêè âñòðàèâàåìîãî
èñïîëíåíèÿ îò 250 êÂò
äî 400 êÂò

Ñòåïåíü çàùèòû áëîêîâ
IP 00. Áîëåå âûñîêàÿ ñòåïåíü
çàùèòû âîçìîæíà, åñëè âñòðàèâàòü
áëîêè â øêàôû..

Ñèñòåìà âîäÿíîãî îõëàæäåíèÿ
ïîäñîåäèíÿåòñÿ òîëüêî ñíèçó.

Ýòè áëîêè ìîãóò îòäàâàòü ñèñòåìå
îõëàæäåíèÿ òîëüêî ñâîè òåïëîâûå
ïîòåðè. Îòíîñèòåëüíî ñðàâíèìîãî
áëîêà ñ âîçäóøíûì îõëàæäåíèåì,
âåíòèëÿòîð îõëàæäåíèÿ èìååò
ìåíüøóþ ìîùíîñòü è îí,
ñîîòâåòñòâåííî, òèøå.

Ïðåîáðàçîâàòåëè ñ âîäÿíûì îõëàæäåíèåì

=>	�$��� >������������
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Íàáîðû ïåðåõîäíèêîâ
äëÿ ïîäñîåäèíåíèÿ
âîäÿíîãî îõëàæäåíèÿ

Ýòè íàáîðû ïðåäíàçíà÷åíû äëÿ
ïîäñîåäèíåíèÿ ñèñòåìû
îõëàæäåíèÿ ê ñëåäóþùèì
ïðåîáðàçîâàòåëÿì:

• 1/2“-íàáîð ïåðåõîäíèêîâ äëÿ
ðàçìåðîâ îò A äî F

• 3/4“-íàáîð ïåðåõîäíèêîâ äëÿ
ðàçìåðà G

Íàáîð ñîñòîèò èç øëàíãîâ 2 õ 3 ì,
çàæèìîâ, êîííåêòîðîâ
(íåèçîãíóòûõ) ñ
ñîåäèíèòåëüíûìè ãàéêàìè è
øàéáàìè.

Çàêàçíûå íîìåðà íàáîðîâ
ïåðåõîäíèêîâ ñì. â ñíîñêàõ 3) è 4)
íà ñòð. 3/16 è 3/18.
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèå

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿUñ 3 AC 380 Â– 15 %
äî 480 Â +10 %

3 AC 500 Â –15 %
äî 600 Â +10 %

3 AC 660 Â –15 %
äî 690 Â +15 %

Íàïðÿæåíèå ïîñòîÿííîãî òîêà UD DC 510 Â–15 %
äî 650 Â +10 %

DC675 Â –15 %
äî 810 Â +10 %

DC890 Â– 15 %
äî 930 Â +15 %

Âûõîäíîå íàïðÿæåíèå
Ïðåîáðàçîâàòåëü 3 AC îò 0 Â äî Uñ 3 AC îò 0 Â äî Uñ 3 AC îò 0 Â äî Uñ

Èíâåðòîð 3 AC îò 0 Â äî 0,75 x UD 3 AC îò 0 Â äî 0,75 x UD 3 AC îò 0 Â äî 0,75 x UD

Íîìèíàëüíàÿ ÷àñòîòà

×àñòîòà ïèòàíèÿ 50/60 Ãö (± 6 %) 50/60 Ãö (± 6 %) 50/60 Ãö (± 6 %)

Âûõîäíàÿ ÷àñòîòà
– U/f = const îò 0 Ãö äî 200 Ãö (500 Ãö äëÿ òåêñòèëüíîé) îò 0 Ãö äî 200 Ãö îò 0 Ãö äî 200 Ãö

– U = const îò 8 Ãö äî 300 Ãö îò 8 Ãö äî 300 Ãö îò 8 Ãö äî 300 Ãö

×àñòîòà ØÈÌ

Ìèíèìàëüíàÿ ÷àñòîòà ØÈÌ 1,7 êÃö 1,7 êÃö 1,7 êÃö

Çàâîäñêàÿ íàñòðîéêà 2,5 êÃö 2,5 êÃö 2,5 êÃö

Ìàêñèìàëüíàÿ ÷àñòîòà ØÈÌ â çàâèñèîñòè îò ìîùíîñòè äî 16 êÃö â çàâèñèîñòè îò ìîùíîñòè äî 16 êÃö â çàâèñèîñòè îò ìîùíîñòè äî 7,5 êÃö

Êëàññ íàãðóçêè II

ñîãëàñíî EN 60 146-1-1

Ñì. òàêæå Ãëàâó 6, Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Áàçîâûé òîê íàãðóçêè 0,91 x íîìèíàëüíûé âûõîäíîé òîê

Òîê ïåðåãðóçêè 1,36 x íîìèíàëüíûé âûõîäíîé òîê â òå÷åíèå 60 ñ
èëè
1,60 x íîìèíàëüíûé âûõîäíîé òîê â òå÷åíèå 30 ñ äëÿ áëîêîâ ðàçìåðîì äî G
è íàïðÿæåíèåì ïèòàíèÿ ìàêñ. 600 Â

Âðåìÿ öèêëà 300 ñ

Êîýôôèöèåíò ìîùíîñòè
• ïî ïåðâîé ãàðìîíèêå (cosϕ)
• ïîëíûé

≥ 0,98
îò 0,93 äî 0,96

ÊÏÄ îò 0,96 äî 0,98

Âîäÿíîå îõëàæäåíèå

Òåìïåðàòóðà îõëàæäàþùåé âîäû
íà âõîäå

Ïîâûøåíèå òåìïåðàòóðû îõëàæäàþùåé âîäû
ïðè íîìèíàëüíîé ðàáîòå

Ìàêñèìàëüíûé ðàçìåð
÷àñòèö â âîäå

Óðîâåíü ðH

Ýëåêòðîïðîâîäíîñòü
(÷àñòü âîäû â îõëàæäàþùåé æèäêîñòè)

Õëîðèäû

Ñóëüôàòû

Ïîëíàÿ æåñòêîñòü

Ðàáî÷åå äàâëåíèå
Ðàçìåðû îò B äî G
Ðàçìåð K

îò 5 °C äî 38 °C

Îêîëî 5 K

< 0,1 ìì

îò 6,0 äî 8,0

< 500 µS/ñì

< 40 ppm

< 50 ppm

< 170 ppm

ìàêñ. 1 Áàð
ìàêñ. 2,5 Áàð

Â çàâèñèìîñòè îò òåìïåðàòóðû îõëàæäàþùåé âîäû è îêðóæàþùåé ñðåäû äîëæíû ïðîâîäèòüñÿ
ìåðîïðèÿòèÿ äëÿ îáåñïå÷åíèÿ çàùèòû îò âîçíèêíîâåíèÿ êîíäåíñàòà â ñîîòâåòñòâèè ñ Òåõíè÷åñêîé
èíôîðìàöèåé (ñì. Ãëàâó 6).
Åñëè äîáàâëåí àíòèôðèç, òî õàðàêòåðèñòèêè ñèñòåìû îõëàæäåíèÿ óõóäøàþòñÿ (óìåíüøåííûé
êîýôôèöèåíò òåïëîïåðåäà÷è è áîëüøàÿ âÿçêîñòü).Ðåêîìåíäîâàííûé àíòèôðèç „Antifrogen N“ ,
ïðîèçâîäèìûé Clariant (http://surfactants.clariant.com/).
Âåùåñòâî àíòèôðèçà ïðåäíàçíà÷åí äëÿ ïðåäîòâðàùåíèÿ ïîâðåæäåíèÿ ïðè îòêëþ÷åíèè óñòàíîâêè è
åå îõëàæäåíèè. Ðàáîòà ïðè òåìïåðàòóðå < 0 °C íå äîïóñòèìà äàæå ïðè èñïîëüçîâàíèè àíòèôðèçà!

Êîýôôèöèåíòû êîððåêöèè äëÿ ðàçíûõ óñëîâèé óñòàíîâêè (âûñîòà óñòàíîâêè, òåìïåðàòóðà)
ñì. Ãëàâó 6 Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ.

Ìàêñèìàëüíàÿ ÷àñòîòà ØÈÌ â ôóíêöèè âûõîäíîé
ìîùíîñòè:

16 êÃö
äëÿ ðàçìåðîâ A, B, C è D
äëÿ 45 êÂò; 55 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ 37 êÂò; 45 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â

9 êÃö
äëÿ 75 êÂò; 90 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ 55 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â

7,5 êÃö
äëÿ 110 êÂò; 132 êÂò;îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ 75 êÂò; 90 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 110 êÂò; îò 660 Â äî 690 Â

6 êÃö
îò 160 êÂò äî 250 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
îò 110 êÂò äî 160 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â
îò 132 êÂò äî 200 êÂò; îò 660 Â äî 690 Â

2,5 êÃö
îò 315 êÂò äî 400 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
îò 200 êÂò äî 315 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â
îò 250 êÂò äî 400 êÂò; îò 660 Â äî 690 Â
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3/16 Siemens DA 65.10 · 2001

Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Íîìè-
íàëüíàÿ
ìîù-
íîñòü

Íîìè-
íàëüíûé
âûõîäíîé
òîê

Áàçîâûé
òîê
íàãðóçêè

Òîê ïåðåã-
ðóçêè1)

Íîìèíàëü-
íûé òîê
çâåíà
ïîñòîÿí-
íîãî òîêà

Âõîäíîé
òîê

Ïðåîáðàçîâàòåëü Ïîòåðè
ìîùíîñòè
ïðè
2,5 êÃö

Ãàáàðèòíûå
ðàçìåðû
Ø x Â x Ã

×åðòåæ
ñì. â
Ãëàâå 7

Ïðèìåð-
íûé âåñ

Òðåáóåìûé
ðàñõîä
îõëàæäà-
þùåé
âîäû2)

Ïàäåíèå
äàâëåíèÿ ïðè
V Â

IÍÂ IÁ Iìàêñ. VÂ

êÂò A A A A A Çàêàçíîé íîìåð êÂò ìì ¹ êã I/ìèí Áàð

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 380 Â äî 480 Â

400 Â

5,5 13,2 12 18 15,7 14,5 6SE7021–3EB61–1AA13) 0,16 135 x 425 x 350 + 655) 1; 2 12 1,00 0,20

7,5 17,5 15,9 23,9 20,8 19,3 6SE7021–8EB61–1AA13) 0,21 135 x 425 x 350 + 655) 1; 2 12 1,20 0,20

11 25,5 23,2 34,8 30,4 28,1 6SE7022–6EC61–1AA13 ) 0,34 180 x 600 x 350 + 655) 1; 2 24 2,10 0,20

15 34 30,9 46,4 40,5 37,4 6SE7023–4EC61–1AA13 ) 0,47 180 x 600 x 350 + 655) 1; 2 24 2,60 0,20

18,5 37,5 34,1 51,2 44,6 41,3 6SE7023–8ED61–1AA1 3) 0,60 270 x 600 x 350 + 655) 1; 2 35 4,25 0,20

22 47 42,8 64,2 53,9 51,7 6SE7024–7ED61–1AA1 3) 0,71 270 x 600 x 350 + 655) 1; 2 35 4,80 0,20

30 59 53,7 80,5 70,2 64,9 6SE7026–0ED61–1AA1 3) 0,85 270 x 600 x 350 + 655) 1; 2 35 5,25 0,20

37 72 65,5 98,3 85,7 79,2 6SE7027–2ED61–1AA1 3) 1,06 270 x 600 x 350 + 655) 1; 2 35 6,00 0,20

45 92 84 126 110 101 6SE7031–0EE60–1AA13) 1,18 270 x 1050 x 365 3; 4 55 7,25 0,20

55 124 113 169 148 136 6SE7031–2EF60–1AA1 3) 1,67 360 x 1050 x 365 3; 4 65 9,20 0,20

75 146 133 199 174 160 6SE7031–5EF60–1AA1 3) 1,95 360 x 1050 x 365 3; 4 65 10,20 0,20

90 186 169 254 221 205 6SE7031–8EF60–1AA1 3) 2,17 360 x 1050 x 365 3; 4 65 11,10 0,20

110 210 191 287 250 231 6SE7032–1EG60–1AA14) 2,68 508 x 1450 x 465 3; 4 155 16,10 0,20

132 260 237 355 305 286 6SE7032–6EG60–1AA14 ) 3,40 508 x 1450 x 465 3; 4 155 18,90 0,20

160 315 287 430 375 346 6SE7033–2EG60–1AA14 ) 4,30 508 x 1450 x 465 3; 4 165 22,40 0,20

200 370 337 503 440 407 6SE7033–7EG60–1AA14) 5,05 508 x 1450 x 465 3; 4 180 25,30 0,20

250 510 464 694 607 561 6SE7035–1EK60–1AA0 6,9 800 x 1750 x 565 7 400 27 0,11

315 590 537 802 702 649 6SE7036–0EK60–1AA0 8,0 800 x 1750 x 565 7 400 28 0,11

400 690 628 938 821 759 6SE7037–0EK60–1AA0 9,3 800 x 1750 x 565 7 460 30 0,13

1) Òîê ïåðåãðóçêè = 1,6 x IÍÂ, â òå÷åíèå30 ñ äî 200 êÂò , ñì.

Ãëàâó 6.

2) Óêàçàíûé ðàñõîä îõëàæäàþùåé âîäû ïðåäíàçíà÷åí äëÿ
íîìèíàëüíîé ìîùíîñòè ïðåîáðàçîâàòåëÿ è 100 %
èñïîëüçîâàíèÿ äîïîëíèòåëüíîé îõëàæäàþùåé
ñïîñîáíîñòè ñ ïåðåïàäîì òåìïåðàòóðû âõîä/âûõîä ∆T = 5
K.

3) 1/2“-íàáîð ïåðåõîäíèêîâ äëÿ ðàçìåðîâ îò A äî F:
Çàêàçíîé íîìåð: 6SX7010–0AD00.
Íàáîð ñîñòîèò èç øëàíãîâ 2 õ 3 ì, çàæèìîâ, êîííåêòîðîâ
(íåèçîãíóòûõ) ñ ñîåäèíèòåëüíûìè ãàéêàìè è øàéáàìè.

4) 3/4“-íàáîð ïåðåõîäíèêîâ äëÿ ðàçìåðà G:
Çàêàçíîé íîìåð: 6SX7010–0AD01.
Íàáîð ñîñòîèò èç øëàíãîâ 2 õ 3 ì, çàæèìîâ, êîííåêòîðîâ
(íåèçîãíóòûõ) ñ ñîåäèíèòåëüíûìè ãàéêàìè è øàéáàìè.

5) Ïðè óñòàíîâêå áëîêîâ êîìïàêòíîãî èñïîëíåíèÿ îò 2,2 êÂò äî
37 êÂò äîëæíî ñîáëþäàòüñÿ ìèíèìàëüíîå ðàññòîÿíèå äî
áëèæàéøåãî áëîêà ïðèìåðíî 65 ìì â äîáàâëåíèå ê
óêàçàííîìó â òàáëèöå.

Ïðåîáðàçîâàòåëè ñ âîäÿíûì îõëàæäåíèåì

?�		0 %�� �0���� � ������
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Siemens DA 65.10 · 2001 3/17

Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Ìàêñèìàëüíî
âîçìîæíîå ðàáî÷åå
äàâëåíèå

Ìàêñèìàëüíàÿ
äîïîëíèòåëüíàÿ
îõëàæäàþùàÿ
ñïîñîáíîñòü1)

Óðîâåíü øóìà
ñî ñòàíäàðòíîé ñòåïåíüþ
çàùèòû
IP 20/IP 002)

Ïîäñîåäèíåíèå ïèòàíèÿ
– Êëåììû äëÿ ðàçìåðîâ îò A äî D
– Øèíû äëÿ ðàçìåðîâ îò E äî Ê
– Ðàñïîëîæåíèå: ñâåðõó AC/DC, ñíèçó äâèãàòåëü

Äîïèëíèòåëüíîå ïèòàíèå

Òîíêîïðî-
âîëî÷íûé

Îäíî è
ìíîãîæèëüíûå

Ïîäñîåäèíèòåëüíûé
âèíò

DC 24 Â ñòàíäàðòíî
ìàêñ. ïðè 20 Â3)

DC 24 V ìàêñèìàëüíî
ìàêñ. ïðè 20 Â3)

Áàð êÂò

50 Ãö

dB (A) ìì2 ìì2 A A

1,0 0,1 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 1,5 2,5

1,0 0,1 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 1,5 2,5

1,0 0,2 60 îò 2,5 äî 16 îò 10 äî 25 1,5 2,5

1,0 0,2 60 îò 2,5 äî 16 îò 10 äî 25 1,5 2,5

1,0 0,5 65 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 25 1,5 2,5

1,0 0,5 65 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 25 1,5 2,5

1,0 0,5 65 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 25 1,5 2,5

1,0 0,5 65 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 25 1,5 2,5

1,0 0,7 69 ìàêñ. 2 x 70 M 10 1,7 2,7

1,0 0,7 69 ìàêñ. 2 x 70 M 10 2,1 3,2

1,0 0,7 69 ìàêñ. 2 x 70 M 10 2,1 3,2

1,0 0,7 69 ìàêñ. 2 x 70 M 10 2,1 3,2

1,0 1,5 80 ìàêñ. 2 x 150 M 12 2,3 3,5

1,0 1,5 80 ìàêñ. 2 x 150 M 12 2,3 3,5

1,0 1,5 82 ìàêñ. 2 x 150 M 12 2,3 3,5

1,0 1,5 82 ìàêñ. 2 x 150 M 12 2,3 3,5

2,5 – 76 ìàêñ. 2 x 300 M 12/M 16 3,1 4,3

2,5 – 76 ìàêñ. 2 x 300 M 12/M 16 3,1 4,3

2,5 – 76 ìàêñ. 4 x 300 M 12/M 16 3,1 4,3

Ïðåáðàçîâàòåëè ñ âîäÿíûì îõëàæäåíèåì

1) Äîïîëíèòåëüíîå îõëàæäåíèå øêàôà ïðè íîìèíàëüíîé
ðàáîòå â íîðìàëüíûõ óñëîâèÿõ çàâèñèò îò êîíñòðóêöèè è,
îñåáåííî, îò ðàçíèöû ìåæäó òåìïåðàòóðîé îõëàæäàþùåé
âîäû è òåìïåðàòóðîé îêðóæàþùåãî âîçäóõà. Ìàêñèìàëüíàÿ
äîïîëíèòåëüíàÿ îõëàæäàþùàÿ ñïîñîáíîñòü óêàçàíà äëÿ
òåìïåðàòóðû îõëàæäàþùåé âîäû 30 °C è òåìïåðàòóðû
øêàôà 40 °C.

2) Óðîâåíü øóìà óìåíüøàåòñÿ ïðèìåðíî íà 3 - 5 äÁ (A) ïðè
èñïîëüçîâàíèè ñòåïåíè çàùèòû IP 54/IP 65 è ãåðìåòèçàöèè
øêàôà .

3) Ñì. Òåõíè÷åñêóþ èíôîðìàöèþ, Ãëàâà 6.
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3/18 Siemens DA 65.10 · 2001

Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

1) Òîê ïåðåãðóçêè = 1,6 x IÍÂ, â òå÷åíèå30 ñ äî 200 êÂò , ñì.

Ãëàâó 6.

2) Óêàçàíûé ðàñõîä îõëàæäàþùåé âîäû ïðåäíàçíà÷åí äëÿ
íîìèíàëüíîé ìîùíîñòè ïðåîáðàçîâàòåëÿ è 100 %
èñïîëüçîâàíèÿ äîïîëíèòåëüíîé îõëàæäàþùåé
ñïîñîáíîñòè ñ ïåðåïàäîì òåìïåðàòóðû âõîä/âûõîä ∆T = 5
K.

3) 1/2“-íàáîð ïåðåõîäíèêîâ äëÿ ðàçìåðîâ îò A äî F:
Çàêàçíîé íîìåð: 6SX7010–0AD00.
Íàáîð ñîñòîèò èç øëàíãîâ 2 õ 3 ì, çàæèìîâ, êîííåêòîðîâ
(íåèçîãíóòûõ) ñ ñîåäèíèòåëüíûìè ãàéêàìè è øàéáàìè.

4) 3/4“-íàáîð ïåðåõîäíèêîâ äëÿ ðàçìåðà G:
Çàêàçíîé íîìåð: 6SX7010–0AD01.
Íàáîð ñîñòîèò èç øëàíãîâ 2 õ 3 ì, çàæèìîâ, êîííåêòîðîâ
(íåèçîãíóòûõ) ñ ñîåäèíèòåëüíûìè ãàéêàìè è øàéáàìè.

5) Ïðè óñòàíîâêå áëîêîâ êîìïàêòíîãî èñïîëíåíèÿ îò 2,2 êÂò äî
30 êÂò äîëæíî ñîáëþäàòüñÿ ìèíèìàëüíîå ðàññòîÿíèå äî

áëèæàéøåãî áëîêà ïðèìåðíî 65 ìì â äîáàâëåíèå ê
óêàçàííîìó â òàáëèöå.

Íîìè-
íàëüíàÿ
ìîù-
íîñòü

Íîìè-
íàëüíûé
âûõîäíîé
òîê

Áàçîâûé
òîê
íàãðóçêè

Òîê ïåðåã-
ðóçêè1)

Íîìèíàëü-
íûé òîê çâåíà
ïîñòîÿí-
íîãî òîêà

Âõîäíîé
òîê

Ïðåîáðàçîâàòåëü Ïîòåðè
ìîùíîñòè
ïðè
2,5 êÃö

Ãàáàðèòíûå
ðàçìåðû
Ø x Â x Ã

×åðòåæ
ñì. â
Ãëàâå 7

Ïðèìåð-
íûé âåñ

Òðåáóåìûé
ðàñõîä
îõëàæäà-
þùåé âîäû2 )

Ïàäåíèå äàâëåíèÿ
ïðè V Â

IÍÂ IÁ Imax. V Â

êÂò A A A A A Çàêàçíîé íîìåð êÂò ìì ¹ êã I/ìèí Áàð

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 500 Â äî 600 Â
500 Â

2,2 4,5 4,1 6,1 5,4 5,0 6SE7014–5FB61–1AA13) 0,10 135 x 425 x 350 + 655) 1; 2 12 0,80 0,2

3 6,2 5,6 8,5 7,4 6,8 6SE7016–2FB61–1AA13) 0,11 135 x 425 x 350 + 655) 1; 2 12 0,85 0,2

4 7,8 7,1 10,6 9,3 8,6 6SE7017–8FB61–1AA13) 0,12 135 x 425 x 350 + 655) 1; 2 12 0,90 0,2

5,5 11 10 15 13,1 12,1 6SE7021–1FB61–1AA13) 0,16 135 x 425 x 350 + 655) 1; 2 12 1,00 0,2

7,5 15,1 13,7 20,6 18 16,6 6SE7021–5FB61–1AA13) 0,21 135 x 425 x 350 + 655) 1; 2 12 1,20 0,2

11 22 20 30 26,2 24,2 6SE7022–2FC61–1AA13) 0,32 180 x 600 x 350 + 655) 1; 2 24 2,00 0,2

18,5 29 26,4 39,6 34,5 31,9 6SE7023–0FD61–1AA13) 0,59 270 x 600 x 350 + 655) 1; 2 35 3,10 0,2

22 34 30,9 46,4 40,2 37,4 6SE7023–4FD61–1AA13) 0,69 270 x 600 x 350 + 655) 1; 2 35 3,45 0,2

30 46,5 42,3 63,5 55,4 51,2 6SE7024–7FD61–1AA13) 0,87 270 x 600 x 350 + 655) 1; 2 35 4,15 0,2

37 61 55 83 73 67 6SE7026–1FE60–1AA13) 0,91 270 x 1050 x 365 3; 4 55 6,20 0,2

45 66 60 90 79 73 6SE7026–6FE60–1AA13) 1,02 270 x 1050 x 365 3; 4 55 6,85 0,2

55 79 72 108 94 87 6SE7028–0FF60–1AA13) 1,26 360 x 1050 x 365 3; 4 65 7,55 0,2

75 108 98 147 129 119 6SE7031–1FF60–1AA13) 1,80 360 x 1050 x 365 3; 4 65 9,65 0,2

90 128 117 174 152 141 6SE7031–3FG60–1AA14) 2,13 508 x 1450 x 465 3; 4 155 14,00 0,2

110 156 142 213 186 172 6SE7031–6FG60–1AA14) 2,58 508 x 1450 x 465 3; 4 155 15,70 0,2

132 192 174 262 228 211 6SE7032–0FG60–1AA14) 3,40 508 x 1450 x 465 3; 4 180 18,90 0,2

160 225 205 307 268 248 6SE7032–3FG60–1AA14) 4,05 508 x 1450 x 465 3; 4 180 21,40 0,2

200 297 270 404 353 327 6SE7033–0FK60–1AA0 5,70 800 x 1750 x 565 7 400 20 0,06

250 354 322 481 421 400 6SE7033–5FK60–1AA0 6,60 800 x 1750 x 565 7 400 23 0,08

315 452 411 615 538 497 6SE7034–5FK60–1AA0 8,05 800 x 1750 x 565 7 400 28 0,11

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 660 Â äî 690 Â
690 Â

55 60 55 82 71 66 6SE7026–0HF60–1AA13 ) 1,05 360 x 1050 x 365 3; 4 65 6,75 0,2

75 82 75 112 98 90 6SE7028–2HF60–1AA13 ) 1,47 360 x 1050 x 365 3; 4 155 8,40 0,2

90 97 88 132 115 107 6SE7031–0HG60–1AA14) 1,93 508 x 1450 x 465 3; 4 155 12,45 0,2

110 118 107 161 140 130 6SE7031–2HG60–1AA14) 2,33 508 x 1450 x 465 3; 4 155 14,75 0,2

132 145 132 198 173 160 6SE7031–5HG60–1AA14) 2,83 508 x 1450 x 465 3; 4 180 16,70 0,2

160 171 156 233 204 188 6SE7031–7HG60–1AA14) 3,50 508 x 1450 x 465 3; 4 180 19,25 0,2

200 208 189 284 248 229 6SE7032–1HG60–1AA14) 4,30 508 x 1450 x 465 3; 4 250 22,35 0,2

250 297 270 404 353 327 6SE7033–0HK60–1AA0 6,40 800 x 1750 x 565 7 400 21 0,06

315 354 322 481 421 400 6SE7033–5HK60–1AA0 7,20 800 x 1750 x 565 7 400 24 0,08

400 452 411 515 538 497 6SE7034–5HK60–1AA0 8,80 800 x 1750 x 565 7 400 30 0,13

Ïðåîáðàçîâàòåëè ñ âîäÿíûì îõëàæäåíèåì
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Siemens DA 65.10 · 2001 3/19

Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Ìàêñèìàëüíî
âîçìîæíîå ðàáî÷åå
äàâëåíèå

Ìàêñèìàëüíàÿ
äîïîëíèòåëüíàÿ
îõëàæäàþùàÿ
ñïîñîáíîñòü1)

Óðîâåíü øóìà
ñî ñòàíäàðòíîé ñòåïåíüþ
çàùèòû
IP 20/IP 002)

Ïîäñîåäèíåíèå ïèòàíèÿ
– Êëåììû äëÿ ðàçìåðîâ îò A äî D
– Øèíû äëÿ ðàçìåðîâ îò E äî Ê
– Ðàñïîëîæåíèå: ñâåðõó AC/DC, ñíèçó äâèãàòåëü

Äîïîëíèòåëüíîå ïèòàíèå

Òîíêîïðî-
âîëî÷íûé

Îäíî è
ìíîãîæèëüíûå

Ïîäñîåäèíèòåëüíûé
âèíò

DC 24 Â ñòàíäàðòíî
ìàêñ. ïðè 20 Â3)

DC 24 V ìàêñèìàëüíî
ìàêñ. ïðè 20 Â3)

Áàð êÂò

50 Ãö

dB (A) ìì2 ìì2 A A

1,0 0,1 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 1,5 2,5

1,0 0,1 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 1,5 2,5

1,0 0,1 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 1,5 2,5

1,0 0,1 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 1,5 2,5

1,0 0,1 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 1,5 2,5

1,0 0,2 60 îò 2,5 äî 16 îò 10 äî 25 1,5 2,5

1,0 0,5 65 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 50 1,5 2,5

1,0 0,5 65 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 50 1,5 2,5

1,0 0,5 65 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 50 1,5 2,5

1,0 0,7 69 ìàêñ. 2 x 70 M 10 1,7 2,7

1,0 0,7 69 ìàêñ. 2 x 70 M 10 1,7 2,7

1,0 0,7 69 ìàêñ. 2 x 70 M 10 2,1 3,2

1,0 1,5 80 ìàêñ. 2 x 70 M 10 2,1 3,2

1,0 1,5 80 ìàêñ. 2 x 150 M 12 2,3 3,5

1,0 1,5 80 ìàêñ. 2 x 150 M 12 2,3 3,5

1,0 1,5 82 ìàêñ. 2 x 150 M 12 2,3 3,5

1,0 1,5 82 ìàêñ. 2 x 150 M 12 2,3 3,5

2,5 – 76 ìàêñ. 2 x 300 M 12/M 16 3,1 4,3

2,5 – 76 ìàêñ. 2 x 300 M 12/M 16 3,1 4,3

2,5 – 76 ìàêñ. 2 x 300 M 12/M 16 3,1 4,3

1,0 0,7 69 ìàêñ. 2 x 70 M 10 2,1 3,2

1,0 0,7 69 ìàêñ. 2 x 70 M 10 2,1 3,2

1,0 1,5 80 ìàêñ. 2 x 150 M 12 2,3 3,5

1,0 1,5 80 ìàêñ. 2 x 150 M 12 2,3 3,5

1,0 1,5 82 ìàêñ. 2 x 150 M 12 2,3 3,5

1,0 1,5 82 ìàêñ. 2 x 150 M 12 2,3 3,5

1,0 1,5 82 ìàêñ. 2 x 150 M 12 2,3 3,5

2,5 – 76 ìàêñ. 2 x 300 M 12/M 16 3,1 4,3

2,5 – 76 ìàêñ. 2 x 300 M 12/M 16 3,1 4,3

2,5 – 76 ìàêñ. 2 x 300 M 12/M 16 3,1 4,3

Ïðåîáðàçîâàòåëè ñ âîäÿíûì îõëàæäåíèåì

1) Äîïîëíèòåëüíîå îõëàæäåíèå øêàôà ïðè íîìèíàëüíîé
ðàáîòå â íîðìàëüíûõ óñëîâèÿõ çàâèñèò îò êîíñòðóêöèè è,
îñåáåííî, îò ðàçíèöû ìåæäó òåìïåðàòóðîé îõëàæäàþùåé
âîäû è òåìïåðàòóðîé îêðóæàþùåãî âîçäóõà. Ìàêñèìàëüíàÿ
äîïîëíèòåëüíàÿ îõëàæäàþùàÿ ñïîñîáíîñòü óêàçàíà äëÿ
òåìïåðàòóðû îõëàæäàþùåé âîäû 30 °C è òåìïåðàòóðû
øêàôà 40 °C.

2) Óðîâåíü øóìà óìåíüøàåòñÿ ïðèìåðíî íà 3 - 5 äÁ (A) ïðè
èñïîëüçîâàíèè ñòåïåíè çàùèòû IP 54/IP 65 è ãåðìåòèçàöèè
øêàôà .

3) Ñì. Òåõíè÷åñêóþ èíôîðìàöèþ, Ãëàâà 6.
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70
Áëîêè íåçàâèñèìîãî âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
Active Front End AFE

=>	�$��� >������������

Êîíñòðóêöèÿ ñèëîâîé ÷àñòè
èíâåðòîðîâ AFE òàêàÿ æå, êàê ó
ïðåîáðàçîâàòåëåé SIMOVERT
MASTERDRIVES ñòàíäàðòíîé
âåðñèè.Ñëåäîâàòåëüíî äëÿ AFE
èíâåðòîðîâ íå íóæíû
äîïîëíèòåëüíûå çàïàñíûå ÷àñòè.

Ñ ïîìîùüþ ïëàòû óïðàâëåíèÿ
CUSA ìîæíî ïðåâðàòèòü
ñòàíäàðòíûé èíâåðòîð â AFE
èíâåðòîð.

Äèàïàçîí ìîùíîñòåé îò 6,8 êÂò äî
1200 êÂò, íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC
400 Â, 500 Â è 690 Â.
Äëÿ ìîùíîñòåé > 250 êÂò ìîæíî
èñïîëüçîâàòü òîëüêî áëîêè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ, ñì. Ãëàâó 4.

Äëÿ ìîùíîñòåé > 60 êÂò, ò.å.äëÿ
âñåõ áëîêîâ âñòðàèìîãî
èñïîëíåíèÿ íåîáõîäèì
ñïåöèàëüíûé ñèíóñîèäàëüíûé
ôèëüòð Clean Power Filter .

Âíèìàíèå!

AFE èíâåðòîðû
ïîäêëþ÷àþòñÿ òðåìÿ
ôàçàìè ê ñåòè è íå ìîãóò
ðàáîòàòü àâòîíîìíî. Äëÿ
íîðìàëüíîé ðàáîòû
íåîáõîäèìû ñëåäóþøèå
êîìïîíåíòû ñèñòåìû:

•Ïëàòà ðàñïîçíàâàíèÿ
íàïðÿæåíèÿ VSB

•Óñòðîéñòâî ïðåä. çàðÿäà

•Ãëàâíûé êîíòàêòîð

•AFE äðîññåëü.

Áëîêè êîìïàêòíîãî
èñïîëíåíèÿ

Áëîêè âñòðàèâàåìîãî
èñïîëíåíèÿ

Äëÿ îáëåã÷åíèÿ òðàíñïîðòèðîâêè
ïðè èñïîëüçîâàíèè áëîêîâ
âñòàèâàåìîãî èñïîëíåíèÿ
íåîáõîäèìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû,

òàêèå êàê
Clean Power Filter, ïîñòàâëÿþòñÿ â
âèäåAFE ìîäóëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
ïèòàíèÿ.

Ðèñ. 3/3
AFE áëîê êîìïàêòíîãî èñïîëíåíèÿ
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�
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�
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Ñåòü

3 AC
Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü ïî âûáîðó
– âûêëþ÷àòåëü-ðàçúåäèíèòåëü
– âûêëþ÷àòåëü-ðàçúåäèíèòåëü ñ
ïðåäîõðàíèòåëÿìè
– âûêëþ÷àòåëü-ðàçúåäèíèòåëü ñ
äåðæàòåëÿìè ïîä ïðåäîõðàíèòåëè
Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ çàùèòû
ïîëóïðîâîäíèêîâûõ ïðèáîðîâ

Îïöèÿ:
Ïîìåõîïîäàâëÿþùèé ôèëüòð áåç êîäà,
çàêàçûâàåòñÿ òîëüêî çàêàçíûì íîìåðîì

Áàçîâîå ïîäàâëåíèå ïîìåõ

Ñîïðîòèâëåíèÿ ïðåäâàðèòåëüíîãî çàðÿäà
Êîíòàêòîð ïðåäâàðèòåëüíîãî çàðÿäà

Ãëàâíûé êîíòàòîð

Îïöèÿ:
Clean Power Filter áåç êîäà,
çàêàçûâàåòñÿ òîëüêî çàêàçíûì íîìåðîì

AFE äðîññåëü

Ðàñïîçíîâàíèå íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ
ïëàòîé ðàñïîçíàâàíèÿ íàïðÿæåíèÿ VSB

Udc

AFE èíâåðòîð
ñ ïëàòîé óïðàâëåíèÿ CUSA
è ïðåäîõðàíèòåëÿìè â çâåíå ïîñòîÿííîãî
òîêà

Ðèñ. 3/4
AFE áëîê âñòðàèìîãî èñïîëíåíèÿ

�
�
�
�
��
�
�
�
�

���

�����
��

�������

�

�

�

�

���

Ñåòü

3 AC

Udc

AFE èíâåðòîð

ñ ïëàòîé óïðàâëåíèÿ CUSA
è ïðåäîõðàíèòåëÿìè â çâåíå ïîñòîÿííîãî
òîêà

Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü ñ
ïðåäîõðàíèòåëÿìè

Îïöèÿ:
Ïîìåõîïîäàâëÿþùèé ôèëüòð äëÿ
ìîäóëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ,
çàêàçûâàåòñÿ êîäîì L00

Äîïîëíèòåëüíûé èñòî÷íèê ïèòàíèÿ
AFE èíâåðòîðà, VSB

Êîíòàêòîð è ñîïðîòèâëåíèÿ
ïðåäâàðèòåëüíîãî çàðÿäà

Ãëàâíûé êîíòàêòîð

Clean Power Filter
ñ ñîîòâåòñòâóþùèì AFE äðîññåëåì

Ðàñïîçíîâàíèå íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ
ïëàòîé ðàñïîçíàâàíèÿ íàïðÿæåíèÿ VSB

AFE ìîäóëü ïîäêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70
Áëîêè íåçàâèñèìîãî âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè

Active Front End AFE

=>	�$��� %�		0

Ìàêñèìàëüíàÿ ÷àñòîòà ØÈÌ â ôóíêöèè âûõîäíîé
ìîùíîñòè:

16 êÃö
äëÿ ðàçìåðîâ A, B, C è D
äëÿ 45 êÂò; 55 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ 37 êÂò; 45 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â

9 êÃö
äëÿ 75 êÂò; 90 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ 55 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â

7,5 êÃö
äëÿ 110 êÂò; 132 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ 75 êÂò; 90 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 110 êÂò; îò 660 Â äî 690 Â

6 êÃö
îò 160 êÂò äî 250 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
îò 110 êÂò äî 160 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â
îò 132 êÂò äî 200 êÂò; îò 660 Â äî 690 Â

2,5 êÃö
îò 315 êÂò äî 400 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
îò 200 êÂò äî 315 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â
îò 250 êÂò äî 400 êÂò; îò 660 Â äî 690 Â

�� ���
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×àñòîòà ØÈÌ

Íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèå

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC 380 Â– 20 %
äî 460 Â + 5 %

3 AC 500 Â –20 %
äî 575 Â + 5 %

3 AC 660 Â –20 %
äî 690 Â + 5 %

Âûõîäíîå íàïðÿæåíèå

Ðàáî÷èé äèàïàçîí ðåãóëèðîâàíèÿ íàïðÿæåíèÿ
íà çâåíå ïîñòîÿííîãî òîêà

Çàâîäñêàÿ íàñòðîéêà
DC 600 Â äëÿ áëîêîâ êîìïàêòíîãî èñïîëíåíèÿ
DC 632 Â äëÿ âñòðàèâàåìûõ áëîêîâ è áëîêîâ

øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

Ìèíèìóì
1,5 äåéñòâóþùåãî çíà÷åíèÿ íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ

Ìàêñèìóì
DC 740 Â

Çàâîäñêàÿ íàñòðîéêà
DC 790 Â äëÿ âñòðàèâàåìûõ áëîêîâ è áëîêîâ

øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

Ìèíèìóì
1,5 äåéñòâóþùåãî çíà÷åíèÿ íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ

Ìàêñèìóì
DC 920 Â

Çàâîäñêàÿ íàñòðîéêà
DC 1042 Â äëÿ âñòðàèâàåìûõ áëîêîâ è áëîêîâ

øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

Ìèíèìóì
1,5äåéñòâóþùåãî çíà÷åíèÿ íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ

Ìàêñèìóì
DC 1100 Â

Íîìèíàëüíàÿ ÷àñòîòû

×àñòîòà ïèòàíèÿ 50/60 Ãö (± 10 %) 50/60 Ãö (± 10 %) 50/60 Ãö (± 10 %)

Êëàññ íàãðóçêè II

ñîãëàñíî EN 60 146-1-1

Ñì. òàêæå Òåõíè÷åñêóþ èíôîðìàöèþ, Ãëàâà 6

Áàçîâûé òîê íàãðóçêè 0,91 x íîìèíàëüíûé âûõîäíîé òîê

Òîê ïåðåãðóçêè 1,36 x íîìèíàëüíûé âûõîäíîé òîê â òå÷åíèå 60 ñ
èëè
1,60 x íîìèíàëüíûé âûõîäíîé òîê â òå÷åíèå 30 ñ äëÿ áëîêîâ ðàçìåðîì äî G
è íàïðÿæåíèåì ïèòàíèÿ ìàêñ. 600 Â

Âðåìÿ öèêëà 300 ñ

Êîýôôèöèåíò ìîùíîñòè
• ïî ïåðâîé ãàðìîíèêå (cosϕ)
• ïîëíûé

1 (Çàâîäñêàÿ íàñòðîéêà)
> 0,99

ÊÏÄ > 0,98

Êîýôôèöèåíòû êîððåêöèè äëÿ ðàçíûõ óñëîâèé óñòàíîâêè (âûñîòà óñòàíîâêè, òåìïåðàòóðà)
ñì. â Ãëàâå 6, Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ.
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70
Áëîêè íåçàâèñèìîãî âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
Active Front End AFE

?�		0 %�� �0���� � ������

Íîìèíàëüíàÿ
ìîùíîñòü áëîêà

âûïðÿìëåíèÿ/
ðåêóïåðàöèè
ïðè cosϕ = 1 è
íàïðÿæåíèè
ïèòàíèÿ 400 Â

Êðàòêîâðåìåííàÿ
ìîùíîñòü áëîêà
âûïðÿìëåíèÿ/
ðåêóïåðàöèè
ïðè cosϕ = 1 è
íàïðÿæåíèè
ïèòàíèÿ 400 Â

Íîìèíàëüíûé
âõîäíîé òîê
3 AC
èç ñåòè/â ñåòü

Âõîäíîé
áàçîâûé òîê
íàãðóçêè
3 AC
èç ñåòè/â ñåòü

Êðàòêî-
âðåìåííûé
âõîäíîé òîê
3 AC
èç ñåòè/â ñåòü

AFE èíâåðòîð
ñ ïëàòîé óïðàâëåíèÿ
CUSA
6SE7090–0XX84–0BJ0

Ïîòåðè
ìîùíîñòè

Íîìèíàëüíàÿ
ìîùíîñòü
VC èíâåðòîðà
äëÿ çàïàñíûõ
÷àñòåé

Ãàáàðèòíûå
ðàçìåðû
Ø x Â x Ã

×åðòåæ
ñì. â
Ãëàâå 7

Ïðèìåðíûé
âåñ

PÍ Pìàêñ. IÍÂ IÁ Iìàêñ. PÏ Pòèï

êÂò êÂò A A A Çàêàçíîé íîìåð êÂò êÂò ìì ¹ kg

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 380 Â –20 % äî 460 Â +5 %

400 Â

6,8 11 10,2 9,2 16,3 6SE7021–0EA81 0,14 4 90 x 425 x 350 1 8

9 14 13,2 11,9 21,1 6SE7021–3EB81 0,18 5,5 135 x 425 x 350 1 12

12 19 17,5 15,8 28,0 6SE7021–8EB81 0,24 7,5 135 x 425 x 350 1 12

17 27 25,5 23,0 40,8 6SE7022–6EC81 0,34 11 180 x 600 x 350 1 24

23 37 34 31 54 6SE7023–4EC81 0,46 15 180 x 600 x 350 1 24

32 51 47 42 75 6SE7024–7ED81 0,63 22 270 x 600 x 350 1 35

40 63 59 53 94 6SE7026–0ED81 0,79 30 270 x 600 x 350 1 35

49 78 72 65 115 6SE7027–2ED81 0,98 37 270 x 600 x 350 1 35

63 100 92 83 147 6SE7031–0EE80 1,06 45 270 x 1050 x 365 3 55

85 135 124 112 198 6SE7031–2EF80 1,44 55 360 x 1050 x 365 3 65

100 159 146 131 234 6SE7031–5EF80 1,69 75 360 x 1050 x 365 3 65

125 200 186 167 298 6SE7031–8EF80 2,00 90 360 x 1050 x 365 3 65

143 228 210 189 336 6SE7032–1EG80 2,42 110 508 x 1450 x 465 3 155

177 282 260 234 416 6SE7032–6EG80 3,00 132 508 x 1450 x 465 3 155

214 342 315 284 504 6SE7033–2EG80 3,64 160 508 x 1450 x 465 3 155

250 400 370 333 592 6SE7033–7EG80 4,25 200 508 x 1450 x 465 3 155

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 500 Â –20 % äî 575 Â +5 %
500 Â

51 81 61 55 98 6SE7026–1FE80 0,86 37 270 x 1050 x 365 3 55

56 90 66 59 106 6SE7026–6FE80 0,95 45 270 x 1050 x 365 3 55

67 107 79 71 126 6SE7028–0FF80 1,14 55 360 x 1050 x 365 3 65

92 147 108 97 173 6SE7031–1FF80 1,47 75 360 x 1050 x 365 3 65

109 174 128 115 205 6SE7031–3FG80 1,85 90 508 x 1450 x 465 3 155

132 212 156 140 250 6SE7031–6FG80 2,25 110 508 x 1450 x 465 3 155

164 262 192 173 307 6SE7032–0FG80 2,78 132 508 x 1450 x 465 3 155

192 307 225 203 360 6SE7032–3FG80 3,26 160 508 x 1450 x 465 3 155

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 660 Â –20 % äî 690 Â +5 %
690 Â

70 96 60 54 82 6SE7026–0HF80 1,19 55 360 x 1050 x 365 3 65

96 131 82 74 112 6SE7028–2HF80 1,63 75 360 x 1050 x 365 3 65

114 155 97 87 132 6SE7031–0HG80 1,83 90 508 x 1450 x 465 3 155

138 188 118 106 160 6SE7031–2HG80 2,35 110 508 x 1450 x 465 3 155

170 231 145 131 197 6SE7031–5HG80 2,89 132 508 x 1450 x 465 3 155

200 272 171 154 233 6SE7031–7HG80 3,40 160 508 x 1450 x 465 3 155

245 333 208 187 283 6SE7032–1HG80 4,16 200 508 x 1450 x 465 3 155
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70
Áëîêè íåçàâèñèìîãî âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè

Active Front End AFE

Òðåáóåìûé
ðàñõîä
îõëàæäàþùåãî
âîçäóõà

Óðîâåíü øóìà
ñî ñòàíäàðòíîé
ñòåïåíüþ çàùèòû
IP 20/IP 00

Ïîäñîåäèíåíèå ïèòàíèÿ
– Êëåììû äëÿ ðàçìåðîâ îò A äî D
– Øèíû äëÿ ðàçìåðîâ îò E äî G
– Ðàñïîëîæåíèå: ñâåðõó äðîññåëü,
ñíèçó øèíû ïîñòîÿííîãî òîêà

Äîïîëíèòåëüíîå ïèòàíèå

Òîíêîïðî-
âîëî÷íûé

Îäíî è
ìíîãîæèëüíûå

Ïîäñîåäèíèòåëüíûé
áîëò

DC 24 Â
Ñòàíäàðòíàÿ
âåðñèÿ

DC 24 V
Ìàêñèìàëüíàÿ
âåðñèÿ

2 AC 230 Â
âåíòèëÿòîð äëÿ áëîêîâ
AFE èíâåðòîðà

ì3/ñ

50 Ãö

dB (A) ìì2 ìì2 A A

50 Ãö

A

60 Ãö

A

0,009 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 2 3 íåò íåò

0,022 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 2 3 íåò íåò

0,022 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 2 3 íåò íåò

0,028 60 îò 2,5 äî 16 îò 10 äî 25 2 3 íåò íåò

0,028 60 îò 2,5 äî 16 îò 10 äî 25 2 3 íåò íåò

0,054 65 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 50 2 3 0,43 0,49

0,054 65 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 50 2 3 0,43 0,49

0,054 65 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 50 2 3 0,43 0,49

0,11 69 ìàêñ. 2 x 70 M10 Áëîêè AFE âñòðàèìîâîãî èñïîëíåíèÿ ïðåäëàãàþòñÿ, êàê áàçîâàÿ âåðñèÿ, ñ ìîäóëÿìè
ïîäêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ (ñì. êîìïîíåíòû ñèñòåìû).
Äîïîëíèòåëüíûé èñòî÷íèê ïèòàíèÿ DC 24 Â è AC 230 Â è ïðåäîõðàíèòåëè âñòðàèâàþòñÿ â
ìîäóëü ïîäêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ.

0,15 70 ìàêñ. 2 x 70 M10

0,15 70 ìàêñ. 2 x 70 M10

0,15 70 ìàêñ. 2 x 70 M10

0,33 81 ìàêñ. 2 x 150 M12

0,33 81 ìàêñ. 2 x 150 M12

0,44 83 ìàêñ. 2 x 150 M12

0,44 83 ìàêñ. 2 x 150 M12

0,11 70 ìàêñ. 2 x 70 M10 Áëîêè AFE âñòðàèìîâîãî èñïîëíåíèÿ ïðåäëàãàþòñÿ, êàê áàçîâàÿ âåðñèÿ, ñ ìîäóëÿìè
ïîäêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ (ñì. êîìïîíåíòû ñèñòåìû).
Äîïîëíèòåëüíûé èñòî÷íèê ïèòàíèÿ DC 24 Â è AC 230 Â è ïðåäîõðàíèòåëè âñòðàèâàþòñÿ â
ìîäóëü ïîäêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ.

0,11 70 ìàêñ. 2 x 70 M10

0,15 70 ìàêñ. 2 x 70 M10

0,15 81 ìàêñ. 2 x 70 M10

0,33 81 ìàêñ. 2 x 150 M12

0,33 81 ìàêñ. 2 x 150 M12

0,44 83 ìàêñ. 2 x 150 M12

0,44 83 ìàêñ. 2 x 150 M12

0,15 70 ìàêñ. 2 x 70 M10 Áëîêè AFE âñòðàèìîâîãî èñïîëíåíèÿ ïðåäëàãàþòñÿ, êàê áàçîâàÿ âåðñèÿ, ñ ìîäóëÿìè
ïîäêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ (ñì. êîìïîíåíòû ñèñòåìû).
Äîïîëíèòåëüíûé èñòî÷íèê ïèòàíèÿ DC 24 Â è AC 230 Â è ïðåäîõðàíèòåëè âñòðàèâàþòñÿ â
ìîäóëü ïîäêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ.

0,15 70 ìàêñ. 2 x 70 M10

0,32 81 ìàêñ. 2 x 150 M12

0,32 81 ìàêñ. 2 x 150 M12

0,44 81 ìàêñ. 2 x 150 M12

0,44 83 ìàêñ. 2 x 150 M12

0,44 83 ìàêñ. 2 x 150 M12



3

3/24 Siemens DA 65.10 · 2001

Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ âûïðÿìëÿþò
íàïðÿæåíèå ñåòè è ïèòàþò
ïîñòîÿííûì íàïðÿæåíèåì
èíâåðòîðû, ðàáîòàþùèå â
äâèãàòåëüíîì ðåæèìå; òàêæå
ìîæíî ðàáîòàòü â
ìíîãîäâèãàòåëüíîé ñèñòåìå.

Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
âûïðÿìëÿþò íàïðÿæåíèå ñåòè è
ïèòàåò ïîñòîÿííûì íàïðÿæåíèåì
èíâåðòîðû, ðàáîòàþùèå â
äâèãàòåëüíîì ðåæèìå è
ðåêóïåðèðóþò ýíåðãèþ ñî çâåíà
ïîñòîÿííîãî òîêà â ñåòü ïðè
ðåêóïåðàòèâíîì òîðìîæåíèè. Ýòî
äîñòèãàåòñÿ ïóòåì èñïîëüçîâàíèÿ
äâóõ íåçàâèñèìûõ òèðèñòîðíûõ
ìîñòîâ. Ìîñò äëÿ ðåêóïåðàöèè
ïîäêëþ÷àåòñÿ ê ïèòàþùåé ñåòè
÷åðåç àâòîòðàíñôîðìàòîð.

Ïðåèìóùåñòâà â èñïîëüçîâàíèè
àâòîòðàíñôîðìàòîðà ñëåäóþùèå:

•ìàêñèìàëüíûé ìîìåíò äâèãàòåëÿ
äàæå â ðåæèìå ðåêóïåðàöèè

•Íå÷óâñòâèòåëüíîñòü ê
ïðîïàäàíèþ íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ è
ñêà÷êàì íàïðÿæåíèÿ.

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 380 Â
äî 690 Â, 50/60 Ãö.

Áëîêè äëÿ 3 AC îò 380 Â
äî 480 Â, 50/60 Ãö èîæíî
ïîäñîåäèíÿòü ê 3 AC îò 200 Â äî 230
Â, 50/60 Ãö ñ òàêèì æå
íîìèíàëüíûì òîêîì. Íîìèíàëüíàÿ
ìîùíîñòü áëîêîâ óìåíüøàåòñÿ â
ñîîòâåòñòâèè ñ íàïðÿæåíèåì
ïèòàíèÿ.

Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ è
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè

=>	�$��� >������������
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèå

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ
äâèãàòåëüíûé ðåæèì

3 AC 200 Â– 15 %
äî 230 Â +15 %

3 AC 380 Â– 15 %
äî 480 Â +10 %

3 AC 500 Â –15 %
äî 600 Â +10 %

3 AC 660 Â –15 %
äî 690 Â +15 %

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ
ãåíåðàòîðíûé ðåæèì

3 AC 240 Â– 15 %
äî 276 Â +15 %

3 AC 455 Â– 15 %
äî 576 Â +10 %

3 AC 600 Â –15 %
äî 720 Â +10 %

3 AC 790 Â –15 %
äî 830 Â +15 %

Âûõîäíîå íàïðÿæåíèå
íàïðÿæåíèå çâåíà ïîñòîÿííîãî òîêà

DC 270 Â–15 %
äî 310 Â +15 %

DC 510 Â– 15 %
äî 650 Â +10 %

DC675 Â –15 %
äî 810 Â +10 %

DC890 Â –15 %
äî 930 Â +15 %

Íîìèíàëüíàÿ ÷àñòîòà

×àñòîòà ïèòàíèÿ 50/60 Ãö (± 6 %) 50/60 Ãö (± 6 %) 50/60 Ãö (± 6 %) 50/60 Hz (± 6 %)

Êëàññ íàãðóçêè II
ñîãëàñíî EN 60 146-1-1

Áàçîâûé òîê íàãðóçêè 0,91 x íîìèíàëüíûé âûõîäíîé òîê

Òîê ïåðåãðóçêè 1,36 x íîìèíàëüíûé âûõîäíîé òîê

Âðåìÿ öèêëà 300 ñ

Äëèòåëüíîñòü ïåðåãðóçêè 60 ñ (20 % îò âðåìåíè öèêëà)

Êîýôôèöèåíò ìîùíîñòè
• ïî ïåðâîé ãàðìîíèêå (cosϕ)
• ïîëíûé

≥ 0,98
îò 0,93 äî 0,96

ÊÏÄ îò 0,99 äî 0,995

Êîýôôèöèåíòû êîððåêöèè äëÿ ðàçíûõ óñëîâèé óñòàíîâêè (âûñîòà óñòàíîâêè, òåìïåðàòóðà)
ñì. Ãëàâó 6 Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ.

Áëîêè
âûïðÿìëåíèÿ è âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè

=>	�$��� %�		0
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Íîìè-
íàëüíàÿ
ìîùíîñòü1 )

Íîìèíàëü-
íûé
âûõîäíîé
ïîñòîÿííûé
òîê

Áàçîâûé
âûõîäíîé
òîê íàãðóçêè

Òîê
ïåðåãðóçêè íà
çâåíå
ïîñòîÿííîãî
òîêà

Âõîäíîé
òîê2)

Áëîê âûïðÿìëåíèÿ Ìàêñèìàëüíûå
ïîòåðè
ìîùíîñòè

Ðàçìåðû
Ø x Â x Ã

×åðòåæ
ñì. â
Ãëàâå 7

Ïðèìåðíûé
âåñ

êÂò A A A A Çàêàçíîé íîìåð êÂò ìì ¹ kg

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 380 Â äî 480 Â ìîæíî ïîäñîåäèíÿòü ê 3 AC îò 200 Â äî 230 Â

15 414) 37 56 36 6SE7024–1EB85–0AA0 0,12 135 x 425 x 350 1 12

37 864) 78 117 75 6SE7028–6EC85–0AA0 0,26 180 x 600 x 350 1 18

75 173 157 235 149 6SE7031–7EE85–0AA0 0,62 270 x 1050 x 365 9 45

110 270 246 367 233 6SE7032–7EE85–0AA0 0,86 270 x 1050 x 365 9 45

160 375 341 510 326 6SE7033–8EE85–0AA0 1,07 270 x 1050 x 365 9 45

200 463 421 630 403 6SE7034–6EE85–0AA0 1,32 270 x 1050 x 365 9 45

250 605 551 823 526 6SE7036–1EE85–0AA0 1,67 270 x 1050 x 365 9 45

400 821 747 1117 710 6SE7038–2EH85–0AA03) 3,29 508 x 1050 x 565 10 130

500 1023 931 1391 888 6SE7041–0EH85–0AA03) 3,70 508 x 1050 x 565 10 130

630 1333 1213 1813 1156 6SE7041–3EK85–0AA03 ) 4,85 800 x 1400 x 565 12 260

800 1780 1620 2421 1542 6SE7041–8EK85–0AA03 ) 6,24 800 x 1400 x 565 12 300

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 500 Â äî 600 Â

22 414) 37 56 36 6SE7024–1FB85–0AA0 0,21 135 x 425 x 350 1 12

37 724) 66 98 63 6SE7027–2FC85–0AA0 0,22 180 x 600 x 350 1 18

55 944) 86 128 81 6SE7028–8FC85–0AA0 0,28 180 x 600 x 350 1 18

75 142 129 193 123 6SE7031–4FE85–0AA0 0,65 270 x 1050 x 365 9 45

132 235 214 320 203 6SE7032–4FE85–0AA0 0,97 270 x 1050 x 365 9 45

200 354 322 481 307 6SE7033–5FE85–0AA0 1,25 270 x 1050 x 365 9 45

250 420 382 571 366 6SE7034–2FE85–0AA0 1,27 270 x 1050 x 365 9 45

315 536 488 729 465 6SE7035–4FE85–0AA0 1,74 270 x 1050 x 365 9 45

400 774 704 1053 671 6SE7037–7FH85–0AA03) 3,30 508 x 1050 x 565 10 130

630 1023 931 1391 888 6SE7041–0FH85–0AA03) 4,03 508 x 1050 x 565 10 130

800 1285 1169 1748 1119 6SE7041–3FK85–0AA03) 5,40 800 x 1400 x 565 12 260

900 1464 1332 1991 1269 6SE7041–5FK85–0AA03) 5,87 800 x 1400 x 565 12 300

1100 1880 1711 2557 1633 6SE7041–8FK85–0AA03) 6,65 800 x 1400 x 565 12 300

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 660 Â äî 690 Â
160 222 202 302 194 6SE7032–2HE85–0AA0 1,08 270 x 1050 x 365 9 45

250 354 322 481 308 6SE7033–5HE85–0AA0 1,33 270 x 1050 x 365 9 45

315 420 382 571 366 6SE7034–2HE85–0AA0 1,58 270 x 1050 x 365 9 45

400 536 488 729 465 6SE7035–4HE85–0AA0 2,02 270 x 1050 x 365 9 45

630 774 704 1053 671 6SE7037–7HH85–0AA03) 3,70 508 x 1050 x 565 10 130

800 1023 931 1391 888 6SE7041–0HH85–0AA03) 4,15 508 x 1050 x 565 10 130

1000 1285 1169 1748 1119 6SE7041–3HK85–0AA03) 5,54 800 x 1400 x 565 12 260

1100 1464 1332 1991 1269 6SE7041–5HK85–0AA03) 6,00 800 x 1400 x 565 12 300

1500 1880 1711 2557 1633 6SE7041–8HK85–0AA03) 7,62 800 x 1400 x 565 12 300

1) Íîìèíàëüíûå ìîùíîñòè íàçûâàþòñÿ òîëüêî äëÿ
îáëåã÷åíèÿ âûáîðà ñîîòâåòñòâóþùèõ êîìïîíåíòîâ.
Âûõîäíàÿ ìîùíîñòü ïðèâîäîâ çàâèñèò îò ìîùíîñòè
ïîäêëþ÷åííûõ èíâåðòîðîâ.
Êîãäà áëîêè âûïðÿìëåíèÿ íà 3 AC îò 380 Â äî 480 Â
ïîäêëþ÷àþòñÿ íà 3 AC îò 200 Â äî 230 Â íîìèíàëüíûé òîê
áëîêà îñòàåòñÿ òàêèì æå, à ìîùíîñòü óìåíüøàåòñÿ
ïðèìåðíî íà 50 %.

2) Òîê äàí äëÿ èíäóêòèâíîñòè ïèòàþùåé ñåòè 3 %
îòíîñèòåëüíî ïîëíîãî ñîïðîòèâëåíèÿ áëîêà âûïðÿìëåíèÿ
Z, ò. å. äëÿ îòíîøåíèÿ ìîùíîñòè êîðîòêîãî çàìûêàíèÿ
ñèñòåìû ê íîìèíàëüíîé ìîùíîñòè ïðèâîäà > 33:1 èëè
100: 1, ïðè èñïîëüçîâàíèè äîïîëíèòåëüíîãî 2 % ñåòåâîãî
äðîññåëÿ.

Ïîëíîå ñîïðîòèâëåíèå
áëîêà âûïðÿìëåíèÿ:

3) Åñëè áëîêè âûïðÿìëåíèÿ èñïîëüçóþòñÿ äëÿ 12-òè ïóëüñíîé
ñõåìû âûïðÿìëåíèÿ, òî íåîáõîäèì èíòåðôåéñíûé àäàïòåð
6SE7090–0XX85–1TA0.

4) Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ:
Ìàêñèìàëüíûé îáùèé òîê ïîäêëþ÷åííûõ èíâåðòîðîâ =
110 % íîìèíàëüíîãî âûõîäíîãî òîêà áëîêà âûïðÿìëåíèÿ.

Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Òðåáóåìûé
ðàñõîä
îõëàæäàþùåãî
âîçäóõà

Óðîâåíü øóìà
ñî ñòàíäàðòíîé
ñòåïåíüþ çàùèòû
IP 20/IP 00

Ïîäñîåäèíåíèå ïèòàíèÿ
– Êëåììû äëÿ ðàçìåðîâ Â è Ñ
– Øèíû äëÿ ðàçìåðîâ îò E, H è Ê
– Ðàñïîëîæåíèå: ñíèçó ÀÑ, ñâåðõó DC

Äîïîëíèòåëüíîå ïèòàíèå

Òîíêîïðî-
âîëî÷íûé

Îäíî è
ìíîãîæèëüíûå

Ïîäñîåäèíèòåëüíûé
áîëò

DC 24 Â ñòàíäàðòíî
ìàêñ. ïðè 20 Â

DC 24 Â ìàêñèìàëüíî
ìàêñ. ïðè 20 Â

1 AC èëè 2 AC 230 Â
âåíòèëÿòîð

ì3/ñ

50 Ãö

dB (A) ìì2 ìì2 A A

50 Ãö

A

60 Ãö

A

0,022 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 0,5 – íåò íåò

0,028 60 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 50 0,5 – íåò íåò

0,2 75 2 x 300 M 12 0,3 – 0,6 0,75

0,2 75 2 x 300 M 12 0,3 – 0,6 0,75

0,2 75 2 x 300 M 12 0,3 – 0,6 0,75

0,2 75 2 x 300 M 12 0,3 – 0,6 0,75

0,2 75 2 x 300 M 16 0,3 – 0,6 0,75

0,70 80 4 x 300 M 12 1,0 2,3 2,8 3,5

0,70 80 4 x 300 M 12 1,0 2,3 2,8 3,5

1,00 86 4 x 300 M 12 1,0 2,3 5,6 7,0

1,00 86 4 x 300 M 12 1,0 2,3 5,6 7,0

0,022 60 îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 0,5 – íåò íåò

0,028 60 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 50 0,5 – íåò íåò

0,028 60 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 50 0,5 – íåò íåò

0,2 75 2 x 300 M 12 0,3 – 0,6 0,75

0,2 75 2 x 300 M 12 0,3 – 0,6 0,75

0,2 75 2 x 300 M 12 0,3 – 0,6 0,75

0,2 75 2 x 300 M 16 0,3 – 0,6 0,75

0,2 75 2 x 300 M 16 0,3 – 0,6 0,75

0,70 80 4 x 300 M 12 1,0 2,3 2,8 3,5

0,70 80 4 x 300 M 12 1,0 2,3 2,8 3,5

1,00 86 4 x 300 M 12 1,0 2,3 5,6 7,0

1,00 86 4 x 300 M 12 1,0 2,3 5,6 7,0

1,00 86 4 x 300 M 12 1,0 2,3 5,6 7,0

0,2 75 2 x 300 M 12 0,3 – 0,6 0,75

0,2 75 2 x 300 M 12 0,3 – 0,6 0,75

0,2 75 2 x 300 M 16 0,3 – 0,6 0,75

0,2 75 2 x 300 M 16 0,3 – 0,6 0,75

0,70 80 4 x 300 M 12 1,0 2,3 2,8 3,5

0,70 80 4 x 300 M 12 1,0 2,3 2,8 3,5

1,00 86 4 x 300 M 12 1,0 2,3 5,6 7,0

1,00 86 4 x 300 M 12 1,0 2,3 5,6 7,0

1,00 86 4 x 300 M 12 1,0 2,3 5,6 7,0

Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Íîìè-
íàëüíàÿ
ìîùíîñòü1 )

Íîìèíàëü-
íûé
âûõîäíîé
ïîñòîÿííûé
òîê4)

Áàçîâûé
âûõîäíîé
òîê
íàãðóçêè4)

Òîê
ïåðåãðóçêè
íà çâåíå
ïîñòîÿííîãî
òîêà4)

Âõîäíîé
òîê2 )

Áëîê âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè3) Ìàêñèìàëüíûå
ïîòåðè
ìîùíîñòè

Ðàçìåðû
Ø x Â x Ã

×åðòåæ
ñì. â
Ãëàâå 7

Ïðèìåðíûé
âåñ

êÂò A A A A Çàêàçíîé íîìåð êÂò ìì ¹ êã

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 380 Â äî 480 Â Ìîæíî ïîäêëþ÷àòü ê 3 ACîò 200 Â äî 230 Â

7,5 21 19 29 18 6SE7022–1EC85–1AA0 0,15 180 x 600 x 350 1 23

15 41 37 56 35 6SE7024–1EC85–1AA0 0,20 180 x 600 x 350 1 23

37 86 78 117 74 6SE7028–6EC85–1AA0 0,31 180 x 600 x 350 1 23

75 173 157 235 149 6SE7031–7EE85–1AA0 0,69 270 x 1050 x 365 9 45

90 222 202 302 192 6SE7032–2EE85–1AA0 0,97 270 x 1050 x 365 9 45

132 310 282 422 269 6SE7033–1EE85–1AA0 1,07 270 x 1050 x 365 9 45

160 375 341 510 326 6SE7033–8EE85–1AA0 1,16 270 x 1050 x 365 9 52

200 463 421 630 403 6SE7034–6EE85–1AA0 1,43 270 x 1050 x 365 9 52

250 605 551 823 526 6SE7036–1EE85–1AA0 1,77 270 x 1050 x 365 9 65

400 821 747 1117 710 6SE7038–2EH85–1AA0 3,29 508 x 1400 x 565 11 175

500 1023 931 1391 888 6SE7041–0EH85–1AA0 3,70 508 x 1400 x 565 11 175

630 1333 1213 1813 1156 6SE7041–3EK85–1AA0 4,85 800 x 1725 x 565 13 450

800 1780 1620 2421 1542 6SE7041–8EK85–1AA0 6,24 800 x 1725 x 565 13 470

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 500 Â äî 600 Â
11 27 25 37 23 6SE7022–7FC85–1AA0 0,19 180 x 600 x 350 1 23

22 41 37 56 35 6SE7024–1FC85–1AA0 0,21 180 x 600 x 350 1 23

37 72 66 98 62 6SE7027–2FC85–1AA0 0,30 180 x 600 x 350 1 23

55 94 86 128 81 6SE7028–8FC85–1AA0 0,35 180 x 600 x 350 1 23

90 151 137 205 130 6SE7031–5FE85–1AA0 0,76 270 x 1050 x 365 9 45

132 235 214 320 202 6SE7032–4FE85–1AA0 1,14 270 x 1050 x 365 9 45

160 270 246 367 232 6SE7032–7FE85–1AA0 1,11 270 x 1050 x 365 9 45

200 354 322 481 307 6SE7033–5FE85–1AA0 1,36 270 x 1050 x 365 9 55

250 420 382 571 366 6SE7034–2FE85–1AA0 1,38 270 x 1050 x 365 9 55

315 536 488 729 465 6SE7035–4FE85–1AA0 2,00 270 x 1050 x 365 9 68

450 774 704 1053 671 6SE7037–7FH85–1AA0 3,30 508 x 1400 x 565 11 175

630 1023 931 1391 888 6SE7041–0FH85–1AA0 4,03 508 x 1400 x 565 11 175

800 1285 1169 1748 1119 6SE7041–3FK85–1AA0 5,40 800 x 1725 x 565 13 450

900 1464 1332 1991 1269 6SE7041–5FK85–1AA0 5,87 800 x 1725 x 565 13 450

1100 1880 1711 2557 1633 6SE7041–8FK85–1AA0 7,65 800 x 1725 x 565 13 470

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 660 Â äî 690 Â
110 140 127 190 120 6SE7031–4HE85–1AA0 0,82 270 x 1050 x 365 9 65

160 222 202 302 191 6SE7032–2HE85–1AA0 1,26 270 x 1050 x 365 9 65

200 270 246 367 232 6SE7032–7HE85–1AA0 1,15 270 x 1050 x 365 9 55

315 420 382 571 366 6SE7034–2HE85–1AA0 1,68 270 x 1050 x 365 9 55

400 536 488 729 465 6SE7035–3HE85–1AA0 1,81 270 x 1050 x 365 9 70

630 774 704 1053 671 6SE7037–7HH85–1AA0 3,70 508 x 1400 x 565 11 175

800 1023 931 1391 888 6SE7041–0HH85–1AA0 4,15 508 x 1400 x 565 11 175

1000 1285 1169 1748 1119 6SE7041–3HK85–1AA0 5,54 800 x 1725 x 565 13 450

1100 1464 1332 1991 1269 6SE7041–5HK85–1AA0 6,00 800 x 1725 x 565 13 450

1500 1880 1711 2557 1633 6SE7041–8HK85–1AA0 7,62 800 x 1725 x 565 13 470

1) Íîìèíàëüíûå ìîùíîñòè íàçûâàþòñÿ òîëüêî äëÿ
îáëåã÷åíèÿ âûáîðà ñîîòâåòñòâóþùèõ êîìïîíåíòîâ.
Âûõîäíàÿ ìîùíîñòü ïðèâîäîâ çàâèñèò îò ìîùíîñòè
ïîäêëþ÷åííûõ èíâåðòîðîâ.
Êîãäà áëîêè âûïðÿìëåíèÿ íà 3 AC îò 380 Â äî 480 Â
ïîäêëþ÷àþòñÿ íà 3 AC îò 200 Â äî 230 Â íîìèíàëüíûé òîê
áëîêà îñòàåòñÿ òàêèì æå, à ìîùíîñòü óìåíüøàåòñÿ
ïðèìåðíî íà 50 %.

2) Òîê äàí äëÿ èíäóêòèâíîñòè ïèòàþùåé ñåòè 5 %
îòíîñèòåëüíî ïîëíîãî ñîïðîòèâëåíèÿ áëîêà âûïðÿìëåíèÿ
Z, ò. å. äëÿ îòíîøåíèÿ ìîùíîñòè êîðîòêîãî çàìûêàíèÿ
ñèñòåìû ê íîìèíàëüíîé ìîùíîñòè ïðèâîäà > 20:1 èëè
100: 1, ïðè èñïîëüçîâàíèè äîïîëíèòåëüíîãî 4 % ñåòåâîãî
äðîññåëÿ.
Ïîëíîå ñîïðîòèâëåíèå
áëîêà âûïðÿìëåíèÿ:

3) Åñëè áëîêè âûïðÿìëåíèÿ èñïîëüçóþòñÿ äëÿ 12-òè ïóëüñíîé
ñõåìû âûïðÿìëåíèÿ, òî íåîáõîäèì èíòåðôåéñíûé àäàïòåð
6SE7090–0XX85–1TA0.

4) Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ:
Â ðåæèìå ðåêóïåðàöèè äîïóñòèìûé òîê ñîñòàâëÿåò 92 % îò
óêàçàííîãî.

Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Òðåáóåìûé
ðàñõîä
îõëàæäàþùåãî
âîçäóõà

Óðîâåíü øóìà
ñî ñòàíäàðòíîé
ñòåïåíüþ çàùèòû
IP 20/IP 00

Ïîäñîåäèíåíèå ïèòàíèÿ
– Êëåììû äëÿ ðàçìåðà Ñ
– Øèíû äëÿ ðàçìåðîâ îò E, H, Ê
– Ðàñïîëîæåíèå:– AC äâèãàòåëüíûé ðåæèì

ñâåðõó äëÿ ðàçìåðîâ C, H, K;
ñíèçó äëÿ ðàçìåðà E

–DC ñâåðõó äëÿ ðàçìåðîâ C, E, H, K
–AC ãåíåðàòîðíûé ðåæèìñíèçó äëÿ ðàçìåðîâ C, E, H, K

Äîïîëíèòåëüíîå ïèòàíèå

Òîíêîïðî-
âîëî÷íûé

Îäíî è
ìíîãîæèëüíûå

Ïîäñîåäèíèòåëüíûé
áîëò

DC 24 Â ñòàíäàðòíî
ìàêñ. ïðè 20 Â

DC 24 Â ìàêñèìàëüíî
ìàêñ. ïðè 20 Â

1 AC èëè 2 AC 230 Â

m3/s

50 Ãö

dB (A) ìì2 ìì2 A A

50 Ãö

A

60 Ãö

A

0,028 60 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 50 0,9 2,0 íåò íåò

0,028 60 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 50 0,9 2,0 íåò íåò

0,028 60 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 50 0,9 2,0 íåò íåò

0,2 75 2 x 300 M 12 0,7 2,0 0,60 0,75

0,2 75 2 x 300 M 12 0,7 2,0 0,60 0,75

0,2 75 2 x 300 M 12 0,7 2,0 0,60 0,75

0,2 75 2 x 300 M 12 0,7 2,0 0,60 0,75

0,2 75 2 x 300 M 12 0,7 2,0 0,60 0,75

0,2 75 2 x 300 M 16 0,7 2,0 0,60 0,75

0,70 80 4 x 300 M 12 1,0 2,3 2,8 3,5

0,70 80 4 x 300 M 12 1,0 2,3 2,8 3,5

1,00 86 4 x 300 M 12 1,0 2,3 5,6 7,0

1,00 86 4 x 300 M 12 1,0 2,3 5,6 7,0

0,028 60 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 50 0,7 2,0 íåò íåò

0,028 60 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 50 0,7 2,0 íåò íåò

0,028 60 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 50 0,7 2,0 íåò íåò

0,028 60 îò 2,5 äî 35 îò 10 äî 50 0,7 2,0 íåò íåò

0,2 75 2 x 300 M 12 0,7 2,0 0,60 0,75

0,2 75 2 x 300 M 12 0,7 2,0 0,60 0,75

0,2 75 2 x 300 M 12 0,7 2,0 0,60 0,75

0,2 75 2 x 300 M 12 0,7 2,0 0,60 0,75

0,2 75 2 x 300 M 16 0,7 2,0 0,60 0,75

0,2 75 2 x 300 M 16 0,7 2,0 0,60 0,75

0,70 80 4 x 300 M 12 1,0 2,3 2,8 3,5

0,70 80 4 x 300 M 12 1,0 2,3 2,8 3,5

1,00 86 4 x 300 M 12 1,0 2,3 5,6 7,0

1,00 86 4 x 300 M 12 1,0 2,3 5,6 7,0

1,00 86 4 x 300 M 12 1,0 2,3 5,6 7,0

0,2 75 2 x 300 M 12 0,7 2,0 0,60 0,75

0,2 75 2 x 300 0,7 2,0 0,60 0,75

0,2 75 2 x 300 0,7 2,0 0,60 0,75

0,2 75 2 x 300 M 16 0,7 2,0 0,60 0,75

0,2 75 2 x 300 M 16 0,7 2,0 0,60 0,75

0,70 80 4 x 300 M 12 1,0 2,3 2,8 3,5

0,70 80 4 x 300 M 12 1,0 2,3 2,8 3,5

1,00 86 4 x 300 M 12 1,0 2,3 5,6 7,0

1,00 86 4 x 300 M 12 1,0 2,3 5,6 7,0

1,00 86

Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Íîìè-
íàëüíàÿ
ìîùíîñòü1 )

Íîìèíàëü-
íûé
âûõîäíîé
ïîñòîÿííûé
òîê2)3)

Áàçîâûé
âûõîäíîé
òîê
íàãðóçêè3)

Òîê
ïåðåãðóçêè
íà çâåíå
ïîñòîÿííîã
î òîêà3)

Âõîäíîé òîê Áëîê âûïðÿìëåíèÿ Áëîê
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè

Ìàêñèìàëü-
íûå ïîòåðè
ìîùíîñòè

Ðàçìåðû
Ø x Â x Ã

×åðòåæ
ñì. â
Ãëàâå 7

Ïðèìåðíûé
âåñ

êÂò A A A A Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð êÂò ìì ¹ êã

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò380 Â äî 480 Â

630 1333 1213 1813 1146 6SE7041–3EK85–0AD0 – 4,85 800 x 1400 x 565 12 260

630 1333 1213 1813 1146 – 6SE7041–3EK85–1AD0 4,85 800 x 1725 x 565 13 450

800 1780 1620 2421 1531 6SE7041–8EK85–0AD0 – 6,24 800 x 1400 x 565 12 300

800 1780 1620 2421 1531 – 6SE7041–8EK85–1AD0 6,24 800 x 1725 x 565 13 470

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 500 Â äî 600 Â

800 1285 1169 1748 1105 6SE7041–3FK85–0AD0 – 5,40 800 x 1400 x 565 12 260

800 1285 1169 1748 1105 – 6SE7041–3FK85–1AD0 5,40 800 x 1725 x 565 13 450

900 1464 1332 1991 1259 6SE7041–5FK85–0AD0 – 5,87 800 x 1400 x 565 12 300

900 1464 1332 1991 1259 – 6SE7041–5FK85–1AD0 5,87 800 x 1725 x 565 13 450

1100 1880 1711 2557 1617 6SE7041–8FK85–0AD0 – 6,65 800 x 1400 x 565 12 300

1100 1880 1711 2557 1617 – 6SE7041–8FK85–1AD0 6,65 800 x 1725 x 565 13 470

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 660 Â äî 690 Â

1000 1285 1169 1748 1105 6SE7041–3HK85–0AD0 – 5,54 800 x 1400 x 565 12 260

1000 1285 1169 1748 1105 – 6SE7041–3HK85–1AD0 5,54 800 x 1725 x 565 13 450

1100 1464 1332 1991 1259 6SE7041–5HK85–0AD0 – 6,00 800 x 1400 x 565 12 300

1100 1464 1332 1991 1259 – 6SE7041–5HK85–1AD0 6,00 800 x 1725 x 565 13 450

1500 1880 1711 2557 1617 6SE7041–8HK85–0AD0 – 7,62 800 x 1400 x 565 12 300

1500 1880 1711 2557 1617 – 6SE7041–8HK85–1AD0 7,62 800 x 1725 x 565 13 470

1) Íîìèíàëüíûå ìîùíîñòè íàçûâàþòñÿ òîëüêî äëÿ
îáëåã÷åíèÿ âûáîðà ñîîòâåòñòâóþùèõ êîìïîíåíòîâ.
Âûõîäíàÿ ìîùíîñòü ïðèâîäîâ çàâèñèò îò ìîùíîñòè
ïîäêëþ÷åííûõ èíâåðòîðîâ.

2) Íîìèíàëüíûé âûõîäíîé òîê ïðè ïàðàëëåëüíîì âêëþ÷åíèè
äâóõ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ñ 2 % ñåòåâûì äðîññåëåì
âû÷èñëÿåòñÿ ïî ôîðìóëå:

Σ I= 0,9 x n x íîìèíàëüíûé âûõîäíîé òîê

n = êîëè÷åñòâî ïàðàëëåëüíûé áëîêîâ 1≤ n ≤ 3

3) Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ:
Â ðåæèìå ðåêóïåðàöèè äîïóñòèìûé òîê 92 % îò
óñòàíîâëåííîãî.

Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ è áëîêè âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
äëÿ ïàðàëëåëüíîãî ïîäêëþ÷åíèÿ
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Òðåáóåìûé
ðàñõîä
îõëàæäàþùåã
î âîçäóõà

Óðîâåíü øóìà
ñî ñòàíäàðòíîé
ñòåïåíüþ çàùèòû
IP 20/IP 00

Ïîäñîåäèíåíèå ïèòàíèÿ
– Øèíû äëÿ ðàçìåðà K
– Ðàñïîëîæåíèå: Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ: ñíèçó AC, ñâåðõó äëÿ DC

Áëîêè ðåêóïåðàöèè: ñâåðõó äëÿ AC äâèãàòåëüíûé ðåæèì
ñíèçó äëÿ AC ãåíåðàòîðíûé ðåæèì
ñâåðõó äëÿ DC

Äîïîëíèòåëüíîå ïèòàíèå

Ïîïåðå÷íîå
ñå÷åíèå
êàáåëÿ

Ïîäñîåäèíèòåëüíûé
áîëò

DC 24 Â ñòàíäàðòíî
ìàêñ. ïðè 20 Â

DC 24 Â ìàêñèìàëüíî
ìàêñ. ïðè 20 Â

1 AC èëè 2 AC 230 Â
âåíòèëÿòîð

ì3/ñ

50 Ãö

dB (A) ìì2 A A

50 Ãö

A

60 Ãö

A

1,0 86 4 x 300 M 12 0,5 – 5,6 7,0

1,0 86 4 x 300 M 12 0,5 – 5,6 7,0

1,0 86 4 x 300 M 12 0,5 – 5,6 7,0

1,0 86 4 x 300 M 12 0,5 – 5,6 7,0

1,0 86 4 x 300 M 12 0,5 – 5,6 7,0

1,0 86 4 x 300 M 12 0,5 – 5,6 7,0

1,0 86 4 x 300 M 12 0,5 – 5,6 7,0

1,0 86 4 x 300 M 12 0,5 – 5,6 7,0

1,0 86 4 x 300 M 12 0,5 – 5,6 7,0

1,0 86 4 x 300 M 12 0,5 – 5,6 7,0

1,0 86 4 x 300 M 12 0,5 – 5,6 7,0

1,0 86 4 x 300 M 12 0,5 – 5,6 7,0

1,0 86 4 x 300 M 12 0,5 – 5,6 7,0

1,0 86 4 x 300 M 12 0,5 – 5,6 7,0

1,0 86 4 x 300 M 12 0,5 – 5,6 7,0

1,0 86 4 x 300 M 12 0,5 – 5,6 7,0

Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ è áëîêè âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
äëÿ ïàðàëëåëüíîãî ïîäêëþ÷åíèÿ
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Áëîêè òîðìîæåíèÿ îò 5
êÂò äî 20 êÂò
Ñòåïåíü çàùèòû IP20

Áëîêè òîðìîæåíèÿ â äèàïàçîíå
ìîùíîñòåé îò P20 = 5 êÂò äî 20 êÂò
ñîñòîÿò èç ñèëîâîãî êëþ÷à è
âñòðîåííîãî íàãðóçî÷íîãî
ðåçèñòîðà.

Íàãðóçî÷íûé ðåçèñòîð
Ñòåïåíü çàùèòû IP20

Ìîæíî ïîäñîåäèíèòü
âíåøíéèíàãðóçî÷íûé ðåçèñòîð äëÿ
óâåëèè÷åíèÿ âðåìåíè òîðìîæåíèÿ
èëè óâåëè÷åíèÿ ìîùíîñòè
òîðìîæåíèÿ.

Áëîêè òîðìîæåíèÿ îò
50 êÂò äî 200 êÂò
Ñòåïåíü çàùèòû IP20

Áëîêè òîðìîæåíèÿ â äèàïàçîíå
ìîùíîñòåé îò 50 êÂò äî 200 êÂò
òðåáóþò ïîäñîåäèíåíèÿ âíåøíåãî
íàãðóçî÷íîãî ðåçèñòîðà.

Äîïîëíèòåëüíàÿ
èíôîðìàöèÿ

îòíîñèòåëüíî ðàñ÷åòà áëîêîâ
òîðìîæåíèÿ è òîðìîçíûõ
ñîïðîòèâëåíèé ñîäåðæèòñÿ â Ãëàâå
6, Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ.

Ðèñ. 3/5
Áëîê òîðìîæåíèÿ è òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå

Áëîêè òîðìîæåíèÿ è òîðìîçíûå ñîïðîòèâëåíèÿ

=>	�$��� >������������
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèå

Íàïðÿæåíèå çâåíà ïîñòîÿííîãî òîêà DC 270 Â–15 %
äî 310 Â +15 %

DC 510 Â–15 %
äî 650 Â +10 %

DC 675 Â– 15 %
äî 810 Â +10 %

DC 890 Â– 15 %
äî 930 Â +15 %

Ïîðîã ñðàáàòûâàíèÿ

Âêëþ÷åíèå 1
Âûêëþ÷åíèå 2

387 Â
íåò

774 Â
673 Â

967 Â
841 Â

1158 Â
1070 Â

Êëàññ íàãðóçêè II
ñîãëàñíî EN 60 146-1-1

Íîìèíàëüíàÿ ìîùíîñòü P20 P 20-ìîùíîñòü âî âêëþ÷åííîì ñîñòîÿíèè: äëèòåëüíîñòü çàâèñèò îò âíåøíåãî èëè âíóòðåííåãî ñîïðîòèâëåíèÿ

Ïðîäîëæèòåëüíàÿ ìîùíîñòü PÏÌ Äëèòåëüíàÿ ìîùíîñòü âî âêëþ÷åííîì ñîñòîÿíèè: óðîâåíü çàâèñèò îò âíåøíåãî èëè âíóòðåííåãî ñîïðîòèâëåíèÿ

Ìîùíîñòü ïåðåãðóçêè PÏ 1,5 õ P 20-ìîùíîñòü âî âêëþ÷åííîì ñîñòîÿíèè: äëèòåëüíîñòü çàâèñèò îò âíåøíåãî èëè âíóòðåííåãî ñîïðîòèâëåíèÿ

Âðåìÿ öèêëà 90 ñ

Ïðîäîëæèòåëüíîñòü ïåðåãðóçêè 20 ñ (22 % îò âðåìåíè öèêëà)

Áëîêè òîðìîæåíèÿ è òîðìîçíûå ñîïðîòèâëåíèÿ

=>	�$��� %�		0
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Ìîùíîñòü òîðìîæåíèÿ1) Áëîê òîðìîæåíèÿ Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå,

Ðàçìåðû Âåñ âíåøíåå Ñîïðîòèâ-
ëåíèå2)

Ðàçìåðû ×åðòåæ
ñì. â
Ãëàâå 7

Âåñ

P20 Pï Pïì

âíåøíåå
P ïì

âñòðîåíî
Ø x Â x Ã Ø x Â x Ã

êÂò êÂò êÂò êÂò Çàêàçíîé íîìåð ìì êã Çàêàçíîé íîìåð Îì ìì ¹ êã

Íàïðÿæåíèå çâåíà ïîñòîÿííîãî òîêà DC îò 270 Â äî 310 Â

5 7,5 1,25 0,16 6SE7021–6CS87–2DA0 45 x 425 x 350 6 6SE7021–6CS87–2DC0 20 145 x 180 x 540 14; 15 6,5

10 15 2,5 0,32 6SE7023–2CA87–2DA0 90 x 425 x 350 11 6SE7023–2CS87–2DC0 10 145 x 360 x 540 14; 15 12,5

20 30 5 0,63 6SE7026–3CA87–2DA0 90 x 425 x 350 11 6SE7026–3CS87–2DC0 5 430 x 305 x 485 14; 16 15

Íàïðÿæåíèå çâåíà ïîñòîÿííîãî òîêà DC îò 510 Â äî 650 Â
5 7,5 1,25 0,16 6SE7018–0ES87–2DA0 45 x 425 x 350 6 6SE7018–0ES87–2DC0 80 145 x 180 x 540 14; 15 6

10 15 2,5 0,32 6SE7021–6ES87–2DA0 45 x 425 x 350 6 6SE7021–6ES87–2DC0 40 145 x 360 x 540 14; 15 11,5

20 30 5 0,63 6SE7023–2EA87–2DA0 90 x 425 x 350 11 6SE7023–2ES87–2DC0 20 430 x 305 x 485 14; 16 17

50 75 12,5 – 6SE7028–0EA87–2DA0 90 x 425 x 350 11 6SE7028–0ES87–2DC0 8 740 x 305 x 485 14; 16 27

100 150 25 – 6SE7031–6EB87–2DA0 135 x 425 x 350 18 6SE7031–6ES87–2DC0 4 740 x 605 x 485 14; 17 47

170 255 42,5 – 6SE7032–7EB87–2DA0 135 x 425 x 350 18 6SE7032–7ES87–2DC0 2,35 740 x 1325 x 485 14; 18 103

Íàïðÿæåíèå çâåíà ïîñòîÿííîãî òîêà DC îò 675 Â äî 810 Â
5 7,5 1,25 0,16 6SE7016–4FS87–2DA0 45 x 425 x 350 6 6SE7016–4FS87–2DC0 124 145 x 180 x 540 14; 15 6

10 15 2,5 0,32 6SE7021–3FS87–2DA0 45 x 425 x 350 6 6SE7021–3FS87–2DC0 62 145 x 360 x 540 14; 15 11,5

50 75 12,5 – 6SE7026–4FA87–2DA0 90 x 425 x 350 11 6SE7026–4FS87–2DC0 12,4 740 x 305 x 485 14; 16 27

100 150 25 – 6SE7031–3FB87–2DA0 135 x 425 x 350 18 6SE7031–3FS87–2DC0 6,2 740 x 605 x 485 14; 17 43

200 300 50 – 6SE7032–5FB87–2DA0 135 x 425 x 350 18 6SE7032–5FS87–2DC0 3,1 740 x 1325 x 485 14; 18 95

Zwischenkreisspannung DC 890 Â äî 930 V
50 75 12,5 – 6SE7025–3HA87–2DA0 90 x 425 x 350 11 6SE7025–3HS87–2DC0 17,8 740 x 305 x 485 14; 16 28

200 300 50 – 6SE7032–1HB87–2DA0 135 x 425 x 350 18 6SE7032–1HS87–2DC0 4,45 740 x 1325 x 485 14; 18 101

1) Èíôîðìàöèþ ïî ðàñ÷åòó ñì. â Ãëàâå 6.

2) Äîïóñêàåò ìîùíîñòü òîðìîæåíèÿ äëÿ
Ïîðîãà âêëþ÷åíèÿ = 387 Â
(≥ Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC 230 Â)
Ïîðîãà âêëþ÷åíèÿ = 774 Â
(≥ Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC 460 Â)
Ïîðîãà âêëþ÷åíèÿ = 967 Â
(≥ Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC 575 Â)
Ïîðîãà âêëþ÷åíèÿ = 1158 Â
(≥ Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC 690 Â)

Áëîêè òîðìîæåíèÿ è òîðìîçíûå ñîïðîòèâëåíèÿ
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Ïîäñîåäèíåíèå: Êëåììû Ïîäñîåäèíåíèå: Øèíû

DC: ñðåðõó
Âíåøíèé ðåçèñòîð: ñíèçó

DC: ñâåðõó
Âíåøíèé ðåçèñòîð: ñíèçó

Ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå ïîäñîåäèíÿåìûõ êàáåëåé Ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå êàáåëåé Ïîäñîåäèíèòåëüíûé áîëò

Òîíêîïðîâîëî÷íûé Îäíî è ìíîãîæèëüíûé

ìì2 ìì2 ìì2

îò 1,5 äî 4 îò 1,5 äî 4 – –

îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 – –

îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 – –

îò 1,5 äî 4 îò 1,5 äî 4 – –

îò 1,5 äî 4 îò 1,5 äî 4 – –

îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 – –

îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 – –

– – ìàêñ. 1 x 95 M 8

– – ìàêñ. 1 x 95 M 8

îò 1,5 äî 4 îò 1,5 äî 4 – –

îò 1,5 äî 4 îò 1,5 äî 4 – –

îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 – –

– – ìàêñ. 1 x 95 M 8

– – ìàêñ. 1 x 95 M 8

îò 2,5 äî 10 îò 2,5 äî 16 – –

– – ìàêñ. 1 x 95 M 8

Áëîêè òîðìîæåíèÿ è òîðìîçíûå ñîïðîòèâëåíèÿ
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Ñåòåâûå
ïðåäîõðàíèòåëè

Ïðåäîõðàíèòåëè 3NE1 ñåðèè SITOR
îáåñïå÷èâàþò çàùèòó îäíèì
ïðåäîõðàíèòåëåì êàê êàáåëåé, òàê è
ïîëóïðîâîäíèêîâûõ ýëåìåíòîâ.
Ýòî çíà÷èòåëüíî óìåíüøàåò
ñòîèìîñòü è âðåìÿ èõ óñòàíîâêè.

Çàêàçíîé íîìåð è íàçíà÷åíèå
ýëåìåíòîâ ñìîòðèòå íà ñòð. 3/41.

Òåõíè÷åñêèå äàííûå ñìîòðèòå â
êàòàëîãå DA 94.1, çàêàçíîé íîìåð
Å20002-Ê4094-À111-7600
(àíãëèéñêàÿ âåðñèÿ).

Ñåòåâîé
êîììóòàöèîííûé
äðîññåëü

Ñåòåâîé êîììóòàöèîííûé äðîññåëü
óìåíüøàåò ãàðìîíèêè
ïîòðåáëÿåìîãî òîêà
ïðåîáðàçîâàòåëåé, áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ è áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè, à òàêæå
óìåíüøàåò êîììóòàöèîííûå
ïðîñàäêè â áëîêå
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè.
Ýôôåêòèâíîñòü äðîññåëÿ çàâèñèò
îò îòíîøåíèÿ ìîùíîñòè êîðîòêîãî
çàìûêàíèÿ ñèñòåìû ê íîìèíàëüíîé
ìîùíîñòè ïðèâîäà.

Ðåêîìåíäàöèè äëÿ îòíîøåíèÿ
ìîùíîñòè êîðîòêîãî çàìûêàíèÿ
ñèñòåìû ê íîìèíàëüíîé ìîùíîñòè
ïðèâîäà > 33:1:

• 2% ñåòåâîé êîììóòàöèîííûé
äðîññåëü äîëæåí áûòü
èñïîëüçîâàí äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé
è áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ

• 4% ñåòåâîé êîììóòàöèîííûé
äðîññåëü ðåêîìåíäóåòñÿ äëÿ
áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè

Çàêàçíîé íîìåð è íàçíà÷åíèå
ýëåìåíòîâ ñìîòðèòå íà ñòðàíèöå
3/41.

Ñåòåâîé êîììóòàöèîííûé äðîññåëü
òàêæå îãðàíè÷èâàåò ëþáûå
âûáðîñû òîêà, âûçâàííûå
ïðîñàäêàìè ïèòàþùåãî
íàïðÿæåíèÿ (íàïðèìåð, âñëåäñòâèå
íàëè÷èÿ êîìïåíñàöèîííîãî
îáîðóäîâàíèÿ èëè çàìûêàíèÿ íà
çåìëþ).

Òåõíè÷åñêèå äàííûå ñìîòðèòå â
êàòàëîãå DA 93.3, çàêàçíîé íîìåð
Å20002-Ê4093-À131-A1 ( íåìåöêàÿ
âåðñèÿ).

Àâòîòðàíñôîðìàòîð
äëÿ áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðà-
öèè

Äëÿ ðåæèìà ðåêóïåðàöèè
íåîáõîäèìî, ÷òîáû áëîê
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè èìåë íà
âûõîäå îáðàòíîãî ìîñòà
íàïðÿæåíèå íà 20% áîëüøå, ÷åì
ïèòàþùåå. Òàêîå íàïðÿæåíèå
ìîæåò îáåñïå÷èòü
àâòîòðàíñôîðìàòîð. Â íàëè÷èå
èìååòñÿ äâà òèïà
àâòîòðàíñôîðìàòîðîâ: ñ
ïðîäîëæèòåëüíîñòüþ âêëþ÷åíèÿ
25% è 100%. Îíè äåéñòâóþò â
ñîîòâåòñòâèè ñ íåîáõîäèìûìè
òåõíè÷åñêèìè òðåáîâàíèÿìè è íå
ìîãóò çàìåíÿòüñÿ íà äðóãîé òèï.

Àâòîòðàíñôîðìàòîðû ìîíòèðóþòñÿ
ñ òåïëîâûì âûêëþ÷àòåëåì
(òåðìîïðåäîõðàíèòåëåì) (êëåììû
1 è 2) äëÿ êîíòðîëÿ òåìïåðàòóðû.

Çàêàçíîé íîìåð è íàçíà÷åíèå
ýëåìåíòîâ ñì. íà ñòð. 3/55.

Ðàçìåðûñì. â Ãëàâå 7.

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèå
ôèëüòðû (ñåòåâûå
ôèëüòðû)

×òî êàñàåòñÿ íàïðÿæåíèÿ ïîìåõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé, áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ è áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè âïëîòü
äî ìîùíîñòè 37 êÂò, òî ñåòåâûå
ôèëüòðû EN55011, Êëàññ Â1
ïîíèæàþò ýòî íàïðÿæåíèå äî
ïðåäåëüíîãî óðîâíÿ ýëåêòðè÷åñêèõ
ñèñòåì. Ýòè ôèëüòðû òàêæå
îáåñïå÷èâàþò ïðåäåëüíûå
çíà÷åíèÿ äëÿ Êëàññà À1.

Äëÿ áëîêîâ áîëüøîé ìîùíîñòè
ñåòåâûå ôèëüòðû óìåíüøàþò
íàïðÿæåíèå ïîìåõè îò
ïðåîáðàçîâàòåëåé, áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ è áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè äî
ïðåäåëüíîãî óðîâíÿ ýëåêòðè÷åñêèõ
ñèñòåì.

Çàêàçíîé íîìåð è íàçíà÷åíèå
ýëåìåíòîâ ñì. íà ñòð. 3/35.

Ðàçìåðû ñì. â Ãëàâå 7.

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèå ôèëüòðû ñ
çàêàçíûì íîìåðîì 6SE70
èñïîëüçóþòñÿ ïðè ìàêñèìàëüíîì
íàïðÿæåíèè 3-õ ôàç., 480 Â è
òîëüêî äëÿ ñåòåé TT è TN (ñ
çàçåìëåíèåì).

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèå ôèëüòðû ñ
çàêàçíûì íîìåðîì B84143
èñïîëüçóþòñÿ äî íàïðÿæåíèÿ 3-õ
ôàç., 690 Â. Èõ èñïîëüçîâàíèå â
ñåòÿõ TT, TN èëè IT (èçîëèðîâàííàÿ
ñåòü) äîëæíî áûòü óêàçàíî êàê
îïöèÿ â çàêàçíîì íîìåð.

Äëÿ ñåòè IT ýòè ôèëüòðû ìîæíî
èñïîëüçîâàòü ïðè íàïðÿæåíèè 3-õ
ôàç. 380 Â – 480 Â, à òàêæå ïðè
íàïðÿæåíèè 3-õ ôàç. 500 Â – 600 Â.

Ïðèìå÷àíèÿ ïî
èñïîëüçîâàíèþ
ôèëüòðîâ

• Îãðàíè÷åíèå çíà÷åíèé äëÿ
ïðåîáðàçîâàòåëåé, áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ è áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
äåéñòâóåò ïðè íàëè÷èè ñåòåâîãî
êîììóòàöèîííîãî äðîññåëÿ, ïî
êðàéíåé ìåðå, 2% èëè 4% Uê.
Ñåòåâîé êîììóòàöèîííûé äðîññåëü
ìîíòèðóåòñÿ â ìåòàëëè÷åñêèé
øêàô.

• Ñåòåâûå ôèëüòðû ïðèãîäíû äëÿ
çàçåìëåííûõ è íåçàçåìëåííûõ
ñåòåé.

• Äëÿ áëîêîâ ðàçìåðîì îò À äî D
íåîáõîäèìî èñïîëüçîâàòü
ïðèñîåäèíèòåëüíûé äåðæàòåëü äëÿ
ýêðàíîâ êàáåëÿ, ñì. ñòð. 3/73.

• Èíôîðìàöèþ ïî ñèëîâûì
êàáåëÿì äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
äâèãàòåëåé, ñì. íà ñòð. 3/74.

• Øêàôíîå èñïîëíåíèå,
ðàçìåùåíèå îáîðóäîâàíèÿ è
ðàçâîäêà êàáåëåé îñóùåñòâëÿåòñÿ â
ñîîòâåòñòâèè ñ òðåáîâàíèÿìè ÝÌÑ.

Èíôîðìàöèÿ

Óñòàíîâêà SIMOVERT
MASTERDRIVES ñîãëàñíî
òðåáîâàíèÿì ÝÌÑ. Çàêàçíîé íîìåð
6SE7087-6CX87-8CE0, ñì. ñòð.
6/35.

Ýëåìåíòû ñèñòåìû
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Ýëåìåíòû äëÿ
ïîäñîåäèíåíèÿ
èíâåðòîðîâ è áëîêîâ
òîðìîæåíèÿ

Èíâåðòîðû è áëîêè òîðìîæåíèÿ
ìîãóò áûòü ïîäñîåäèíåíû ê øèíå
ïîñòîÿííîãî òîêà òðåìÿ ñïîñîáàìè:

1. Íåïîñðåäñòâåííîå ïîäêëþ÷åíèå

Ñòàíäàðòíî, íåîáõîäèìû
ïðåäîõðàíèòåëè, âñòðîåííûå â
èíâåðòîð, çà èñêëþ÷åíèåì
ðàçìåðîâ èíâåðòîðîâ îò E äî G
(îïöèÿ L30), ñì. ñòð. 3/88.

2. Ýëåêòðîìåõàíè÷åñêîå
ïîäêëþ÷åíèå

Ýëåêòðîìåõàíè÷åñêîå
ïîäêëþ÷åíèå ñîñòîèò èç
ðàçúåäèíèòåëÿ ñ
ïðåäîõðàíèòåëÿìè èëè øèííûìè
íàêëàäêàìè.

Ïðèìå÷àíèå:
Òàêîå ïîäêëþ÷åíèå íåëüçÿ
îñóùåñòâëÿòü ïðè ïîäàíîì íà
ïðåîáðàçîâàòåëü ÷àñòîòû
íàïðÿæåíèè.

3. Ýëåêòðè÷åñêîå ïîäêëþ÷åíèå

Ýëåêòðè÷åñêîå ïîäêëþ÷åíèå
ñîñòîèò èç ðàçúåäèíèòåëÿ,
çàðÿäíîãî ñîïðîòèâëåíèÿ,
çàðÿäíîãî êîíòàêòîðà è ãëàâíîãî
êîíòàêòîðà.

Òåõíè÷åñêóþ èíôîðìàöèþ ñì. â
ãëàâå 6.

Äëÿ âûáîðà èçàêàçà ýëåìåíòîâ ñì.
ñòð. 3/50.

Îáðàòíûé äèîä â çâåíå
ïîñòîÿííîãî òîêà

Îáðàòíûé äèîä â çâåíå ïîñòîÿííîãî
òîêà ïðåäîòâðàùàåò ïîâðåæäåíèå
áëîêà òîðìîæåíèÿ è ìåíåå
ìîùíîãî èíâåðòîðà, êîãäà
ïåðåãîðàþò ïðåäîõðàíèòåëè íà
áîëåå ìîùíîì èíâåðòîðå èëè
êîãäà, ïðè íàëè÷èè áëîêà
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè,
ïðåäîõðàíèòåëè ïåðåãîðàþò â
ñëó÷àå ñêâîçíîãî ÊÇ.

Òåõíè÷åñêóþ èíôîðìàöèþñì. â
Ãëàâå 6.

Ìîäóëè ïèòàíèÿ

Ìîäóëè ïèòàíèÿ ñíàáæåíû
ìíîãî÷èñëåííûìè ýëåìåíòàìè äëÿ
ðàçëè÷íûõ ïðèìåíåíèé. Èìåþòñÿ
ñëåäóþùèå ýëåìåíòû:

• Âûêëþ÷àòåëü-ðàçúåäèíèòåëü

• LV HRC ãèáðèäíûå
ïðåäîõðàíèòåëè

• Êîììóòàöèîííûé äðîññåëü

• Âõîäíûå è âûõîäíûå êëåììû.

Â çàâèñèìîñòè îò òèïà, ìîäóëè
ïèòàíèÿ ìîæíî ðàñøèðèòü, â
çàâèñèìîñòè îò òðåáîâàíèé,
îïöèÿìè:

•Èñòî÷íèê ïèòàíèÿ ñ
ïðåäîõðàíèòåëÿìè íà ïåðâè÷íîé è
âòîðè÷íîé ñòîðîíå

•Ãëàâíûé êîíòàêòîð è èñòî÷íèê
ïèòàíèÿ 24 Â DC

• Ïëàòà èíòåðôåéñà SCI1 äëÿ
ñèñòåìû ïîñëåäîâàòåëüíîãî
ââîäà/âûâîäà ñ 10 öèôðîâûìè
âõîäàìè, 8 öèôðîâûìè âûõîäàìè è
3 àíàëîãîâûìè âõîäàìè è
âûõîäàìè

• Ïëàòà èíòåðôåéñà SCI2 äëÿ
ñèñòåìû ïîñëåäîâàòåëüíîãî

ââîäà/âûâîäà ñ 16 öèôðîâûìè
âõîäàìè, 12 öèôðîâûìè âûõîäàìè

• Ôèëüòð ïîäàâëåíèÿ ïîìåõ.

Äëÿ âûáîðà èçàêàçà ýëåìåíòîâ ñì.
ñòð. 3/44.

Ýëåìåíòû ñèñòåìû
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Ðèñ. 3/6
Ìîäóëü ïèòàíèÿ ñ îòêðûòîé êðûøêîé

Âûõîäíîé äðîññåëü

Âûõîäíîé äðîññåëü êîìïåíñèðóåò
åìêîñòíîé òîê çàðÿäà/ðàçðÿäà ïðè
íàëè÷èè äëèííîãî êàáåëÿ è
îãðàíè÷èâàåò dU/dt íà êëåììàõ
äâèãàòåëÿ ïðè ñîîòâåòñòâóþùåé
äëèíå êàáåëÿ äî äâèãàòåëÿ.

Ìàêñèìàëüíóþ äëèíó êàáåëÿ, ïðè
ïîäñîåäèíåíèè ñ äðîññåëåì è áåç,
ñì. íà ñòð. 6/37.

Ôèëüòð îãðàíè÷åíèÿ
íàïðÿæåíèÿ (dU/dt
ôèëüòð)

Ôèëüòð îãðàíè÷åíèÿ íàïðÿæåíèÿ
èñïîëüçóåòñÿ äëÿ äâèãàòåëåé,
ýëåêòðè÷åñêàÿ ïðî÷íîñòü èçîëÿöèè
êîòîðûõ íåèçâåñòíà èëè
íåäîñòàòî÷íà.

Ñèíóñîèäàëüíûé
ôèëüòð

Èñïîëüçîâàíèå ñèíóñîèäàëüíîãî
ôèëüòðà îáåñïå÷èâàåò ïèòàíèå
äâèãàòåëÿ ïðàêòè÷åñêè
ñèíóñîèäàëüíûì íàïðÿæåíèåì è
òîêîì. Êîýôôèöèåíò èñêàæåíèé
äëÿ íàïðÿæåíèÿ äâèãàòåëÿ
÷àñòîòîé 50Ãö ñ ñèíóñîèäàëüíûì
ôèëüòðîì ðàâåí ïðèìåðíî 5%.
Èìïóëüñíûå ïåðåíàïðÿæåíèÿ íà
êëåììàõ äâèãàòåëÿ ïðè ïèòàíèè
÷åðåç ñèíóñîèäàëüíûé ôèëüòð,

ëåæàò â ïðåäåëàõ, óêàçàííûõ â DIN
VDE 0530.

=>	�$��� >������������ A��	��� �� �����	0 	�
�!��� � ����1

Òåõíè÷åñêàÿ
èíôîðìàöèÿ

Òåõíè÷åñêóþ èíôîðìàöèþ íà ýëåìåíòû

ñî ñòîðîíû íàãðóçêè ñì. â Ãëàâå 6.

Äëÿâûáîðà è çàêàçàñì. ñòð. 3/38 è

äàëåå.
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Ýëåìåíòû ñèñòåìû

Êàáåëè äëÿ äâèãàòåëÿ

Êàáåëè 6FX5 è 6FX8 ñïåöèàëüíî
ðàçðàáîòàíû äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ
ïðàêòè÷åñêè âî âñåõ
òåõíîëîãè÷åñêèõ ìàøèíàõ.

Êàáåëè îáëàäàþò ñëåäóþùèìè
äîñòîèíñòâàìè:

• óñòîé÷èâû ê ìåõàíè÷åñêèì è
õèìè÷åñêèì âîçäåéñòâèÿì,

• íå ñîäåðæàò CFC è êðåìíèé,

• èìåþò ñåðòèôèêàò UL.

Îíè óäîâëåòâîðÿþò íåîáõîäèìûì
òðåáîâàíèÿì è õàðàêòåðèçóþòñÿ:

• âûñîêîé ìåõàíè÷åñêîé
ñòîéêîñòüþ ê ïåðåãèáàì,

• ñòîéêîñòüþ ê àãðåññèâíûì
ñðåäàì,

• ýêîëîãè÷íîñòüþ (íå ñîäåðæàò
CFC, êðåìíèé è ãàëîãåíû),

• î÷åíü õîðîøèìè ïîêàçàòåëÿìè ïî
ýëåêòðîìàãíèòíîé ñîâìåñòèìîñòè.

Ñèãíàëüíûå êàáåëè äëÿ
äàò÷èêîâ ñêîðîñòè

Ïîäñîåäèíåíèå èìïóëüñíîãî
äàò÷èêà ñêîðîñòè ê ïëàòå
óïðàâëåíèÿ CUVC (èëè ê
òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòå T300 èëè ê
ïëàòå SBP) óïðîùàåòñÿ ñ ïîìîùüþ
ñïåöèàëüíûõ êàáåëåé 6FX5 è 6FX7.
Øòåêåð ñî ñòîðîíû èìïóëüñíîãî
äàò÷èêà óæå ïîäñîåäèíåí.
Ïðèìåíåíèå ýòèõ êàáåëåé
óìåíüøàåò âðåìÿ ìîíòàæà è
èñêëþ÷àåò îøèáêè.

Êàáåëè ìîæíî çàêàçàòü ïî ìåòðàì.
Ïîäðîáíîå îïèñàíèå è çàêàçíûå

íîìåðà íà êàáåëè 6FX. ñì. â
Êàòàëîãå NC Z.

Òåõíè÷åñêèå äàííûå MOTION CONNECT 500 è MOTION CONNECT 800

MOTION CONNECT 500
Òèï 6FX5008– . . . . . – . . . .

MOTION CONNECT 800
Òèï 6FX8008– . . . . . – . . . .

Ñåðòèôèêàò íà

ñèëîâûå/ñèãíàëüíûå êàáåëè
• VDE1)
• c/UL èëè UL/CSA
• UL/CSA File N°2)

–
äà
758/C22.2N.210.2–M9C
äà

äà
758/C22.2N.210.2–M9C
äà

Ýëåêòðè÷åñêèå äàííûå DIN VDE 0472

Íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèå
• Ñèëîâîé êàáåëüU0/U

– Ñèëîâûå æèëû
– Ñèãíàëüíûå æèëû

• Ñèãíàëüíûé êàáåëü

450/750 Â
24 Â (DIN VDE) 750 Â (UL)
30 Â

600/1000 Â
24 Â (DIN VDE) 1000 Â (UL/CSA)
30 Â

Òåñòîâîå íàïðÿæåíèå
• Ñèëîâîé êàáåëü

– Ñèëîâûå æèëû
– Ñèãíàëüíûå æèëû

• Ñèãíàëüíûé êàáåëü

2 êÂä
1 êÂä

500 Â ä

4 êÂä
2 êÂä

500 Âä

Ðàáî÷àÿ òåìïåðàòóðà
íà ïîâåðõíîñòè
• ñòàöèîíàðíàÿ ïðîêëàäêà
• ïðè ñâîáîäíîé ïðîêëàäêå

Îò –20 °C äî +80 °C
îò 0 °C äî +60 °C

Îò –50 °C äî +80 °C
îò –20 °C äî +60 °C

Ìåõàíè÷åñêèå äàííûå

Ìàêñèìàëüíîå íàòÿæåíèå
ñèëîâûõ/ñèãíàëüíûõ êàáåëåé
• ñòàöèîíàðíàÿ ïðîêëàäêà
• ïðè ñâîáîäíîé ïðîêëàäêå

50 Í/ìì2

–
50/³ 50 Í/ìì2

20/³20 Í/ìì2

Ìèíèìàëüíûé ðàäèóñ èçãèáà
• ñòàöèîíàðíàÿ ïðîêëàäêà (ñèëîâîé)
• ñòàöèîíàðíàÿ ïðîêëàäêà (ñèãíàëüíûé)
• ïðè ñâîáîäíîé ïðîêëàäêå (ñèëîâîé)
• ïðè ñâîáîäíîé ïðîêëàäêå (ñèãíàëüíûé)

5 x Dìàêñ

ñì. Êàòàëîã NC Z
ñì. Êàòàëîã NC Z
ñì. Êàòàëîã NC Z

6 x Dìàêñ

ñì. Êàòàëîã NC Z
ñì. Êàòàëîã NC Z
ñì. Êàòàëîã NC Z

Ñêðó÷èâàåìîñòü Àáñîëþòíàÿ 30 °/ì Àáñîëþòíàÿ 30 °/ì

Êîëè÷åñòâî ïåðåãèáîâ
• îò 1,5 äî 6 ìì2 + Ñèãíàëüíûé
• îò 10 äî 50 ìì2

100 000
100 000

10 Ìëí.
3 Ìëí.

Ñêîðîñòü ñêðó÷èâàíèÿ
• îò 1,5 äî 6 ìì2 + Ñèãíàëüíûé
• îò 10 äî 50 ìì2

30 ì/ìèí.
30 ì/ìèí.

180 ì/ìèí.
100 ì/ìèí.

Óñêîðåíèå 2 ì/ñ2 5 ì/ñ2

Õèìè÷åñêèå äàííûå

Èçîëÿöèÿ Áåç CFC Áåç ãàëîãåíà, áåç CFC, áåç êðåìíèÿ, DIN 47 2815/IEC 60 754-1

Ìàñëîñòîéêîñòü DIN VDE 0472, ×àñòü 803 Êàòåãîðèÿ òåñòà B
(òîëüêî äëÿ ñìàçî÷íîãî ìàñëà)

DIN VDE 0472, ×àñòü 803 Êàòåãîðèÿ òåñòà B

Âíåøíÿÿ îáîëî÷êà
• Ñèëîâîé êàáåëü
• Ñèãíàëüíûé êàáåëü

PVC, DESINA-Öâåò îðàíæåâûé RAL 2003
PVC, DESINA-Öâåò çåëåíûé RAL 6018

PUR DIN VDE 0282, ×àñòü 10, DESINA-Öâåò îðàíæåâûé RAL 2003
PUR DIN VDE 0282, ×àñòü 10, DESINA-Öâåò çåëåíûé RAL 6018

Ïëàìÿçàìåäëåíèå IEC 60 332.1 IEC 60 332.1

Ýòè êàáåëè íå ïðåäíàçíà÷åíû äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ âíå ïîìåùåíèÿ.
Òåõíè÷åñêèå äàííûå íà ýòè êàáåëè ñïðàâåäëèâû äëÿãîðèçîíòàëüíîãî èçãèáà ñ ãîðèçîíòàëüíûì ó÷àñòêîì äî 5 ìåòðîâ.
Ñòåïåíü çàùèòû ãîòîâûõ ñèëîâûõ è ñèãíàëüíûõ êàáåëåé è èõ øòåêåðîâ â ïîäñîåäèíåííîì ñîñòîÿíèè: IP 67

=>	�$��� >������������ �����0> � ��
	��+	0> ����1 B:C �����D &�DD�&�

1) Ñîîòâåòñòâóþùèé ðåãèñòðàöèîííûé íîìåð íàïå÷àòàí íà
îáîëî÷êå êàáåëÿ.
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Òåõíè÷åñêèå äàííûå
êàáåëåé
PROTOFLEX-EMV-CY,
PROTOFLEX-EMV-3PLUS
è 4-PLUS-UV

Ñèãíàëüíûå êàáåëè äëÿ ðàçâîäêè,
íàïðèìåð ñîãëàñíî ñ EN 55 011
Êëàññ B

Íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèå U0/U: 600 Â/1000 Â, ìàêñ. 1700 Â ñîãëàñíî DIN VDE 0250 ×àñòü 1

Êàáåëè Ìåäíûå âèòûå æèëû, ñîãëàñíî DIN VDE 0295, Êëàññ 5 èëè ëó÷øå

Èçîëÿöèÿ Èçîëÿöèîííûé êîìïàóíä èç PE, 2YI2, ñîãëàñíî DIN VDE 0207 ×àñòü 2

Öâåòîâàÿ ìàðêèðîâêà êàáåëÿ Æåëòî-çåëåíûé, ÷åðíûé, êîðè÷íåâûé, ñèíèé ñîãëàñíî DIN VDE 0293

Âíåøíÿÿ îáîëî÷êà PVC-Êîìïàóíä YM 2 ñîãëàñíî DIN VDE 0207 ×àñòü 5, Öâåò ñì. ñòð. 3/36

Ýêðàí Ýêðàí ïîä âíåøíåé îáîëî÷êîé
Îïëåòêà èç ëóæåíîé ìåäè
Ìàêñ. óäåëüíîå ñîïðîòèâëåíèå: 250 Îì/êì ïðè 30 ÌÃö ñîãëàñíî DIN VDE 0250 ×àñòü 405

Ðàäèóñ èçãèáà

– Çàêðåïëåííûé
– Íåçàêðåïëåííûé

Ïðè âíåøíåì äèàìåòðå d
� 12 ìì 12 < d � 20 ìì > 20 ìì
5 d 7,5 d 10 d

10 d 15 d 20 d

Óñèëèå ðàñòÿæåíèÿ
– Ñâîáîäíàÿ ïðîêëàäêà
– Ñòàöèîíàðíàÿ ïðîêëàäêà

� 20 Í/ìì2 ñîãëàñíî DIN VDE 0298 ×àñòü 3
� 50 Í/ìì2 ñîãëàñíî DIN VDE 0298 ×àñòü 3

Òåìïåðàòóðíûå îãðàíè÷åíèÿ
– Ðàáîòà
– Êîðîòêîå çàìûêàíèå � 5 ñ
– Õðàíåíèå è òðàíñïîðòèðîâêà

ìàêñ. +70 °C
+160 °C
îò –40 °C äî +70 °C

Òåõíè÷åñêèå äàííûå
ñèëîâûõ êàáåëåé
PROTODUR

Êàáåëè äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
äâèãàòåëåé ñ êîíöåíòðè÷åñêèìè
ïðîâîäíèêàìè CEANDER, íàïðèìåð
äëÿ ñîòòâåòñòâèÿ ñ EN 55 011
Êëàññ A

NYCWY-0.6/1 êÂ ñîãëàñíî
DIN VDE 0271, IEC 502

Íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèå U0/U: 600 Â/1000 Â

Êàáåëè

– RE
– RM
– SM

Ìåäíûå ñîãëàñíî DIN VDE 0295
Êðóãëûå îäíîæèëüíûå êàáåëè
Êðóãëûå ìíîãîæèëüíûå êàáåëè ñî ñêðó÷åííûìè æìëàìè
Ñåêöèîííûå ìíîãîæèëüíûå êàáåëè ñî ñêðó÷åííûìè æìëàìè

Èçîëÿöèÿ Òåðìîïëàñòè÷íàÿ èç PVC, YI 4, ñîãëàñíî DIN VDE 0207 ×àñòü 4

Öâåòîâàÿ ìàðêèðîâêà êàáåëÿ ÷åðíûé, êîðè÷íåâûé, ñèíèé ñîãëàñíî DIN VDE 0293

Âíåøíÿÿ îáîëî÷êà PVC YM 3 ñîãëàñíî DIN VDE 0207 ×àñòü 5

Ýêðàí Êîíöíòðè÷åñêèé ïðîâîäíèê CEANDER

Ðàäèóñ èçãèáà � 12 x äèàìåòð êàáåëÿ

Óñèëèå ðàñòÿæåíèÿ

– Ôèêñèðîâàííûå � 50 Í/ìì2

Òåìïåðàòóðíûå îãðàíè÷åíèÿ
– Ðàáîòà
– Êîðîòêîå çàìûêàíèå � 5 ñ
– Õðàíåíèå è òðàíñïîðòèðîâêà

ìàêñ. +70 °C
+160 °C
îò –40 °C äî +70 °C

Systemkomponenten
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Íîìèíà-
ëüíàÿ
ìîùíîñòü

Ïðåîáðàçîâàòåëü Âûêëþ÷àòåëü-
ðàçúåäèíèòåëü2)

Âûêëþ÷àòåëü-ðàçúåäèíèòåëü ñ
äåðæàòåëÿìè ïîä ïðåäîõðàíèòåëè2 )

Ðàçúåäèíèòåëü ñ äåðæàòåëÿìè ïîä
ïðåäîõðàíèòåëè1)2)

Àâòîìàòè÷åñêèå âûêëþ÷àòåëè äëÿ çàùèòû ïðèâîäà
ñîãëàñíî IEC 60 947-43 )4 )

Íîìè-
íàëüíûé
òîê

Íîìè-
íàëüíûé
òîê

Ìàêñ.
ðàçìåð
ïðåäîõðà
íèòåëÿ

Íîìè-
íàëüíûé
òîê

Ìàêñ.
ðàçìåð
ïðåäîõðà
íèòåëÿ

Äèàïàçîí íîìèíàëüíîãî
òîêà

êÂò Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A

Íàïðÿæåíèå ïèòàíÿ 3 AC îò 200 Â äî 230 Â
230 Â

2,2 6SE7021–1CA60 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1021–1KA10 9 – 12,5

3 6SE7021–3CA60 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1021–4AA10 11 – 16

4 6SE7021–8CB60 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1021–4BA10 14 – 20

5,5 6SE7022–3CB60 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1031–4EA10 22 – 32

7,5 6SE7023–2CB60 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1031–4FA10 28 – 40

11 6SE7024–4CC60 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1031–4HA10 40 – 50

15 6SE7025–4CD60 3KA50 30–1EE01 63 3KL52 30–1EB01 125 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1041–4KA10 57 – 75

18,5 6SE7027–0CD60 3KA51 30–1EE01 80 3KL52 30–1EB01 125 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1041–4KA10 57 – 75

22 6SE7028–1CD60 3KA52 30–1EE01 125 3KL52 30–1EB01 125 00 3NP40 70–0CA01 160 00 3RV1041–4LA10 80 – 100

22 6SE7031–0CE60 3KA52 30–1EE01 125 3KL50 30–1EB01 125 00 3NP40 70–0CA01 160 00 3VF3211–1BU41–0AA0 100 – 125

30 6SE7031–3CE60 3KA53 30–1EE01 160 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 3VF3311–1BX41–0AA0 160 – 200

37 6SE7031–6CE60 3KA55 30–1EE01 250 3KL50 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 3VF4211–1BM41–0AA0 200 – 250

45 6SE7032–0CE60 3KA50 30–1EE01 250 3KL50 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 3VF5211–1BK41–0AA0 250 – 315

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 380 Â äî 480 Â
400 Â

2,2 6SE7016–1EA61 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1021–1HA10 5,5– 8

3 6SE7018–0EA61 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1021–1KA10 9 – 12,5

4 6SE7021–0EA61 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1021–1KA10 9 – 12,5

5,5 6SE7021–3EB61 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1021–4AA10 11 – 16

7,5 6SE7021–8EB61 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1021–4BA10 14 – 20

11 6SE7022–6EC61 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1031–4EA10 22 – 32

15 6SE7023–4EC61 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1031–4FA10 28 – 40

18,5 6SE7023–8ED61 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1031–4HA10 40 – 50

22 6SE7024–7ED61 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1041–4JA10 45 – 63

30 6SE7026–0ED61 3KA51 30–1EE01 80 3KL52 30–1EB01 125 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1041–4KA10 57 – 75

37 6SE7027–2ED61 3KA51 30–1EE01 80 3KL52 30–1EB01 125 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1041–4LA10 70 – 90

45 6SE7031–0EE60 3KA53 30–1EE01 160 3KL52 30–1EB01 125 00 3NP40 70–0CA01 160 00 3VF3211–1BU41–0AA0 100 – 125

55 6SE7031–2EF60 3KA53 30–1EE01 160 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 3VF3311–1BX41–0AA0 160 – 200

75 6SE7031–5EF60 3KA53 30–1EE01 160 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 3VF3311–1BX41–0AA0 160 – 200

90 6SE7031–8EF60 3KA55 30–1EE01 250 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 3VF4211–1BM41–0AA0 200 – 250

110 6SE7032–1EG60 3KA55 30–1EE01 250 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 3VF5211–1BK41–0AA0 250 – 315

132 6SE7032–6EG60 3KA57 30–1EE01 400 3KL57 30–1EB01 400 1; 2 3NP53 60–0CA00 400 1; 2 3VF5211–1BK41–0AA0 250 – 315

160 6SE7033–2EG60 3KA57 30–1EE01 400 3KL57 30–1EB01 400 1; 2 3NP53 60–0CA00 400 1; 2 3VF5211–1BM41–0AA0 315 – 400

200 6SE7033–7EG60 3KA57 30–1EE01 400 3KL57 30–1EB01 400 1; 2 3NP53 60–0CA00 400 1; 2 3VF6211–1BK44–0AA0 400 – 500

250 6SE7035–1EK60 3KA58 30–1EE01 630 3KL61 30–1AB0 630 3 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 3VF6211–1BM44–0AA0 500 – 600

315 6SE7036–0EK60 3KA58 30–1EE01 630 3KL61 30–1AB0 630 3 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 3VF7111–1BK60–0AA0 630

400 6SE7037–0EK60 3KE45 1000 – – 3VF7111–1BK60–0AA0 800

1) Ðàçúåäèíèòåëüè ñ äåðæàòåëÿìè ïîä ïðåäîõðàíèòåëè:
Ïîæàëóéñòà îáðàòèòå âíèìàíèå íà ðàçìåð ïðåäîõðàíèòåëåé
äëÿ çàùèòû êàáåëåé è ïîëóïðîâîäíèêîâîé òåõíèêè!

2) Ìîæíî èñïîëüçîâàòü êàê îïöèþ â çàâèñèìîñòè îò
òðåáîâàíèé. Áîëåå äåòàëüíóþ èíôîðìàöèþ ñì. â Êàòàëîãå
“Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”.

3) Ñì. Êàòàëîã “Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”.
Èñïîëüçóåòñÿ äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé ïèòàþùèõñÿ îò ñåòè ñ
èíäóêòèâíîñòüþ≥ 3% îòíîñèòåëüíî ñîïðîòèâëåíèÿ
ïðåîáðàçîâàòåëÿ, ò.å. åñëè îòíîøåíèå ìîùíîñòè ÊÇ ñåòè ê
íîìèíàëüíîé ìîùíîñòè ïðèâîäà 33:1 èëè 100:1 è
èñïîëüçóåòñÿ 2% äðîññåëü. Ïðè òîêå ÊÇ 100 êÀ, íåîáõîäèìî
èñïîëüçîâàòü ïðåäîõðíèòåëè, óêàçàííûå â Êàòàëîãå
“Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”

Ñîïðîòèâëåíèå ïðåîáðàçîâàòåëÿ:

4) Âíèìàíèå:
Îáðàòèòå âíèìàíèå íà íîìèíàëüíóþ îòêëþ÷àþùóþ
ñïîñîáíîñòüICN è, åñëè íåîáõîäèìî, èñïîëüçóéòå
ñïåöèàëüíûå ïðåäîõðàíèòåëè.

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ
ïðåîáðàçîâàòåëåé
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ çàùèòû
êàáåëåé Êëàññ gL1 )3 )

Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ çàùèòû
ïîëóïðîâîäíèêîâûõ ïðèáîðîâ
Êëàññ gR3), âêëþ÷àÿ çàùèòó êàáåëåé

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèé ôèëüòð Ãëàâíûé êîíòàêòîð
ñî ñòîðîíû ïèòàíèÿ4)

Êîììóòàöèîííûé äðîññåëü
uD= 2 %

Íîìè-
íàëü-
íûé òîê

Ðàçìåð Íîìè-
íàëü-
íûé òîê

Ðàçìåð Êëàññ2) Ðåæèì ðàáîòû
AC-1
ìèí. 55 °C

Íîìè-
íàëüíûé òîê

Pv

50/60 Ãö
Íîìè-
íàëü-
íûé òîêP v òèï

Çàêàçíîé
íîìåð

A Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð Âò Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð Âò A

400/480 Â, 50/60 Ãö

3NA3 805 16 00 – 6SE7021–0ES87–0FB15) B1 15 3RT10 15 16 4EP3400–1US 35/ 38 11,2

3NA3 807 20 00 – 6SE7021–8ES87–0FB15) B1 20 3RT10 15 16 4EP3500–0US 45/ 48 16

3NA3 810 25 00 3NE1 815–0 25 000 6SE7021–8ES87–0FB15) B1 20 3RT10 16 20 4EP3600–4US 52/ 57 18

3NA3 814 35 00 3NE1 803–0 35 000 6SE7023–4ES87–0FB15) B1 30 3RT10 25 35 4EP3600–5US 52/ 57 28

3NA3 820 50 00 3NE1 802–0 40 000 6SE7023–4ES87–0FB15) B1 30 3RT10 34 45 4EP3700–2US 57/ 60 35,5

3NA3 822 63 00 3NE1 817–0 50 000 6SE7027–2ES87–0FB15) B1 40 3RT10 34 45 4EP3800–2US 67/ 71 50

3NA3 824 80 00 3NE1 820–0 80 000 6SE7027–2ES87–0FB15) B1 40 3RT10 35 55 4EP3800–7US 67/ 71 63

3NA3 824 80 00 3NE1 820–0 80 000 6SE7027–2ES87–0FB15) B1 40 3RT10 44 90 4EP3900–2US 82/ 87 80

3NA3 830 100 00 3NE1 021–0 100 00 6SE7031–0ES87–0FA05) A1 50 3RT10 44 90 4EP3900–2US 82/ 87 80

3NA3 032 125 0 3NE1 022–0 125 00 6SE7031–0ES87–0FA0 A1 50 3RT14 46 135 4EP4000–2US 96/103 100

3NA3 036 160 0 3NE1 224–0 160 1 6SE7031–8ES87–0FA0 A1 70 3TK 50 190 4EU2452–2UA00–0A 155/164 160

3NA3 140 200 1 3NE1 225–0 200 1 6SE7031–8ES87–0FA0 A1 70 3TK 50 190 4EU2452–2UA00–0A 155/164 160

3NA3 144 250 1 3NE1 227–0 250 1 6SE7033–2ES87–0FA1 A1 100 3TK 52 315 4EU2552–4UA00–0A 188/202 200

400/480 Â, 50/60 Ãö

3NA3 803 10 00 – 6SE7021–0ES87–0FB15) B1 15 3RT10 15 16 4EP3200–1US 23/ 35 6,3

3NA3 805 16 00 3NE1 813–0 16 000 6SE7021–0ES87–0FB15) B1 15 3RT10 15 16 4EP3400–2US 35/ 38 9,1

3NA3 805 16 00 3NE1 813–0 16 000 6SE7021–0ES87–0FB15) B1 15 3RT10 15 16 4EP3400–1US 35/ 38 11,2

3NA3 810 25 00 3NE1 814–0 20 000 6SE7021–8ES87–0FB15) B1 20 3RT10 16 20 4EP3500–0US 45/ 48 16

3NA3 810 25 00 3NE1 815–0 25 000 6SE7021–8ES87–0FB15) B1 20 3RT10 16 20 4EP3600–4US 52/ 57 18

3NA3 814 35 00 3NE1 803–0 35 000 6SE7023–4ES87–0FB15) B1 30 3RT10 25 35 4EP3600–5US 52/ 57 28

3NA3 820 50 00 3NE1 802–0 40 000 6SE7023–4ES87–0FB15) B1 30 3RT10 34 45 4EP3700–2US 57/ 60 35,5

3NA3 822 63 00 3NE1 817–0 50 000 6SE7027–2ES87–0FB15) B1 40 3RT10 34 45 4EP3700–5US 57/ 60 40

3NA3 822 63 00 3NE1 818–0 63 000 6SE7027–2ES87–0FB15) B1 40 3RT10 35 55 4EP3800–2US 67/ 71 50

3NA3 830 100 00 3NE1 820–0 80 000 6SE7027–2ES87–0FB15) B1 40 3RT10 44 90 4EP3800–7US 67/ 71 63

3NA3 830 100 00 3NE1 820–0 80 000 6SE7027–2ES87–0FB15) B1 40 3RT10 44 90 4EP3900–2US 82/ 87 80

3NA3 032 125 0 3NE1 021–0 100 00 6SE7031–0ES87–0FA05) A1 50 3RT10 45 100 4EP4000–2US 96/103 100

3NA3 036 160 0 3NE1 224–0 160 1 6SE7031–8ES87–0FA05) A1 70 3RT14 46 135 4EP4000–6US 96/103 125

3NA3 140 200 1 3NE1 224–0 160 1 6SE7031–8ES87–0FA05) A1 70 3TK 50 190 4EU2452–2UA00 154/163 160

3NA3 144 250 1 3NE1 225–0 200 1 6SE7031–8ES87–0FA05) A1 70 3TK 52 315 4EU2552–4UA00 187/201 200

3NA3 252 315 2 3NE1 227–0 250 1 6SE7033–2ES87–0FA15) A1 100 3TK 52 315 4EU2552–8UA00 187/201 224

3NA3 252 315 2 3NE1 230–0 315 1 6SE7033–2ES87–0FA15) A1 100 3TK 52 315 4EU2752–0UB00 253/275 280

3NA3 260 400 2 3NE1 331–0 350 2 6SE7033–2ES87–0FA15) A1 100 3TK 54 380 4EU2752–7UA00 253/275 315

3NA3 365 500 3 3NE1 332–0 400 2 6SE7036–0ES87–0FA15) A1 120 3TK 56 500 4EU2752–8UA00 253/275 400

3NA3 372 630 3 3NE1 435–0 560 3 6SE7036–0ES87–0FA15) A1 120 2 x 3TK 52 567 4EU3052–5UA00 334/367 560

3NA3 475 800 4 3NE1 436–0 630 3 6SE7036–0ES87–0FA15) A1 120 2 x 3TK 54 680 4EU3052–6UA00 334/367 630

3NA3 475 800 4 3NE1 438–1 800 3 6SE7041–0ES87–0FA15) A1 200 3 x 3TK 52 850 4EU3652–8UA00 450/495 720

1) Íå îáåñïå÷èâàåò 100% çàùèòû äëÿ âõîäíîãî âûïðÿìèòåëÿ
â ïðåîáðàçîâàòåëå.

2) Ñîîòâåòñòâèå ñ îãðàíè÷èâàþùèì êëàññîì ñîãëàñíî
EN 55 011 îáåñïå÷èâàåòñÿ ïðè íàëè÷èè 2 %
êîììóòàöèîííîãî äðîññåëÿ (4 % äðîññåëü òàêæå
âîçìîæåí).

3) Ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå êàáåëÿ äîëæíî áûòü ñîãëàñíî
DIN VDE 0100, VDE 0298 ×àñòü 4 è âûáèðàåòñÿ ïî
íîìèíàëüíîìó òîêó ïðåäîõðàíèòåëÿ.

4) Ñì. Êàòàëîã “Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”.

5) Èñïîëüçóåòñÿ òîëüêî â çàçåìëåííûõ ñåòÿõ (ÒÒ è ÒN).

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ
ïðåîáðàçîâàòåëåé
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Íîìè-
íàëüíàÿ
ìîùíîñòü

Ïðåîáðàçîâàòåëü Âûêëþ÷àòåëü-
ðàçúåäèíèòåëü2)

Âûêëþ÷àòåëü-ðàçúåäèíèòåëü ñ
äåðæàòåëÿìè ïîä ïðåäîõðàíèòåëè2 )

Ðàçúåäèíèòåëü ñ äåðæàòåëÿìè ïîä
ïðåäîõðàíèòåëè1)2)

Àâòîìàòè÷åñêèå âûêëþ÷àòåëè äëÿ çàùèòû ïðèâîäà
ñîãëàñíî IEC 60 947-43 )4 )

Íîìè-
íàëü-
íûé òîê

Íîìè-
íàëü-
íûé òîê

Ìàêñ.
ðàçìåð
ïðåäîõðà
íèòåëÿ

Íîìè-
íàëü-
íûé òîê

Ìàêñ.
ðàçìåð
ïðåäîõðà
íèòåëÿ

Äèàïàçîí íîìèíàëüíîãî
òîêà

Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð. A Çàêàçíîé íîìåð A

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 500 Â äî 600 Â
500 Â

2,2 6SE7014–5FB61 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1021–1GA10 4,5– 6,3

3 6SE7016–2FB61 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1021–1HA10 5,5– 8

4 6SE7017–8FB61 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1021–1JA10 7 – 10

5,5 6SE7021–1FB61 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1021–1KA10 9 – 12,5

7,5 6SE7021–5FB61 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1021–4BA10 14 – 20

11 6SE7022–2FC61 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1031–4EA10 22 – 32

18,5 6SE7023–0FD61 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1031–4FA10 28 – 40

22 6SE7023–4FD61 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1031–4FA10 28 – 40

30 6SE7024–7FD61 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3RV1041–4JA10 45 – 63

37 6SE7026–1FE60 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3VF3111–1BN41–0AA0 50 – 63

45 6SE7026–6FE60 3KA51 30–1EE01 80 3KL52 30–1EB01 125 00 3NP40 70–0CA01 160 00 3VF3111–1BQ41–0AA0 63 – 80

55 6SE7028–0FF60 3KA52 30–1EE01 125 3KL52 30–1EB01 125 00 3NP40 70–0CA01 160 00 3VF3211–1BU41–0AA0 100 –125

75 6SE7031–1FF60 3KA53 30–1EE01 160 3KL52 30–1EB01 125 00 3NP40 70–0CA01 160 00 3VF3311–1BX41–0AA0 160 –200

90 6SE7031–3FG60 3KA53 30–1EE01 160 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 3VF3311–1BX41–0AA0 160 –200

110 6SE7031–6FG60 3KA53 30–1EE01 160 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 3VF3311–1BX41–0AA0 160 –200

132 6SE7032–0FG60 3KA55 30–1EE01 250 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 3VF4211–1BM41–0AA0 200 –250

160 6SE7032–3FG60 3KA55 30–1EE01 250 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 3VF5211–1BK41–0AA0 250 –315

200 6SE7033–0FK60 3KA57 30–1EE01 400 3KL57 30–1EB01 400 1; 2 3NP53 60–0CA00 400 1; 2 3VF5211–1BM41–0AA0 315 –400

250 6SE7033–5FK60 3KA57 30–1EE01 400 3KL57 30–1EB01 400 1; 2 3NP53 60–0CA00 400 1; 2 3VF6211–1BK44–0AA0 400 –500

315 6SE7034–5FK60 3KA58 30–1EE01 630 3KL61 30–1AB0 630 3 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 3VF6211–1BM44–0AA0 500 –630

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 660 Â äî 690 Â
690 Â

55 6SE7026–0HF60 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000 3VF3111–1BQ41–0AA0 63 – 80

75 6SE7028–2HF60 3KA51 30–1EE01 80 3KL52 30–1EB01 125 00 3NP40 70–0CA01 160 00 3VF3211–1BU41–0AA0 100 –125

90 6SE7031–0HG60 3KA53 30–1EE01 160 3KL52 30–1EB01 125 00 3NP40 70–0CA01 160 00 3VF3211–1BW41–0AA0 125 –160

110 6SE7031–2HG60 3KA53 30–1EE01 160 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 3VF3211–1BW41–0AA0 125 –160

132 6SE7031–5HG60 3KA53 30–1EE01 160 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 3VF3311–1BX41–0AA0 160 –200

160 6SE7031–7HG60 3KA55 30–1EE01 250 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 3VF4211–1BM41–0AA0 200 –250

200 6SE7032–1HG60 3KA55 30–1EE01 250 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 3VF5211–1BK41–0AA0 250 –315

250 6SE7033–0HK60 3KA57 30–1EE01 400 3KL57 30–1EB01 400 1; 2 3NP53 60–0CA00 400 1; 2 3VF5211–1BM41–0AA0 315 –400

315 6SE7033–5HK60 3KA57 30–1EE01 400 3KL61 30–1AB0 630 3 3NP54 60–0CA00 400 2; 3 3VF6211–1BK44–0AA0 400 –500

400 6SE7034–5HK60 3KA58 30–1EE01 630 3KL61 30–1AB0 630 3 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 3VF6211–1BM4–0AA0 500 –630

1) Ðàçúåäèíèòåëüè ñ äåðæàòåëÿìè ïîä ïðåäîõðàíèòåëè:
Ïîæàëóéñòà îáðàòèòå âíèìàíèå íà ðàçìåð ïðåäîõðàíèòåëåé
äëÿ çàùèòû êàáåëåé è ïîëóïðîâîäíèêîâîé òåõíèêè!

2) Ìîæíî èñïîëüçîâàòü êàê îïöèþ â çàâèñèìîñòè îò
òðåáîâàíèé. Áîëåå äåòàëüíóþ èíôîðìàöèþ ñì. â Êàòàëîãå
“Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”.

3) Ñì. Êàòàëîã “Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”.
Èñïîëüçóåòñÿ äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé ïèòàþùèõñÿ îò ñåòè ñ
èíäóêòèâíîñòüþ≥ 3% îòíîñèòåëüíî ñîïðîòèâëåíèÿ
ïðåîáðàçîâàòåëÿ, ò.å. åñëè îòíîøåíèå ìîùíîñòè ÊÇ ñåòè ê
íîìèíàëüíîé ìîùíîñòè ïðèâîäà 33:1 èëè 100:1 è
èñïîëüçóåòñÿ 2% äðîññåëü. Ïðè òîêå ÊÇ 100 êÀ, íåîáõîäèìî
èñïîëüçîâàòü ïðåäîõðíèòåëè, óêàçàííûå â Êàòàëîãå
“Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”

Ñîïðîòèâëåíèå ïðåîáðàçîâàòåëÿ:

4) Âíèìàíèå:
Îáðàòèòå âíèìàíèå íà íîìèíàëüíóþ îòêëþ÷àþùóþ
ñïîñîáíîñòüICN è, åñëè íåîáõîäèìî, èñïîëüçóéòå
ñïåöèàëüíûå ïðåäîõðàíèòåëè.
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

1) Íå îáåñïå÷èâàåò 100% çàùèòû äëÿ âõîäíîãî âûïðÿìèòåëÿ
â ïðåîáðàçîâàòåëå.

2) Äîñòóïåí íà EPCOS (www.epcos.com).
Ïîäðîáíóþ èíôîðìàöèþ ïî ôèëüòðàì ìîæíî íàéòè íà
www4.ad.siemens.de. Ïðè ïîÿâëåíèè ñîîáùåíèÿ “Ââåäèòå
ID” (”Entry ID”) ââåäèòå ÷èñëî:65 67 129.

3) Ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå êàáåëÿ äîëæíî áûòü ñîãëàñíî
DIN VDE 0100, VDE 0298 ×àñòü 4 è âûáèðàåòñÿ ïî
íîìèíàëüíîìó òîêó ïðåäîõðàíèòåëÿ.

4) Ñì. Êàòàëîã “Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”.

5) Èñïîëüçóåòñÿ òîëüêî â çàçåìëåííûõ ñåòÿõ (ÒÒ è ÒN).

Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ çàùèòûêàáåëåé
Êëàññ gL1)3)

Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ çàùèòû
ïîëóïðîâîäíèêîâûõ ïðèáîðîâ Êëàññ
gR3), âêëþ÷àÿ çàùèòó êàáåëåé

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèé
ôèëüòð2)

Ãëàâíûé êîíòàêòîð
ñî ñòîðîíû ïèòàíèÿ4 )

Êîììóòàöèîííûé äðîññåëü
uD = 2 %

Íîìè-
íàëü-
íûé òîê

Ðàçìåð Íîìè-
íàëü-
íûé òîê

Ðàçìåð Ðåæèì ðàáîòû
AC-1
ìèí. 55 °C

Íîìè-
íàëüíûé
òîê

Pv

50/60 Ãö
Íîìè-
íàëü-
íûé òîêP vòèï

Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð Âò Çàêàçíîé
íîìåð

A Çàêàçíîé íîìåð Âò A

äî 500 Â äî 600 Â 500 Â, 50 Ãö

3NA3 803 3NA3 803–6 10 00 – B84143–A25–R215) 25 3RT10 15 16 4EP3200–2US 23 5

3NA3 803 3NA3 803–6 10 00 3NE1 813–0 16 000 B84143–A25–R215) 25 3RT10 15 16 4EP3300–0US 31 6,3

3NA3 807 3NA3 807–6 20 00 3NE1 813–0 16 000 B84143–A25–R215) 25 3RT10 15 16 4EP3400–3US 35 8

3NA3 807 3NA3 807–6 20 00 3NE1 814–0 20 000 B84143–A25–R215) 25 3RT10 15 16 4EP3600–8US 52 12,5

3NA3 807 3NA3 807–6 20 00 3NE1 814–0 20 000 B84143–A25–R215) 25 3RT10 16 20 4EP3600–2US 52 16

3NA3 814 3NA3 814–6 35 00 3NE1 803–0 35 000 B84143–A25–R215) 25 3RT10 25 35 4EP3600–3US 52 22,4

3NA3 820 3NA3 820–6 50 00 3NE1 802–0 40 000 B84143–A36–R215) 30 3RT10 34 45 4EP3700–6US 57 31,5

3NA3 820 3NA3 820–6 50 00 3NE1 802–0 40 000 B84143–A36–R215) 30 3RT10 34 45 4EP3700–1US 57 35,5

3NA3 822 3NA3 822–6 63 00 3NE1 818–0 63 000 B84143–A50–R215) 35 3RT10 35 55 4EP3800–1US 67 50

3NA3 824 3NA3 824–6 80 00 3NE1 818–0 63 000 B84143–A80–R215) 40 3RT10 44 90 4EP3900–1US 82 63

3NA3 830 3NA3 830–6 100 00 3NE1 820–0 80 000 B84143–A80–R215) 40 3RT10 44 90 4EP4000–7US 96 71

3NA3 830 3NA3 830–6 100 00 3NE1 021–0 100 00 B84143–A80–R215) 40 3RT10 44 90 4EP4000–1US 96 80

3NA3 136 3NA3 136–6 160 1 3NE1 022–0 125 00 B84143–A120–R215) 50 3RT10 45 100 4EP4000–8US 96 112

3NA3 136 3NA3 136–6 160 1 3NE1 224–0 160 1 B84143–A150–R215) 60 3RT14 46 135 4EU2452–1UA00 154 140

3NA3 140 3NA3 140–6 200 1 3NE1 225–0 200 1 B84143–A180–R215) 70 3TK 50 190 4EU2552–2UA00 187 160

3NA3 244 3NA3 244–6 250 2 3NE1 227–0 250 1 B84143–B250–S@@ 90 3TK 52 315 4EU2552–6UA00 187 200

3NA3 252 3NA3 252–6 315 2 3NE1 227–0 250 1 B84143–B250–S@@ 90 3TK 52 315 4EU2752–2UA00 253 250

3NA3 260 3NA3 260–6 400 2 3NE1 331–0 350 2 B84143–B320–S@@ 100 3TK 52 315 4EU2752–3UA00 253 315

3NA3 265 3NA3 265–6 500 3 3NE1 332–0 400 2 B84143–B600–S@@ 120 3TK 54 380 4EU2752–4UA00 253 400

3NA3 272 630 3 3NE1 334–0 500 2 B84143–B600–S@@ 120 3TK 56 500 4EU3052–2UA00 334 450

690 Â, 50 Ãö

3NA3 824–6 80 00 3NE1 818–0 63 000 B84143–A80–R215) 40 3RT10 44 90 4EP4000–3US 96 63

3NA3 830–6 100 00 3NE1 021–0 100 00 B84143–A120–R215) 50 3RT10 44 90 4EU2452–3UA00 154 91

3NA3 136–6 160 1 3NE1 022–0 125 00 B84143–A120–R215) 50 3RT10 45 100 4EU2552–7UA00 187 100

3NA3 136–6 160 1 3NE1 224–0 160 1 B84143–A120–R215) 50 3RT14 46 135 4EU2552–3UA00 187 125

3NA3 140–6 200 1 3NE1 224–0 160 1 B84143–A150–R215) 60 3TK 50 190 4EU2552–0UB00 187 160

3NA3 244–6 250 2 3NE1 225–0 200 1 B84143–A180–R215) 70 3TK 50 190 4EU2752–5UA00 253 180

3NA3 252–6 315 2 3NE1 227–0 250 1 B84143–B250–S@@ 90 3TK 52 315 4EU2752–6UA00 253 224

3NA3 252–6 315 2 3NE1 227–0 250 1 B84143–B320–S@@ 100 3TK 52 315 4EU3052–3UA00 334 315

3NA3 360–6 400 2 3NE1 332–0 400 1 B84143–B600–S@@ 120 3TK 54 380 4EU3052–4UA00 334 400

3NE1 436–0 630 3 3NE1 334–0 500 2 B84143–B600–S@@ 120 3TK 56 500 4EU3652–5UA00 334 500

B84143–B . . . –S@@

��

äëÿ çàçàåìëåííûõ ñåòåé 500 Â (TT è TN) 2 0

äëÿ çàçàåìëåííûõ ñåòåé 690 Â (TT è TN) 2 1

Äëÿ íåçàçåìëåííûõ ñåòåé IT îò 380 Â äî 690 Â 2 4

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ
ïðåîáðàçîâàòåëåé
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Íîìèíàëüíàÿ
ìîùíîñòü

Ïðåîáðàçîâàòåëü Ìîäóëü ïèòàíèÿ Íîìèíàëüíûé
òîê

Ðàçìåðû
Ø x Â x Ã

×åðòåæè
ñì. Ãëàâó 7

Ïðèìåðíûé
âåñ

Ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå
ïðîâîäîâ

êÂò Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð A ìì êã ìì2

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 380 Â –15 % äî 480 Â +10 %, 50/60 Ãö (±6 %)

400 Â

2,2 6SE7016–1EA61 6SE7016–1ES85–8XC0 6,7 270 x 425 x 350 46a 27 4

3,0 6SE7018–0EA61 6SE7016–0ES85–8XC0 8,8 270 x 425 x 350 46a 27 4

4,0 6SE7021–0EA61 6SE7021–0ES85–8XC0 11,2 270 x 425 x 350 46a 27 4

5,5 6SE7021–3EB61 6SE7021–3ES85–8XC0 14,5 270 x 425 x 350 46a 27 6

7,5 6SE7021–8EB61 6SE7021–8ES85–8XC0 19,3 270 x 425 x 350 46a 27 6

11,0 6SE7022–6EC61 6SE7022–8EC85–8XC0 28,1 270 x 600 x 350 46a 47 16

15,0 6SE7023–4EC61 6SE7023–4EC85–8XC0 37,4 270 x 600 x 350 46a 47 35

18,5 6SE7023–8ED61 6SE7023–8EC85–8XC0 41,3 270 x 600 x 350 46a 47 35

22,0 6SE7024–7ED61 6SE7024–7EC85–8XC0 51,7 270 x 600 x 350 46a 47 35

30,0 6SE7026–0ED61 6SE7026–0EC85–8XC0 64,9 270 x 600 x 350 46a 47 35

37,0 6SE7027–2ED61 6SE7027–2EC85–8XC0 79,2 270 x 600 x 350 46a 47 35

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 500 Â –15 % äî 600 Â +10 %, 50/60 Ãö (±6 %)

500 Â

2,2 6SE7014–5FB61 6SE7014–5FS85–8XC0 5,0 270 x 425 x 350 46a 27 4

3,0 6SE7016–2FB61 6SE7016–2FS85–8XC0 6,8 270 x 425 x 350 46a 27 4

4,0 6SE7017–8FB61 6SE7017–8FS85–8XC0 8,6 270 x 425 x 350 46a 27 4

5,5 6SE7021–1FB61 6SE7021–1FS85–8XC0 12,1 270 x 425 x 350 46a 27 4

7,5 6SE7021–5FB61 6SE7021–5FS85–8XC0 16,6 270 x 425 x 350 46a 27 6

11,0 6SE7022–2FC61 6SE7022–2FC85–8XC0 24,2 270 x 600 x 350 46a 47 16

18,5 6SE7023–0FD61 6SE7023–0FC85–8XC0 31,9 270 x 600 x 350 46a 47 16

22,0 6SE7023–4FD61 6SE7023–4FC85–8XC0 37,4 270 x 600 x 350 46a 47 35

30,0 6SE7024–7FD61 6SE7024–7FC85–8XC0 51,2 270 x 600 x 350 46a 47 35

Áàçîâàÿ êîìïëåêòàöèÿ

• Âûêëþ÷àòåëü-ðàçúåäèíèòåëü
• LV HRC ïðåäîõðàíèòåëè
• Êîììóòàöèîííûé äðîññåëü
• Âõîäíûå/âûõîäíûå êëåììû

Îïöèè Êîä

Ñèëîâîå ïèòàíèå ñ ïðåäîõðàíèòåëÿìè íà ïåðâè÷íîé è âòîðè÷íîé ñòîðîíå C98

Ãëàâíûé êîíòàêòîð è ïèòàíèå DC 24 Â C99

Ïëàòà èíòåðôåéñà SCI 1 äëÿ ñèñòåìû ïîñëåäîâàòåëüíîãî ââîäà/âûâîäà ñ
10 öèôðîâûìè âõîäàìè/8 öèôðîâûìè âûõîäàìè/3 àíàëîãîâûìè âõîäàìè/3 àíàëîãîâûìè âûõîäàìè

K41

Ïëàòà èíòåðôåéñà SCI 1 äëÿ ñèñòåìû ïîñëåäîâàòåëüíîãî ââîäà/âûâîäà ñ 16 öèôðîâûìè âõîäàìè/
12 öèôðîâûìè âûõîäàìè

K42

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèé ôèëüòð K52
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Ðèñ. 3/7
Ñõåìà áëîêà âûïðÿìëåíèÿ ñ îïöèÿìè
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X Êëåìíèê
F Ïðåäîõðàíèòåëè
Q Âûêëþ÷àòåëè
K Êîíòàêòîð
L Äðîññåëü
Z Ïîìåõîïîäàâëÿþùèé ôèëüòð
T Òðàíñôîðìàòîð ñ âûïðÿìèòåëåì
D Ïëàòû ââîäà/âûâîäà

Îïöèè
C99 = K1 è T1
K41 = D1
K42 = D1
K52 = Z1
C98 = T1

Óïðàâëåíèå
Ãëàâíûé êîíòàêòîð

DC 24 Â
Äàò÷èê

DC 24 Â
Ïèòàíèå

X1

Q1

Z1

K1

L1

X2
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1) Ñì. Òåõíè÷åñêóþ èíôîðìàöèþ, Ãëàâà 6, òàêæå îáðàòèòå
âíèìàíèå íà ïóíêòû ñ 2 ïî 6.

2) Íîìèíàëüíûé òîê áëîêà ñ ñèíóñîèäàëüíûì ôèëüòðîì
âñëåäñòâèå óìåíüøåíèÿ íà ÷àñòîòå ØÈÌ 6 êÃö, IN = 140 A.

3) Íîìèíàëüíûé òîê áëîêà ñ ñèíóñîèäàëüíûì ôèëüòðîì
âñëåäñòâèå óìåíüøåíèÿ íà ÷àñòîòå ØÈÌ 6 êÃö, IN = 158 A.

4) Íîìèíàëüíûé òîê áëîêà ñ ñèíóñîèäàëüíûì ôèëüòðîì
âñëåäñòâèå óìåíüøåíèÿ íà ÷àñòîòå ØÈÌ 6 êÃö, IN = 186 A.

5) Íîìèíàëüíûé òîê áëîêà ñ ñèíóñîèäàëüíûì ôèëüòðîì
âñëåäñòâèå óìåíüøåíèÿ íà ÷àñòîòå ØÈÌ 6 êÃö, IN = 236 A.

6) Íîìèíàëüíûé òîê áëîêà ñ ñèíóñîèäàëüíûì ôèëüòðîì
âñëåäñòâèå óìåíüøåíèÿ íà ÷àñòîòå ØÈÌ 6 êÃö, IN = 260 A.

7) Íåò íåîáõîäèìîñòè â äðîññåëå. Ìàêñèìàëüíàÿ äëèíà
ýêðàíèðîâàííîãî êàáåëÿ 800 ì, íåýêðàíèðîâàííîãî 1200 ì.

8) Íîìèíàëüíûé òîê áëîêîâ ñ ñèíóñîèäàëüíûì ôèëüòðîì íà
÷àñòîòå 6 êÃö ñíèæàåòñÿ äî 110 À è ñòàíîâèòñÿ ìåíüøå, ÷åì
ó áëîêîâ 55 êÂò (íåò ñíèæåíèÿ íà 6 êÃö).

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ
ïðåîáðàçîâàòåëåé è èíâåðòîðîâ

?�		0 %�� �0���� � ������

Âíèìàíèå!
Ïîæàëóéñòà, ïðî÷òèòå ïóíêòû ñî 2 ïî 6.

Íîìèíàëüíàÿ
ìîùíîñòü

Ïðåîáðàçîâàòåëü Èíâåðòîð Âûõîäíîé ñèíóñîèäàëüíûé ôèëüòð 1) Âûõîäíîé äðîññåëü1)

fìàêñ. Pv

ìàêñ.
Ñ æåëåçíûì ñåðäå÷íèêîì Pv

ìàêñ.

êÂò Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð Ãö Âò Çàêàçíîé íîìåð Âò

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 200 Â äî 230 Â è DC îò 270 Â äî 310 Â
230 Â føèì � 3 êÃö

2,2 6SE7021–1CA60 6SE7021–1RA60 – 6SE7021–1CS87–1FE0 51

3 6SE7021–3CA60 6SE7021–3RA60 – 6SE7021–3CS87–1FE0 51

4 6SE7021–8CB60 6SE7021–8RB60 – 6SE7021–8CS87–1FE0 68

5,5 6SE7022–3CB60 6SE7022–3RB60 – 6SE7022–3CS87–1FE0 80

7,5 6SE7023–2CB60 6SE7023–2RB60 – 6SE7023–2CS87–1FE0 68

11 6SE7024–4CC60 6SE7024–4RC60 – 6SE7024–4CS87–1FE0 80

15 6SE7025–4CD60 6SE7025–4RD60 – 6SE7027–0CS87–1FE0 94

18,5 6SE7027–0CD60 6SE7027–0RD60 – 6SE7027–0CS87–1FE0 94

22 6SE7028–1CD60 6SE7028–1RD60 – 6SE7028–1CS87–1FE0 111

22 6SE7031–0CE60 6SE7031–0RE60 – 6SE7031–5ES87–1FE0 220

30 6SE7031–3CE60 6SE7031–3RE60 – 6SE7031–5ES87–1FE0 220

37 6SE7031–6CE60 6SE7031–6RE60 – 6SE7031–8ES87–1FE0 300

45 6SE7032–0CE60 6SE7032–0RE60 – 6SE7032–6ES87–1FE0 300

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 380 Â äî 480 Â è DC îò 510 Â äî 650 Â

400 Â føèì = 6 êÃö føèì � 3 êÃö

2,2 6SE7016–1EA61 6SE7016–1TA61 6SE7016–1EA87–1FC0 400 150 6SE7016–1ES87–1FE0 80

3 6SE7018–0EA61 6SE7018–0TA61 6SE7021–0EB87–1FC0 400 200 6SE7021–0ES87–1FE0 80

4 6SE7021–0EA61 6SE7021–0TA61 6SE7021–0EB87–1FC0 400 200 6SE7021–0ES87–1FE0 80

5,5 6SE7021–3EB61 6SE7021–3TB61 6SE7021–8EB87–1FC0 400 250 6SE7021–8ES87–1FE0 95

7,5 6SE7021–8EB61 6SE7021–8TB61 6SE7021–8EB87–1FC0 400 250 6SE7021–8ES87–1FE0 95

11 6SE7022–6EC61 6SE7022–6TC61 6SE7022–6EC87–1FC0 400 300 6SE7022–6ES87–1FE0 110

15 6SE7023–4EC61 6SE7023–4TC61 6SE7023–4EC87–1FC0 400 400 6SE7023–4ES87–1FE0 130

18,5 6SE7023–8ED61 6SE7023–8TD61 6SE7024–7ED87–1FC0 400 500 6SE7024–7ES87–1FE0 190

22 6SE7024–7ED61 6SE7024–7TD61 6SE7024–7ED87–1FC0 400 500 6SE7024–7ES87–1FE0 190

30 6SE7026–0ED61 6SE7026–0TD61 6SE7027–2ED87–1FC0 400 600 6SE7027–2ES87–1FE0 130

37 6SE7027–2ED61 6SE7027–2TD61 6SE7027–2ED87–1FC0 400 600 6SE7027–2ES87–1FE0 130

45 6SE7031–0EE60 6SE7031–0TE60 6SE7031–0EE87–1FH0 200 450 6SE7031–0ES87–1FE0 190

55 6SE7031–2EF60 6SE7031–2TF60 6SE7031–5EF87–1FH0 200 600 6SE7031–5ES87–1FE0 220

75 6SE7031–5EF60 6SE7031–5TF60 (6SE7031–5EF87–1FH0 8)) 200 600 6SE7031–5ES87–1FE0 220

90 6SE7031–8EF60 6SE7031–8TF60 6SE7031–5EF87–1FH0 2) 200 600 6SE7031–8ES87–1FE0 300

110 6SE7032–1EG60 6SE7032–1TG60 6SE7031–8EF87–1FH0 3) 200 750 6SE7032–6ES87–1FE0 300

132 6SE7032–6EG60 6SE7032–6TG60 6SE7031–8EF87–1FH0 4) 200 750 6SE7032–6ES87–1FE0 300

160 6SE7033–2EG60 6SE7033–2TG60 6SE7032–6EG87–1FH05 ) 200 900 6SE7033–2ES87–1FE0 370

200 6SE7033–7EG60 6SE7033–7TG60 6SE7032–6EG87–1FH06 ) 200 900 6SE7033–7ES87–1FE0 380

250 6SE7035–1EK60 6SE7035–1TJ60 – 6SE7035–1ES87–1FE0 460

315 6SE7036–0EK60 6SE7036–0TJ60 – 6SE7037–0ES87–1FE0 620

400 6SE7037–0EK60 6SE7037–0TJ60 – 6SE7037–0ES87–1FE0 620

500 – 6SE7038–6TK60 – 6SE7038–6ES87–1FE0 740

630 – 6SE7041–1TK60 – 6SE7041–1ES87–1FE0 860

710 – 6SE7041–3TL60 – 7)

900 –

áåç óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà

6SE7041–6TQ60 – 6SE7038–6ES87–1FE0 (2x) 740 (2x)

900 –
ñ óðàâíèòåëüíûì ðåàêòîðîì
6SE7041–6TM60 – 6SE7038–6ES87–1FE0 (2x) 740 (2x)

1100 –
áåç óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà
6SE7042–1TQ60 – 6SE7041–1ES87–1FE0 (2x) 860 (2x)

1300 –

ñ óðàâíèòåëüíûì ðåàêòîðîì

6SE7042–5TN60 – 7)
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Âûõîäíîé äðîññåëü1) Âûõîäíîé du/dt ôèëüòð1)

Ñ ôåððèòîâûì ñåðäå÷íèêîì fìàêñ. P v

ìàêñ.
Pv

ìàêñ.

Çàêàçíîé íîìåð Ãö Âò Çàêàçíîé íîìåð Âò

fèìï �6 êÃö

6SE7021–1CS87–1FF0 600 60 –

6SE7021–3CS87–1FF0 600 60 –

6SE7021–8CS87–1FF0 600 78 –

6SE7022–3CS87–1FF0 600 78 –

6SE7023–2CS87–1FF0 600 60 –

6SE7024–4CS87–1FF0 600 78 –

6SE7027–0CS87–1FF0 600 78 –

6SE7027–0CS87–1FF0 600 78 –

6SE7028–1CS87–1FF0 600 96 –

6SE7031–5ES87–1FF0 500 300 –

6SE7031–5ES87–1FF0 500 300 –

6SE7031–8ES87–1FF0 500 300 –

6SE7032–6ES87–1FF0 500 350 –

fèìï �6 êÃö fèìï � 3 êÃö

6SE7016–1ES87–1FF1 600 96 6SE7016–2FB87–1FD0 100

6SE7021–0ES87–1FF1 600 96 6SE7021–5FB87–1FD0 150

6SE7021–0ES87–1FF1 600 96 6SE7021–5FB87–1FD0 150

6SE7021–8ES87–1FF1 600 96 6SE7021–5FB87–1FD0 150

6SE7021–8ES87–1FF1 600 96 6SE7021–5FB87–1FD0 150

6SE7022–6ES87–1FF0 600 100 6SE7022–2FC87–1FD0 170

6SE7023–4ES87–1FF0 600 115 6SE7023–4FC87–1FD0 170

6SE7024–7ES87–1FF0 600 170 6SE7024–7FC87–1FD0 200

6SE7024–7ES87–1FF0 600 170 6SE7024–7FC87–1FD0 200

6SE7027–2ES87–1FF0 600 135 6SE7026–0HE87–1FD0 230

6SE7027–2ES87–1FF0 600 135 6SE7028–2HE87–1FD0 300

6SE7031–0ES87–1FF0 500 170 6SE7031–2HS87–1FD0 390

6SE7031–5ES87–1FF0 500 300 6SE7031–7HS87–1FD0 480

6SE7031–5ES87–1FF0 500 300 6SE7031–7HS87–1FD0 480

6SE7031–8ES87–1FF0 500 300 6SE7032–3HS87–1FD0 500

6SE7032–6ES87–1FF0 500 350 6SE7033–0HS87–1FD0 700

6SE7032–6ES87–1FF0 500 350 6SE7033–0HS87–1FD0 700

6SE7033–2ES87–1FF0 500 350 6SE7033–5HS87–1FD0 800

6SE7033–7ES87–1FF0 500 350 6SE7034–5HS87–1FD0 950

6SE7035–1ES87–1FF0 500 400 6SE7035–7HS87–1FD0 1300

6SE7037–0ES87–1FF0 500 480 6SE7036–5HS87–1FD0 1500

6SE7037–0ES87–1FF0 500 480 6SE7038–6HS87–1FD0 1800

6SE7038–6ES87–1FF0 500 530 6SE7038–6HS87–1FD0 1800

– –

– –

– 6SE7038–6HS87–1FD0 (2x) 1800 (2x)

– –

– –

– –

1) Ñì. Òåõíè÷åñêóþ èíôîðìàöèþ, Ãëàâà 6.

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ
ïðåîáðàçîâàòåëåé è èíâåðòîðîâ
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3/48 Siemens DA 65.10 · 2001

Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Íîìè-
íàëüíàÿ
ìîùíîñòü

Ïðåîáðàçîâàòåëü Èíâåðòîð Âûõ. ñèíóñîèäàëüíûé ôèëüòð1) Âûõîäíîé äðîññåëü1) Âûõîäíîé du/dt ôèëüòð1)

fìàêñ. Pv

ìàêñ.
Ñ æåëåçíûì ñåðäå÷íèêîì Pv

ìàêñ.
Pv

ìàêñ.

êÂò Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð Ãö Âò Çàêàçíîé íîìåð Âò Çàêàçíîé íîìåð Âò

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 500 Â äî 600 Â è DC îò 675 Â äî 810 Â
500 Â fèìï � 3 êÃö fèìï � 3 êÃö fèìï � 3 êÃö

2,2 6SE7014–5FB61 6SE7014–5UB61 6SE7016–2FB87–1FH0 200 200 6SE7016–2FS87–1FE0 130 6SE7016–2FB87–1FD0 100

3 6SE7016–2FB61 6SE7016–2UB61 6SE7016–2FB87–1FH0 200 200 6SE7016–2FS87–1FE0 130 6SE7016–2FB87–1FD0 100

4 6SE7017–8FB61 6SE7017–8UB61 6SE7021–5FC87–1FH0 200 300 6SE7021–5FS87–1FE0 190 6SE7021–5FB87–1FD0 150

5,5 6SE7021–1FB61 6SE7021–1UB61 6SE7021–5FC87–1FH0 200 300 6SE7021–5FS87–1FE0 190 6SE7021–5FB87–1FD0 150

7,5 6SE7021–5FB61 6SE7021–5UB61 6SE7021–5FC87–1FH0 200 300 6SE7021–5FS87–1FE0 190 6SE7021–5FB87–1FD0 150

11 6SE7022–2FC61 6SE7022–2UC61 6SE7022–2FD87–1FH0 200 400 6SE7022–2FS87–1FE0 220 6SE7022–2FC87–1FD0 170

18,5 6SE7023–0FD61 6SE7023–0UD61 6SE7023–4FD87–1FH0 200 500 6SE7023–4FS87–1FE0 190 6SE7023–4FC87–1FD0 170

22 6SE7023–4FD61 6SE7023–4UD61 6SE7023–4FD87–1FH0 200 500 6SE7023–4FS87–1FE0 190 6SE7023–4FC87–1FD0 170

30 6SE7024–7FD61 6SE7024–7UD61 6SE7024–7FE87–1FH0 200 600 6SE7024–7FS87–1FE0 220 6SE7024–7FC87–1FD0 200

37 6SE7026–1FE60 6SE7026–1UE60 6SE7026–1FE87–1FH0 100 450 6SE7026–0HS87–1FE0 300 6SE7026–0HE87–1FD0 230

45 6SE7026–6FE60 6SE7026–6UE60 6SE7028–0FF87–1FH0 100 600 6SE7028–2HS87–1FE0 370 6SE7028–2HE87–1FD0 300

55 6SE7028–0FF60 6SE7028–0UF60 6SE7028–0FF87–1FH0 100 600 6SE7028–2HS87–1FE0 370 6SE7028–2HE87–1FD0 300

75 6SE7031–1FF60 6SE7031–1UF60 6SE7031–3FG87–1FH0 100 750 6SE7031–2HS87–1FE0 500 6SE7031–2HS87–1FD0 390

90 6SE7031–3FG60 6SE7031–3UG60 6SE7031–3FG87–1FH0 100 750 6SE7031–2HS87–1FE0 500 6SE7031–2HS87–1FD0 390

110 6SE7031–6FG60 6SE7031–6UG60 6SE7031–6FG87–1FH0 100 900 6SE7031–7HS87–1FE0 620 6SE7031–7HS87–1FD0 480

132 6SE7032–0FG60 6SE7032–0UG60 – 6SE7032–3HS87–1FE0 620 6SE7032–3HS87–1FD0 500

160 6SE7032–3FG60 6SE7032–3UG60 – 6SE7032–3HS87–1FE0 620 6SE7032–3HS87–1FD0 500

200 6SE7033–0FK60 6SE7033–0UJ60 – 6SE7033–0GS87–1FE0 870 6SE7033–0HS87–1FD0 700

250 6SE7033–5FK60 6SE7033–5UJ60 – 6SE7033–5GS87–1FE0 1050 6SE7033–5HS87–1FD0 800

315 6SE7034–5FK60 6SE7034–5UJ60 – 6SE7034–5GS87–1FE0 1270 6SE7034–5HS87–1FD0 950

400 – 6SE7035–7UK60 – 6SE7035–7GS87–1FE0 1840 6SE7035–7HS87–1FD0 1300

450 – 6SE7036–5UK60 – 6SE7036–5GS87–1FE0 1980 6SE7036–5HS87–1FD0 1500

630 – 6SE7038–6UK60 – 6SE7038–6GS87–1FE0 2350 6SE7038–6HS87–1FD0 1800

800 – 6SE7041–1UL60 – 6SE7041–2GS87–1FE0 ïî çàïðîñó2)

900 – 6SE7041–2UL60 – 6SE7041–2GS87–1FE0 ïî çàïðîñó2)

1000 –

áåç óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà

6SE7041–4UQ60 – 6SE7038–6GS87–1FE0
(2x)

2350
(2x)

6SE7038–6HS87–1FD0
(2x)

1800
(2x)

1100 – 6SE7041–6UQ60 – 6SE7038–6GS87–1FE0
(2x)

2350
(2x)

6SE7038–6HS87–1FD0
(2x)

1800
(2x)

1000 –

ñ óðàâíèòåëüíûì ðåêòîðîì

6SE7041–4UM60 – –

1100 – 6SE7041–6UM60 – –

1500 –

áåç óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà

6SE7042–1UN60 – 6SE7041–2GS87–1FE0
(2x)

2350
(2x)

ïî çàïðîñó

1700 –

ñ óðàâíèòåëüíûì ðåàêòîðîì

6SE7042–3UN60 – 6SE7041–2GS87–1FE0
(2x)

2350
(2x)

ïî çàïðîñó

?�		0 %�� �0���� � ������

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ
ïðåîáðàçîâàòåëåé è èíâåðòîðîâ

1) Ñì. Òåõíè÷åñêóþ èíôîðìàöèþ, Ãëàâàl 6. 2) Âîçìîæíû ñëåäóþùèå äëèíû êàáåëåé ñ TG 31024–05
îãðàíè÷åííîé ñåòüþ è âûõîäíûì äðîññåëåì:
30 ì ýêðàíèðîâàííûé/50 ì íå ýêðàíèðîâàííûé; ñ 1
äîïîëíèòåëüíûì äðîññåëåì (ò.å. 2 âûõîäíûõ äðîññåëÿ)
100 ì ýêðàíèðîâàííûé/150 ì íå ýêðàíèðîâàííûé.
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

1) Ñì. Òåõíè÷åñêóþ èíôîðìàöèþ, Ãëàâàl 6. 2) Âîçìîæíû ñëåäóþùèå äëèíû êàáåëåé ñ TG 31024–05
îãðàíè÷åííîé ñåòüþ è âûõîäíûì äðîññåëåì:
30 ì ýêðàíèðîâàííûé/50 ì íå ýêðàíèðîâàííûé; ñ 1
äîïîëíèòåëüíûì äðîññåëåì (ò.å. 2 âûõîäíûõ äðîññåëÿ)
100 ì ýêðàíèðîâàííûé/150 ì íå ýêðàíèðîâàííûé.

Íîìè-
íàëüíàÿ
ìîùíîñòü

Ïðåîáðàçîâàòåëü Èíâåðòîð Âûõîäíîé äðîññåëü1) Âûõîäíîé du/dtôèëüòð1)

Ñ æåëåçíûì ñåðäå÷íèêîì Pv

ìàêñ.
Pv

ìàêñ.

êÂò Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð Âò Çàêàçíîé íîìåð Âò

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 660 Â äî 690 Â è DC îò 890 Â äî 930 Â
690 Â fèìï �3 êÃö fèìï �3 êÃö

55 6SE7026–0HF60 6SE7026–0WF60 6SE7026–0HS87–1FE0 300 6SE7026–0HE87–1FD0 230

75 6SE7028–2HF60 6SE7028–2WF60 6SE7028–2HS87–1FE0 370 6SE7028–2HE87–1FD0 300

90 6SE7031–0HG60 6SE7031–0WG60 6SE7031–2HS87–1FE0 500 6SE7031–2HS87–1FD0 390

110 6SE7031–2HG60 6SE7031–2WG60 6SE7031–2HS87–1FE0 500 6SE7031–2HS87–1FD0 390

132 6SE7031–5HG60 6SE7031–5WG60 6SE7031–7HS87–1FE0 620 6SE7031–7HS87–1FD0 480

160 6SE7031–7HG60 6SE7031–7WG60 6SE7031–7HS87–1FE0 620 6SE7031–7HS87–1FD0 480

200 6SE7032–1HG60 6SE7032–1WG60 6SE7032–3HS87–1FE0 620 6SE7032–3HS87–1FD0 500

250 6SE7033–0HK60 6SE7033–0WJ60 6SE7033–0GS87–1FE0 870 6SE7033–0HS87–1FD0 700

315 6SE7033–5HK60 6SE7033–5WJ60 6SE7033–5GS87–1FE0 1050 6SE7033–5HS87–1FD0 800

400 6SE7034–5HK60 6SE7034–5WJ60 6SE7034–5GS87–1FE0 1270 6SE7034–5HS87–1FD0 950

500 – 6SE7035–7WK60 6SE7035–7GS87–1FE0 1840 6SE7035–7HS87–1FD0 1300

630 – 6SE7036–5WK60 6SE7036–5GS87–1FE0 1980 6SE7036–5HS87–1FD0 1500

800 – 6SE7038–6WK60 6SE7038–6GS87–1FE0 2350 6SE7038–6HS87–1FD0 1800

1000 – 6SE7041–1WL60 6SE7041–2GS87–1FE0 ïî çàïðîñó2 )

1200 – 6SE7041–2WL60 6SE7041–2GS87–1FE0 ïî çàïðîñó2 )

1300 –
áåç óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà

6SE7041–4WQ60 6SE7038–6GS87–1FE0 (2x) 2350 (2x) 6SE7038–6HS87–1FD0 (2x) 1800 (2x)

1500 – 6SE7041–6WQ60 6SE7038–6GS87–1FE0 (2x) 2350 (2x) 6SE7038–6HS87–1FD0 (2x) 1800 (2x)

1300 –
ñ óðàâíèòåëüíûì ðåàêòîðîì

6SE7041–4WM60 – – – –

1500 – 6SE7041–6WM60 – – – –

1900 –
áåç óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà

6SE7042–1WN60 6SE7041–2GS87–1FE0 (2x) – – –

2300 –
ñ óðàâíèòåëüíûì ðåàêòîðîì

6SE7042–3WN60 6SE7041–2GS87–1FE0 (2x) – – –

?�		0 %�� �0���� � ������

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ
ïðåîáðàçîâàòåëåé è èíâåðòîðîâ
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3/50 Siemens DA 65.10 · 2001

Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

1) Ñì. Êàòàëîã “Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”.
Íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèå èçîëÿöèè äëÿ ñòåïåíè
çàãðÿçíåíèÿ 3 ñîãëàñíî DIN VDE 0110 ×àñòü 1, íî óëîâèÿ
ýêñïëóàòàöèè äëÿ ñòåïåíè çàãðÿçíåíèÿ 2. Íîìèíàëüíîå
íàïðÿæåíèå èçîëÿöèè 1000 Â.

2) Îáðàòèòå âíìàíèå íà ðàçìåð ïðåäîõðàíèòåëåé ïðè âûáîðå
ðàñöåïèòåëåé.

3) Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ çâåíà ïîñòîÿííîãî òîêà óæå âñòðîåíû â
èíâåðòîðû.

4) Ïðåäîõðàíèòåëè ìîãóò èñïîëüçîâàòüñÿ ñîâìåñòíî ñ
îòäåëüíîé ïëàâêîé âñòàâêîé â çâåíå ïîñòîÿííîãî òîêà
ïðåîáðàçîâàòåëÿ èëè èíâåðòîðà ñ îïöèåé L33.

Íîìèíàëü-
íàÿ
ìîùíîñòü

Èíâåðòîð Âûêëþ÷àòåëü-ðàçúåäèíèòåëü ñ äåðæàòåëÿìè ïîä
ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ ïîäñîåäèíåíèÿ ê øèíå
ïîñòîÿííîãî òîêà1)2)

Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ èíâåðòîðà
Êëàññ gR2 )

Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ èíâåðòîðà
Êëàññ aR2)

IN Ìàêñ.
ðàçìåð
ïðåäîõðàíè
òåëÿ

IN Ðàçìåð IN Ðàçìåð

êÂò Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A

Íàïðÿæåíèå ïèòíèÿ DC îò 270 Â äî 310 Â
230 Â

2,2 6SE7021–1RA60 3NP40 10–0CH01 100 000 2 x 3NE1 815–0 25 000 2 x 3NE8 015 25 00

3 6SE7021–3RA60 3NP40 10–0CH01 100 000 2 x 3NE1 803–0 35 000 2 x 3NE8 003 35 00

4 6SE7021–8RB60 3NP40 10–0CH01 100 000 2 x 3NE1 802–0 40 000 2 x 3NE8 017 50 00

5,5 6SE7022–3RB60 3NP40 10–0CH01 100 000 2 x 3NE1 817–0 50 000 2 x 3NE8 020 80 00

7,5 6SE7023–2RB60 3NP40 10–0CH01 100 000 2 x 3NE1 820–0 80 000 2 x 3NE8 021 100 00

11 6SE7024–4RC60 3NP40 70–0CA01 160 00 2 x 3NE1 021–0 100 00 2 x 3NE8 022 125 00

15 6SE7025–4RD60 3NP40 70–0CA01 160 00 2 x 3NE1 022–0 125 00 2 x 3NE8 024 160 00

18,5 6SE7027–0RD60 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE1 224–0 160 0 2 x 3NE8 024 160 00

22 6SE7028–1RD60 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE1 224–0 160 0 2 x 3NE4 124 160 0

22 6SE7031–0RE60 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE1 225–0 200 1 2 x 3NE3 225 200 1

30 6SE7031–3RE60 3NP53 60–0CA00 400 1; 2 2 x 3NE1 227–0 250 1 2 x 3NE3 230–0B 315 1

37 6SE7031–6RE60 3NP53 60–0CA00 400 1; 2 2 x 3NE1 230–0 315 1 2 x 3NE3 230–0B 315 1

45 6SE7032–0RE60 3NP53 60–0CA00 400 1; 2 2 x 3NE1 332–0 400 2 2 x 3NE3 232–0B 400 1

Íàïÿæåíèå ïèòàíèÿ DC îò 510 Â äî 650 Â
400 Â

2,2 6SE7016–1TA613 ) 3NP40 10–0CH01 100 000 2 x 3NE1 814–04) 20 000 2 x 3NE8 0154) 25 00

3 6SE7018–0TA613) 3NP40 10–0CH01 100 000 2 x 3NE1 815–04) 25 000 2 x 3NE8 0154) 25 00

4 6SE7021–0TA613) 3NP40 10–0CH01 100 000 2 x 3NE1 815–04) 25 000 2 x 3NE8 0154) 25 00

5,5 6SE7021–3TB613 ) 3NP40 10–0CH01 100 000 2 x 3NE1 803–04) 35 000 2 x 3NE8 0174) 50 00

7,5 6SE7021–8TB613 ) 3NP40 10–0CH01 100 000 2 x 3NE1 817–04) 50 000 2 x 3NE8 0174) 50 00

11 6SE7022–6TC613) 3NP40 10–0CH01 100 000 2 x 3NE1 818–04) 63 000 2 x 3NE8 0204) 80 00

15 6SE7023–4TC613) 3NP40 10–0CH01 100 000 2 x 3NE1 820–04) 80 000 2 x 3NE8 0204) 80 00

18,5 6SE7023–8TD613) 3NP40 70–0CA01 160 00 2 x 3NE1 021–04) 100 00 2 x 3NE8 0224) 125 00

22 6SE7024–7TD613) 3NP40 70–0CA01 160 00 2 x 3NE1 022–04) 125 00 2 x 3NE8 0224) 125 00

30 6SE7026–0TD613) 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE1 224–04) 160 0 2 x 3NE8 0244) 160 00

37 6SE7027–2TD613) 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE1 224–04) 160 0 2 x 3NE8 0244) 160 00

45 6SE7031–0TE60 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 – 2 x 3NE3 224 160 1

55 6SE7031–2TF60 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 – 2 x 3NE3 227 250 1

75 6SE7031–5TF60 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 – 2 x 3NE3 227 250 1

90 6SE7031–8TF60 3NP53 60–0CA00 400 1; 2 – 2 x 3NE3 230–0B 315 1

110 6SE7032–1TG60 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 – 2 x 3NE3 233 450 1

132 6SE7032–6TG60 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 – 2 x 3NE3 233 450 1

160 6SE7033–2TG60 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 – 2 x 3NE3 334–0B 500 2

200 6SE7033–7TG60 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 – 2 x 3NE3 336 630 2

250 6SE7035–1TJ60 2 x 3NP53 60–0CA00 400 1; 2 – 2 x 2 x 3NE3 2333) 450 1

315 6SE7036–0TJ60 2 x 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 – 2 x 2 x 3NE3 3353) 560 2

400 6SE7037–0TJ60 2 x 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 – 2 x 2 x 3NE3 3353) 560 2

500 6SE7038–6TK60 2 x 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 – 2 x 2 x 3NE3 337–83) 710 2

630 6SE7041–1TK60 2 x 2 x 3NH3 330 700 2; 3 – 2 x 2 x 3NE3 338–83) 800 2

710 6SE7041–3TL60 2 x 2 x 3NE3 340-83) 900 2

900

áåç óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà
6SE7041–6TQ60 4 x 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 – 4 x 2 x 3NE3 337–83) 710 2

900

ñ óðàâíèòåëüíûì ðåàêòîðîì
6SE7041–6TM60 4 x 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 – 4 x 2 x 3NE3 337–83) 710 2

1100

áåç óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà

6SE7042–1TQ60 4 x 2 x 3NH3 330 700 2; 3 – 4 x 2 x 3NE3 338–83) 800 2

1300

áåç óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà
6SE7042–5TN60 – – – – 4 x 2 x 3NE3 340–83) 900 2

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ
èíâåðòîðîâ

?�		0 %�� �0���� � ������
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Êîíòàêòîð äëÿ îòêëþ÷åíèÿ èíâåðòîðà îò øèíû
ïîñòîÿííîãî òîêà1)

Ðåçèñòîðû ïðåäâàðèòåëüíîãî çàðÿäà Äèîä îáðàòíîãî íàïðÿæåíèÿ â çâåíå
ïîñòîÿííîãî òîêà

Ôèêñèðóþùàÿ êðûøêà

IÍ Ìèíèìàëüíîå
êîëè÷åñòâî

R n Äèîä

Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð Îì Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð

3RT13 25 1 x 30 6SX7010–0AC06 2 27 SKR 3 F 20/122)

3RT13 25 1 x 30 6SX7010–0AC06 2 27 SKR 3 F 20/122)

3RT13 25 2 x 27 6SX7010–0AC06 2 27 SKR 3 F 20/122)

3RT13 25 2 x 27 6SX7010–0AC06 2 27 SKR 3 F 20/122)

3RT13 25 2 x 27 6SX7010–0AC06 2 27 SKR 60 F 122)

3RT13 36 2 x 50 6SX7010–0AC06 2 27 SKR 60 F 122)

3RT13 44 2 x 50 6SX7010–0AC05 2 12 SKR 60 F 122)

3RT13 44 2 x 81 6SX7010–0AC05 2 12 SKR 60 F 122)

3RT13 44 2 x 81 6SX7010–0AC05 2 12 SKR 60 F 122)

3RT13 44 2 x 81 6SX7010–0AC08 2 15 SKR141 F 152)

3RT13 46 2 x 108 6SX7010–0AC08 2 15 SKR141 F 152)

3TK10 2 x 162 6SX7010–0AC08 2 15 SKR141 F 152)

3TK10 2 x 162 6SX7010–0AC08 2 15 SKR141 F 152)

3RT13 25 1 x 30 6SX7010–0AC06 2 27 SKR 3 F 20/122)

3RT13 25 1 x 30 6SX7010–0AC06 2 27 SKR 3 F 20/122)

3RT13 25 1 x 30 6SX7010–0AC06 2 27 SKR 3 F 20/122)

3RT13 25 1 x 30 6SX7010–0AC06 2 27 SKR 3 F 20/122)

3RT13 25 2 x 27 6SX7010–0AC06 2 27 SKR 3 F 20/122)

3RT13 25 2 x 27 6SX7010–0AC06 2 27 SKR 60 F 122)

3RT13 25 2 x 27 6SX7010–0AC06 2 27 SKR 60 F 122)

3RT13 25 2 x 27 6SX7010–0AC06 2 27 SKR 60 F 122)

3RT13 36 2 x 50 6SX7010–0AC06 2 27 SKR 60 F 122)

3RT13 44 2 x 81 6SX7010–0AC07 2 27 SKR 141 F 152)

3RT13 44 2 x 81 6SX7010–0AC07 2 27 SKR 141 F 152)

3RT13 44 2 x 81 6SX7010–0AC08 2 15 SKR 141 F 152)

3RT13 46 2 x 108 6SX7010–0AC08 2 15 SKR 141 F 152)

3TK10 2 x 162 6SX7010–0AC08 2 15 SKR 141 F 152)

3TK10 2 x 162 6SX7010–0AC10 2 10 SKR 141 F 152)

3TK10 2 x 162 6SX7010–0AC10 2 10 2 x SKR 141 F 152)

3TK11 2 x 207 6SX7010–0AC10 2 10 2 x SKR 141 F 152)

3TK12 2 x 243 6SX7010–0AC10 2 10 2 x SKR 141 F 152)

3TK13 2 x 279 6SX7010–0AC10 2 10 2 x SKR 141 F 152)

3TK14 2 x 423 6SX7010–0AC10 2 10 D348S163) V50–14.45M3)

3TK14 2 x 423 6SX7010–0AC11 2 5,6 D689S203) V72–26.120M3)

3TK15 2 x 585 6SX7010–0AC11 2 5,6 D689S203) V72–26.120M3)

3TK17 2 x 765 6SX7010–0AC13 2 2,7 D689S203) V72–26.120M3)

2 x 3TK15 4 x 488 6SX7010–0AC11 4 5,6 2 x D689S203) 2 x V72–26.120M3)

2 x 3TK15 4 x 488 6SX7010–0AC13 4 2,7 2 x D689S203) 2 x V72–26.120M3)

2 x 3TK17 4 x 638 6SX7010–0AC13 4 2,7 2 x D689S203) 2 x V72–26.120M3)

2 x 3TK17 4 x 638 6SX7010–0AC13 4 2,7 2 x D689S203) 2 x V72–26.120M3)

4 x 3TK15 4 x 488 6SX7010–0AC11 8 5,6 4 x D689S203) 4 x V72–26.120M3)

4 x 3TK15 4 x 488 6SX7010–0AC13 8 2,7 4 x D689S203) 4 x V72–26.120M3)

1) Ñì. Êàòàëîã “Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”.
Íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèå èçîëÿöèè äëÿ ñòåïåíè
çàãðÿçíåíèÿ 2 ñîãëàñíî DIN VDE 0110 ×àñòü 1: 1000 Â.

2) Ñì. Òåõíè÷åñêóþ èíôîðìàöèþ, Ãëàâà 6.
Îáîçíà÷åííûå äèîäû ïîñòàâëÿþòñÿ êîìïàíèåéSEMIKRON
GmbH u. Co. KG, Sigmundstr. 200, D-90431 Nürnberg,
(www.semikron.de).

3) Ñì. Òåõíè÷åñêóþ èíôîðìàöèþ, Ãëàâà 6.
Òàáëåòî÷íûé äèîä ñ ôèêñèðóþùèì íàêîíå÷íèêîì äëÿ
ìîíòàæà íà ìåäíóþ ïëàñòèíó èëè ðåéêó. Îáîçíà÷åííûå
äèîäû ïîñòàâëÿþòñÿ êîìïàíèåé EUPEC GmbH u. Co. KG,
Max-Planck-Str. 5, D-59581 Warstein, Germany
(www.eupec.de).

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ
èíâåðòîðîâ
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

1) Ñì. Êàòàëîã “Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”.
Íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèå èçîëÿöèè äëÿ ñòåïåíè
çàãðÿçíåíèÿ 3 ñîãëàñíî DIN VDE 0110 ×àñòü 1, íî óëîâèÿ
ýêñïëóàòàöèè äëÿ ñòåïåíè çàãðÿçíåíèÿ 2. Íîìèíàëüíîå
íàïðÿæåíèå èçîëÿöèè 1000 Â.

2) Îáðàòèòå âíìàíèå íà ðàçìåð ïðåäîõðàíèòåëåé ïðè âûáîðå
ðàñöåïèòåëåé.

3) Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ çâåíà ïîñòîÿííîãî òîêà óæå âñòðîåíû â
èíâåðòîðû.

4) Ïðåäîõðàíèòåëè ìîãóò èñïîëüçîâàòüñÿ ñîâìåñòíî ñ
îòäåëüíîé ïëàâêîé âñòàâêîé â çâåíå ïîñòîÿííîãî òîêà
ïðåîáðàçîâàòåëÿ èëè èíâåðòîðà ñ îïöèåé L33.

Íîìèíàëü-
íàÿ ìîùíîñòü

Èíâåðòîðà Âûêëþ÷àòåëü-ðàçúåäèíèòåëü ñ äåðæàòåëÿìè
ïîä ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ ïîäñîåäèíåíèÿ
ê øèíå ïîñòîÿííîãî òîêà1)2)

Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ èíâåðòîðà
Êëàññ aR

IÍ Ìàêñ. ðàçìåð
ïðåäîõðàíèòåëÿ

IÍ Ðàçìåð

êÂò Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ DC îò 675 Â äî 810 Â

500 Â

2,2 6SE7014–5UB613 ) 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE4 1014) 32 0

3 6SE7016–2UB61 3) 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE4 1014) 32 0

4 6SE7017–8UB613 ) 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE4 1014) 32 0

5,5 6SE7021–1UB613) 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE4 1014) 32 0

7,5 6SE7021–5UB61 3) 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE4 1014) 32 0

11 6SE7022–2UC613) 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE4 1174) 50 0

18,5 6SE7023–0UD613) 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE4 1204) 80 0

22 6SE7023–4UD613) 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE4 1204) 80 0

30 6SE7024–7UD613) 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE4 1214) 100 0

37 6SE7026–1UE60 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE3 222 125 1

45 6SE7026–6UE60 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE3 224 160 1

55 6SE7028–0UF60 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE3 224 160 1

75 6SE7031–1UF60 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE3 225 200 1

90 6SE7031–3UG60 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE3 225 200 1

110 6SE7031–6UG60 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE3 227 250 1

132 6SE7032–0UG60 3NP53 60–0CA00 400 1; 2 2 x 3NE3 232–0B 400 1

160 6SE7032–3UG60 3NP53 60–0CA00 400 1; 2 2 x 3NE3 232–0B 400 1

200 6SE7033–0UJ60 3NP53 60–0CA00 400 1; 2 2 x 3NE3 234–0B3) 500 2

250 6SE7033–5UJ60 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 2 x 3NE3 3363) 630 2

315 6SE7034–5UJ60 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 2 x 3NE3 337–83) 710 2

400 6SE7035–7UK60 2 x 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 2 x 2 x 3NE3 3333) 450 2

450 6SE7036–5UK60 2 x 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 2 x 2 x 3NE3 334–0B3) 500 2

630 6SE7038–6UK60 2 x 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 2 x 2 x 3NE3 3363) 630 2

800 6SE7041–1UL60 2 x 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 2 x 2 x 3NE3 338–83) 800 2

900 6SE7041–2UL60 2 x 2 x 3NE3 340–83) 900 2

1000
áåç óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà

6SE7041–4UQ60 4 x 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 4 x 2 x 3NE3 3363) 630 2

1100 6SE7041–6UQ60 4 x 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 4 x 2 x 3NE3 3363) 630 2

1000
ñ óðàâíèòåëüíûì ðåàêòîðîì

6SE7041–4UM60 4 x 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 4 x 2 x 3NE3 3363) 630 2

1100 6SE7041–6UM60 4 x 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 4 x 2 x 3NE3 3363) 630 2

1500
áåç óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà

6SE7042–1UN60 4 x 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 4 x 2 x 3NE3 338–83) 800 2

1700

áåç óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà

6SE7042–3UN60 – – – 4 x 2 x 3NE3 340–83) 900 2

?�		0 %�� �0���� � ������

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ
èíâåðòîðîâ
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Êîíòàêòîð äëÿ îòêëþ÷åíèÿ èíâåðòîðà îò øèíû
ïîñòîÿííîãî òîêà1)

Ðåçèñòîðû ïðåäâàðèòåëüíîãî çàðÿäà Äèîä îáðàòíîãî íàïðÿæåíèÿ â çâåíå
ïîñòîÿííîãî òîêà

IÍ Ìèíèìàëüíîå
êîëè÷åñòâî

R n Äèîä Ôèêñèðóþùàÿ êðûøêà

Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð Îì Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð

3RT13 25 1 x 30 6SX7010–0AC06 2 27 SKR 3 F 20/122)

3RT13 25 1 x 30 6SX7010–0AC06 2 27 SKR 3 F 20/122)

3RT13 25 1 x 30 6SX7010–0AC06 2 27 SKR 3 F 20/122)

3RT13 25 1 x 30 6SX7010–0AC06 2 27 SKR 3 F 20/122)

3RT13 25 1 x 30 6SX7010–0AC06 2 27 SKR 3 F 20/122)

3RT13 25 2 x 27 6SX7010–0AC06 2 27 SKR 3 F 20/122)

3RT13 25 2 x 27 6SX7010–0AC06 2 27 SKR 60 F 122)

3RT13 25 2 x 27 6SX7010–0AC06 2 27 SKR 60 F 122)

3RT13 36 2 x 50 6SX7010–0AC07 2 27 SKR 60 F 122)

3RT13 44 2 x 81 6SX7010–0AC07 2 27 SKR 60 F 122)

3RT13 44 2 x 81 6SX7010–0AC08 2 15 SKR 60 F 122)

3RT13 44 2 x 81 6SX7010–0AC08 2 15 SKR 60 F 122)

3RT13 44 2 x 81 6SX7010–0AC08 2 15 SKR 141 F 152)

3RT13 46 2 x 108 6SX7010–0AC08 2 15 SKR 141 F 152)

3TK10 2 x 162 6SX7010–0AC10 2 10 SKR 141 F 15v

3TK10 2 x 162 6SX7010–0AC10 2 10 2 x SKR 141 F 152)

3TK10 2 x 162 6SX7010–0AC10 2 10 2 x SKR 141 F 152)

3TK11 2 x 207 6SX7010–0AC11 2 5,6 D348S163) V50–14.45M3)

3TK13 2 x 279 6SX7010–0AC11 2 5,6 D348S163) V50–14.45M3)

3TK14 2 x 423 6SX7010–0AC12 2 6,8 D689S203) V72–26.120M3)

3TK14 2 x 423 6SX7010–0AC13 2 2,7 D689S203) V72–26.120M3)

3TK15 2 x 585 6SX7010–0AC13 2 2,7 D689S203) V72–26.120M3)

3TK17 2 x 765 6SX7010–0AC13 2 2,7 D689S203) V72–26.120M3)

2 x 3TK15 4 x 488 6SX7010–0AC13 4 2,7 2 x D689S203) 2 x V72–26.120M3)

2 x 3TK15 4 x 488 6SX7010–0AC13 4 2,7 2 x D689S203) 2 x V72–26.120M3)

2 x 3TK15 4 x 488 6SX7010–0AC13 4 2,7 2 x D689S203) 2 x V72–26.120M3)

2 x 3TK17 4 x 638 6SX7010–0AC13 4 2,7 2 x D689S203) 2 x V72–26.120M3)

2 x 3TK15 4 x 488 6SX7010–0AC13 4 2,7 2 x D689S203) 2 x V72–26.120M3)

2 x 3TK17 4 x 638 6SX7010–0AC13 4 2,7 2 x D689S203) 2 x V72–26.120M3)

4 x 3TK15 4 x 488 6SX7010–0AC13 8 2,7 4 x D689S203) 4 x V72–26.120M3)

4 x 3TK15 4 x 488 6SX7010–0AC13 8 2,7 4 x D689S203) 4 x V72–26.120M3)

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ
èíâåðòîðîâ

1) Ñì. Êàòàëîã “Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”.
Íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèå èçîëÿöèè äëÿ ñòåïåíè
çàãðÿçíåíèÿ 2 ñîãëàñíî DIN VDE 0110 ×àñòü 1: 1000 Â.

2) Ñì. Òåõíè÷åñêóþ èíôîðìàöèþ, Ãëàâà 6.
Îáîçíà÷åííûå äèîäû ïîñòàâëÿþòñÿ êîìïàíèåéSEMIKRON
GmbH u. Co. KG, Sigmundstr. 200, D-90431 Nürnberg,
(www.semikron.de).

3) Ñì. Òåõíè÷åñêóþ èíôîðìàöèþ, Ãëàâà 6.
Òàáëåòî÷íûé äèîä ñ ôèêñèðóþùèì íàêîíå÷íèêîì äëÿ
ìîíòàæà íà ìåäíóþ ïëàñòèíó èëè ðåéêó. Îáîçíà÷åííûå
äèîäû ïîñòàâëÿþòñÿ êîìïàíèåé EUPEC GmbH u. Co. KG,
Max-Planck-Str. 5, D-59581 Warstein, Germany
(www.eupec.de).
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Íîìèíàëü-
íàÿ
ìîùíîñòü

Èíâåðòîð Âûêëþ÷àòåëü-ðàçúåäèíèòåëü ñ äåðæàòåëÿìè
ïîä ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ ïîäñîåäèíåíèÿ
ê øèíå ïîñòîÿííîãî òîêà1)2)

Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ èíâåðòîðà
Êëàññ aR

IÍ Ìàêñ. ðàçìåð
ïðåäîõðàíè-
òåëÿ

IÍ Ðàçìåð

êÂò Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ DC îò 890 Â äî 930 Â
690 Â

55 6SE7026–0WF60 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE3 222 125 1

75 6SE7028–2WF60 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE3 224 160 1

90 6SE7031–0WG60 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE3 225 200 1

110 6SE7031–2WG60 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE3 225 200 1

132 6SE7031–5WG60 3NP53 60–0CA00 400 1; 2 2 x 3NE3 230–0B 315 1

160 6SE7031–7WG60 3NP53 60–0CA00 400 1; 2 2 x 3NE3 230–0B 315 1

200 6SE7032–1WG60 3NP53 60–0CA00 400 1; 2 2 x 3NE3 232–0B 400 1

250 6SE7033–0WJ60 3NP53 60–0CA00 400 1; 2 2 x 3NE3 234–0B3) 500 1

315 6SE7033–5WJ60 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 2 x 3NE3 3363) 630 2

400 6SE7034–5WJ60 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 2 x 3NE3 337–83) 710 2

500 6SE7035–7WK60 2 x 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 2 x 2 x 3NE3 3333) 450 2

630 6SE7036–5WK60 2 x 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 2 x 2 x 3NE3 334–0B3) 500 2

800 6SE7038–6WK60 2 x 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 2 x 2 x 3NE3 3363) 630 2

1000 6SE7041–1WL60 2 x 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 2 x 2 x 3NE3 338–83) 800 2

1200 6SE7041–2WL60 2 x 2 x 3NE3 340–83) 900 2

1300

áåç óðàâíèòåëüíîãî ðåêòîðà

6SE7041–4WQ60 4 x 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 4 x 2 x 3NE3 3363) 630 2

1500 6SE7041–6WQ60 4 x 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 4 x 2 x 3NE3 3363) 630 2

1300

ñ óðàâíèòåëüíûì ðåàêòîðîì

6SE7041–4WM60 4 x 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 4 x 2 x 3NE3 3363) 630 2

1500 6SE7041–6WM60 4 x 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 4 x 2 x 3NE3 3363) 630 2

1900

áåç óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà

6SE7042–1WN60 4 x 3NP54 60–0CA00 630 2; 3 4 x 2 x 3NE3 338–83) 800 2

2300
áåç óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà

6SE7042–3WN60 – – – 4 x 2 x 3NE3 340–83) 900 2

1) Ñì. Êàòàëîã “Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”.
Íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèå èçîëÿöèè äëÿ ñòåïåíè
çàãðÿçíåíèÿ 3 ñîãëàñíî DIN VDE 0110 ×àñòü 1, íî óëîâèÿ
ýêñïëóàòàöèè äëÿ ñòåïåíè çàãðÿçíåíèÿ 2. Íîìèíàëüíîå
íàïðÿæåíèå èçîëÿöèè 1000 Â.

2) Îáðàòèòå âíìàíèå íà ðàçìåð ïðåäîõðàíèòåëåé ïðè âûáîðå
ðàñöåïèòåëåé.

3) Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ çâåíà ïîñòîÿííîãî òîêà óæå âñòðîåíû â
èíâåðòîðû.

?�		0 %�� �0���� � ������

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ
èíâåðòîðîâ
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Êîíòàêòîð äëÿ îòêëþ÷åíèÿ èíâåðòîðà îò øèíû
ïîñòîÿííîãî òîêà1)

Ðåçèñòîðû ïðåäâàðèòåëüíîãî çàðÿäà Äèîä îáðàòíîãî íàïðÿæåíèÿ â çâåíå
ïîñòîÿííîãî òîêà

IÍ Ìèíèìàëüíîå
êîëè÷åñòâî

R n Äèîä Ôèêñèðóþùàÿ êðûøêà

Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð Îì Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð

2 x 3RT13 25 4 x 22 6SX7010–0AC07 2 27 SKR 141 F 152)

2 x 3RT13 36 4 x 41 6SX7010–0AC08 2 15 SKR 141 F 152)

2 x 3RT13 36 4 x 41 6SX7010–0AC08 2 15 SKR 141 F 152)

2 x 3RT13 36 4 x 71 6SX7010–0AC08 2 15 SKR 141 F 152)

2 x 3RT13 44 4 x 68 6SX7010–0AC10 2 10 SKR 141 F 152)

2 x 3RT14 46 3 x 108 6SX7010–0AC10 2 10 SKR 141 F 152)

2 x 3RT14 46 3 x 108 6SX7010–0AC10 2 10 2 x SKR 141 F 152)

2 x 3TK50 3 x 160 6SX7010–0AC11 2 5,6 D348S163) V50 – 14.45M3)

2 x 3TK52 3 x 262 6SX7010–0AC11 2 5,6 D348S163) V50 – 14.45M3)

2 x 3TK52 3 x 262 6SX7010–0AC12 2 6,8 D689S203) V72–26.120M3)

2 x 3TK54 3 x 317 6SX7010–0AC13 2 2,7 D689S203) V72–26.120M3)

2 x 3TK54 3 x 317 6SX7010–0AC13 2 2,7 D689S203) V72–26.120M3)

2 x 3TK56 3 x 417 6SX7010–0AC13 2 2,7 D689S203) V72–26.120M3)

2 x 3TK15 4 x 488 6SX7010–0AC13 4 2,7 2 x D689S203) 2 x V72–26.120M3)

2 x 3TK15 4 x 488 6SX7010–0AC13 4 2,7 2 x D689S203) 2 x V72–26.120M3)

2 x 3TK15 4 x 488 6SX7010–0AC13 4 2,7 2 x D689S203) 2 x V72–26.120M3)

2 x 3TK17 4 x 638 6SX7010–0AC13 4 2,7 2 x D689S203) 2 x V72–26.120M3)

2 x 3TK15 4 x 488 6SX7010–0AC13 4 2,7 2 x D689S203) 2 x V72–26.120M3)

2 x 3TK17 4 x 638 6SX7010–0AC13 4 2,7 2 x D689S203) 2 x V72–26.120M3)

4 x 3TK15 4 x 488 6SX7010–0AC13 8 2,7 4 x D689S203) 4 x V72–26.120M3)

4 x 3TK15 4 x 488 6SX7010–0AC13 8 2,7 4 x D689S203) 4 x V72–26.120M3)

1) Ñì. Êàòàëîã “Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”.
Íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèå èçîëÿöèè äëÿ ñòåïåíè
çàãðÿçíåíèÿ 2 ñîãëàñíî DIN VDE 0110 ×àñòü 1: 1000 Â.

2) Ñì. Òåõíè÷åñêóþ èíôîðìàöèþ, Ãëàâà 6.
Îáîçíà÷åííûå äèîäû ïîñòàâëÿþòñÿ êîìïàíèåéSEMIKRON
GmbH u. Co. KG, Sigmundstr. 200, D-90431 Nürnberg,
(www.semikron.de).

3) Ñì. Òåõíè÷åñêóþ èíôîðìàöèþ, Ãëàâà 6.
Òàáëåòî÷íûé äèîä ñ ôèêñèðóþùèì íàêîíå÷íèêîì äëÿ
ìîíòàæà íà ìåäíóþ ïëàñòèíó èëè ðåéêó. Îáîçíà÷åííûå
äèîäû ïîñòàâëÿþòñÿ êîìïàíèåé EUPEC GmbH u. Co. KG,
Max-Planck-Str. 5, D-59581 Warstein, Germany
(www.eupec.de).

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ
èíâåðòîðîâ
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70
Êîìïîíåíòûñèñòåìûäëÿíåçàâèñèìîãîáëîêà
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèèActiveFrontEndAFE

?�		0 %�� �0���� � ������

Íîìèíàëüíàÿ
ìîùíîñòü

âûïðÿìëåíèÿ/ðå-
êóïåðàöèè

ïðè cosϕ = 1
è 400 Â íàïðÿæåíèè
ïèòàíèÿ

PÍ

AFE èíâåðòîð
ñ ïëàòîé óïðàâëåíèÿ
CUSA
6SE7090–0XX84–0BJ0

AFE ìîäóëü ïèòàíèÿ
ñ ïëàòîé èçìåðåíèÿ VSB
6SE7090–0XX84–1GA1
è AFE äðîññåëåì

äëÿ áëîêîâ êîìïàêòíîãî

èñïîëíåíèÿ òîëüêî AFE
äðîññåëü

Íîìèíàëü-
íûé òîê

Ïîòåðè
ìîùíîñòè

Pv

Ïðèìåðíûé
âåñ

Ðàçìåðû
ìîäóëÿ
ïèòàíèÿ

Ø x Â x Ã

Ðàçìåðû
ïîñòàâëÿåìîãî
AFE äðîññåëÿ

Ø x Â x Ã

êÂò Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð A Âò êã ìì ìì

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 380 Â –20% äî 460 Â +5%
400 Â

6,8 6SE7021–0EA81 6SE70 21–3ES87–1FG0 13 17 8 – 270 x 250 x 196

9 6SE7021–3EB81 6SE70 21–3ES87–1FG0 13 23 8 – 270 x 250 x 196

12 6SE7021–8EB81 6SE70 22–6ES87–1FG0 26 30 12 – 300 x 250 x 185

17 6SE7022–6EC81 6SE70 22–6ES87–1FG0 26 43 12 – 300 x 250 x 185

23 6SE7023–4EC81 6SE70 24–7ES87–1FG0 47 58 20 – 360 x 300 x 185

32 6SE7024–7ED81 6SE70 24–7ES87–1FG0 47 80 20 – 360 x 300 x 185

40 6SE7026–0ED81 6SE70 27–2ES87–1FG0 72 100 32 – 380 x 300 x 196

49 6SE7027–2ED81 6SE70 27–2ES87–1FG0 72 123 32 – 380 x 300 x 196

63 6SE7031–0EE80 6SE71 31–0EE83–2NA0 92 500 110 274 x 1310 x 408 300 x 267 x 212

85 6SE7031–2EF80 6SE71 31–2EF83–2NA0 124 630 160 440 x 1310 x 470 355 x 340 x 212

100 6SE7031–5EF80 6SE71 31–5EF83–2NA0 146 710 165 440 x 1310 x 470 355 x 340 x 272

125 6SE7031–8EF80 6SE71 31–8EF83–2NA0 186 860 170 440 x 1310 x 470 355 x 340 x 278

143 6SE7032–1EG80 6SE71 32–1EG83–2NA0 210 1100 235 580 x 1339 x 459 420 x 389 x 312

177 6SE7032–6EG80 6SE71 32–6EG83–2NA0 260 1300 240 580 x 1339 x 459 420 x 389 x 312

214 6SE7033–2EG80 6SE71 33–2EG83–2NA0 315 1500 295 580 x 1339 x 459 480 x 380 x 376

250 6SE7033–7EG80 6SE71 33–7EG83–2NA0 370 1820 305 580 x 1339 x 459 480 x 380 x 376

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 500 Â –20% äî 575 Â +5%

500 Â

51 6SE7026–1FE80 6SE71 26–1FE83–2NA0 61 410 100 274 x 1310 x 408 300 x 267 x 212

56 6SE7026–6FE80 6SE71 26–6FE83–2NA0 66 440 115 274 x 1310 x 408 300 x 267 x 212

67 6SE7028–0FF80 6SE71 28–0FF83–2NA0 79 560 150 440 x 1310 x 470 355 x 335 x 220

92 6SE7031–1FF80 6SE71 31–1FF83–2NA0 108 710 170 440 x 1310 x 470 355 x 340 x 282

109 6SE7031–3FG80 6SE71 31–3FG83–2NA0 128 830 208 580 x 1339 x 459 355 x 340 x 288

132 6SE7031–6FG80 6SE71 31–6FG83–2NA0 156 930 235 580 x 1339 x 459 420 x 389 x 312

164 6SE7032–0FG80 6SE71 32–0FG83–2NA0 192 1390 245 580 x 1339 x 459 420 x 389 x 312

192 6SE7032–3FG80 6SE71 32–3FG83–2NA0 225 1570 290 580 x 1339 x 459 480 x 380 x 376

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 660 Â –20% äî 690 Â +5%
690 Â

70 6SE7026–0HF80 6SE71 26–0HF83–2NA0 60 600 145 440 x 1310 x 470 355 x 335 x 220

96 6SE7028–2HF80 6SE71 28–2HF83–2NA0 82 710 170 440 x 1310 x 470 355 x 335 x 282

114 6SE7031–0HG80 6SE71 31–0HG83–2NA0 97 790 214 580 x 1339 x 459 355 x 340 x 288

138 6SE7031–2HG80 6SE71 31–2HG83–2NA0 118 1060 235 580 x 1339 x 459 420 x 390 x 312

170 6SE7031–5HG80 6SE71 31–5HG83–2NA0 145 1240 240 580 x 1339 x 459 420 x 390 x 312

200 6SE7031–7HG80 6SE71 31–7HG83–2NA0 171 1370 290 580 x 1339 x 459 480 x 380 x 376

245 6SE7032–1HG80 6SE71 32–1HG83–2NA0 208 1610 300 580 x 1339 x 459 480 x 380 x 376
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Êîìïîíåíòûñèñòåìûäëÿíåçàâèñèìîãîáëîêà
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèèActiveFrontEndAFE

Âûêëþ÷àòåëü-
ðàçúåäèíèòåëü2)

Íîìèíàëüíûé òîê

Âûêëþ÷àòåëü-ðàçúåäèíèòåëü
ñ äåðæàòåëÿìè ïîä ïðåäîõðàíèòåëè2)

Íîìèíàëüíûé òîê
Ìàêñ. ðàçìåð ïðåäîõðàíèòåëÿ

Ðàçúåäèíèòåëü ñ äåðæàòåëÿìè ïîä
ïðåäîõðàíèòåëè1 )2)

Íîìèíàëüíûé òîê
Ìàêñ. ðàçìåð ïðåäîõðàíèòåëÿ

Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ çàùèòû ïîëóïðîâîäíèêîâûõ
ïðèáîðîâ Êëàññ gR2),
âêëþ÷àÿ çàùèòó êàáåëåé

Íîìèíàëüíûé òîê
Ìàêñ. ðàçìåð ïðåäîõðàíèòåëÿ

Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A Ðàçìåð Çàêàçíîé íîìåð A Ðàçìåð Çàêàçíîé íîìåð A Ðàçìåð

3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 00 3NE1 813–0 16 00

3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 00 3NE1 814–0 20 00

3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 00 3NE1 815–0 25 00

3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 00 3NE1 803–0 35 00

3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 00 3NE1 802–0 40 00

3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 00 3NE1 818–0 63 00

3KA51 30–1EE01 80 3KL52 30–1EB01 125 00 3NP40 10–0CH01 100 00 3NE1 820–0 80 00

3KA51 30–1EE01 80 3KL52 30–1EB01 125 00 3NP40 10–0CH01 100 00 3NE1 820–0 80 00

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

1) Ñì. Êàòàëîã “Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”.
Íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèå èçîëÿöèè äëÿ ñòåïåíè
çàãðÿçíåíèÿ 3 ñîãëàñíî DIN VDE 0110 ×àñòü 1, íî óëîâèÿ
ýêñïëóàòàöèè äëÿ ñòåïåíè çàãðÿçíåíèÿ 2. Íîìèíàëüíîå
íàïðÿæåíèå èçîëÿöèè≥ 1000 Â.

2) Îáðàòèòå âíìàíèå íà ðàçìåð ïðåäîõðàíèòåëåé ïðè âûáîðå
ðàñöåïèòåëåé.
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70
Êîìïîíåíòûñèñòåìûäëÿíåçàâèñèìîãîáëîêà
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèèActiveFrontEndAFE

?�		0 %�� �0���� � ������

Íîìèíàëüíàÿ
ìîùíîñòü

âûïðÿìëåíèÿ/ðå-
êóïåðàöèè

ïðè cosϕ = 1
è 400 Â íàïðÿæåíèè
ïèòàíèÿ

PÍ

AFE èíâåðòîð
ñ ïëàòîé óïðàâëåíèÿ
CUSA
6SE7090–0XX84–0BJ0

AFE ìîäóëü ïèòàíèÿ
ñ ïëàòîé èçìåðåíèÿ VSB
6SE7090–0XX84–1GA1
è AFE äðîññåëåì

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèé ôèëüòð Ãëàâíûé êîíòàêòîð
ñî ñòîðîíû ïèòàíèÿ
(ñ íàïðÿæåíèåì
óïðàâëåíèÿ AFE
24 Â)

Êîíòàêòîð ïðåä.
çàðÿäà
230 V

äëÿ áëîêîâ êîìïàêòíîãî
èñïîëíåíèÿ òîëüêî AFE

äðîññåëü

Êëàññ Íîìèíàëüíûé
òîê

Íîìèíàëüíûé
òîê

êÂò Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 380 Â –20% äî 460 Â +5%
400 Â

6,8 6SE7021–0EA81 6SE70 21–3ES87–1FG0 6SE70 21–0ES87–0FB1 A1 3RT10 15 16 3RT10 16

9 6SE7021–3EB81 6SE70 21–3ES87–1FG0 6SE70 21–8ES87–0FB1 A1 3RT10 16 20 3RT10 16

12 6SE7021–8EB81 6SE70 22–6ES87–1FG0 6SE70 21–8ES87–0FB1 A1 3RT10 16 20 3RT10 16

17 6SE7022–6EC81 6SE70 22–6ES87–1FG0 6SE70 23–4ES87–0FB1 A1 3RT10 25 35 3RT10 16

23 6SE7023–4EC81 6SE70 24–7ES87–1FG0 6SE70 23–4ES87–0FB1 A1 3RT10 34 45 3RT10 16

32 6SE7024–7ED81 6SE70 24–7ES87–1FG0 6SE70 27–2ES87–0FB1 A1 3RT10 35 55 3RT10 16

40 6SE7026–0ED81 6SE70 27–2ES87–1FG0 6SE70 27–2ES87–0FB1 A1 3RT10 44 90 3RT10 16

49 6SE7027–2ED81 6SE70 27–2ES87–1FG0 6SE70 27–2ES87–0FB1 A1 3RT10 44 90 3RT10 16

63 6SE7031–0EE80 6SE71 31–0EE83–2NA0 îïöèÿ L00 äëÿ ìîäóëÿ ïèòàíèÿ A1 âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

85 6SE7031–2EF80 6SE71 31–2EF83–2NA0 îïöèÿ L00 äëÿ ìîäóëÿ ïèòàíèÿ A1 âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

100 6SE7031–5EF80 6SE71 31–5EF83–2NA0 îïöèÿ L00 äëÿ ìîäóëÿ ïèòàíèÿ A1 âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

125 6SE7031–8EF80 6SE71 31–8EF83–2NA0 îïöèÿ L00 äëÿ ìîäóëÿ ïèòàíèÿ A1 âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿl

143 6SE7032–1EG80 6SE71 32–1EG83–2NA0 îïöèÿ L00 äëÿ ìîäóëÿ ïèòàíèÿ A1 âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

177 6SE7032–6EG80 6SE71 32–6EG83–2NA0 îïöèÿ L00 äëÿ ìîäóëÿ ïèòàíèÿ A1 âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

214 6SE7033–2EG80 6SE71 33–2EG83–2NA0 îïöèÿ L00 äëÿ ìîäóëÿ ïèòàíèÿ A1 âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

250 6SE7033–7EG80 6SE71 33–7EG83–2NA0 îïöèÿ L00 äëÿ ìîäóëÿ ïèòàíèÿ A1 âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 500 Â –20% äî 575 Â +5%
500 Â

51 6SE7026–1FE80 6SE71 26–1FE83–2NA0 îïöèÿ L00 äëÿ ìîäóëÿ ïèòàíèÿ A1 âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

56 6SE7026–6FE80 6SE71 26–6FE83–2NA0 îïöèÿ L00 äëÿ ìîäóëÿ ïèòàíèÿ A1 âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

67 6SE7028–0FF80 6SE71 28–0FF83–2NA0 îïöèÿ L00 äëÿ ìîäóëÿ ïèòàíèÿ A1 âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

92 6SE7031–1FF80 6SE71 31–1FF83–2NA0 îïöèÿ L00 äëÿ ìîäóëÿ ïèòàíèÿ A1 âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

109 6SE7031–3FG80 6SE71 31–3FG83–2NA0 îïöèÿ L00 äëÿ ìîäóëÿ ïèòàíèÿ A1 âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

132 6SE7031–6FG80 6SE71 31–6FG83–2NA0 îïöèÿ L00 äëÿ ìîäóëÿ ïèòàíèÿ A1 âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

164 6SE7032–0FG80 6SE71 32–0FG83–2NA0 îïöèÿ L00 äëÿ ìîäóëÿ ïèòàíèÿ A1 âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

192 6SE7032–3FG80 6SE71 32–3FG83–2NA0 îïöèÿ L00 äëÿ ìîäóëÿ ïèòàíèÿ A1 âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 660 Â –20% äî 690 Â +5%
690 Â

70 6SE7026–0HF80 6SE71 26–0HF83–2NA0 îïöèÿ L00 äëÿ ìîäóëÿ ïèòàíèÿ A1 âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

96 6SE7028–2HF80 6SE71 28–2HF83–2NA0 îïöèÿ L00 äëÿ ìîäóëÿ ïèòàíèÿ A1 âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

114 6SE7031–0HG80 6SE71 31–0HG83–2NA0 îïöèÿ L00 äëÿ ìîäóëÿ ïèòàíèÿ A1 âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

138 6SE7031–2HG80 6SE71 31–2HG83–2NA0 îïöèÿ L00 äëÿ ìîäóëÿ ïèòàíèÿ A1 âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

170 6SE7031–5HG80 6SE71 31–5HG83–2NA0 îïöèÿ L00 äëÿ ìîäóëÿ ïèòàíèÿ A1 âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

200 6SE7031–7HG80 6SE71 31–7HG83–2NA0 îïöèÿ L00 äëÿ ìîäóëÿ ïèòàíèÿ A1 âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

245 6SE7032–1HG80 6SE71 32–1HG83–2NA0 îïöèÿ L00 äëÿ ìîäóëÿ ïèòàíèÿ A1 âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Êîìïîíåíòûñèñòåìûäëÿíåçàâèñèìîãîáëîêà
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèèActiveFrontEndAFE

Ñîïðîòèâëåíèå ïðåäâàðèòåëüíîãî
çàðÿäà
Íîìèíàëüíîå çíà÷åíèå

Âõîäíîé ôèëüòð AFE Ïëàòà èçìåðåíèÿ VSB

Ïî îäíîé øòóêå
íà ôàçó

Ïàòåðè ìîùíîñòè Áàçîâûé ïîìåõîïîäàâëÿþùèé
ôèëüòð

Äëÿ ìîíòàæà íà DIN ðåéêó

Çàêàçíîé íîìåð Îì Çàêàçíîé íîìåð Îì Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð

6SX70 10–0AC81 22 6SE70 21–0EB87–1FC0 200 6SX70 10–0FB10 6SX70 10–0EJ00

6SX70 10–0AC81 22 6SE70 21–8EB87–1FC0 250 6SX70 10–0FB10 6SX70 10–0EJ00

6SX70 10–0AC81 22 6SE70 21–8EB87–1FC0 250 6SX70 10–0FB10 6SX70 10–0EJ00

6SX70 10–0AC80 10 6SE70 22–6EC87–1FC0 300 6SX70 10–0FB10 6SX70 10–0EJ00

6SX70 10–0AC80 10 6SE70 23–4EC87–1FC0 400 6SX70 10–0FB10 6SX70 10–0EJ00

6SX70 10–0AC80 10 6SE70 24–7ED87–1FC0 500 6SX70 10–0FB10 6SX70 10–0EJ00

6SX70 10–0AC80 10 6SE70 27–2ED87–1FC0 600 6SX70 10–0FB10 6SX70 10–0EJ00

6SX70 10–0AC80 10 6SE70 27–2ED87–1FC0 600 6SX70 10–0FB10 6SX70 10–0EJ00

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ

âñòðîåí â ìîäóëü ïèòàíèÿ
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

1) Âûêëþ÷àòåëü-ðàçúåäèíèòåëü:
Îáðàòèòå âíèìàíèå íà ðàçìåð ñîîòâåòñòâóþùèõ
ïðåäîõðàíèòåëåé!

2) Ìîæíî èñïîëüçîâàòü êàê îïöèþ â çàâèñèìîñòè îò
òðåáîâàíèé. Ïîäðîáíóþ èíôîðìàöèþ ñì. â Êàòàëîãå
“Íèçêîâîëüòíàÿ êîîìóòàöèîííàÿ òåõíèêà”.

3) Äëÿ ïàðàëëåëüíîãî ïîäñîåäèíåíèÿ.

� Íå ïîñòàâëÿåòñÿ ôèðìîé Siemens.

Íîìèíàëü-
íàÿ
ìîùíîñòü

Áëîê âûïðÿìëåíèÿ Âûêëþ÷àòåëü-
ðàçúåäèíèòåëü2)

Âûêëþ÷àòåëü-ðàçúåäèíèòåëü
ñ äåðæàòåëÿìè ïîä ïðåäîõðàíèòåëè1)2)

Ðàçúåäèíèòåëü ñ äåðæàòåëÿìè
ïîä ïðåäîõðàíèòåëè1)2)

Íîìèíàëü-
íûé òîê

Íîìèíàëü-
íûé òîê

Ìàêñ.
ðàçìåð
ïðåäîõðà-
íèòåëÿ

Íîìèíàëü-
íûé òîê

Ìàêñ.
ðàçìåð
ïðåäîõðà-
íèòåëÿ

êÂò Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 380 Â äî 480 Â,ìîæíî èñïîëüçîâàòü äëÿ 3 AC îò 200 Â äð 230 Â

15 6SE7024–1EB85–0AA0 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000

37 6SE7028–6EC85–0AA0 3KA51 30–1EE01 80 3KL52 30–1EB01 125 00 3NP40 10–0CH01 100 000

75 6SE7031–7EE85–0AA0 3KA53 30–1EE01 160 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

110 6SE7032–7EE85–0AA0 3KA55 30–1EE01 250 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

160 6SE7033–8EE85–0AA0 3KA57 30–1EE01 400 3KL57 30–1EB01 400 1; 2 3NP53 60–0CA00 400 1; 2

200 6SE7034–6EE85–0AA0 3KA57 30–1EE01 400 3KL57 30–1EB01 400 1; 2 3NP53 60–0CA00 400 1; 2

250 6SE7036–1EE85–0AA0 3KA58 30–1EE01 630 3KL61 30–1AB0 630 3 3NP54 60–0CA00 630 2; 3

400 6SE7038–2EH85–0AA0 3KE45 30–0AA 1000 – – – – – –

500 6SE7041–0EH85–0AA0 3KE45 30–0AA 1000 – – – – – –

630 6SE7041–3EK85–0A@0 � 1250 – – – – – –

800 6SE7041–8EK85–0A@0 � 1600 – – – – – –

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 500 Â äî 600 Â

22 6SE7024–1FB85–0AA0 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000

37 6SE7027–2FC85–0AA0 3KA50 30–1EE01 63 3KL50 30–1EB01 63 00 3NP40 10–0CH01 100 000

55 6SE7028–8FC85–0AA0 3KA51 30–1EE01 80 3KL52 30–1EB01 125 00 3NP40 70–0CA01 160 00

75 6SE7031–4FE85–0AA0 3KA53 30–1EE01 160 3KL52 30–1EB01 125 00 3NP40 70–0CA01 160 00

132 6SE7032–4FE85–0AA0 3KA55 30–1EE01 250 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

200 6SE7033–5FE85–0AA0 3KA57 30–1EE01 400 3KL57 30–1EB01 400 1; 2 3NP53 60–0CA00 400 1; 2

250 6SE7034–2FE85–0AA0 3KA57 30–1EE01 400 3KL57 30–1EB01 400 1; 2 3NP53 60–0CA00 400 1; 2

315 6SE7035–4FE85–0AA0 3KA58 30–1EE01 630 3KL61 30–1AB0 630 3 3NP54 60–0CA00 630 2; 3

450 6SE7037–7FH85–0AA0 3KE45 30–0AA 1000 – – – – – –

630 6SE7041–0FH85–0AA0 3KE45 30–0AA 1000 – – – – – –

800 6SE7041–3FK85–0A@0 � 1250 – – – – – –

900 6SE7041–5FK85–0A@0 � 1600 – – – – – –

1100 6SE7041–8FK85–0A@0 � 2000 – – – – – –

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 660 Â äî 690 Â
160 6SE7032–2HE85–0AA0 3KA57 30–1EE01 400 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

250 6SE7033–5HE85–0AA0 3KA57 30–1EE01 400 3KL57 30–1EB01 400 1; 2 3NP53 60–0CA00 400 1; 2

315 6SE7034–2HE85–0AA0 3KA57 30–1EE01 400 3KL57 30–1EB01 400 1; 2 3NP53 60–0CA00 400 1; 2

400 6SE7035–4HE85–0AA0 3KA58 30–1EE01 630 3KL61 30–1AB0 630 3 3NP54 60–0CA00 630 2; 3

630 6SE7037–7HH85–0AA0 3KE45 30–0AA 1000 – – – – – –

800 6SE7041–0HH85–0AA0 3KE45 30–0AA 1000 – – – – – –

1000 6SE7041–3HK85–0A@0 � 1250 – – – – – –

1100 6SE7041–5HK85–0A@0 � 1600 – – – – – –

1500 6SE7041–8HK85–0A@0 � 2000 – – – – – –
�

Áëîê âûïðÿìëåíèÿ A

Áëîê âûïðÿìëåíèÿ òîëüêî ñ ñèëîâîé ÷àñòüþ3) D

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ
áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ

?�		0 %�� �0���� � ������
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ çàùèòû êàáåëåé.
Êëàññ gL1 )2 )

Ïðåäîõðàíèåëè äë ÿçàùèòû
ïîëóïðîâîäíèêîâ. Êëàññ gR2)
(âêëþ÷àÿ çàùèòó êàáåëåé)

Ïðåäîõðàíèòåëè ñîãëàñíî
IEC/DIN5)

Àâòîìàòè÷åñêèé
âûêëþ÷àòåëü4)

Ãëàâíûé êîíòàêòîð
ñî ñòîðîíû ïèòàíèÿ4)

Íîìè-
íàëüíûé
òîê

Ðàçìåð Íîìè-
íàëüíûé
òîê

Ðàçìåð Íîìè-
íàëüíûé
òîê/
Ðàçìåð

Íîìè-
íàëüíûé
òîê

Ðåæèì
ðàáîòû
AC-1
55 °C

Íîìè-
íàëüíûé
òîê

Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A

3NA3 820 50 00 3NE1 802–0 40 000 – – – – 3RT10 34 45

3NA3 830 100 00 3NE1 820–0 80 000 – – – – 3RT10 44 90

3NA3 140 200 1 3NE1 224–0 160 1 – – – – 3TK50 190

3NA3 252 315 2 3NE1 227–0 250 1 – – – – 3TK52 315

3NA3 260 400 2 3NE1 331–0 350 2 – – – – 3TK54 380

3NA3 365 500 3 3NE1 332–0 400 2 – – – – 3TK56 500

3NA3 372 630 3 3NE1 435–0 560 3 – – – – 2 x 3TK52 567

3NA3 4803)6) 1000 4 Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ çàùèòû
ïîëóïðîâîäíèêîâ aR (áåç çàùèòû
êàáåëåé) óæå âõîäÿò â ñòàíäàðòíûé
êîìïëåêò ïîñòàâêè

3NH3 530 1000/4 3WN61 800 3 x 3TK52 788

3NA3 6823)6) 1250 4a 3NH7 520 1250/4a 3WN62 1000 3 x 3TK54 950

2 x 3NA3 4753)6) 800 4 3NH3 530 1000/4 3WN63 1250 3 x 3TK56 1250

2 x 3NA3 4803)6) 1000 4 3NH3 530 1000/4 3WN65 2000 3 x 3TK15 1950

äî 500 Â äî 600 Â

3NA3 820 3NA3 820–6 50 00 3NE1 802–0 40 000 – – – – 3RT10 34 45

3NA3 824 3NA3 824–6 80 00 3NE1 818–0 63 000 – – – – 3RT10 44 90

3NA3 830 3NA3 830–6 100 00 3NE1 021–0 100 00 – – – – 3RT10 44 90

3NA3 136 3NA3 136–6 160 1 3NE1 022–0 125 00 – – – – 3RT14 46 135

3NA3 144 3NA3 144–6 250 2 3NE1 227–0 250 1 – – – – 3TK52 315

3NA3 260 3NA3 260–6 400 2 3NE1 231–0 350 2 – – – – 3TK52 315

3NA3 365 3NA3 365–6 500 3 3NE1 332–0 400 2 – – – – 3TK54 380

3NA3 372 630 3 3NE1 334–0 500 2 – – – – 3TK56 500

3NA3 4803)6) 1000 4 Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ çàùèòû
ïîëóïðîâîäíèêîâ aR (áåç çàùèòû
êàáåëåé) óæå âõîäÿò â ñòàíäàðòíûé
êîìïëåêò ïîñòàâêè

3NH3 530 1000/4 3WN61 800 2 x 3TK54 788

3NA3 6823)6) 1250 4a 3NH7 520 1250/4a 3WN62 1000 3 x 3TK54 950

2 x 3NA3 4753)6) 800 4 3NH3 530 1000/4 3WN63 1250 3 x 3TK56 1250

2 x 3NA3 4753)6) 800 4 3NH3 530 1000/4 3WN64 1600 3 x 3TK14 1410

2 x 3NA3 4803)6) 1000 4 3NH3 530 1000/4 3WN65 2000 3 x 3TK15 1950

3NA3 144–6 250 2 3NE1 225–0 200 1 – – – – 3TK50 190

3NA3 260–6 400 2 3NE1 230–0 315 1 – – – – 3TK52 315

3NA3 365–6 500 3 3NE1 225–0 400 2 – – – – 3TK54 380

3NE1 436–0 630 3 3NE1 334–0 500 3 – – – – 3TK56 500

Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ çàùèòû
ïîëóïðîâîäíèêîâ aR (áåç çàùèòû
êàáåëåé) óæå âõîäÿò â ñòàíäàðòíûé
êîìïëåêò ïîñòàâêè

– – 3WN61 800 2 x 3TK54 788

– – 3WN62 1000 3 x 3TK54 950

– – 3WN63 1250 3 x 3TK56 1250

– – 3WN64 1600 3 x 3TK14 1410

– – 3WN65 2000 3 x 3TK15 1950

1) Íå îáåñïå÷èâàþò 100% çàùèòó äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ñî
ñòîðîíû ïèòàíèÿ.

2) Ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå êàáåëÿ äîëæíî áûòü ñîãëàñíî
DIN VDE 0100, VDE 0298 ×àñòü 4 è âûáèðàåòñÿ ïî
íîìèíàëüíîìó òîêó ïðåäîõðàíèòåëÿ.

3) Ñì. Êàòàëîã “Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”.
Èñïîëüçóåòñÿ äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé, ïèòàþùèõñÿ îò ñåòè
ñ èíäóêòèâíîñòüþ ≥ 3% îòíîñèòåëüíî ñîïðîòèâëåíèÿ
ïðåîáðàçîâàòåëÿ, ò.å. åñëè îòíîøåíèå ìîùíîñòè ÊÇ ñåòè ê
íîìèíàëüíîé ìîùíîñòè ïðèâîäà 33:1 èëè 100:1 è
èñïîëüçóåòñÿ 2% äðîññåëü.

Ñîïðîòèâëåíèå áëîêà âûïðÿìëåíèÿ:

4) Ñì. Êàòàëîã “Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”.

5) Ðàçìåð è êîëè÷åñòâî çàâèñÿò îò òèïà èñïîëüçóåìûõ
ïðåäîõðàíèòåëåé. Áîëåå ïîäðîáíóþ èíôîðìàöèþ ñì. â
Êàòàëîãå “Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”.

6) Êàáåëè ìîæíî çàùèùàòü ñ ïîìîùüþ àâòîìàòè÷åñêîãî
âûêëþ÷àòåëÿ ñ ñîîòâåòñòâóþùåé çàùèòîé. Ñì. Êàòàëîã
“Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”.

Âíèìàíèå:
Ïðè âûáîðå íåîáõîäèìî ó÷èòûâàòü âëèÿíèå òåìïåðàòóðû
îêðóæàþùåé ñðåäû íà îòêëþ÷àþùóþ ñïîñîáíîñòü.

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ
áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ

Z
U=
⋅3 IUN
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

1) Êîììóòàöèîííûå äðîññåëè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé è áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ ñì. â Êàòàëîãå DA 93.3.

2) Ìîæíî èñïîëüçîâàòü òîëüêî â çàçåìëåííûõ ñåòÿõ (TT è TN). 3) Ïîäðîáíóþ èíôîðìàöèþ ïî ôèëüòðàì ìîæíî ïîëó÷èòü îò
EPCOS (www.epcos.de) íà www4. ad.siemens.de.
Ïðè ïîÿâëåíèè ñîîáùåíèÿ “Ââåäèòå ID” (”Entry ID”) ââåäèòå
÷èñëî:65 67 129.

Íîìèíàëü-
íàÿ
ìîùíîñòü

Áëîê âûïðÿìëåíèÿ Ïîìåõîïîäàâëÿþùèé
ôèëüòð

Êîììóòàöèîííûé äðîññåëü1)
uD = 2 %

Pv

50/60 Ãö
Íîìèíàëü-
íûé
òîê

êÂò Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð Âò A

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 380 Â äî 480 Â, ìîæíî èñïîëüçîâàòü äëÿ 3 AC îò 200 Â äî 230 Â

400/480 Â, 50/60 Ãö

15 6SE7024–1EB85–0AA0 6SE7023–4ES87–0FB12) 4EP37 00–2US 57/ 60 35,5

37 6SE7028–6EC85–0AA0 6SE7027–2ES87–0FB12) 4EP39 00–2US 82/ 87 80

75 6SE7031–7EE85–0AA0 6SE7031–8ES87–0FA02) 4EU24 51–2UA00 154/163 160

110 6SE7032–7EE85–0AA0 6SE7033–2ES87–0FA12) 4EU25 51–5UA00 187/201 250

160 6SE7033–8EE85–0AA0 6SE7033–2ES87–0FA12) 4EU27 51–7UA00 253/275 315

200 6SE7034–6EE85–0AA0 6SE7036–0ES87–0FA12) 4EU27 51–8UA00 253/275 400

250 6SE7036–1EE85–0AA0 6SE7036–0ES87–0FA12) 4EU30 51–5UA00 334/367 560

400 6SE7038–2EH85–0AA0 6SE7041–0ES87–0FA12) 4EU36 51–8UA00 450/495 720

500 6SE7041–0EH85–0AA0 6SE7041–0ES87–0FA12) 4EU36 51–0UB00 450/495 910

630 6SE7041–3EK85–0A�0 6SE7041–6ES87–0FA12) 4EU36 51–7UC00 450/495 1120

800 6SE7041–8EK85–0A�0 6SE7041–6ES87–0FA12) 4EU39 51–0UC00 570/627 1600

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 500 Â äî 600 Â

500 Â, 50 Ãö

22 6SE7024–1FB85–0AA0 B84143–A50–R212)3) 4EP37 00–1US 57 35,5

37 6SE7027–2FC85–0AA0 B84143–A80–R212)3) 4EP39 00–1US 82 63

55 6SE7028–8FC85–0AA0 B84143–A80–R212)3) 4EP40 00–1US 96 80

75 6SE7031–4FE85–0AA0 B84143–A120–R212)3) 4EU24 52–1UA00 154 140

132 6SE7032–4FE85–0AA0 B84143–B 250–S��3) 4EU25 52–6UA00 187 200

200 6SE7033–5FE85–0AA0 B84143–B 320–S��3) 4EU27 52–3UA00 253 315

250 6SE7034–2FE85–0AA0 B84143–B 600–S��3) 4EU27 52–4UA00 253 400

315 6SE7035–4FE85–0AA0 B84143–B 600–S��3) 4EU30 52–2UA00 334 450

450 6SE7037–7FH85–0AA0 B84143–B1000–S��3) 4EU36 52–3UA00 450 710

630 6SE7041–0FH85–0AA0 B84143–B1000–S��3) 4EU36 52–4UA00 450 910

800 6SE7041–3FK85–0A�0 B84143–B1600–S��3) 4EU39 51–5UB00 570 1120

900 6SE7041–5FK85–0A�0 B84143–B1600–S��3) 4EU39 51–7UB00 570 1250

1100 6SE7041–8FK85–0A�0 B84143–B1600–S��3) 4EU43 51–2UB00 750 1600

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 660 Â äî 690 Â

690 Â, 50 Ãö

160 6SE7032–2HE85–0AA0 B84143–B 250–S��3) 4EU27 52–6UA00 253 224

250 6SE7033–5HE85–0AA0 B84143–B 320–S��3) 4EU30 52–3UA00 334 315

315 6SE7034–2HE85–0AA0 B84143–B 600–S��3) 4EU30 52–4UA00 334 400

400 6SE7035–4HE85–0AA0 B84143–B 600–S��3) 4EU36 52–5UA00 450 500

630 6SE7037–7HH85–0AA0 B84143–B1000–S��3) 4EU36 52–7UA00 450 710

800 6SE7041–0HH85–0AA0 B84143–B1000–S��3) 4EU39 51–0UA00 570 910

1000 6SE7041–3HK85–0A�0 B84143–B1600–S��3) 4EU39 51–6UB00 570 1120

1100 6SE7041–5HK85–0A�0 B84143–B1600–S��3) 4EU43 51–0UB00 750 1250

1500 6SE7041–8HK85–0A�0 B84143–B1600–S��3) 4EU45 51–4UA00 840 1600
� ��

Áëîê âûïðÿìëåíèÿ A

Áëîê âûïðÿìëåíèÿ äëÿ ïîäêëþ÷. â ïàðàëëåëü D

äëÿ çàçàåìëåííûõ ñåòåé 500 Â (TT è TN) 2 0

äëÿ çàçàåìëåííûõ ñåòåé 690 Â (TT è TN) 2 1

äëÿ íåçàçàåìëåííûõ è èçîëèðîâàííûõ ñåòåé îò 380 Â äî 690 Â( IT) 2 4

?�		0 %�� �0���� � ������

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ
áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Êîììóòàöèîííûé äðîññåëü1)
uD = 4 %

P v

50/60 Ãö
Íîìèíà-
ëüíûé
òîê

Çàêàçíîé íîìåð Âò A

400/480 Â, 50/60 Ãö

4EP39 00–5US 82/ 87 35,5

4EU24 52–4UA00 154/163 80

4EU27 52–1UB00 253/275 160

4EU30 52–7UA00 334/367 280

4EU30 52–8UA00 334/367 355

4EU36 52–3UB00 450/495 400

4EU36 52–4UB00 450/495 560

4EU39 51–6UA00 570/627 710

4EU39 51–1UB00 570/627 910

4EU43 51–3UB00 750/830 1120

4EU43 51–5UB00 750/830 1600

500 Â, 50 Ãö

4EP40 01–0US 96 35,5

4EU24 52–5UA00 154 63

4EU25 52–1UB00 187 80

4EU27 52–3UB00 253 140

4EU30 52–0UB00 334 200

4EU36 52–5UB00 450 315

4EU36 52–6UB00 450 400

4EU36 52–7UB00 450 500

4EU39 51–7UA00 570 710

4EU43 51–5UA00 570 910

4EU45 51–5UA00 840 1120

4EU45 51–6UA00 840 1250

4EU47 51–3UA00 965 1600

690 Â, 50 Ãö

4EU36 52–8UB00 450 224

4EU36 52–0UC00 450 315

4EU39 51–8UA00 570 400

4EU39 51–0UB00 570 500

4EU43 51–6UA00 750 710

4EU45 51–3UA00 840 910

4EU47 51–2UA00 965 1120

4EU50 51–1UA00 1180 1250

4EU52 51–1UA00 1350 1600

1) Êîììóòàöèîííûå äðîññåëè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé è áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ ñì. â Êàòàëîãå DA 93.3.

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ
áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ



3
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Íîìèíàëü-
íàÿ
ìîùíîñòü

Áëîê
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè

Âûêëþ÷àòåëü-
ðàçúåäèíèòåëü2)

Âûêëþ÷àòåëü-ðàçúåäèíèòåëü
ñ äåðæàòåëÿìè ïîä ïðåäîõðàíèòåëè1)2)

Ðàçúåäèíèòåëü ñ äåðæàòåëÿìè
ïîä ïðåäîõðàíèòåëè1)2)

Íîìè-
íàëüíûé
òîê

Íîìè-
íàëüíûé
òîê

Ìàêñ.
ðàçìåð
ïðåäîõðà-
íèòåëÿ

Íîìè-
íàëüíûé
òîê

Ìàêñ.
ðàçìåð
ïðåäîõðà-
íèòåëÿ

êÂò Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 380 Â äî 480 Â,ìîæíî èñïîëüçîâàòü äëÿ 3 AC îò 200 Â äî 230 Â

7,5 6SE7022–1EC85–1AA0 3KA50 30–1EE01 63 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

15 6SE7024–1EC85–1AA0 3KA50 30–1EE01 63 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

37 6SE7028–6EC85–1AA0 3KA51 30–1EE01 80 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

75 6SE7031–7EE85–1AA0 3KA53 30–1EE01 160 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

90 6SE7032–2EE85–1AA0 3KA55 30–1EE01 250 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

132 6SE7033–1EE85–1AA0 3KA57 30–1EE01 400 3KL57 30–1EB01 400 1; 2 3NP53 60–0CA00 400 1; 2

160 6SE7033–8EE85–1AA0 3KA57 30–1EE01 400 3KL57 30–1EB01 400 1; 2 3NP53 60–0CA00 400 1; 2

200 6SE7034–6EE85–1AA0 3KA57 30–1EE01 400 3KL61 30–1AB0 630 2; 3 3NP54 60–0CA00 630 2; 3

250 6SE7036–1EE85–1AA0 3KA58 30–1EE01 630 3KL61 30–1AB0 630 2; 3 3NP54 60–0CA00 630 2; 3

400 6SE7038–2EH85–1AA0 3KE45 30–0AA 1000 – – – – – –

500 6SE7041–0EH85–1AA0 3KE45 30–0AA 1000 – – – – – –

630 6SE7041–3EK85–1A�0 � 1250 – – – – – –

800 6SE7041–8EK85–1A�0 � 1600 – – – – – –

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 500 Â äî 600 Â

11 6SE7022–7FC85–1AA0 3KA50 30–1EE01 63 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

22 6SE7024–1FC85–1AA0 3KA50 30–1EE01 63 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

37 6SE7027–2FC85–1AA0 3KA50 30–1EE01 63 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

55 6SE7028–8FC85–1AA0 3KA51 30–1EE01 80 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

90 6SE7031–5FE85–1AA0 3KA53 30–1EE01 160 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

132 6SE7032–4FE85–1AA0 3KA55 30–1EE01 250 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

160 6SE7032–7FE85–1AA0 3KA55 30–1EE01 250 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

200 6SE7033–5FE85–1AA0 3KA57 30–1EE01 400 3KL57 30–1EB01 400 1; 2 3NP53 60–0CA00 400 1; 2

250 6SE7034–2FE85–1AA0 3KA57 30–1EE01 400 3KL61 30–1AB0 630 2; 3 3NP54 60–0CA00 630 2; 3

315 6SE7035–4FE85–1AA0 3KA58 30–1EE01 630 3KL61 30–1AB0 630 2; 3 3NP54 60–0CA00 630 2; 3

450 6SE7037–7FH85–1AA0 3KE45 30–0AA 1000 – – – – – –

630 6SE7041–0FH85–1AA0 3KE45 30–0AA 1000 – – – – – –

800 6SE7041–3FK85–1A�0 � 1250 – – – – – –

900 6SE7041–5FK85–1A�0 � 1600 – – – – – –

1100 6SE7041–8FK85–1A�0 � 2000 – – – – – –

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 660 Â äî 690 Â

110 6SE7031–4HE85–1AA0 3KA53 30–1EE01 160 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

160 6SE7032–2HE85–1AA0 3KA55 30–1EE01 250 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP53 60–0CA00 400 1; 2

200 6SE7032–7HE85–1AA0 3KA55 30–1EE01 250 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP53 60–0CA00 400 1; 2

315 6SE7034–2HE85–1AA0 3KA57 30–1EE01 400 3KL61 30–1AB0 630 2; 3 3NP54 60–0CA00 630 2; 3

400 6SE7035–3HE85–1AA0 3KA58 30–1EE01 630 3KL61 30–1AB0 630 2; 3 3NP54 60–0CA00 630 2; 3

630 6SE7037–7HH85–1AA0 3KE45 30–0AA 1000 – – – – – –

800 6SE7041–0HH85–1AA0 3KE45 30–0AA 1000 – – – – – –

1000 6SE7041–3HK85–1A�0 � 1250 – – – – – –

1100 6SE7041–5HK85–1A�0 � 1600 – – – – – –

1500 6SE7041–8HK85–1A�0 � 2000 – – – – – –

�

Áëîê âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè A

Áëîê âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè D
äëÿ ïàðàëëåëüíîãî ïîäêëþ÷åíèÿ

1) Âûêëþ÷àòåëü-ðàçúåäèíèòåëü:
Îáðàòèòå âíèìàíèå íà ðàçìåð ñîîòâåòñòâóþùèõ
ïðåäîõðàíèòåëåé!

2) Ìîæíî èñïîëüçîâàòü êàê îïöèþ â çàâèñèìîñòè îò
òðåáîâàíèé. Ïîäðîáíóþ èíôîðìàöèþ ñì. â Êàòàëîãå
“Íèçêîâîëüòíàÿ êîîìóòàöèîííàÿ òåõíèêà”.

� Íå ïîñòàâëÿåòñÿ ôèðìîé Siemens.

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè ñ ÏÂ ðåêóïåðàöèè 25 %

?�		0 %�� �0���� � ������
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ çàùèòû êàáåëåé. Êëàññ gL1)2) Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ çàùèòû
ïîëóïðîâîäíèêîâ. Êëàññ aR2)
(âêëþ÷àÿ çàùèòó êàáåëåé)

Ïðåäîõðàíèòåëè ñîãëàñíî
IEC/DIN5)

Àâòîìàòè÷åñêèå
âûêëþ÷àòåëè4)

Ãëàâíûé êîíòàêòîð ñî
ñòîðîíû ïèòàíèÿ4)

Íîìè-
íàëüíûé
òîê

Ðàçìåð Íîìè-
íàëüíûé
òîê

Ðàçìåð Íîìè-
íàëüíûé
òîê/
Ðàçìåð

Íîìè-
íàëüíûé
òîê

Ðåæèì ðàáîòû
AC-1
55 °C

Íîìè-
íàëüíûé
òîê

Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A

3NA3 810 25 00 3NE4 101 32 0 – – – – 3RT10 25 35

3NA3 820 50 00 3NE4 118 63 0 – – – – 3RT10 34 45

3NA3 830 100 00 3NE4 122 125 0 – – – – 3RT10 44 90

3NA3 140 200 1 3NE3 227 250 1 – – – – 3TK50 190

3NA3 144 250 1 3NE3 230–0B 315 1 – – – – 3TK52 315

3NA3 252 315 2 3NE3 233 450 1 – – – – 3TK52 315

3NA3 260 400 2 3NE3 333 450 2 – – – – 3TK54 380

3NA3 365 500 3 3NE3 335 560 2 – – – – 3TK56 500

3NA3 372 630 3 3NE3 338–8 800 2 – – – – 2 x 3TK52 567

3NA3 4803)6) 1000 4 Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ çàùèòû
ïîëóïðîâîäíèêîâ aR (áåç çàùèòû êàáåëåé)
óæå âõîäÿò â ñòàíäàðòíûé êîìïëåêò
ïîñòàâêè

3NH3 530 1000/4 3WN61 800 3 x 3TK52 788

3NA3 6823)6) 1250 4a 3NH7 520 1250/4a 3WN62 1000 3 x 3TK54 950

2 x 3NA3 4753)6) 800 4 3NH3 530 1000/4 3WN63 1250 3 x 3TK56 1250

2 x 3NA3 4803)6) 1000 4 3NH3 530 1000/4 3WN65 2000 3 x 3TK15 1950

äî 500 Â äî 600 Â

3NA3 814 3NA3 814–6 35 00 3NE4 102 40 0 – – – – 3RT10 25 35

3NA3 820 3NA3 820–6 50 00 3NE4 118 63 0 – – – – 3RT10 34 45

3NA3 824 3NA3 824–6 80 00 3NE4 121 100 0 – – – – 3RT10 44 90

3NA3 830 3NA3 830–6 100 00 3NE3 222 125 1 – – – – 3RT10 44 90

3NA3 136 3NA3 136–6 160 1 3NE3 224 160 1 – – – – 3TK50 190

3NA3 144 3NA3 144–6 250 2 3NE3 230–0B 315 1 – – – – 3TK52 315

3NA3 252 3NA3 252–6 315 2 3NE3 231 350 1 – – – – 3TK52 315

3NA3 260 3NA3 260–6 400 2 3NE3 333 450 2 – – – – 3TK52 315

3NA3 365 3NA3 365–6 500 3 3NE3 334–0B 500 2 – – – – 3TK54 380

3NA3 372 3NE1 436–0 630 3 3NE3 336 630 2 – – – – 3TK56 500

3NA3 4803)6) 1000 4 Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ çàùèòû
ïîëóïðîâîäíèêîâ aR (áåç çàùèòû
êàáåëåé) óæå âõîäÿò â ñòàíäàðòíûé
êîìïëåêò ïîñòàâêè

3NH3 530 1000/4 3WN61 800 2 x 3TK54 684

3NA3 6823)6) 1250 4a 3NH7 520 1250/4a 3WN62 1000 3 x 3TK54 950

2 x 3NA3 4753)6) 800 4 3NH3 530 1000/4 3WN63 1250 3 x 3TK56 1250

2 x 3NA3 4753)6) 800 4 3NH3 530 1000/4 3WN64 1600 3 x 3TK56 1250

2 x 3NA3 4803)6) 1000 4 3NH3 530 1000/4 3WN65 2000 3 x 3TK15 1950

3NA3 136–6 160 1 3NE3 224 160 1 – – – – 3RT14 46 135

3NA3 144–6 250 2 2NE3 230–0B 315 1 – – – – 3TK50 190

3NA3 252–6 315 2 3NE3 231 350 1 – – – – 3TK52 315

3NA3 365–6 500 3 3NE3 335 560 2 – – – – 3TK54 380

3NE1 436–0 630 3 3NE3 336 630 2 – – – – 3TK56 500

Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ çàùèòû
ïîëóïðîâîäíèêîâ aR (áåç çàùèòû
êàáåëåé) óæå âõîäÿò â ñòàíäàðòíûé
êîìïëåêò ïîñòàâêè

– – 3WN61 800 2 x 3TK54 684

– – 3WN62 1000 3 x 3TK54 950

– – 3WN63 1250 3 x 3TK56 1250

– – 3WN64 1600 3 x 3TK56 1250

– – 3WN65 2000 3 x 3TK15 1950

1) Íå îáåñïå÷èâàþò 100% çàùèòó äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ñî
ñòîðîíû ïèòàíèÿ.

2) Ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå êàáåëÿ äîëæíî áûòü ñîãëàñíî
DIN VDE 0100, VDE 0298 ×àñòü 4 è âûáòðàåòñÿ ïî
íîìèíàëüíîìó òîêó ïðåäîõðàíèòåëÿ.

3) Ñì. Êàòàëîã “Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”.
Èñïîëüçóåòñÿ äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé ïèòàþùèõñÿ îò ñåòè ñ
èíäóêòèâíîñòüþ≥ 3% îòíîñèòåëüíî ñîïðîòèâëåíèÿ
ïðåîáðàçîâàòåëÿ, ò.å. åñëè îòíîøåíèå ìîùíîñòè ÊÇ ñåòè ê
íîìèíàëüíîé ìîùíîñòè ïðèâîäà 33:1 èëè 100:1 è
èñïîëüçóåòñÿ 2% äðîññåëü.

Ñîïðîòèâëåíèå áëîêà âûïðÿìëåíèÿ:

4) Ñì. Êàòàëîã “Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”.

5) Ðàçìåð è êîëè÷åñòâî çàâèñÿò îò òèïà èñïîëüçóåìûõ
ïðåäîõðàíèòåëåé. Áîëåå ïîäðîáíóþ èíôîðìàöèþ ñì. â
Êàòàëîãå “Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”.

6) Êàáåëè ìîæíî çàùèùàòü ñ ïîìîùüþ àâòîìàòè÷åñêîãî
âûêëþ÷àòåëÿ ñ ñîîòâåòñòâóþùåé çàùèòîé. Ñì. Êàòàëîã
“Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”.

Âíèìàíèå:
Ïðè âûáîðå íåîáõîäèìî ó÷èòûâàòü âëèÿíèå òåìïåðàòóðû
îêðóæàþùåé ñðåäû íà îòêëþ÷àþùóþ ñïîñîáíîñòü.

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè ñ ÏÂ ðåêóïåðàöèè 25 %

Z
U=
⋅3 IUN
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3/66 Siemens DA 65.10 · 2001

Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

1) Êîììóòàöèîííûå äðîññåëè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé è áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ ñì. â Êàòàëîãå DA 93.3.

2) Ìîæíî èñïîëüçîâàòü òîëüêî â çàçåìëåííûõ ñåòÿõ (TT è TN). 3) Ïîäðîáíóþ èíôîðìàöèþ ïî ôèëüòðàì ìîæíî ïîëó÷èòü îò
EPCOS (www.epcos.de) íà www4. ad.siemens.de.
Ïðè ïîÿâëåíèè ñîîáùåíèÿ “Ââåäèòå ID” (”Entry ID”) ââåäèòå
÷èñëî:65 67 129.

Íîìèíàëü-
íàÿ
ìîùíîñòü

Áëîê âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè Ïîìåõîïîäàâëÿþùèé
ôèëüòð

Êîììóòàöèîííûé äðîññåëü1)
uD= 2 %

Êîììóòàöèîííûé äðîññåëü 1)
uD = 4 %

Pv

50/60
Ãö

Íîìè-
íàëüíûé
òîê

Pv

50/60
Ãö

Íîìè-
íàëüíûé
òîê

êÂò Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð Âò A Çàêàçíîé íîìåð Âò A

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 380 Â äî 480 Â,ìîæíî èñïîëüçîâàòü äëÿ 3 AC îò 200 Â äî 230 Â

400/480 Â, 50/60 Ãö 400/480 Â, 50/60 Ãö

7,5 6SE7022–1EC85–1AA0 6SE7023–4ES87–0FB12) 4EP36 00–4US 52/ 57 18 4EP37 00–7US 57/ 60 18

15 6SE7024–1EC85–1AA0 6SE7023–4ES87–0FB12) 4EP37 00–2US 57/ 60 35,5 4EP39 00–5US 82/ 87 35,5

37 6SE7028–6EC85–1AA0 6SE7027–2ES87–0FB12) 4EP39 00–2US 82/ 87 80 4EU24 52–4UA00 154/163 80

75 6SE7031–7EE85–1AA0 6SE7031–8ES87–0FA02) 4EU24 52–2UA00 154/163 160 4EU27 52–1UB00 253/275 160

90 6SE7032–2EE85–1AA0 6SE7031–8ES87–0FA02) 4EU25 52–4UA00 187/201 200 4EU27 52–2UB00 253/275 200

132 6SE7033–1EE85–1AA0 6SE7033–2ES87–0FA12) 4EU27 52–0UB00 253/275 280 4EU30 52–7UA00 334/367 280

160 6SE7033–8EE85–1AA0 6SE7033–2ES87–0FA12) 4EU27 52–7UA00 253/275 315 4EU30 52–8UA00 334/367 355

200 6SE7034–6EE85–1AA0 6SE7036–0ES87–0FA12) 4EU27 52–8UA00 253/275 400 4EU36 52–3UB00 450/495 400

250 6SE7036–1EE85–1AA0 6SE7036–0ES87–0FA12) 4EU30 52–5UA00 334/367 560 4EU36 52–4UB00 450/495 560

400 6SE7038–2EH85–1AA0 6SE7041–0ES87–0FA12) 4EU36 52–8UA00 450/495 720 4EU39 51–6UA00 570/627 710

500 6SE7041–0EH85–1AA0 6SE7041–0ES87–0FA12) 4EU36 52–0UB00 450/495 910 4EU39 51–1UB00 570/627 910

630 6SE7041–3EK85–1A@0 6SE7041–6ES87–0FA12) 4EU36 52–7UC00 450/495 1120 4EU43 51–3UB00 750/830 1120

800 6SE7041–8EK85–1A@0 6SE7041–6ES87–0FA12) 4EU39 51–0UC00 570/627 1600 4EU43 51–5UB00 750/830 1600

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 500 Â äî 600 Â
500 Â, 50 Ãö 500 Â, 50 Ãö

11 6SE7022–7FC85–1AA0 B84143–A25–R212 )3 ) 4EP36 00–3US 52 22,4 4EP38 00–8US 67 22,4

22 6SE7024–1FC85–1AA0 B84143–A36–R212 )3) 4EP37 00–1US 57 35,5 4EP40 01–0US 96 35,5

37 6SE7027–2FC85–1AA0 B84143–A80–R212 )3) 4EP39 00–1US 82 63 4EU24 52–5UA00 154 63

55 6SE7028–8FC85–1AA0 B84143–A80–R212 )3) 4EP40 00–1US 96 80 4EU25 52–1UB00 187 80

90 6SE7031–5FE85–1AA0 B84143–A150–R212 )3) 4EU24 52–1UA00 154 140 4EU27 52–3UB00 253 140

132 6SE7032–4FE85–1AA0 B84143–B 250–S@@3) 4EU25 52–6UA00 187 200 4EU30 52–0UB00 334 200

160 6SE7032–7FE85–1AA0 B84143–B 250–S@@3) 4EU27 52–2UA00 253 250 4EU30 52–1UB00 334 250

200 6SE7033–5FE85–1AA0 B84143–B 320–S@@3) 4EU27 52–3UA00 253 315 4EU36 52–5UB00 450 315

250 6SE7034–2FE85–1AA0 B84143–B 600–S@@3) 4EU27 52–4UA00 253 400 4EU36 52–6UB00 450 400

315 6SE7035–4FE85–1AA0 B84143–B 600–S@@3) 4EU30 52–2UA00 334 450 4EU36 52–7UB00 450 500

450 6SE7037–7FH85–1AA0 B84143–B1000–S@@ 3) 4EU36 52–3UA00 450 710 4EU39 51–7UA00 570 710

630 6SE7041–0FH85–1AA0 B84143–B1000–S@@ 3) 4EU36 52–4UA00 450 910 4EU43 51–5UA00 750 910

800 6SE7041–3FK85–1A@0 B84143–B1600–S@@ 3) 4EU39 52–5UB00 570 1120 4EU45 51–5UA00 840 1120

900 6SE7041–5FK85–1A@0 B84143–B1600–S@@ 3) 4EU39 51–7UB00 570 1250 4EU45 51–6UA00 840 1250

1100 6SE7041–8FK85–1A@0 B84143–B1600–S@@ 3) 4EU43 51–2UB00 750 1600 4EU47 51–3UA00 965 1600

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 660 Â äî 690 Â
690 Â, 50 Ãö 690 Â, 50 Ãö

110 6SE7031–4HE85–1AA0 B84143–B 250–S@@3) 4EU25 52–3UA00 187 125 4EU27 52–4UB00 253 125

160 6SE7032–2HE85–1AA0 B84143–B 250–S@@3) 4EU27 52–6UA00 253 224 4EU36 52–8UB00 450 224

200 6SE7032–7HE85–1AA0 B84143–B 320–S@@3) 4EU27 52–6UA00 253 315 4EU36 52–8UB00 450 315

315 6SE7034–2HE85–1AA0 B84143–B 600–S@@3) 4EU3052–4UA00 334 400 4EU39 51–8UA00 570 400

400 6SE7035–3HE85–1AA0 B84143–B 600–S@@3) 4EU36 52–5UA00 450 500 4EU39 51–0UB00 570 500

630 6SE7037–7HH85–1AA0 B84143–B1000–S@@ 3) 4EU36 52–7UA00 450 710 4EU43 51–6UA00 750 710

800 6SE7041–0HH85–1AA0 B84143–B1000–S@@ 3) 4EU39 51–0UA00 570 910 4EU45 51–3UA00 840 910

1000 6SE7041–3HK85–1A@0 B84143–B1600–S@@ 3) 4EU39 51–6UB00 570 1120 4EU47 51–2UA00 965 1120

1100 6SE7041–5HK85–1A@0 B84143–B1600–S@@ 3) 4EU43 51–0UB00 750 1250 4EU50 51–1UA00 1180 1250

1500 6SE7041–8HK85–1A@0 B84143–B1600–S@@ 3) 4EU45 51–4UA00 840 1600 4EU52 51–1UA00 1350 1600
� ��

Áëîê âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè A

Áëîê âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè D

äëÿ ïàðàëëåëüíîãî ïîäêëþ÷åíèÿ

äëÿ çàçàåìëåííûõ ñåòåé 500 Â (TT è TN) 2 0

äëÿ çàçàåìëåííûõ ñåòåé 690 Â (TT è TN) 2 1

äëÿ íå çàçàåìëåííûõ è èçîëèðîâàííûõ ñåòåé îò 380 Â äî 690 Â (IT) 2 4

?�		0 %�� �0���� � ������

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè ñ ÏÂ ðåêóïåðàöèè 25 %
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Îáðàòíûå àâòîòðàíñôîðìàòîðû1)

äëèòåëüíîñòü ðàáîòû
25 %

P v

50/60 Ãö
äëèòåëüíîñòü ðàáîòû
25 %

Pv

50/60 Ãö

Çàêàçíîé íîìåð êÂò Çàêàçíîé íîìåð êÂò

Ìîæíî èñïîëüçîâàòü äëÿ 3 AC îò 200 Â äî 230 Â

îò 380 Â äî 415 Â, 50/60 Ãö îò 440 Â äî 480 Â, 60 Ãö

4AP25 95–0UA11–8A 0,35 4AP25 95–0UA21–8A 0,35

4AP27 95–0UA01–8A 0,45 4AP27 95–0UA51–8A 0,45

4AP30 95–0UA01–8A 0,65 4AP30 95–0UA71–8A 0,65

4AU39 95–0UA51–8A 2,20 4AU36 95–0UA21–8A 1,70

4AU39 95–0UA61–8A 2,20 4AU39 95–0UB01–8A 2,20

4BU43 95–0UA41–8A 2,70 4BU43 95–0UA51–8A 2,70

4BU45 95–0UA61–8A 2,80 4BU45 95–0UA71–8A 2,80

4BU47 95–0UA61–8A 3,00 4BU47 95–0UA71–8A 3,00

4BU51 95–0UA31–8A 6,00 4BU51 95–0UA41–8A 6,00

4BU53 95–0UA61–8A 6,20 4BU52 95–0UA41–8A 6,20

4BU54 95–0UA21–8A 7,30 4BU54 95–0UA31–8A 7,30

4BU56 95–0UA41–8A 8,00 4BU55 95–0UA31–8A 7,50

4BU58 95–0UA51–8A 14,8 4BU56 95–0UA51–8A 8,00

500 Â, 50/60 Ãö 600 Â, 60 Ãö

4AP27 95–0UA61–8A 0,45 4AP25 95–0UA01–8A 0,35

4AP27 95–0UA71–8A 0,45 4AP27 95–0UA31–8A 0,45

4AP30 95–0UA81–8A 0,65 4AP30 95–0UA61–8A 0,65

4AU36 95–0UA31–8A 1,70 4AP30 95–0UA61–8A 0,65

4AU39 95–0UB11–8A 2,20 4AU39 95–0UA41–8A 2,20

4BU43 95–0UA61–8A 2,70 4BU43 95–0UA11–8A 2,70

4BU45 95–0UA81–8A 2,80 4BU43 95–0UA21–8A 2,70

4BU45 95–0UB01–8A 2,80 4BU45 95–0UA41–8A 2,80

4BU47 95–0UA81–8A 3,00 4BU47 95–0UA41–8A 3,00

4BU51 95–0UA51–8A 6,00 4BU51 95–0UA21–8A 6,00

4BU54 95–0UA41–8A 7,30 4BU53 95–0UA41–8A 6,20

4BU55 95–0UA41–8A 7,50 4BU55 95–0UA21–8A 7,50

4BU56 95–0UA61–8A 8,00 4BU56 95–0UA21–8A 8,00

4BU58 95–0UA61–8A 8,00 ïî çàïðîñó

4BU59 95–0UA21–8A 15,5 ïî çàïðîñó

690 Â, 50/60 Ãö

4BU43 95–0UA31–8A 2,70

4BU45 95–0UA51–8A 2,80

4BU47 95–0UA51–8A 3,00

4BU52 95–0UA31–8A 6,00

4BU53 95–0UA51–8A 6,20

4BU56 95–0UA31–8A 8,00

4BU58 95–0UA41–8A 14,8

4BU59 95–0UA11–8A 15,5

4BU60 95–0UA31–8A 16,3

4BU62 95–0UA41–8A 20,2

1) Òðàíñôîðìàòîð:
Áàçîâîå âðåìÿ öèêëà ðàáîòû 22 ìèí., ò.å.
Ïðè äëèòåëüíîñòè ðàáîòû â ðåæèìå ðåêóïåðàöèè 25 %,
ìàêñèìàëüíî 5,5 ìèí. äëÿ ðåæèìà ðåêóïåðàöèè è 16,5 ìèí.
äëÿ ðåæèìà âûïðÿìëåíèÿ.

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè ñ ÏÂ ðåêóïåðàöèè 25 %
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

1) Âûêëþ÷àòåëü-ðàçúåäèíèòåëü:
Îáðàòèòå âíèìàíèå íà ðàçìåð ñîîòâåòñòâóþùèõ
ïðåäîõðàíèòåëåé!

2) Ìîæíî èñïîëüçîâàòü êàê îïöèþ â çàâèñèìîñòè îò
òðåáîâàíèé. Ïîäðîáíóþ èíôîðìàöèþ ñì. â Êàòàëîãå
“Íèçêîâîëüòíàÿ êîîìóòàöèîííàÿ òåõíèêà”.

� Íå ïîñòàâëÿåòñÿ ôèðìîé Siemens.

Íîìè-
íàëüíàÿ
ìîùíîñòü

Áëîê
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè

Âûêëþ÷àòåëü-
ðàçúåäèíèòåëü2 )

Âûêëþ÷àòåëü-ðàçúåäèíèòåëü
ñ äåðæàòåëÿìè ïîä ïðåäîõðàíèòåëè1)2)

Ðàçúåäèíèòåëü ñ äåðæàòåëÿìè
ïîä ïðåäîõðàíèòåëè1)2)

Íîìè-
íàëüíûé
òîê

Íîìè-
íàëüíûé
òîê

Ìàêñ.
ðàçìåð
ïðåäîõðà-
íèòåëÿ

Íîìè-
íàëüíûé
òîê

Ìàêñ.
ðàçìåð
ïðåäîõðà-
íèòåëÿ

êÂò Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 380 Â äî 480 Â,ìîæíî èñïîëüçîâàòü äëÿ 3 AC îò 200 Â äî 230 Â

7,5 6SE7022–1EC85–1AA0 3KA50 30–1EE01 63 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

15 6SE7024–1EC85–1AA0 3KA50 30–1EE01 63 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

37 6SE7028–6EC85–1AA0 3KA53 30–1EE01 160 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

75 6SE7031–7EE85–1AA0 3KA55 30–1EE01 250 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

90 6SE7032–2EE85–1AA0 3KA55 30–1EE01 250 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

132 6SE7033–1EE85–1AA0 3KA57 30–1EE01 400 3KL57 30–1EB01 400 1; 2 3NP53 60–0CA00 400 1; 2

160 6SE7033–8EE85–1AA0 3KA57 30–1EE01 400 3KL57 30–1EB01 400 1; 2 3NP53 60–0CA00 400 1; 2

200 6SE7034–6EE85–1AA0 3KA58 30–1EE01 630 3KL61 30–1AB0 630 2; 3 3NP54 60–0CA00 630 2; 3

250 6SE7036–1EE85–1AA0 3KA58 30–1EE01 630 3KL61 30–1AB0 630 2; 3 3NP54 60–0CA00 630 2; 3

400 6SE7038–2EH85–1AA0 3KE45 30–0AA 1000 – – – – – –

500 6SE7041–0EH85–1AA0 � 1250 – – – – – –

630 6SE7041–3EK85–1A@0 � 1250 – – – – – –

800 6SE7041–8EK85–1A@0 � 1600 – – – – – –

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 500 Â äî 600 Â

11 6SE7022–7FC85–1AA0 3KA50 30–1EE01 63 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

22 6SE7024–1FC85–1AA0 3KA50 30–1EE01 63 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

37 6SE7027–2FC85–1AA0 3KA51 30–1EE01 80 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

55 6SE7028–8FC85–1AA0 3KA53 30–1EE01 160 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

90 6SE7031–5FE85–1AA0 3KA53 30–1EE01 160 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

132 6SE7032–4FE85–1AA0 3KA55 30–1EE01 250 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

160 6SE7032–7FE85–1AA0 3KA57 30–1EE01 400 3KL57 30–1EB01 400 1; 2 3NP53 60–0CA00 400 1; 2

200 6SE7033–5FE85–1AA0 3KA57 30–1EE01 400 3KL57 30–1EB01 400 1; 2 3NP53 60–0CA00 400 1; 2

250 6SE7034–2FE85–1AA0 3KA58 30–1EE01 630 3KL61 30–1AB0 630 2; 3 3NP54 60–0CA00 630 2; 3

315 6SE7035–4FE85–1AA0 3KA58 30–1EE01 630 3KL61 30–1AB0 630 2; 3 3NP54 60–0CA00 630 2; 3

450 6SE7037–7FH85–1AA0 3KE45 30–0AA 1000 – – – – – –

630 6SE7041–0FH85–1AA0 � 1250 – – – – – –

800 6SE7041–3FK85–1A@0 � 1600 – – – – – –

900 6SE7041–5FK85–1A@0 � 1600 – – – – – –

1100 6SE7041–8FK85–1A@0 � 2000 – – – – – –

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 660 Â äî 690 Â

110 6SE7031–4HE85–1AA0 3KA53 30–1EE01 160 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP42 70–0CA01 250 0; 1

160 6SE7032–2HE85–1AA0 3KA55 30–1EE01 250 3KL55 30–1EB01 250 0; 1; 2 3NP53 60–0CA00 400 1; 2

200 6SE7032–7HE85–1AA0 3KA57 30–1EE01 400 3KL57 30–1EB01 400 1; 2 3NP53 60–0CA00 400 1; 2

315 6SE7034–2HE85–1AA0 3KA58 30–1EE01 630 3KL61 30–1AB0 630 2; 3 3NP54 60–0CA00 630 2; 3

400 6SE7035–3HE85–1AA0 3KA58 30–1EE01 630 3KL61 30–1AB0 630 2; 3 3NP54 60–0CA00 630 2; 3

630 6SE7037–7HH85–1AA0 3KE45 30–0AA 1000 – – – – – –

800 6SE7041–0HH85–1AA0 � 1250 – – – – – –

1000 6SE7041–3HK85–1A@0 � 1600 – – – – – –

1100 6SE7041–5HK85–1A@0 � 1600 – – – – – –

1500 6SE7041–8HK85–1A@0 � 2000 – – – – – –

�

Áëîê âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè A

Áëîê âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè D
äëÿ ïàðàëëåëüíîãî ïîäêëþ÷åíèÿ

?�		0 %�� �0���� � ������

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè ñ ÏÂ ðåêóïåðàöèè 100 %
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ çàùèòû êàáåëåé
Êëàññ gL1 )2 )

Ïðåäîõðàíèåòëè äëÿ çàùèòû
ïîëóïðîâîäíèêîâ Êëàññ aR2)
(âêëþ÷àÿ çàùèòó êàáåëåé)

Ïðåäîõðàíèòåëè
ñîãëàñíî IEC/DIN5)

Àâòîìàòè÷åñêèé
âûêëþ÷àòåëü4)

Ãëàâíûé êîíòàêòîð ñî
ñòîðîíû ïèòàíèÿ4 )

Íîìè-
íàëüíûé
òîê

Ðàçìåð Íîìè-
íàëüíûé
òîê

Ðàçìåð Íîìè-
íàëüíûé
òîê/Ðàçìåð

Íîìè-
íàëüíûé
òîê

Ðåæèì
ðàáîòû AC-1
55 °C

Íîìè-
íàëüíûé
òîê

Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé
íîìåð

A Çàêàçíîé íîìåð A

3NA3 810 25 00 3NE4 101 32 0 – – – – 3RT10 25 35

3NA3 820 50 00 3NE4 118 63 0 – – – – 3RT10 34 45

3NA3 830 100 00 3NE4 122 125 0 – – – – 3RT10 44 90

3NA3 140 200 1 3NE3 227 250 1 – – – – 3TK50 190

3NA3 144 250 1 3NE3 230–0B 315 1 – – – – 3TK52 315

3NA3 252 315 2 3NE3 233 450 1 – – – – 3TK54 380

3NA3 260 400 2 3NE3 333 450 2 – – – – 3TK56 500

3NA3 365 500 3 3NE3 335 560 2 – – – – 3TK56 500

3NA3 372 630 3 3NE3 338–8 800 2 – – – – 2 x 3TK54 684

3NA3 4803)6) 1000 4 Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ çàùèòû
ïîëóïðîâîäíèêîâ aR (áåç çàùèòû
êàáåëåé) óæå âõîäÿò â ñòàíäàðòíûé
êîìïëåêò ïîñòàâêè

3NH3 530 1000/4 3WN62 1000 3 x 3TK52 788

3NA3 6823)6) 1250 4a 3NH7 520 1250/4a 3WN63 1250 3 x 3TK56 1250

2 x 3NA3 4753)6) 800 4 3NH3 530 1000/4 3WN64 1600 3 x 3TK56 1250

2 x 3NA3 4803)6) 1000 4 3NH3 530 1000/4 3WN65 2000 3 x 3TK15 1950

äî 500 Â äî 600 Â

3NA3 814 3NA3 814–6 35 00 3NE4 102 40 0 – – – – 3RT10 25 35

3NA3 820 3NA3 820–6 50 00 3NE4 118 63 0 – – – – 3RT10 34 45

3NA3 824 3NA3 824–6 80 00 3NE4 121 100 0 – – – – 3RT10 44 90

3NA3 830 3NA3 830–6 100 00 3NE3 222 125 1 – – – – 3RT10 44 90

3NA3 136 3NA3 136–6 160 1 3NE3 224 160 1 – – – – 3TK50 190

3NA3 144 3NA3 144–6 250 2 3NE3 230–0B 315 1 – – – – 3TK52 315

3NA3 252 3NA3 252–6 315 2 3NE3 231 350 1 – – – – 3TK52 315

3NA3 260 3NA3 260–6 400 2 3NE3 333 450 2 – – – – 3TK54 380

3NA3 365 3NA3 365–6 500 3 3NE3 334–0B 500 2 – – – – 3TK56 500

3NA3 372 3NE1 436–0 630 3 3NE3 336 630 2 – – – – 2 x 3TK54 684

3NA3 4803)6) 1000 4 Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ çàùèòû
ïîëóïðîâîäíèêîâ aR (áåç çàùèòû
êàáåëåé) óæå âõîäÿò â ñòàíäàðòíûé
êîìïëåêò ïîñòàâêè

3NH3 530 1000/4 3WN61 800 2 x 3TK56 900

3NA3 6823)6) 1250 4a 3NH7 520 1250/4a 3WN63 1250 3 x 3TK56 1250

2 x 3NA3 4753)6) 800 4 3NH3 530 1000/4 3WN64 1600 3 x 3TK56 1250

2 x 3NA3 4753)6) 800 4 3NH3 530 1000/4 3WN64 1600 3 x 3TK14 1410

2 x 3NA3 4803)6) 1000 4 3NH3 530 1000/4 3WN65 2000 3 x 3TK15 1950

3NA3 136–6 160 1 3NE3 224 160 1 – – – – 3TK50 190

3NA3 144–6 250 2 3NE3 230–0B 315 1 – – – – 3TK52 315

3NA3 252–6 315 2 3NE3 231 350 1 – – – – 3TK52 315

3NA3 365–6 500 3 3NE3 335 560 2 – – – – 3TK56 500

3NE1 436–6 630 3 3NE3 336 630 2 – – – – 2 x 3TK54 684

Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ çàùèòû
ïîëóïðîâîäíèêîâ aR (áåç çàùèòû
êàáåëåé) óæå âõîäÿò â ñòàíäàðòíûé
êîìïëåêò ïîñòàâêè

– – 3WN61 800 2 x 3TK56 900

– – 3WN63 1250 3 x 3TK56 1250

– – 3WN64 1600 3 x 3TK56 1250

– – 3WN64 1600 3 x 3TK14 1410

– – 3WN65 2000 3 x 3TK15 1950

1) Íå îáåñïå÷èâàþò 100% çàùèòó äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ñî
ñòîðîíû ïèòàíèÿ.

2) Ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå êàáåëÿ äîëæíî áûòü ñîãëàñíî
DIN VDE 0100, VDE 0298 ×àñòü 4 è âûáèðàåòñÿ ïî
íîìèíàëüíîìó òîêó ïðåäîõðàíèòåëÿ.

3) Ñì. Êàòàëîã “Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”.
Èñïîëüçóåòñÿ äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé ïèòàþùèõñÿ îò ñåòè ñ
èíäóêòèâíîñòüþ≥ 3% îòíîñèòåëüíî ñîïðîòèâëåíèÿ
ïðåîáðàçîâàòåëÿ, ò.å. åñëè îòíîøåíèå ìîùíîñòè ÊÇ ñåòè ê
íîìèíàëüíîé ìîùíîñòè ïðèâîäà 33:1 èëè 100:1 è
èñïîëüçóåòñÿ 2% äðîññåëü.

Ñîïðîòèâëåíèå áëîêà âûïðÿìëåíèÿ:

4) Ñì. Êàòàëîã “Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”.

5) Ðàçìåð è êîëè÷åñòâî çàâèñÿò îò òèïà èñïîëüçóåìûõ
ïðåäîõðàíèòåëåé. Áîëåå ïîäðîáíóþ èíôîðìàöèþ ñì. â
Êàòàëîãå “Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”.

6) Êàáåëè ìîæíî çàùèùàòü ñ ïîìîùüþ àâòîìàòè÷åñêîãî
âûêëþ÷àòåëÿ ñ ñîîòâåòñòâóþùåé çàùèòîé. Ñì. Êàòàëîã
“Íèçêîâîëüòíàÿ êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà”.

Âíèìàíèå:
Ïðè âûáîðå íåîáõîäèìî ó÷èòûâàòü âëèÿíèå òåìïåðàòóðû
îêðóæàþùåé ñðåäû íà îòêëþ÷àþùóþ ñïîñîáíîñòü.

Z
U=
⋅3 IUN

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè ñ ÏÂ ðåêóïåðàöèè 100 %
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3/70 Siemens DA 65.10 · 2001

Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

1) Êîììóòàöèîííûå äðîññåëè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé è áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ ñì. â Êàòàëîãå DA 93.3.

2) Ìîæíî èñïîëüçîâàòü òîëüêî â çàçåìëåííûõ ñåòÿõ (TT è TN). 3) Ïîäðîáíóþ èíôîðìàöèþ ïî ôèëüòðàì ìîæíî ïîëó÷èòü îò
EPCOS (www.epcos.de) íà www4. ad.siemens.de.
Ïðè ïîÿâëåíèè ñîîáùåíèÿ “Ââåäèòå ID” (”Entry ID”) ââåäèòå
÷èñëî:65 67 129.

Íîìèíàëü-
íàÿ
ìîùíîñòü

Áëîê
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèé
ôèëüòð

Êîììóòàöèîííûé äðîññåëü1)
uD= 2 %

Êîììóòàöèîííûé äðîññåëü1)
uD = 4 %

Pv

50/60
Ãö

Íîìè-
íàëüíûé
òîê

P v

50/60
Ãö

Íîìè-
íàëüíûé
òîê

êÂò Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð Âò A Çàêàçíîé íîìåð Âò A

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 380 Â äî 480 Â,ìîæíî èñïîëüçîâàòü äëÿ 3 AC îò 200 Â äî 230 Â

400/480 Â, 50/60 Ãö 400/480 Â, 50/60 Ãö

7,5 6SE7022–1EC85–1AA0 6SE7023–4ES87–0FB12) 4EP36 01–0US 52/ 57 22,5 4EP38 01–0US 67/ 71 22,5

15 6SE7024–1EC85–1AA0 6SE7027–2ES87–0FB12) 4EP38 01–1US 67/ 71 45 4EP40 01–1US 96/103 45

37 6SE7028–6EC85–1AA0 6SE7031–0ES87–0FA02) 4EP40 01–3US 96/103 91 4EU25 52–2UB00 187/201 91

75 6SE7031–7EE85–1AA0 6SE7031–8ES87–0FA02) 4EU25 52–4UA00 187/201 200 4EU27 52–2UB00 253/275 200

90 6SE7032–2EE85–1AA0 6SE7033–2ES87–0FA12) 4EU25 52–8UA00 187/201 224 4EU27 52–5UB00 253/275 224

132 6SE7033–1EE85–1AA0 6SE7033–2ES87–0FA12) 4EU27 52–7UA00 253/275 315 4EU30 52–3UB00 334/367 315

160 6SE7033–8EE85–1AA0 6SE7036–0ES87–0FA12) 4EU27 52–8UA00 253/275 400 4EU30 52–8UA00 334/367 355

200 6SE7034–6EE85–1AA0 6SE7036–0ES87–0FA12) 4EU30 52–4UB00 334/367 500 4EU36 52–5UC00 450/495 500

250 6SE7036–1EE85–1AA0 6SE7041–0ES87–0FA12) 4EU30 52–6UA00 334/367 630 4EU36 52–6UC00 450/495 630

400 6SE7038–2EH85–1AA0 6SE7041–0ES87–0FA12) 4EU36 52–0UB00 450/495 910 4EU39 51–1UB00 570/627 910

500 6SE7041–0EH85–1AA0 6SE7041–0ES87–0FA12) 4EU36 52–7UC00 450/495 1120 4EU43 51–3UB00 750/830 1120

630 6SE7041–3EK85–1A�0 6SE7041–6ES87–0FA12) 4EU39 51–8UB00 570/627 1400 4EU43 51–4UB00 750/830 1500

800 6SE7041–8EK85–1A�0 6SE7041–6ES87–0FA12) ïî çàïðîñó 1800 ïî çàïðîñó 1800

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 500 Â äî 600 Â
500 Â, 50 Ãö 500 Â, 50 Ãö

11 6SE7022–7FC85–1AA0 B84143–A36–R212 )3 ) 4EP37 00–7US 57 31,5 4EP40 01–0US 96 35,5

22 6SE7024–1FC85–1AA0 B84143–A50–R212 )3 ) 4EP38 01–2US 67 45 4EP40 01–2US 96 45

37 6SE7027–2FC85–1AA0 B84143–A80–R212 )3 ) 4EP40 00–1US 96 80 4EU25 52–1UB00 187 80

55 6SE7028–8FC85–1AA0 B84143–A120–R212 )3) 4EP40 00–2US 96 100 4EU25 52–3UB00 187 100

90 6SE7031–5FE85–1AA0 B84143–A150–R212 )3) 4EU25 52–2UA00 187 160 4EU27 52–6UB00 253 160

132 6SE7032–4FE85–1AA0 B84143–B 250–S@@3) 4EU27 52–2UA00 253 250 4EU30 52–1UB00 334 250

160 6SE7032–7FE85–1AA0 B84143–B 320–S@@3) 4EU27 52–3UA00 253 315 4EU36 52–5UB00 450 315

200 6SE7033–5FE85–1AA0 B84143–B 320–S@@3) 4EU27 52–4UA00 253 400 4EU36 52–6UB00 450 400

250 6SE7034–2FE85–1AA0 B84143–B 600–S@@3) 4EU30 52–2UA00 334 450 4EU36 52–7UB00 450 500

315 6SE7035–4FE85–1AA0 B84143–B 600–S@@3) 4EU30 52–5UB00 334 560 4EU39 51–4UB00 570 560

450 6SE7037–7FH85–1AA0 B84143–B1000–S@@ 3) ïî çàïðîñó 800 ïî çàïðîñó 800

630 6SE7041–0FH85–1AA0 B84143–B1000–S@@ 3) 4EU39 51–5UB00 570 1120 4EU45 51–5UA00 840 1120

800 6SE7041–3FK85–1A@0 B84143–B1600–S@@ 3) 4EU39 51–7UB00 570 1250 4EU45 51–6UA00 840 1250

900 6SE7041–5FK85–1A@0 B84143–B1600–S@@ 3) 4EU43 51–2UB00 750 1600 4EU47 51–3UA00 965 1600

1100 6SE7041–8FK85–1A@0 B84143–B2500–S@@ 3) ïî çàïðîñó 2000 ïî çàïðîñó 2000

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 660 Â äî 690 Â
690 Â, 50 Ãö 690 Â, 50 Ãö

110 6SE7031–4HE85–1AA0 B84143–B 250–S@@3) 4EU25 52–0UB00 187 160 4EU30 52–2UB00 334 180

160 6SE7032–2HE85–1AA0 B84143–B 250–S@@3) 4EU27 52–6UA00 253 224 4EU36 52–8UB00 450 224

200 6SE7032–7HE85–1AA0 B84143–B 320–S@@3) 4EU27 52–6UA00 253 315 4EU36 52–8UB00 450 315

315 6SE7034–2HE85–1AA0 B84143–B 600–S@@3) 4EU30 52–4UA00 334 400 4EU39 51–8UA00 570 400

400 6SE7035–3HE85–1AA0 B84143–B 600–S@@3) 4EU36 52–4UC00 450 560 4EU39 51–4UB00 570 560

630 6SE7037–7HH85–1AA0 B84143–B1000–S@@ 3) ïî çàïðîñóe 800 ïî çàïðîñó 800

800 6SE7041–0HH85–1AA0 B84143–B1000–S@@ 3) 4EU39 51–6UB00 570 1120 4EU47 51–2UA00 965 1120

1000 6SE7041–3HK85–1A@0 B84143–B1600–S@@ 3) 4EU43 51–0UB00 750 1250 4EU50 51–1UA00 1180 1250

1100 6SE7041–5HK85–1A@0 B84143–B1600–S@@ 3) 4EU45 51–4UA00 840 1600 4EU52 51–1UA00 1350 1600

1500 6SE7041–8HK85–1A@0 B84143–B1600–S@@ 3) ïî çàïðîñó 2000 ïî çàïðîñó 2000
� ��

Áëîê âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè A

Áëîê âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåð.äëÿ ïàðàëë. ïîäêë.D

äëÿ çàçàåìëåííûõ ñåòåé 500 Â (TT è TN) 2 0

äëÿ çàçàåìëåííûõ ñåòåé 690 Â (TT è TN) 2 1

äëÿ íå çàçàåìëåííûõ è èçîëèðîâàííûõ ñåòåé (IT) îò 380 Â äî 690 Â 2 4

?�		0 %�� �0���� � ������

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè ñ ÏÂ ðåêóïåðàöèè 100 %
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Îáðàòíûå àâòîòðàíñôîðìàòîðû

äëèòåëüíîñòü ðàáîòû
100 %

P v

50/60 Ãö
äëèòåëüíîñòü ðàáîòû
100 %

P v

50/60 Ãö

Çàêàçíîé íîìåð êÂò Çàêàçíîé íîìåð êÂò

Ìîæíî èñïîëüçîâàòü äëÿ 3 AC îò 200 Â äî 230 Â

îò 380 Â äî 415 Â, 50/60 Ãö îò 440 Â äî 480 Â, 60 Ãö

4AP27 95–0UA11–8A 0,15 4AP27 95–0UA21–8A 0,15

4AP30 95–0UA11–8A 0,20 4AP30 95–0UA21–8A 0,20

4AU39 95–0UA01–8A 0,60 4AU39 95–0UA11–8A 0,60

4BU45 95–0UA01–8A 0,90 4BU43 95–0UA01–8A 0,80

4BU45 95–0UA11–8A 0,90 4BU45 95–0UA21–8A 0,90

4BU47 95–0UA01–8A 1,00 4BU47 95–0UA11–8A 1,00

4BU52 95–0UA01–8A 1,70 4BU51 95–0UA01–8A 1,60

4BU53 95–0UA01–8A 1,80 4BU53 95–0UA11–8A 1,80

4BU54 95–0UA11–8A 2,10 4BU54 95–0UA01–8A 2,10

4BU56 95–0UA01–8A 2,30 4BU56 95–0UA11–8A 2,30

4BU58 95–0UA01–8A 4,10 4BU58 95–0UA11–8A 4,10

4BU60 95–0UA01–8A 4,60 4BU59 95–0UA01–8A 4,40

4BU62 95–0UA01–8A 5,70 ïî çàïðîñó

500 Â, 50/60 Ãö 600 Â, 60 Ãö

4AP30 95–0UA31–8A 0,20 4AP30 95–0UA51–8A 0,20

4AU36 95–0UA41–8A 0,48 4AU36 95–0UA01–8A 0,48

4AU39 95–0UA21–8A 0,60 4AU36 95–0UA11–8A 0,48

4AU39 95–0UA31–8A 0,60 ïî çàïðîñó

4BU45 95–0UA31–8A 0,90 ïî çàïðîñó

4BU47 95–0UA21–8A 1,00 ïî çàïðîñó

4BU51 95–0UA11–8A 1,60 ïî çàïðîñó

4BU52 95–0UA11–8A 1,70 ïî çàïðîñó

4BU53 95–0UA21–8A 1,80 ïî çàïðîñó

4BU55 95–0UA01–8A 2,20 ïî çàïðîñó

4BU58 95–0UA21–8A 4,10 ïî çàïðîñó

4BU60 95–0UA11–8A 4,60 ïî çàïðîñó

4BU62 95–0UA11–8A 5,70 ïî çàïðîñó

4BU62 95–0UA21–8A 5,70 ïî çàïðîñó

4BU64 95–0UA01–8A 6,40 ïî çàïðîñó

690 Â, 50/60 Ãö

4BU47 95–0UA31–8A 1,00

4BU52 95–0UA21–8A 1,70

4BU53 95–0UA31–8A 1,80

4BU55 95–0UA11–8A 2,20

4BU58 95–0UA31–8A 4,10

4BU60 95–0UA21–8A 4,60

4BU62 95–0UA31–8A 5,70

4BU63 95–0UA01–8A 6,00

4BU64 95–0UA11–8A 6,40

4BU65 95–0UA01–8A 6,80

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè ñ ÏÂ ðåêóïåðàöèè 100 %
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

1) Áëîêè òîðìîæåíèÿ, ïîäêëþ÷åííûå â ïàðàëëåëü ê øèíå
ïîñòîÿííîãî òîêà èëè íåñêîëüêèì ïðåîáðàçîâàòåëÿì,
äîëæíû ïîäêëþ÷àòüñÿ ÷åðåç óêàçàííûå ïðåäîõðàíèòåëè.

Íîìèíàëüíàÿ
ìîùíîñòü

Êîìïîíåíòû äëÿ
áëîêîâ òîðìîæåíèÿ1)

Ðàçúåäèíèòåëü ñ äåðæàòåëÿìè ïîä ïðåäîõðàíèòåëè
äëÿ ïîäñîäèíåíèÿ ê øèíå ïîñòîÿííîãî òîêà

Ïðåäîõðàíèåòåëè äëÿ áëîêîâ òîðìîæåíèÿ

P20 Íîìè-
íàëüíûé
òîê

Ìàêñ
ðàçìåð
ïðåäîõðà-
íèòåëÿ

Íîìè-
íàëüíûé
òîê

Ðàçìåð

êÂò Çàêàçíîé íîìåð Çàêàçíîé íîìåð A Çàêàçíîé íîìåð A

Íàïðÿæåíèå ïîñòîÿííîãî òîêà DC îò 270 Â äî 310 Â
5 6SE7021–6CS87–2DA0 3NP40 10–0CH01 100 00 2 x 3NE1 814–0 20 000

10 6SE7023–2CA87–2DA0 3NP40 10–0CH01 100 00 2 x 3NE1 817–0 50 000

20 6SE7026–3CA87–2DA0 3NP40 10–0CH01 100 00 2 x 3NE1 820–0 80 000

Íàïðÿæåíèå ïîñòîÿííîãî òîêà DC îò 510 Â äî 650 Â
5 6SE7018–0ES87–2DA0 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE4 101 32 0

10 6SE7021–6ES87–2DA0 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE4 101 32 0

20 6SE7023–2EA87–2DA0 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE4 102 40 0

50 6SE7028–0EA87–2DA0 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE4 121 100 0

100 6SE7031–6EB87–2DA0 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE3 225 200 1

170 6SE7032–7EB87–2DA0 3NP53 60–0CA00 400 0; 1 2 x 3NE3 230–0B 315 1

Íàïðÿæåíèå ïîñòîÿííîãî òîêà DC îò 675 Â äî 810 Â
5 6SE7016–4FS87–2DA0 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE4 101 32 0

10 6SE7021–3FS87–2DA0 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE4 101 32 0

50 6SE7026–4FA87–2DA0 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE4 120 80 0

100 6SE7031–3FB87–2DA0 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE3 224 160 1

200 6SE7032–5FB87–2DA0 3NP 53 60–0CA00 400 1; 2 2 x 3NE3 230–0B 315 1

Íàïðÿæåíèå ïîñòîÿííîãî òîêà DC îò 890 Â äî 930 Â

50 6SE7025–3HA87–2DA0 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE4 118 63 0

200 6SE7032–1HB87–2DA0 3NP42 70–0CA01 250 0; 1 2 x 3NE3 227 250 1

?�		0 %�� �0���� � ������

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû äëÿ
áëîêîâ òîðìîæåíèÿ è òîðìîçíûõ ðåçèñòîðîâ
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Îïèñàíèå Ðàçìåð Çàêàçíîé íîìåð Ãàáàðèòíûå ðàçìåðû
Ø x Â x Ã
ìì

Âåñ

êã

Ïàíåëü IP 20 (êîìïëåêò îáîðóäîâàíèÿ äëÿ ìîäåðíèçàöèè)
Äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé è èíâåðòîðîâ áåç PMU1) E

F
G

6SE7090–0XE87–3AC0

6SE7090–0XF87–3AC0
6SE7090–0XG87–3AC0

270 x 1050 x 370
360 x 1050 x 370
508 x 1450 x 480

15
17
25

Äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ E 6SE7090–0XE85–0TC0 270 x 1050 x 370 15

Äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
áåç PMU 1) E 6SE7090–0XE85–1TC0 270 x 1050 x 370 15

Ïîñòàâùèê Äëèíà Çàêàçíîé íîìåð

G-ðåéêà EN 50 035, ñòàëü
Phönix Contact, Blomberg 2 ì 12 01 002

Wieland, Bamberg 2 ì 98.190.0000.0

Weidmüller GmbH u. Co., Paderborn 5 x 2 ì 05 1440

Weidmüller GmbH u. Co., Paderborn 10 x 1 ì 05 1441

Ïîñòàâùèê Äëèíà Çàêàçíîé íîìåð

DIN ðåéêà EN 50 022

Siemens AG (I-Center) 0,5 ì 8GR4 926

Siemens AG (I-Center) 1 ì 8GR4 928

Íàçíà÷åíèå Çàêàçíîé íîìåð

Ñèñòåìà êðåïëåíèÿ øèí ïîñòîÿííîãî òîêà
Ýëåìåíòû êðåïåæà äëÿ øèí 30 ìì è 40 ìì 6SE7090–0XX87–3CB0

Ýëåìåíòû êðåïåæà äëÿ øèí 50 ìì è 60 ìì 6SE7090–0XX87–3CD0

Ýëåìåíòû êðåïåæà äëÿ øêàôîâ 8MF è 8MC 6SE7090–0XX87–3CC0

Ðàçìåð Çàêàçíîé íîìåð

Ñîåäèíèòåëüíûé àäàïòåð äëÿ ýêðàíîâ êàáåëåé, âêëþ÷àÿ çàæèìû äëÿ ýêðàíîâ ñèëîâûõ êàáåëåé

A 6SE7090–0XA87–3CA1

B 6SE7090–0XB87–3CA1

C 6SE7090–0XC87–3CA1

D 6SE7090–0XD87–3CA1

Íàçíà÷åíèå Çàêàçíîé íîìåð

Ýêðàííûå çàæèìû
Ýêðàííûå çàæèìû, 15 øòóê 6SY7000–0AD60

Ïàíåëè äëÿ óâåëè÷åíèÿ
ñòåïåíè çàùèòû
âñòðàèâàåìûõ áëîêîâ
Áëîêè ìîãóò ïîñòàâëÿòüñÿ ñ ïîäñîåäèíåííîé
ïàíåëüþ.

Ñì. Ðàçäåë “Äðóãèå îïöèè”.

Ñîåäèíèòåëüíûé
àäàïòåð äëÿ ýêðàíîâ
êàáåëåé – äëÿ
êîìïàêòíûõ áëîêîâ
Çäåñü ìîæíî ïîäêëþ÷èòü ýêðàí êàáåëÿ,
ïèòàþùåãî äâèãàòåëü, è äîïîëíèòåëüíî
ýêðàíû 8 ñèãíàëüíûõ êàáåëåé. Íåîáõîäèìî
äëÿ ñîáëþäåíèÿ êëàññà îãðàíè÷åíèÿ ïîìåõ
B1!

Øèðèíà
øêàôà

×èñëî êðåïèìûõ
ýëåìåíòîâ

600 ìì 2

900 ìì 3

1200 ìì 4

Ñèñòåìà êðåïëåíèÿ øèí
Ñëóäóþùèå ñòàíäàðòíûå êîìïîíåíòû
ðàçðàáîòàíû äëÿ ìîíòàæà øèí ïîñòîÿííîãî
òîêà äî 1800 A. Øèíû âñòðàèâàþòñÿ â øêàô
èëè ïîâåðõ åãî.

Ñèñòåìà êðåëåíèÿ øèí ïðåäíàçíà÷åíà äëÿ
ìîíòàæà ìåäíûõ øèí ðàçìåðîì îò 10 ìì x 30
ìì äî 10 ìì x 60 ìì.

DIN ðåéêè 35 ìì äëÿ
ìîíòàæà ìîäóëåé
èíòåðôåéñà, íàïðèìåð
ATI, DTI, SCI

G ðåéêè äëÿ ìîíòàæà
êîìïàêòíûõ áëîêîâ

Ýêðàííûå çàæèìû äëÿ
ïîäñîåäèíåíèÿ ýêðàíîâ
ñèãíàëüíûõ êàáåëåé

1) Êîìïëåêò îáîðóäîâàíèÿ äëÿ ìîäåðíèçàöèè ñîäåðæèò âñå
ìåõàíè÷åñêèå êîìïîíåíòû è êàáåëè. Ïàíåëü óïðàâëåíèÿ
PMU âñòðàèâàåòñÿ â ïåðåäíþþ äâåðü.

Ìåõàíè÷åñêèå êîìïîíåíòû ñèñòåìû

?�		0 %�� �0���� � ������

Ðèñ. 3/8
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70
Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû

Êàáåëè

E���� ��%��%�		�� Äîïóñòèìûé òîê (Iz) èçîëèðîâàííûõ PVC ìåäíûõ êàáåëåé ñîãëàñíî
IEC 60 204-1: 1997 ++ Ñïèñîê îïå÷àòîê 1998

Ïîæàëóéñòà îáðàòèòå âíèìàíèå íà ìàêñèìàëüíî âîçìîæíóþ äëèíó êàáåëÿ. Äëèííûå êàáåëè ìîãóò
ìåøàòü ïðàâèëüíîé ðàáîòå ïðåîáðàçîâàòåëåé. Çàêàçíîé íîìåð ñîäåðæèò � äëÿ âûáîðà âèäà
êàáåëÿ 6FX� ... è åãî äëèíû, âîîáùå (–���0), ïðåäïî÷òèòåëüíóþ äëèíó ñì. Íà ñòð 3/75.

Ñå÷åíèå Äîïóñòèìûé òîê Iz(A) äëÿ ðàçíûõ ñïîñîáîâ ïðîêëàäêè (ñì. C 1.2)

ìì2 B1 B2 C E

0,75 7,6 – – –

1,0 10,4 9,6 11,7 11,5

1,5 13,5 12,2 15,2 16,1

2,5 18,3 16,5 21 22

4 25 23 28 30

6 32 29 36 37

10 44 40 50 52

16 60 53 66 70

25 77 67 84 88

35 97 83 104 114

50 – – 123 123

70 – – 155 155

95 – – 192 192

120 – – 221 221

Ýëåêòðîíèêà (ïàðà)

0,2 – – 4,0 4,0

0,3 – – 5,0 5,0

0,5 – – 7,1 7,1

0,75 – – 9,1 9,1

Ïîïðàâî÷íûå êîýôôèöèåíòû

Òåìïåðàòóðà îêðóæàþùåé ñðåäû Ïîïðàâî÷íûé êîýôôèöèåíò

°C

30 1,15

35 1,08

40 1,00

45 0,91

50 0,82

55 0,71

60 0,58

Ïðèìå÷àíèå: Ïîïðàâî÷íûå êîýôôèöèåíòû âçÿòû èç IEC 60 364-5-523, Òàáëèöà 52-D1.

Äîïóñòèìûé òîê Iz â òàáëèöå
èçîëèðîâàííûõ PVC êàáåëåé äàí
ïðè òåìïåðàòóðå îêðóæàþùåé
ñðåäû +40 °C. Äðóãèå òåìïåðàòóðû
îêðóæàþùåé ñðåäû ó÷èòûâàþòñÿ ñ
ïîìîùüþ ïîïðàâî÷íûõ

êîýôôèöèåíòîâ, ïðèâåäåííûõ â
òàáëèöå. .

PUR êàáåëè òàêæå
ïîä÷èíÿþòñÿ ýòîìó
ñòàíäàðòó.
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû
Êàáåëè

F����0 ����� %�� ��%��%�		�� %��
���1 G6H(9 G6HI9 G6JB � GJ�

6FX #008–1BB.. áåç òîðìîçíîãî êàáåëÿ ñ îáùèì
ýêðàíîì

Êàáåëè ïðîäàþòñÿ ïî ìåòðó Âåñ1) Ìèíèìàëíûé
ðàäèóñ èçãèáà

6FX8 6FX5 6FX8 6FX5

ìì2 Çàêàçíîé íîìåð êã/ì êã/ì ìì ìì

4 x 1,5 6FX@ 008–1BB11–@@A0 0,16 100

4 x 2,5 6FX@ 008–1BB21–@@A0 0,24 120

4 x 4 6FX@ 008–1BB31–@@A0 0,31 130

4 x 6 6FX@ 008–1BB41–@@A0 0,43 170

4 x 10 6FX@ 008–1BB51–@@A0 0,63 210

4 x 16 6FX@ 008–1BB61–@@A0 0,95 260

4 x 25 6FX 5 008–1BB25–@@A0

4 x 35 6FX 5 008–1BB35–@@A0

4 x 502) 6FX 5 008–1BB50–@@A0

4 x 702) 6FX 5 008–1BB70–@@A0

4 x 952) 6FX 5 008–1BB95–@@A0

4 x 1202) 6FX 5 008–1BB12–@@A0

4 x 1502) 6FX 5 008–1BB15–@@A0

4 x 1852) 6FX 5 008–1BB18–@@A0

6FX@ 008–1BA . .
ñ òîðìîçíûì êàáåëåì ñ îáùèì ýêðàíîì

Êàáåëè ïðîäàþòñÿ ïî ìåòðàì Âåñ1) Ìèíèìàëíûé
ðàäèóñ èçãèáàs

6FX8 6FX5 6FX8 6FX5

ìì2 Çàêàçíîé íîìåð êã/ì êã/ì ìì ìì

4 x 1,5 + 2 x 1,5 6FX @ 008–1BA11– @@A0 0,25 125

4 x 2,5 + 2 x 1,5 6FX @ 008–1BA21– @@A0 0,31 140

4 x 4 + 2 x 1,5 6FX @ 008–1BA31– @@A0 0,40 150

4 x 6 + 2 x 1,5 6FX @ 008–1BA41– @@A0 0,53 195

4 x 10 + 2 x 1,5 6FX @ 008–1BA51– @@A0 0,74 230

4 x 16 + 2 x 1,5
4 x 25 + 2 x 1,5
4 x 35 + 2 x 1,5
4 x 50 + 2 x 1,5

6FX @ 008–1BA61– @@A0
6FX @ 008–1BA25– @@A0

6FX @ 008–1BA35– @@A0
6FX @ 008–1BA50– @@A0

1,10
1,46
2,10
2,75

275
325
380
420

� � �

MOTION CONNECT 800 8

MOTION CONNECT 500 5

1 B 10 ì Áóõòà
(òîëüêî äëÿ 25, 35, 50 ìì2)

1 F 50 ì Áóõòà
(îòêëîíåíèÿ ñì. â
òàáëèöå)

2 A 100 ì Áóõòà
(îòêëîíåíèÿ ñì. â
òàáëèöå)

3 A 200 ì Ðàçîâàÿ êàòóøêà
(íå äëÿ êàáåëåé áîëåå
10 ìì2 )

6 A 500 ì Ðàçîâàÿ êàòóøêà
(íå äëÿ êàáåëåé áîëåå
10 ìì2 )

Çàêàç äëèíû

� � �

MOTION CONNECT 800 8

MOTION CONNECT 500 5

1 B 10 ì Áóõòà
(òîëüêî äëÿ 25, 35, 50 ìì2)

1 F 50 ì Áóõòà
(îòêëîíåíèÿ ñì. â
òàáëèöå)

2 A 100 ì Áóõòà
(îòêëîíåíèÿ ñì. â
òàáëèöå)

3 A 200 ì Ðàçîâàÿ êàòóøêà
(íå äëÿ êàáåëåé áîëåå
10 ìì2)

6 A 500 ì Ðàçîâàÿ êàòóøêà
(íå äëÿ êàáåëåé áîëåå
10 ìì2)

Çàêàç äëèíû

Îòêëîíåíèÿ îò ñòàíäàðòíîé ïîñòàâêè

6FX . 008– 50 ì (–1FA0) 100 ì (–2AA0)

–1BA25 Ðàçîâàÿ êàòóøêà Ðàçîâàÿ êàòóøêà

–1BA35 Ðàçîâàÿ êàòóøêà Ðàçîâàÿ êàòóøêà

–1BA50 Ðàçîâàÿ êàòóøêà Ðàçîâàÿ êàòóøêà

–1BA51 / –1BB51 Ðàçîâàÿ êàòóøêà

–1BA61 / –1BB61 Ðàçîâàÿ êàòóøêà

Ñå÷åíèÿ êàáåëåé 25, 35 è 50 ìì2 ìîæíî çàêàçàòü ïî ìåòðó îò 10 äî 49 ì – ñîãëàñíî êîäó äëèíû
êàáåëåé - è â 10 ìåòðîâûõ áóõòàõ

1) Âåñ êàáåëåé áåç øòåêåðîâ.

2) Êàáåëèñ ñå÷åíèåì ≥ 50 ìì2 è äëèíîé 50 ì, 100 ì è 200 ì
ïîñòàâëÿþòñÿ íà êàòóøêàõ.
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Òèï Êîëè÷åñòâî æèë
è ñå÷åíèå

Ïðèìåðíûé âíåøíèé
äèàìåòð

Âåñ

ìì2 ìì Çàêàçíîé íîìåð êã/êì

PROTOFLEX-EMV-CY PE/PVC, ïðîçðà÷íàÿ âíåøíÿÿ îáîëî÷êà

2YSLCY–J 4 x 1,5 10,4 5DE6 950 154

2YSLCY–J 4 x 2,5 12,3 5DE6 951 229

2YSLCY–J 4 x 4 14,5 5DE6 952 339

2YSLCY–J 4 x 6 16,8 5DE6 953 451

2YSLCY–J 4 x 10 19,7 5DE6 954 667

2YSLCY–J 4 x 16 22,0 5DE6 955 892

2YSLCY–J 4 x 25 27,0 5DE6 956 1 440

2YSLCY–J 4 x 35 30,3 5DE6 957 1 861

2YSLCY–J 4 x 50 35,0 5DE6 958 2 547

2YSLCY–J 4 x 70 39,4 5DE6 960 3 404

2YSLCY–J 4 x 95 46,0 5DE6 961 4 545

2YSLCY–J 4 x 120 51,4 5DE6 962 5 703

2YSLCY–J 4 x 150 58,8 5DE6 963 7 040

2YSLCY–J 4 x 185 61,1 5DE6 964 8 380

PROTOFLEX-EMV-4PLUS-UV PE/PVC, âíåøíÿÿ îáîëî÷êà ÷åðíàÿ, äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ âíå ïîìåùåíèÿ

2YSLCYK–J 4 x 1,5 10,4 5DE6 450 154

2YSLCYK–J 4 x 2,5 12,3 5DE6 451 229

2YSLCYK–J 4 x 4 14,5 5DE6 452 339

2YSLCYK–J 4 x 6 16,8 5DE6 453 451

2YSLCYK–J 4 x 10 19,7 5DE6 454 667

2YSLCYK–J 4 x 16 22,0 5DE6 455 892

2YSLCYK–J 4 x 25 27,0 5DE6 456 1 440

2YSLCYK–J 4 x 35 30,3 5DE6 457 1 861

2YSLCYK–J 4 x 50 35,0 5DE6 458 2 547

2YSLCYK–J 4 x 70 39,4 5DE6 460 3 404

2YSLCYK–J 4 x 95 46,0 5DE6 461 4 545

2YSLCYK–J 4 x 120 51,4 5DE6 462 5 703

2YSLCYK–J 4 x 150 58,8 5DE6 463 7 040

2YSLCYK–J 4 x 185 61,1 5DE6 464 8 380

PROTOFLEX-EMV-3PLUS PE/PVC, ïðîçðà÷íàÿ îðàíæåâàÿ âíåøíÿÿ îáîëî÷êà

2YSLCY–J 3 x 25 + 3 x 4 26,2 5DE6 982 1 402

2YSLCY–J 3 x 35 + 3 x 6 29,0 5DE6 983 1 718

2YSLCY–J 3 x 50 + 3 x 10 34,6 5DE6 984 2 340

2YSLCY–J 3 x 70 + 3 x 10 38,3 5DE6 985 3 173

2YSLCY–J 3 x 95 + 3 x 16 44,0 5DE6 986 4 162

2YSLCY–J 3 x 120 + 3 x 16 50,8 5DE6 987 5 253

2YSLCY–J 3 x 150 + 3 x 25 55,2 5DE6 988 6 430

2YSLCY–J 3 x 185 + 3 x 35 62,0 5DE6 990 12 250

2YSLCY–J 3 x 240 + 3 x 40 67,0 5DE6 991 14 945

PROTODUR-ñèëîâîé êàáåëü PVC/PVC, ÷åðíàÿ âíåøíÿÿ îáîëî÷êà

NYCWY 3 x 10 RE/10 20,0 5BC1734

NYCWY 3 x 16 RE/16 22,0 5BC1735

NYCWY 3 x 25 RE/25 28,0 5BC1736

NYCWY 3 x 35 SM/35 27,0 5BC2550

NYCWY 3 x 50 SM/50 31,0 5BC2551

NYCWY 3 x 70 SM/70 34,0 5BC2552

NYCWY 3 x 95 SM/95 39,0 5BC2553

NYCWY 3 x 120 SM/120 43,0 5BC2554

NYCWY 3 x 150 SM/150 47,0 5BC2555

NYCWY 3 x 35 SM/16 26,0 5BC2560

NYCWY 3 x 50 SM/25 30,0 5BC2561

NYCWY 3 x 70 SM/35 34,0 5BC2562

NYCWY 3 x 95 SM/50 39,0 5BC2563

NYCWY 3 x 120 SM/70 41,0 5BC2564

NYCWY 3 x 150 SM/70 46,0 5BC2565

NYCWY 3 x 185 SM/95 50,0 5BC2566

NYCWY 3 x 240 SM/120 56,0 5BC2567

PROTOFLEX-EMV
Ýêðàíèðîâàííûå êàáåëè ñ ìåäíîé îïëåòêîé
äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé ÷àñòîòû
äëÿ ñîáëþäåíèÿ ïðàâèë ÝÌÑ.
Ïîñòàâëÿþòñÿ Pirelli Kabel è
Systeme GmbH & Co. KG, Gertenfelder Str. 28,
13599 Berlin.

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû
Êàáåëè

@���� %�� ��%��#$	�� %��
���� 6����:J�CK��� � �����0 ����� 6�����L�

PROTODUR-ñèëîâîé
êàáåëü
Êàáåëè äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ äâèãàòåëåé ñ
êîíöåíòðè÷åñêèìè ïðîâîäíèêàìè CEANDER.
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû
Êàáåëè

Ñèãíàëüíûé êàáåëü äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ äâèãàòåëåé ñ äàò÷èêîì ñêîðîñòè ROD 431 (äëèíà êàáåëÿ � 150 áåç ïåðåäà÷è
èíâåðòèðîâàííûõ ñèãíàëîâ è äëÿ êàáåëåé äëèíîé îò 150 äî 300 ì ñ ïåðåäà÷åé èíâåðòèðîâàííûõ ñèãíàëîâ ñ èñïîëüçîâàíèåì
ìîäóëÿ DTI)

Êîíñòðóêöèÿ êàáåëÿ è íàçíà÷åíèå íîæåê øòåêåðà

Òèï 6FX5002–2AH00– . , ñîñòîèò èç:

Ñî ñòîðîíû äâèãàòåëÿ
Òèï øòåêåðà: 6FX2003–0CE12

Êàáåëü ïðîäàåòñÿ ïî ìåòðàì
6FX . 008–1BD21– . . .

Ñâîáîäíûé êîíåö Ñî ñòîðîíû ïðåîáðàçîâàòåëÿ
Êëåìíèê X103 íà CUVC

Ðàçìåðû PIN Íàçâàíèå ñèãíàëà Öâåò æèëû Íàçâàíèå ñèãíàëà Íîìåð êëåììû

2 KTY 84+ áåëî-êðàñíûé (0,5 ìì 2) KTY 84+ 30

11 KTY 84– áåëî-÷åðíûé (0,5 ìì2) KTY 84– 29

12 +15 Â áåëî-æåëòûé (0,5 ìì2) +15 Â 28

10 0 Â áåëî-ñèíèé (0,5 ìì 2) 0 Â 23

5 Ñèãíàë A ÷åðíûé Ñèãíàë A 24

7 CTRL TACHO çåëåíûé CTRL TACHO 27

8 Ñèãíàë B êðàñíûé Ñèãíàë B 25

3 Íóëåâàÿ äîðîæêà ñèíèé Íóëåâàÿ äîðîæêà 26

1 Ñèãíàë Â îðàíæåâûé Ñèãíàë Â òîëüêî ñ DTI,
X402

6 Ñèãíàë A êîðè÷íåâûé Ñèãíàë A òîëüêî ñ DTI,
X402

4 Íóëåâàÿ äîðîæêà ôèîëåòîâûé Íóëåâàÿ äîðîæêà –

9 ñâîáîäíûé æåëòûé ñâîáîäíûé –

äà – Âíåøíÿÿ îáîëî÷êà
íà øòåêåðå

–

Äàííûå äëÿ âûáîðà è çàêàçà

Íàçíà÷åíèå Çàêàçíëé íîìåð Êîëè÷åñòâî â
óïàêîâêå

Ïðèíàäëåæíîñòè
Ñèãíàëüíûé øòåêåð ñ ñîåäèíèòåëüíîé
ãàéêîé è êîíòàêòîì “ðîçåòêà” äëÿ
ïîäñîåäèíåíèÿ ñèãíàëüíîãî êàáåëÿ,12-pin.

6FX2003–0CE12 3

Ñèãíàëüíûé øòåêåð ñ âíåøíåé ðåçüáîé è
êîíòàêòîì “âèëêà” äëÿ óâåëè÷åíèÿ äëèíû
êàáåëÿ, 12-pin.

6FX2003–1CF12 3

Êàáåëü Äëèíà
ì

Çàêàçíîé íîåð

Íåïîäãîòîâëåííûå êàáåëè, ïðîäàþòñÿ ïî ìåòðó
Ñèãíàëüíûå êàáåëè äëÿ äâèãàòåëåé ñ
äàò÷èêîì ñêîðîñòèr ROD 431
Êîëè÷åñòâî æèë x ñå÷åíèå [ìì2]
4 x 2 x 0,38 + 4 x 0,5
Âíåøíèé äèàìåòð
äëÿ 6FX5: 10,0 ìì

50 6FX@008–1BD21–1FA0

100 6FX@008–1BD21–2AA0

200 6FX@008–1BD21–3AA0

500 6FX@008–1BD21–6AA0

�

MOTION CONNECT 800 8

MOTION CONNECT 500 5

Êàáåëü Çàêàçíîé íîìåð

Ïîäãîòîâëåííûå êàáåëè (Äëèíà �150 ì)
MOTION CONNECT 500

Ñèãíàëüíûå êàáåëè
äëÿ äâèãàòåëåé ñ äàò÷èêîì
ñêîðîñòè ROD 431 6FX5002–2AH00 – @ @ @ 0

� � �

1 0 ì A 0 ì A 0 ì

2 100 ì B 10 ì B 1 ì

C 20 ì C 2 ì

D 30 ì D 3 ì

E 40 ì E 4 ì

F 50 ì F 5 ì

G 60 ì G 6 ì

H 70 ì H 7 ì

J 80 ì J 8 ì

K 90 ì K 9 ì

Çàêàç äëèíû

Ïðèìåð: 1 ì: . . . – 1 A B 0
8 ì: . . . – 1 A J 0

17 ì: . . . – 1 B H 0
59 ì: . . . – 1 F K 0

111 ì: . . . – 2 B B 0
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70
Ðåêîìåíäóåìûå êîìïîíåíòû ñèñòåìû
Êàáåëè

F�
	��+	0 ����� %�� ��%��#$	�� %��
���1 GJ� � %��$���� �������� GC6MNNGOG

Êîíñòðóêöèÿ êàáåëÿ è íàçíà÷åíèå íîæåê øòåêåðà

Òèï 6SX7002–0AL00– . . . 0, ïðîäàåòñÿ ïî ìåòðàì

Ñî ñòîðîíû äâãàòåëÿ Ñî ñòîðîíû ïðåîáðàçîâàòåëÿ
Êëåììíèê X103 íà CUVC

PIN Íàçâàíèå ñèãíàëà Íàçâàíèå ñèãíàëà Íîìåð êëåììû

A Ua2

B Up = +10 ... 30 Â Tacho P15 28

C Ua0 Íóëåâîé èìïóëüñ 26

D Ua0

E Ua1 Ñèãíàë A 24

F Ua1

G Ua5 Êîíòðîëüíûé ñèãíàë 27

H Ua2 Ñèãíàë B 25

K 0 Â

L 0 Â Tacho M 23

M Up = +10 ... 30 Â

Äàííûå äëÿ âûáîðà è çàêàçà

Êàåáëü Çàêàçíîé íîìåð

Íåïîäãîòîâëåííûå, ïðîäàþòñÿ ïî ìåòðàì (Äëèíà 150 ì)
Ñèãíàëüíûé êàáåëü äëÿ
ïîäêëþ÷åíèÿ äâèãàòåëåé 1LA ñ
äàò÷èêîì ñêîðîñòè 1PX8001–1 6SX7002–0AL00 – @ @ @ 0

� � �

1 0 ì A 0 ì A 0 ì

2 100 ì B 10 ì B 1 ì

C 20 ì C 2 ì

D 30 ì D 3 ì

E 40 ì E 4 ì

F 50 ì F 5 ì

G 60 ì G 6 ì

H 70 ì H 7 ì

J 80 ì J 8 ì

K 90 ì K 9 ì

Çàêàç äëèíû

Ïðèìåð: 1 ì: . . . – 1 A B 0
8 ì: . . . – 1 A J 0

17 ì: . . . – 1 B H 0
59 ì: . . . – 1 F K 0

111 ì: . . . – 2 B B 0

���������

���������
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Ýëåêòðîííûå îïöèè

@���!	���"��		�� ����� &76P

CBP2 äëÿ èíòåðôåéñà PROFIBUS-DP

Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CBP2
(CommunicationBoard PROFIBUS)
ïðåäíàçíà÷åíà äëÿ ïðèñîåäèíåíèÿ
ïðåîáðàçîâàòåëÿ SIMOVERT MASTERDRIVES â
ñåòü PROFIBUS.

Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CBP2 îáëàäàåò
ðàñøèðåííûìè ôóíêöèîíàëüíûìè
âîçìîæíîñòÿìè PROFIBUS, òàêèìè êàê:

	ãèáêîå ïàðàìåòðèðîâàíèå öèêëè÷åñêèõ
ñîîáùåíèé

	ïðÿìàÿ ïåðåäà÷à äàííûõ ìåæäó äâóõ
ïðèâîäîâ

	óïðàâëåíèå îò ïàíåëè SIMATIC OP ÷åðåç
PROFIBUS (ÎÐ êàê âåäóùèé êëàññà 2)

Ïëàòà CBP2 ïîëíîñòüþ ñîâìåñòèìà è
çàìåíÿåò CBP.

Ïîäðîáíîå îïèñàíèå ñâÿçè ïðè ïîìîùè
PROFIBUS è ïîäñîåäèíåíèÿ ïëàò CBP èëè
CBP2 ê ïðåîáðàçîâàòåëþ ñì. â Ãëàâå 6
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ.

Ïðè çàêàçå ïëàòû, â çàêàçíîì íîìåðå äëÿ
ïðåîáðàçîâàòåëåé êîìïàêòíîãîè
âñòðàèâîìîãî èñïîëíåíèÿ íåîáõîäèìî
äîáàâèòü –Z è ñîîòâåòñòâóþùèé êîä äëÿ
âñòðàèâàíèÿ ïëàòû â ñîîòâåòñòâóþùèé ñëîò.

Ïðèìå÷àíèå

Êàòàëîã ST 70 îïèñûâàåò íàçíà÷åíèå è òèïû
ñîñòàâëÿþùèõ äëÿ PROFIBUS, òàêèõ êàê
øòåêåðû (íàïðèìåð, 6SE7972-0BA40-0XA0),
ñîåäèíèòåëüíûé êàáåëü (íàïðèìåð,
6XV1830-0AH10), îïòè÷åñêèå òåðìèíàëû èëè
îïòè÷åñêèå ìîäóëè ñâÿçè (äëÿ ñîåäèíåíèÿ ñ
PROFIBUS-DP ïî îïòèêå).

Ñëîò, â êîòîðûé
ïëàòà ìîíòèðóåòñÿ
íà çàâîäå

Êîä Êîìïëåêò äëÿ
ìîäåðíèçàöèè
(ïîñòàâëÿåòñÿ îòäåëüíî)

Çàêàçíîé íîìåð

Çàïàñíàÿ ÷àñòü

Çàêàçíîé íîìåð

CBP 2 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà äëÿ èíòåðôåéñà PROFIBUS-DP

6SX7010–0FF05 6SE7090–0XX84–0FF5

A G91

C G93

E G95

G G97

@���!	���"��		�� ����� &7&

CBC äëÿ èíòåðôåéñà CAN

Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CBC
(CommunicationBoard CAN) ïðåäíàçíà÷åíà
äëÿ ïðèñîåäèíåíèÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ
SIMOVERT MASTERDRIVES â ñåòü CAN.

Ïîäðîáíîå îïèñàíèå ñâÿçè ïðè ïîìîùè CAN è
ïîäñîåäèíåíèÿ ïëàòû CBC ê
ïðåîáðàçîâàòåëþ ñì. â Ãëàâå 6 Òåõíè÷åñêàÿ
èíôîðìàöèÿ.

Ïðè çàêàçå ïëàòû, â çàêàçíîì íîìåðå äëÿ
ïðåîáðàçîâàòåëåé êîìïàêòíîãî è
âñòðàèâîìîãî èñïîëíåíèÿ íåîáõîäèìî
äîáàâèòü –Z è ñîîòâåòñòâóþùèé êîä äëÿ
âñòðàèâàíèÿ ïëàòû â ñîîòâåòñòâóþùèé ñëîò.

Ñëîò, â êîòîðûé
ïëàòà ìîíòèðóåòñÿ
íà çàâîäå

Êîä Êîìïëåêò äëÿ
ìîäåðíèçàöèè
(ïîñòàâëÿåòñÿ îòäåëüíî)

Çàêàçíîé íîìåð

Çàïàñíàÿ ÷àñòü

Çàêàçíîé íîìåð

CBC Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà äëÿ èíòåðôåéñà CAN

6SX7010–0FG00 6SE7090–0XX84–0FG0

A G21

C G23

E G25

G G27

@���!	���"��		�� ����� �J7

SLB äëÿ ñâÿçè ïî SIMOLINK

Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà SLB (S IMOLINK
Board) ïðåäíàçíà÷åíà äëÿ áûñòðîé ñâÿçè
ìåæäó ðàçëè÷íûìè ïðèâîäàìè.

Ïîäðîáíîå îïèñàíèå ñâÿçè ïðè ïîìîùè SLB è
ïîäñîåäèíåíèÿ ïëàòû SLB ê ïðåîáðàçîâàòåëþ
ñì. â Ãëàâå 6 Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ.

Ïðè çàêàçå ïëàòû, â çàêàçíîì íîìåðå äëÿ
ïðåîáðàçîâàòåëåé êîìïàêòíîãî è
âñòðàèâîìîãî èñïîëíåíèÿ íåîáõîäèìî
äîáàâèòü –Z è ñîîòâåòñòâóþùèé êîä äëÿ
âñòðàèâàíèÿ ïëàòû â ñîîòâåòñòâóþùèé ñëîò.

Ïðèìå÷àíèå

Ïîñòàâëÿåòñÿ òîëüêî äëÿ êïðåîáðàçîâàòåëåé
è èíâåðòîðîâ.

Ñëîò, â êîòîðûé
ïëàòà ìîíòèðóåòñÿ
íà çàâîäå

Êîä1) Êîìïëåêò äëÿ
ìîäåðíèçàöèè
(ïîñòàâëÿåòñÿ îòäåëüíî)

Çàêàçíîé íîìåð

Çàïàñíàÿ ÷àñòü

Çàêàçíîé íîìåð

SLB Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà äëÿ èíòåðôåéñà SIMOLINK

6SX7010–0FJ001) 6SE7090–0XX84–0FJ0

A G41

C G43

D G44

E G45

F G46

G G47 1) Âêëþ÷àÿ 5 ì îïòèêîâîëîêîííîãî êàáåëÿ è øòåêåðû.

Ïðèíàäëåæíîñòè äëÿ SLB
âêëþ÷àåò â ñåáÿ
40 îïòèêîâîëîêîííûõ êàáåëåé,
20 øòåêåðîâ X470,
100 ì ïëàñòèêîâîãî îïòèêîâîëîêîííîãî êàáåëÿ

6SX7010–0FJ50

Äîïîëíèòåëüíûå ïðèíàäëåæíîñòè äëÿ SLB (ïîñòàâëÿþòñÿ âìåñòå ñ SLB)
âêëþ÷àåò â ñåáÿ
2 îïòèêîâîëîêîííûõ êàáåëÿ,
1 øòåêåð X470,
5 ì ïëàñòèêîâîãî îïòèêîâîëîêîííîãî êàáåëÿ,
òîíêàÿ è ãðóáàÿ íàæäà÷íàÿ áóìàãà

6SY7000–0AD15

Äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ (ðàçìåðîì H è
K) è âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè ïëàòà
ïîñòàâëÿåòñÿòîëüêî îòäåëüíî â âèäå
íàáîðà äëÿ ìîíòàæà.

Äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ (ðàçìåðîì H è
K) è âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè ïëàòà
ïîñòàâëÿåòñÿ îòäåëüíî â âèäå íàáîðà äëÿ
ìîíòàæà.
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Ïëàòà äîïîëíèòåëüíûõ âõîäîâ/âûõîäîâ EB2
(Expansion Board) èìååò ñëåäóþùèå
äîïîëíèòåëüíûå öèôðîâûå è àíàëîãîâûå
âõîäû/âûõîäû:

	 2 öèôðîâûõ âõîäà

	 24 Â ïèòàíèå äëÿ öèôðîâûõ âõîäîâ

	 1 ðåëåéíûé âûõîä ñ ïåðåêèäíûì êîíòàêòîì

	 3 ðåëåéíûõ âûõîäà ñ íîðìàëüíî
ðàçîìêíóòûì êîíòàêòîì

	 1 àíàëîãîâûé âõîä ñ äèôôåðåíöèàëüíûì
âõîäíûì óñèëèòåëåì

	 1 àíàëîãîâûé âûõîä.

Ïîäðîáíîå îïèñàíèå, èçîáðàæåíèå,
ïðèíöèïèàëüíóþ ñõåìó è ìîíòàæ â êîðçèíó
ýëåêòðîíèêè ïëàòû EB2 ñì. â Ãëàâå 6
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ.

Ïîñòàâëÿåòñÿ òîëüêî äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé è
èíâåðòîðîâ.

Ïëàòà äîïîëíèòåëüíûõ âõîäîâ/âûõîäîâ EB1
(Expansion Board) èìååò ñëåäóþùèå
äîïîëíèòåëüíûå öèôðîâûå è àíàëîãîâûå
âõîäû/âûõîäû:

	 3 öèôðîâûõ âõîäà

	 4 äâóíàïðàâëåííûõ öèôðîâûõ
âõîäà/âûõîäà

	 24 Â ïèòàíèå äëÿ öèôðîâûõ âûõîäîâ

	 1 àíàëîãîâûé âõîä ñ äèôôåðåíöèàëüíûì
âõîäíûì óñèëèòåëåì

	 2 àíàëîãîâûõ âõîäà

	 2 àíàëîãîâûõ âûõîäà.

Ïîäðîáíîå îïèñàíèå, èçîáðàæåíèå,
ïðèíöèïèàëüíóþ ñõåìó è ìîíòàæ â êîðçèíó
ýëåêòðîíèêè ïëàòû EB1 ñì. â Ãëàâå 6
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ.

Ïîñòàâëÿåòñÿ òîëüêî äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé è
èíâåðòîðîâ.

Äëÿ ìîíòàæà
â ñëîò

Êîä Êîìïëåêò äëÿ
ìîäåðíèçàöèè
(ïîñòàâëÿåòñÿ îòäåëüíî)
Çàêàçíîé íîìåð

Çàïàñíàÿ ÷àñòü

Çàêàçíîé íîìåð

EB1 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ 1

6SX7010–0KB00 6SE7090–0XX84–0KB0

A G61

C G63

D G64

E G65

F G66

G G67

Äëÿ ìîíòàæà
â ñëîò

Êîä Êîìïëåêò äëÿ
ìîäåðíèçàöèè
(ïîñòàâëÿåòñÿ îòäåëüíî)
Çàêàçíîé íîìåð

Çàïàñíàÿ ÷àñòü

Çàêàçíîé íîìåð

EB2 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ 2

6SX7010–0KC00 6SE7090–0XX84–0KC0

A G71

C G73

D G74

E G75

F G76

G G77

Ýëåêòðîííûå îïöèè

����� %����	���+	0> �>�%��;�0>�%�� Q������	��R �7G

����� %����	���+	0> �>�%��;�0>�%�� �7P

����� ���!�+�	0> %��$���� �76

Ïëàòà ãåíåðàòîðà èìïóëüñîâ SBP (Sensor
Board, Pulse) ïîçâîëÿåò ïîäêëþ÷àòü ãåíåðàòîð
èìïóëüñîâ èëè ãåíåðàòîð ÷àñòîòû, èñïîëüçóÿ
èõ â êà÷åñòâå çàäàíèÿ äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ
÷àñòîòû.

Ïîäðîáíîå îïèñàíèå ïëàòû SBP è îïèñàíèå åå
ìîíòàæà â ïðåîáðàçîâàòåëü ñì. â Ãëàâå 6
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ.

Ïðè çàêàçå ïëàòû, â çàêàçíîì íîìåðå äëÿ
ïðåîáðàçîâàòåëåé êîìïàêòíîãîè
âñòðàèâîìîãî èñïîëíåíèÿ íåîáõîäèìî
äîáàâèòü –Z è ñîîòâåòñòâóþùèé êîä äëÿ
âñòðàèâàíèÿ ïëàòû â ñîîòâåòñòâóþùèé ñëîò.

Ñëîò, â êîòîðûé
ïëàòà ìîíòèðóåòñÿ
íà çàâîäå

Êîä Êîìïëåêò äëÿ
ìîäåðíèçàöèè
(ïîñòàâëÿåòñÿ îòäåëüíî)

Çàêàçíîé íîìåð

Çàïàñíàÿ ÷àñòü

Çàïàñíàÿ ÷ñòü

SBP Ïëàòà ãåíåðàòîðà èìïóëüñîâ
6SX7010–0FA00 6SE7090–0XX84–0FA0

A C11

C C13

D C14

E C15

F C16

G C17
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Øèííûé àäàïòåð LBA äëÿ êîðçèíû

ýëåêòðîíèêè

Ñòîéêà ïîä ïëàòû ìîäåðíèçèðóåòñÿ ñ
ïîìîùüþ øèííîãî àäàïòåðà LBA (Local Bus
Adapter), ìîíòèðóþùåãîñÿ íà çàäíþþ ñòåíêó.
Ê óïðàâëÿþùåé ïëàòå CUVC (CUR, CUSA)
ìîæíî äîáàâèòü äâå äîïîëíèòåëüíûå èëè
îïöèîíàëüíûå ïëàòû, âñòàâëåííûå â
ñîãëàñóþùóþ ïëàòó ADB (Adapter Board).

Àäàïòåð Êîä Ïîñòàâëÿåòñÿ îòäåëüíî
Çàêàçíîé íîìåð

LBA Àäàïòåð

6SE7090–0XX84–4HA0

âñòàâëÿåòñÿ â êîðçèíó
ýëåêòðîíèêè

K11

D
A

65
-5

43
7

Àäàïòåð

Êîðçèíà ýëåêòðîíèêè

ADB (AdapterBoard) ïðåäíàçíà÷åíà äëÿ
ïîäñîåäèíåíèÿ îïöèîíàëüíûõ ïëàò êàê
ïîêàçàíî â Ãëàâå 6 «Ïîäñîåäèíåíèå
îïöèîíàëüíûõ ïëàò â êîðçèíó ýëåêòðîíèêè».

Ïëàòà ìîíòèðóåòñÿ
â ñëîò

Êîä Êîìïëåêò äëÿ ìîäåðíèçàöèè è
çàïàñíàÿ ÷àñòü (ïîñòàâëÿåòñÿ
îòäåëüíî)
Çàêàçíîé íîìåð

ADB Àäàïòåð
6SE7090–0XX84–0KA0

2 (ñëîò D è E) K01

3 (ñëîò F è G) K02

Òåõíîëîãè÷åñêàÿ ïëàòà T300 èñïîëüçóåòñÿ
äëÿ ñîçäàíèÿ ñëîæíûõ ñèñòåì óïðàâëåíèÿ â
òàêèõ îáëàñòÿõ êàê:

	 ðåãóëèðîâàíèå íàòÿæåíèÿ è
ïîçèöèîíèðîâàíèå ñ îáðàòíûìè ñâÿçÿìè

	 ëåáåäêè

	 íàìîòî÷íûå ìàøèíû

	 óïðàâëåíèå ñ îáðàòíîé ñâÿçüþ äëÿ
ñèíõðîíèçàöèè è ïîçèöèîíèðîâàíèÿ

	ïîäúåìíî-òðàíñïîðòíîå îáîðóäîâàíèå

	óïðàâëåíèå ñâÿçàííûìè ïðèâîäàìè.

Ïîäðîáíîå îïèñàíèå ïëàòû T300 è îïèñàíèå
åå ìîíòàæà â ïðåîáðàçîâàòåëü ñì. â Ãëàâå 6
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ.

Äàííûå äëÿ âûáîðà è çàêàçà ñì. íà ñòð. 3/82.

Òåõíîëîãè÷åñêàÿ ïëàòà T100 ðàñøèðÿåò
âîçìîæíîñòè îñíîâíîé ïëàòû óïðàâëåíèÿ â
ìíîãîäâèãàòåëüíîì ïðèâîäå, ñ ïîìîùüþ
ñëåäóþùèõ ôóíêöèé:

	âûñîêîóðîâíåâûé ÏÈÄ ðåãóëÿòîð

	óäîáíûé S-îáðàçíûé çàäàò÷èê
èíòåíñèâíîñòè

	óäîáíîå çàäàíèå ñèãíàëà ñ âíóòðåííåãî
«ïîòåíöèîìåòðà»

	 ãåíåðàòîð êà÷àíèÿr

	 Àäàïòèâíîå óïðàâëåíèå.

Ïîäðîáíîå îïèñàíèå ïëàòû T100 è îïèñàíèå
åå ìîíòàæà â ïðåîáðàçîâàòåëü ñì. â Ãëàâå 6
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ.

Ïëàòà Çàêàçíîé íîìåð

T100 Òåõíîëîãè÷åñêàÿ ïëàòà
Ïîñòàâëÿåòñÿ îòäåëüíî, âêëþ÷àÿ èíñòðóêöèþ ïî
ýêñïëóàòàöèè, áåç ìîäóëÿ ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ1 ) 6SE7090–0XX87–0BB0

Äîïîëíèòåëüíàÿ èñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè íà 5 ÿçûêàõ,
(Íåì/Àíãë/Ôð/Èò/Èñï) äëÿ ðàñøèðåííûõ òðåáîâàíèé 6SE7080–0CX87–0BB0

Ìîäóëü ïðîãðàììîãî îáåñïå÷åíèÿ MS100
„Óíèâåðñàëüíûé ïðèâîä“ äëÿ T100 (EPROM), áåç
îïèñàíèÿ

6SE7098–0XX84–0BB0

Îïèñàíèå äëÿ ìîäóëÿ ïðîãðàììîãî îáåñïå÷åíèÿ MS100
„Óíèâåðñàëüíûé ïðèâîä“ íà:

íåìåöêîì 6SE7080–0CX84–0BB1

àíãëèéñêîì 6SE7087–6CX84–0BB1

ôðàíöóçñêîì 6SE7087–7CX84–0BB1

èòàëüÿíñêîì 6SE7087–2CX84–0BB1

èñïàíñêîì 6SE7087–8CX84–0BB1

1) Äëÿ óñòàíîâêè íåîáõîäèì øèííûé àäàïòåð LBA (ñì. âûøå).

S�		01 �%����

F�
���!#*�� ����� ��7

=>	���
�$���� ����� �GNN

=>	���
�$���� ����� �TNN

Äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ (ðàçìåð H è K)
è áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
ïîñòàâëÿåòñÿ òîëüêî îòäåëüíî.

Äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ (ðàçìåð H è K)
è áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
ïîñòàâëÿåòñÿ òîëüêî îòäåëüíî.

Ýëåêòðîííûå îïöèè

Ðèñ. 3/9
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Äàííûå äëÿ çàêàçà Êîìïîíåíòû, íåîáõîäèìûå äëÿ ñòàíäàðòíîãî
ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ

Êîìïîíåíòû,
íåîáõîäèìûå äëÿ
ðàçðàáîòêè ñîáñòâåííûõ
ïðîãðàìì, èñïîëüçóÿ

Îïèñàíèå Êîììåíòàðèè Çàêàçíîé íîìåð Ìíîãî-
äâèãà-
òåëüíûé
ïðèâîä

Îñåâàÿ
ìîòàëêà

Ñèíõðî-
íèçàöèÿ
óãëîâ

Ðåãóëè-
ðîâàíèå
ïîëîæå-
íèÿ

STRUC
L

STRUC
G

Òåõíîëîãè÷åñêàÿ ïëàòà Ò300 ñ äâóìÿ
ïðèñîåäèíèòåëüíûìè êàáåëÿìè SC58 è SC60,
êëåììîé SE300 è èíñòðóêöèåé ïî óñòàíîâêå è
íàñòðîéêå íà íåìåöêîì/àíãëèéñêîì ÿçûêàõ íåìåöêèé/àíãëèéñêèé

6SE7090–0XX87–4AH0 	 	 	 	 	 	

Òåõíîëîãè÷åñêàÿ ïëàòà Ò300 êàê çàïàñíàÿ ÷àñòü 6SE7090–0XX84–0AH2 	 	 	 	 	 	

Øèííûé àäàïòåð LBA äëÿ êîðçèíû ýëåêòðîíèêè â
MASTERDRIVES

Òàêæå èñïîëüçóåòñÿ äëÿ óñòàíîâêè
êîììóíèêàöèîííûõ ïëàò

6SE7090–0XX84–4AH0 	 	 	 	 	 	

Äîïîëíèòåëüíàÿ èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè Ò300 íåìåöêèé/àíãëèéñêèé
ôðàíöóçñêèé

6SE7087–6CX84–0AH1
6SE7087–7CX84–0AH1

Êîìïëåêò ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ äëÿ
ìíîãîäâèãàòåëüíîãî ïðèâîäà íà ìîäóëå ïàìÿòè
MS360 áåç èíñòðóêöèè

6SE7098–6XX84–0AH0 	

Èíñòðóêöèÿ äëÿ ìíîãîäâèãàòåëüíîãî ïðèâîäà2) íåìåöêèé
àíãëèéñêèé

6SE7080–0CX84–6AH1
6SE7087–6CX84–6AH1

	

Êîìïëåêò ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ äëÿ
ìíîãîäâèãàòåëüíîãî ïðèâîäà íà 3,5’ äèñêå â
èñõîäíîì êîäå STRUC3) MD360

6SW1798–6XX84–0AH0

Êîìïëåêò ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ äëÿ îñåâîé
ìîòàëêè íà ìîäóëå ïàìÿòè MS320 áåç èíñòðóêöèè

6SE7098–2XX84–0AH0 	

Èíñòðóêöèÿ äëÿ îñåâîé ìîòàëêè2) íåìåöêèé
àíãëèéñêèé

6SE7080–0CX84–2AH1
6SE7087–6CX84–2AH1

	

Êîìïëåêò ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ äëÿ îñåâîé
ìîòàëêè íà 3,5’ äèñêå â èñõîäíîì êîäå STRUC3)
MD320

6SW1798–2XX84–0AH0

Êîìïëåêò ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ äëÿ
ñèíõðîíèçàöèè óãëîâ 4) íà ìîäóëå ïàìÿòè MS340
áåç èíñòðóêöèè

6SE7098–4XX84–0AH0 	

Èíñòðóêöèÿ äëÿ ñèíõðîíèçàöèè óãëîâ2) íåìåöêèé
àíãëèéñêèé
ôðàíöóçñêèé

6SE7080–0CX84–4AH1

6SE7087–6CX84–4AH1
6SE7087–7CX84–4AH1

	

Êîìïëåêò ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ äëÿ
ñèíõðîííîãî óïðàâëåíèÿ óãëîì íà 3,5’ äèñêå â
èñõîäíîì êîäå STRUC3) MD340

6SW1798–4XX84–0AH0

Êîìïëåêò ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ äëÿ
ðåãóëèðîâàíèÿ ïîëîæåíèÿ íà ìîäóëå ïàìÿòè MS380
áåç èíñòðóêöèè

6SE7098–8XX84–0AH0 	

Èíñòðóêöèÿ äëÿ ðåãóëèðîâàíèÿ ïîëîæåíèÿ2 ) íåìåöêèé
àíãëèéñêèé

6SE7080–0CX84–8AH1

6SE7087–6CX84–8AH1

	

Êîìïëåêò ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ äëÿ
ðåãóëèðîâàíèÿ ïîëîæåíèÿ íà 3,5’ äèñêå â èñõîäíîì
êîäå STRUC 3 ) MD380

6SW1798–8XX84–0AH0

Ñîçäàíèå ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ è àêñåññóàðû äëÿ êîíôèãóðèðîâàíèÿ (ñì. êàòàëîã DA99)

STRUC L PT ñ âåðñèè 4.2.5 äëÿ Windows 3.1 ñ
ïðîãðàììîé çàïóñêà Service IBS íà 3,5’ äèñêåòå ñ
åäèíè÷íîé ëèöåíçèåé èëè àïïàðàòíîé ëèöåíçèåé

Òðåáîâàíèÿ ê îáîðóäîâàíèþ
ñì. âûøå
Äîêóìåíòàöèÿ íà íåìåöêîì
Äîêóìåíòàöèÿ íà àíãëèéñêîì

6DD1802–2BA2
6DD1802–2BB2

	

STRUC G PT ñ âåðñèè 4.2.5 äëÿ SCO UNIX íà
CD-ROM ñ ïðîãðàììîé çàïóñêà Service IBS íà 3,5’
äèñêåòå ñ åäèíè÷íîé èëè àïïàðàòíîé ëèöåíçèåé

ñì. òåêñò
Äîêóìåíòàöèÿ íà íåìåöêîì
Äîêóìåíòàöèÿ íà àíãëèéñêîì

6DD1801–2DA2
6DD1801–2DB2 	

PC äëÿ STRUC G PT, ñîáðàííûé, íàñòðîåíûé è
ãîòîâûé ê ðàáîòå

ñì. òåêñò 	

Ñâîáîäíûé ìîäóëü ïàìÿòè MS300 äëÿ Ò300, 2 êÁò
EEPROM

MS300
èëè
MS301

6SE7098–0XX84–0AH0 	 	

Ñâîáîäíûé ìîäóëü ïàìÿòè MS301 äëÿ Ò300, 8 êÁò
EEPROM

6SE7098–0XX84–0AH1 	 	

Âíåøíèé áëîê ïðîãðàììèðîâàíèÿ PPX1 ñ áëîêîì
ïèòàíèÿ (äëÿ ÐÑ/PG), ïîäêëþ÷àåìûé ê
ïàðàëëåëüíîìó ïîðòó ñ àäàïòåðîì UP3.

Îäèíàêîâûé äëÿ STRUC L PT
è STRUC G PT

6DD1672–0AD0 	 	

Ïðèñîåäèíèòåëüíûé êàáåëü PG7x0 äëÿ Ò300, ïðè
èñïîëüçîâàíèè ïðîãðàììû çàïóñêà Service IBS1 )

Ñàìîñòîÿòåëüíàÿ ñáîðêà, ñîãëàñíî
èíñòðóêöèè ïî ýêñïëóàòàöèè T300

– 	 	

Ïðèñîåäèíèòåëüíûé êàáåëü PÑ-ÀÒäëÿ T300, ïðè
èñïîëüçîâàíèè ïðîãðàììû çàïóñêà Service IBS1 )

Ñàìîñòîÿòåëüíàÿ ñáîðêà, ñîãëàñíî
èíñòðóêöèè ïî ýêñïëóàòàöèè T300

– 	 	

1) Íåîáõîäèì òîëüêî îäèí èç äâóõ êàáåëåé, â çàâèñèìîñòè îò
òîãî, èñïîëüçóåòñÿ SIMATIC PG èëè ñòàíäàðòíûéPC äëÿ
çàïóñêà.

2) Çàêàæèòå íåîáõîäèìîå êîëè÷åñòâî îïèñàíèé íà æåëàåìîì
ÿçûêå íåçàâèñèìî îò êîëè÷åñòâà çàêàçàííîãî ñòàíäàðòíîãî
ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ Ò300.

3) Íåîáõîäèì òîëüêî ïðè èçìåíåíèè ñòàíäàðòíîãî ÏÎ; òàêæå
íåîáõîäèì ïàêåò STRUC.

4) Ñòàíäàðòíîå ÏÎ íåîáõîäèìî òîëüêî äëÿ âåäîìîãî ïðèâîäà.
Íàïðèìåð: Äâà ïðèâîäà , ðàáîòàþùèå íà ñèíõðîíèçàöèþ
óãëîâ: íåîáõîäèìî îäíî ñòàíäàðòíîå ÏÎ äëÿ
ñèíõðîíèçàöèè óãëîâ.

=>	���
�$���� ����� �TNN U @����		�0

Ýëåêòðîííûå êîìîíåíòû Òàáëèöà âûáîðà ïîêàçûâàåò, êàêèå òåõíîëîãè÷åñêèå îïöèè

íåîáõîäèìû äëÿ ñïåöèàëüíûõ çàäà÷. Íàïðèìåð, íåîáõîäèì

ìíîãîäâèãàòåëüíûé ïðèâîä. Äëÿ ýòîãî íåîáõîäèìû âñå

ïåðå÷èñëåííûå êîìïîíåíòû â ñòîëáöå «ìíîãîäâèãàòåëüíûé

ïðèâîä».
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Ïëàòà èíòåðôåéñà SCB2 (Serial
CommunicationBoard2) èìååò
èçîëèðîâàííûé RS485 èíòåðôåéñ ñ
ìàêñèìàëüíîé ñêîðîñòüþ ïåðåäà÷è äàííûõ
186,5 êÁèò/ñ. Îáëàäàåò ñëåäóþùèìè
âîçìîæíîñòÿìè:

	 ñîåäèíåíèå ìåæäó ðàçëè÷íûìè ïðèâîäàìè
(ðàâíûé-ñ-ðàâíûì)

	 øèíà ïîçâîëÿåò ïîäêëþ÷àòü äî 31 âåäîìîãî
óñòðîéñòâà ê âåäóùåìó (íàïðèìåð, SIMATIC),
èñïîëüçóÿ USS ïðîòîêîë.

Ïîäðîáíîå îïèñàíèå ïëàòû SCB2 è îïèñàíèå
åå ìîíòàæà ñì. â Ãëàâå 6 Òåõíè÷åñêàÿ
èíôîðìàöèÿ.

Ê ïëàòå DTI (Digital Tachometer Interface) ìîãóò
áûòü ïîäêëþ÷åíû öèôðîâûå òàõîìåòðû ñ
ðàçëè÷íûì óðîâíåì íàïðÿæåíèÿ. Âõîäû
ïëàòû èçîëèðîâàíû.

Ê ïëàòå ìîæíî ïîäêëþ÷èòü ñëåäóþùèå
ñèãíàëû:

	 öèôðîâûå äàò÷èêè ïîëîæåíèÿ ñ HTL
äèôôåðåíöèàëüíûìè âûõîäàìè

	 Ïîòåíöèàëüíî ðàçâûçàííûå öèôðîâûå
äàò÷èêè ïîëîæåíèÿ ñ HTL ñèãíàëîì

	 öèôðîâûå äàò÷èêè ïîëîæåíèÿ ñ TTL
ñèãíàëîì

	 ñèãíàëüíûå êàáåëè äàò÷èêà ïîëîæåíèÿ >
150 ì

	 âûõîäíîé ñèãíàë c DTI TTL óðîâíÿ íà X405

	 ïðåîáðàçîâàòåëü óðîâíÿ ñèãíàëà èç HTL â
TTL .

Ïîäðîáíîå îïèñàíèå ìîäóëÿ DTI è îïèñàíèå
åãî ìîíòàæà ñì. â Ãëàâå 6 Òåõíè÷åñêàÿ
èíôîðìàöèÿ.

Ìîäóëü Ïîñòàâëÿåòñÿ îòäåëüíî
Çàêàçíîé íîìåð

DTI Ìîäóëü èíòåðôåéñà öèôðîâîãî òàõîìåòðà

6SE7090–0XX84–3DB0

V�%!�+ �	���1�� "������
� ��>����� ���

����� ������	���	�� 	����<	�� ��7

Ïëàòà ðàñïîçíàâàíèÿ íàïðÿæåíèÿ VSB
(Voltage Sensing Board) èñïîëüçóåòñÿ äëÿ
ìîíèòîðèíãà íàïðÿæåíèÿ è ÷àñòîòû ñåòè. Ïðè
íàëè÷èè ïëàòû TSY ìîæåò èñïîëüçîâàòüñÿ
äëÿ ñèíõðîíèçàöèè âûõîäíîãî íàïðÿæåíèÿ
ïðåîáðàçîâàòåëÿ è íàïðÿæåíèÿ ñåòè.
Äâèãàòåëü ìîæíî çàòåì ïåðåâåñòè íà ñåòü è
íàîáîðîò.

Ïëàòà VSB äëÿ ìîíèòîðèíãà ñåòè ðàáîòàåò
ñîâìåñòíî ñ ïëàòîé TSY. Ïëàòà Ïîñòàâëÿåòñÿ îòäåëüíî

Çàêàçíîé íîìåð

VSB Ïëàòà ðàñïîçíàâàíèÿ íàïðÿæåíèÿ
6SX7010–0EJ00

Ïëàòà ATI (Analog Tachometer Interface)
ïðåäíàçíà÷åíà äëÿ ìàñøòàáèðîâàíèÿ ñèãíàëà
ñ òàõîìåòðà â 10 Â, äëÿ çàâåäåíèÿ ñèãíàëà ïî
ñêîðîñòè íà àíàëîãîâûé âõîä.

Ïîäðîáíîå îïèñàíèå ìîäóëÿ ATI è îïèñàíèå
åãî ìîíòàæà ñì. â Ãëàâå 6 Òåõíè÷åñêàÿ
èíôîðìàöèÿ.

Ìîäóëü Ïîñòàâëÿåòñÿ îòäåëüíî
Çàêàçíîé íîìåð

ATI Ìîäóëü èíòåðôåéñà àíàëîâîãî òàõîìåòðà
6SE7090–0XX84–3DF0

V�%!�+ �	���1�� �	���
���
� ��>����� ���

Ñ ïîìîùüþ ïëàò SCI1 (SerialCommunication
Interface1), SCI2 (Serial Communication
Interface2) è ïëàòû èíòåðôåéñà SCB1 ìîæíî
ñîçäàòü ñèñòåìó ïîñëåäîâàòåëüíîãî
ââîäà/âûâîäà ñ îïòè÷åñêèì êàáåëåì, òàêèì
îáðàçîì óâåëè÷èâàÿ êîëè÷åñòâî äâîè÷íûõ è
àíàëîãîâûõ âõîäîâ/âûõîäîâ.

Êðîìå òîãî, îïòè÷åñêèé êàáåëü ïîòåíöèàëüíî
ðàçâÿçûâàåò ýëåìåíòû ïðèâîäà, ñîãëàñíî

VDE 0100 è 0160 (ôóíêöèÿ PELV, íàïðèìåð
äëÿ NAMUR).

Ïîäðîáíîå îïèñàíèå ïëàò SCI1 è SCI2 è
îïèñàíèå èõ ìîíòàæà â ïðåîáðàçîâàòåëü ñì. â
Ãëàâå 6 Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ.

Ïëàòà/
Êàáåëü

Ïîñòàâëÿåòñÿ îòäåëüíî
Çàêàçíîé íîìåð

SCI1 Ïëàòà èíòåðôåéñà

âêëþ÷àÿ 10 ì îïòè÷åñêîãî êàáåëÿ 6SE7090–0XX84–3EA0

SCI2 Ïëàòà èíòåðôåéñà

âêëþ÷àÿ 10 ì îïòè÷åñêîãî êàáåëÿ 6SE7090–0XX84–3EF0

LWL Ïëàñòìàññîâûé îïòîâîëîêîííûé êàáåëü
5 ì 6SY7000–0AC43

����0 �	���1�� �&�G � �&�P

Ïëàòà ñèíõðîíèçàöèè TSY (Tachometer and
Synchronizing Board) ïðåäíàçíà÷åíà äëÿ
ñèíõðîíèçàöèè äâóõ ïðåîáðàçîâàòåëåé ïðè
ðàáîòå íà îáùóþ íàãðóçêó (íàïðèìåð, çàïóñê
ïðåîáðàçîâàòåëÿ ïðè ðàáîòàþùåì äðóãîì).
TSY òàêæå ìîæíî èñïîëüçîâàòü äëÿ îáðàáîòêè
ñèãíàëà ñåòåâîãî íàïðÿæåíèÿ, âûäàâàåìîãî ñ
ïëàòû VSB, äëÿ ñèíõðîíèçàöèè ñ ñåòüþ.

Ïîäðîáíîå îïèñàíèå ïëàòû TSY è îïèñàíèå åå
ìîíòàæà â ïðåîáðàçîâàòåëü ñì. â Ãëàâå 6
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ.

Ïëàòà Ïîñòàâëÿåòñÿ îòäåëüíî
Çàêàçíîé íîìåð

TSY Ïëàòà ñèíõðîíèçàöèè
6SE7090–0XX84–0BA0

����� ��	>��	���"�� ��W

Ïëàòà Ïîñòàâëÿåòñÿ îòäåëüíî
Çàêàçíîé íîìåð

SCB2 Ïëàòà èíòåðôåéñà

6SE7090–0XX84–0BD1

����� �	���1�� �&7P

Ïëàòà èíòåðôåéñà SCB1 (Serial
CommunicationBoard1) èìååò
âîëîêîííî-îïòè÷åñêóþ ñâÿçü è îáëàäàåò
ñëåäóþùèìè âîçìîæíîñòÿìè:

	 ñîåäèíåíèå ìåæäó ðàçëè÷íûìè ïðèâîäàìè
(ðàâíûé-ñ-ðàâíûì) ïðè ìàêñèìàëüíîé
ñêîðîñòè ïåðåäà÷è äàííûõ 38,4 êÁèò/ñ

	 ñèñòåìà ïîñëåäîâàòåëüíîãî ââîäà/âûâîäà ñ
ïëàòàìè ïîñëåäîâàòåëüíîãî èíòåðôåéñà SCI1
è SCI2 (íàïðèìåð, NAMUR).

Ïîäðîáíîå îïèñàíèå ïëàòû SCB1 è îïèñàíèå
åå ìîíòàæà ñì. â Ãëàâå 6 Òåõíè÷åñêàÿ
èíôîðìàöèÿ.

Ïëàòà/
Êàáåëü

Ïîñòàâëÿåòñÿ îòäåëüíî
Çàêàçíîé íîìåð

SCB1 Ïëàòà èíòåðôåéñà

âêëþ÷àÿ 10 ì îïòè÷åñêîãî êàáåëÿ 6SE7090–0XX84–0BC0

LWL Ïëàñòèêîâûé îïòèêîâîëîêîííûé êàáåëü
5 ì 6SY7000–0AC43

����� �	���1�� �&7G

Ýëåêòðîííûå îïöèè
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Ïàíåëü óïðàâëåíèÿ PMU, êîòîðàÿ
ïîñòàâëÿåòñÿ â ñòàíäàðòíîé âåðñèè ñî âñåìè
ïðåîáðàçîâàòåëÿìè, ìîæíî ìîíòèðîâàòü íà
äâåðü ïðåîáðàçîâàòåëÿ øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ ïðè ïîìîùè àäàïòåðà APMU.

Ðàçìåðû è âûðåç íà äâåðè ñì. íèæå.

Ïðèìå÷àíèå
Êîìôîðòíóþ ïàíåëü îïåðàòîðà OPS1 òàêæå
ìîæíî âñòàâèòü â APMU.

Êîìôîðòíàÿ ïàíåëü îïåðàòîðà OPS1
(Operation Panel) – îïöèîíàëüíûé áëîê
ââîäà/âûâîäà èíôîðìàöèè, èñïîëüçóåìûé
äëÿ íàñòðîéêè ïðèâîäà. Ïëîñêèé òåêñòîâûé
äèñïëåé îáëåã÷àåò ïðîöåññ íàëàäêè.

Ïîäðîáíîå îïèñàíèå êîìôîðòíîé ïàíåëè
OP1S ñì. â Ãëàâå 2 «Óïðàâëåíèå è
âèçóàëèçàöèÿ».

Íàçíà÷åíèå Çàêàçíîé íîìåð

Àäàïòåð APMU äëÿ ìîíòàæà â äâåðöó øêàôà
âêëþ÷àÿ 2 ì êàáåëÿ

6SX7010–0AA10

Íàçíà÷åíèå Çàêàçíîé íîìåð

Êîìôîðòíàÿ ïàíåëü óïðàâëåíèÿ OP1S 6SE7090–0XX84–2FK0

Àäàïòåð AOP1Säëÿ ìîíòàæà â äâåðöó øêàôà
âêëþ÷àÿ 5 ì êàáåëÿ 6SX7010–0AA00

Ñîåäèíèòåëüíûé êàáåëü
PMU-OP1S 3 ì 6SX7010–0AB03

Ñîåäèíèòåëüíûé êàáåëü
PMU-OP1S 5 ì 6SX7010–0AB05

Ðèñ. 3/10
Àäàïòåðû AOP1S/APMU è âûðåçû â äâåðöå øêàôà
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Âûðåç â äâåðöå øêàôà
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Âîçìîæíàÿ òîëùèíû ìåòàëëè÷åñêîé îáøèâêè: îò 0,5 ìì
äî 4 ìì
Ìèíèìàëüíûé çàçîð îò äâåðè 30 ìì

Ñðåäñòâà óïðàâëåíèÿ è âèçóàëèçàöèè
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Drive ES Basic (áàçîâàÿ âåðñèÿ)
èñïîëüçóåòñÿ äëÿ áûñòðîé
íàñòðîéêè, îáñëóæèâàíèÿ è
äèàãíîñòèêè ïðèâîäîâ SIEMENS.
Ýòà ïðîãðàììà ìîæåò áûòü
âñòðîåíà â STEP 7 èëè ðàáîòàòü íà
PC/PG àâòîíîìíî. Ïðè àâòîíîìíîé
ðàáîòå Drive ES Basic óñòàíàâëèâàåò
ò.í. Drive manager, âçàìåí SIMATIC
ìanager, êîòîðûé îáëàäàåò òåìè æå
ôóíêöèÿìè. Òàêæå ìîæíî
èñïîëüçîâàòü Drive ES Basic êàê
íàäñòðîéêó ê STEP 7, â ýòîì ñëêó÷àå
íåîáõîäèìî çàêàçûâàòü è STEP 7.

Drive ES Graphic - îïöèÿ Drive ES
Basic è ñîâìåñòíî ñ ïàêåòîì
SIMATIC CFC (Continuous Function
Chart) ïîçâîëÿåò ãðàôè÷åñêè
íàñòðàèâàòü SIMOVERT
MASTERDRIVES (îñíîâíûå,
ñâîáîäíûå è òåõíîëîãè÷åñêèå
áëîêè). Óñëîâèå:íà êîìïüþòåðå
äîëæíû áûòü óñòàíîâëåíû Drive ES
Basic V 5 è CFC > V 5.1.

Drive ES SIMATIC ïîçâîëÿåò
ðàáîòàòü ñ áëîêàìè áèáëèîòåê
SIMATIC, òàêèì îáðàçîì ìîæíî
î÷åíü ïðîñòî íàñòðîèòü ñâÿçü
ìåæäó SIMATIC S7-CPU è
ïðèâîäàìè Siemens (íàïðèìåð
SIMOVERT MASTERDRIVES). Drive
ES SIMATIC çàìåíÿåò ïàêåò DVA_S7
äëÿ âñåç âåðñèé STEP 7 V 5.0 è
ìîæåò óñòàíàâëèâàòüñÿ è
èñïîëüçîâàòüñÿ íåçàâèñèìî, ò.å.
áåç Drive ES Basic.

Drive ES PCS7 ïðåäîñòàâëÿåò
áèáëèîòåêó ãðàôè÷åñêèõ áëîêîâ è
áëîêîâ óïðàâëåíèÿ, ñ ïîìîùüþ
êîòîðûõ ïðîåêòèðîâàíèå ñâÿçè
ìåæäó ïðèâîäàìè Siemens
(íàïðèìåðSIMOVERT
MASTERDRIVES) è SIMATIC PCS7
óïðîùàåòñÿ äî îáû÷íîãî
ïàðàìåòðèðîâàíèÿ. Ïðèâîäîì ìîæíî
áóäåò óïðàâëÿòü è êîíòðîëèðîâàòü èç
äèñïåò÷åðñêîé ñ ïîìîùüþ ëèöåâîé
ïàíåëè ïðèâîäà.Áèáëèîòåêà PCS7
ìîæíî èñïîëüçîâàòü íåçàâèñèìî, ò.å.
Áåç Drive ES Basic, ïðè íàëè÷èè PCS7
V 5.0 è V 5.1.
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Ñðåäñòâà óïðàâëåíèÿ è âèçóàëèçàöèè
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Ðèñ. 3/11
Ñòðóêòóðà Drive ES

Ðèñ. 3/12
Ðàñïðåäåëåíèå çàäàíèé äëÿ Drive ES
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Ñðåäñòâà óïðàâëåíèÿ è âèçóàëèçàöèè
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Êîìïëåêò ïîñòàâêè

Çàêàçíîé íîìåð

Îáíîâëåíèå ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ
Drive ES Basic 6SW1700–0JA00–0AB2

Drive ES Graphic 6SW1700–0JB00–0AB2

Drive ES SIMATIC 6SW1700–0JC00–0AB2

Drive ES PCS7 6SW1700–0JD00–0AB2

Ïðîäîëæèòåëüíîñòü îáíîâëåíèÿ
ÏÎ: 1 ãîä.
Çà 6 íåäåëü äî èñòå÷åíèÿ ñðîêà,
ïîëüçîâàòåëü è ïðåäñòàâèòåëü
Siemens â åãî ðåãèîíå áóäåò

ïèñüìåííî îïîâåùàòüñÿ îá
èñòå÷åíèè ñðîêà.Âû ìîæåòå ñíîâà
çàêàçàòü îáíîâëåíèå ïðîãðàììíîãî
îáåñïå÷åíèÿ åùå íà îäèí ãîä.
Îáíîâëåíèå ïðîãðàììíîãî

îáåñïå÷åíèÿ âîçìîæíî òîëüêî ïðè
íàëè÷èè îñíîâíîãî ÏÎ.

Ìîæíî çàêàçàòü îáíîâëåíèå ÏÎ
äëÿ Drive ES. Â òå÷åíèå ãîäà ñî äíÿ
çàêàçà ïîëüçîâàòåëü áóäåò
àâòîìàòè÷åñêè ïîëó÷àòü
îáíîâëåííîå ïðîãðàììíîå
îáåñïå÷åíèå è äîïîëíèòåëüíûå
äðàéâåðà.

Êîìïëåêò ïîñòàâêè

Çàêàçíîé íîìåð Ïîñòàâëÿåòñÿ êàê Äîêóìåíòàöèÿ

Ïðîãðàììíîå îáåñïå÷åíèå Drive ES · Óñòàíîâêà êàê îïöèè ê STEP 7 ñ Âåðñèè V 5.0
Drive ES Basic V 5.01) èíäèâèäóàëüíàÿ ëèöåíçèÿ 6SW1700–0JA00–0AA0 CD-ROM, 1 øòóêà 5 ñòàíäàðòíûõ ÿçûêîâ

Drive ES Graphic V 5.0 èíäèâèäóàëüíàÿ ëèöåíçèÿ 6SW1700–0JB00–0AA0 CD-ROM, 1 øòóêà 5 ñòàíäàðòíûõ ÿçûêîâ

Drive ES SIMATIC V 5.0èíäèâèäóàëüíàÿ ëèöåíçèÿ 6SW1700–0JC00–0AA0 CD-ROM, 1 øòóêà 5 ñòàíäàðòíûõ ÿçûêîâ

Drive ES PCS7 V 5.1èíäèâèäóàëüíàÿ ëèöåíçèÿ 6SW1700–5JD00–1AA0 CD-ROM, 1 øòóêà 5 ñòàíäàðòíûõ ÿçûêîâ

Ïðîãðàììíîå îáåñïå÷åíèå Drive ES · Óñòàíîâêà êàê îïöèè ê STEP 7 ñ Âåðñèè V 5.1
Drive ES Basic V 5.11 ) èíäèâèäóàëüíàÿ ëèöåíçèÿ 6SW1700–5JA00–1AA0 CD-ROM, 1 øòóêà 5 ñòàíäàðòíûõ ÿçûêîâ

Drive ES Basic Upgrade

V 5.0 V 5.1 èíäèâèäóàëüíàÿ ëèöåíçèÿ
6SW1700–5JA00–1AA4 CD-ROM, 1 øòóêà 5 ñòàíäàðòíûõ ÿçûêîâ

Drive ES Basic V 5.1
ëèöåíçèÿíà êîïèðîâàíèå/ ëèöåíçèÿ äëÿ ôèðìû

6SW1700–5JA00–1AA1 CD-ROM, 1 øòóêà +
êîíòðàêò äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ íà ôèðìå

5 ñòàíäàðòíûõ ÿçûêîâ

Drive ES Graphic V 5.1 èíäèâèäóàëüíàÿ ëèöåíçèÿ 6SW1700–5JB00–1AA0 CD-ROM, 1 øòóêà 5 ñòàíäàðòíûõ ÿçûêîâ

Drive ES Graphic Upgrade
V 5.0≥ V 5.1 èíäèâèäóàëüíàÿ ëèöåíçèÿ

6SW1700–5JB00–1AA4 CD-ROM, 1 øòóêà 5 ñòàíäàðòíûõ ÿçûêîâ

Drive ES SIMATIC V 5.1 èíäèâèäóàëüíàÿ ëèöåíçèÿ 6SW1700–5JC00–1AA0 CD-ROM, 1 øòóêà 5 ñòàíäàðòíûõ ÿçûêîâ

Drive ES SIMATIC Upgrade
V 5.0≥ V 5.1 èíäèâèäóàëüíàÿ ëèöåíçèÿ

6SW1700–5JC00–1AA4 CD-ROM, 1 øòóêà 5 ñòàíäàðòíûõ ÿçûêîâ

Drive ES SIMATIC V 5.1
ëèöåíçèÿíà êîïèðîâàíèå / ëèöåíçèÿ äëÿ ôèðìû

6SW1700–5JC00–1AC0 Òîëüêî ñåðòèôèêàò íà ïðîäóêò
(áåç ÏÎ è äîêóìåíòàöèè)

5 ñòàíäàðòíûõ ÿçûêîâ

Drive ES PCS7 V 5.1èíäèâèäóàëüíàÿ ëèöåíçèÿ 6SW1700–5JD00–1AA0 CD-ROM, 1 øòóêà 5 ñòàíäàðòíûõ ÿçûêîâ

Drive ES PCS7 V 5.1
ëèöåíçèÿíà êîïèðîâàíèå / ëèöåíçèÿ äëÿ ôèðìû

6SW1700–5JD00–1AC0 Òîëüêî ñåðòèôèêàò íà ïðîäóêò
(áåç ÏÎ è äîêóìåíòàöèè

5 ñòàíäàðòíûõ ÿçûêîâ

Êîìïëåêò ïîñòàâêè Drive ES SIMATIC
• Êîììóíèêàöèîííîå ïðîãðàììíîå îáåñïå÷åíèå „PROFIBUS-DP“äëÿ

S7-300 ñ CPU ñ èíòåãðèðîâàííûì DÐ èíòåðôåéñîì (áèáëèîòåêè áëîêîâ DRVDPS7, POSMO)
S7-400 ñ CPU ñ èíòåãðèðîâàííûì DÐ èíòåðôåéñîì èëè ñ CP443-5 (áèáëèîòåêè áëîêîâ DRVDPS7, POSMO)
S7-300 ñ CP342-5 (áèáëèîòåêà áëîêîâ DRVDPS7C)

• Êîììóíèêàöèîííîå ïðîãðàììíîå îáåñïå÷åíèå „USS Protoñol“äëÿ
S7-200 ñ CPU 214/CPU 215/CPU 216 (äðàéâåð DRVUSS2 äëÿ ïàêåòà STEP 7 Micro)
S7-300 ñ CP 340/341 è S7-400 ñ CP 441 (áèáëèîòåêà áëîêîâ DRVUSSS7)

• STEP 7 Ìåíåäæåð âåäîìûõ óñòðîéñòâ

äëÿ ïðîñòîé íàñòðîéêè ïðèâîäîâ è äëÿ àñèíõðîííîé ñâÿçè ñ ïðèâîäàìè ïî PROFIBUS-DP.
Îáåñïå÷èâàåò ïðåîáðàçîâàíèå èç DVA_S7 ïðîãðàìì â Drive ES (òîëüêî ñ V 5.1 è âûøå)

• Ïðîãðàììà óñòàíîâêè äëÿ óñòàíîâêè ÏÎ â ïàêåò STEP 7

Êîìïëåêò ïîñòàâêè Drive ES PCS7 (êîìïëåêòPCS7ìîæíîèñïîëüçîâàòüñPCS7ÂåðñèåéV5.0èV5.1)

•Áèáëèîòåêà áëîêîâ SIMATIC PCS7
Áëîêè èçîáðàæåíèÿ è óïðàâëÿþùèå áëîêè äëÿ SIMOVERT MASTERDRIVES VC è MC òàêæå, êàê äëÿ MICRO-/MIDIMASTER
3-ãî è 4-ãî ïîêîëåíèé

STEP 7 Ìåíåäæåð âåäîìûõ óñòðîéñòâ
äëÿ ïðîñòîé íàñòðîéêè ïðèâîäîâ è äëÿ àñèíõðîííîé ñâÿçè ñ ïðèâîäàìè ïî PROFIBUS-DP

Ïðîãðàììà óñòàíîâêè äëÿ óñòàíîâêè ÏÎ â ïàêåò PCS7
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

Ïðîãðàììíîå îáåñïå÷åíèå DVA_S7
ïîçâîëÿåò èíòåãðèðîâàòü ïðèâîäà â
ñèñòåìó STEP 7 äëÿ âåðñèé
ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ STEP 7
< 5.0.

Ýòî äîïîëíåíèå íåîáõîäèìî äëÿ
ïîëíîãî èñïîëüçîâàíèÿ ôóíêöèé,
çàëîæåííûõ â êîììóíèêàöèîííóþ
ïëàòó CBP.

Áîëåå ïîäðîáíîå îïèñàíèå, ñì. â
Ãëàâå 2 «SIMOVERT
MASTERDRIVES â ìèðå
àâòîìàòèçàöèè».

Äîïîëíèòåëüíîå ÏÎ
DVA_S7 íå èñïîëüçóåòñÿ
ñî STEP 7 V 5.1. Â ýòîì
ñëó÷àå íåîáõîäèìî
èñïîëüçîâàòü Drive ES

SIMATIC.

Êîìïüþòåðíàÿ ïðîãðàììà SIMOVIS
èñïîëüçóåòñÿ äëÿ óïðàâëåíèÿ è
îòîáðàæåíèÿ ïðîöåññîâ â
SIMOVERT MASTERDRIVES
ïîñðåäñòâîì ãðàôè÷åñêîãî
èíòåðôåéñà.

Áîëåå ïîäðîáíîå îïèñàíèå, ñì. â
Ãëàâå 2 «Ñðåäñòâà óïðàâëåíèÿ è
âèçóàëèçàöèè».

Z��!��9 	�����1�� � %��
	������ � ����*+# �������

Ïðîãðàììíîå îáåñïå÷åíèå DVA_S5
ïîçâîëÿåò âêëþ÷àòü ïðèâîäà â
ñèñòåìó STEP 5 äëÿ âåðñèé
ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ STEP 5
6.0.

Áîëåå ïîäðîáíîå îïèñàíèå, ñì. â
Ãëàâå 2 «SIMOVERT
MASTERDRIVES â ìèðå
àâòîìàòèçàöèè».

Îïèñàíèå Çàêàçíîé íîìåð Ïîñòàâëÿåòñÿ êàê

SIMOVIS V ≥ 5.4äëÿ
SIMOVERT MASTERDRIVES
ñ äîêóìåíòàöèåé

ïîñòàâëÿåòñÿ îòäåëüíî 6SX7010–0FA10 CD-ROM

Ïðåîáðàçîâàòåëü èíòåðôåéñà
SU1 RS 232 – RS 485,
âêëþ÷àÿ ïðèíàäëåæíîñòè äëÿ ìîíòàæà;
Ïèòàíèå: 1 AC 115/230 Â

6SX7005–0AA00 –

Ñîåäèíèòåëüíûé êàáåëü äëÿ ïðîøèâêè
ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ è SIMOVIS (RS 232)

Ãîòîâûé ñèãíàëüíûé êàáåëü ñ çàùèòíûì êëþ÷åì íà øòåêåðå
äëÿ çàãðóçêè çàâîäñêîãî ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ.
Òàêæå ìîæíî èñïîëüçîâàòü êàáåëü äëÿ SIMOVIS(RS 232) . Äëèíà 3 ì.

9AK1012–1AA00 –

Êîìïëåêò ïîñòàâêè

Çàêàçíîé íîìåð Ïîñòàâëÿåòñÿ êàê Äîêóìåíòàöèÿ

Äîïîëíèòåëüíîå ÏÎ „DVA_S5“ äëÿ SIMATIC S5 (STEP 5 > V 6.0)

• Êîììóíèêàöèîííîå ÏÎ „PROFIBUS-DP“ äëÿ
S5-95U/DP-Master
îò S5-115 äî S5-155U ñ IM308-B/C

6DD1800–0SW0 3,5" äèñêåòà íåìåöêèé/àíãëèéñêèé

• Êîììóíèêàöèîííîå ÏÎ „USS-Protoñol“ äëÿ
S5-95/S5-100 ñ CP 521Si
S5-115 äî S5-155U ñ CP 524

@���!	���"��		01 ���� %�� ������& �[

Êîìïëåêò ïîñòàâêè

Çàêàçíîé íîìåð Ïîñòàâëÿåòñÿ êàê Äîêóìåíòàöèÿ

Äîïîëíèòåëüíîå ÏÎ „DVA_S7“ äëÿ SIMATIC S7 (STEP 7 < V 5.0)

• Êîììóíèêàöèîííîå ÏÎ „PROFIBUS-DP“ äëÿ
S7-300 ñ CPU 315-2DP,
S7-400 ñ CPU 413-2DP/CPU 414-2DP/CPU 416-2DP è
S7-400 ñ CP 443-5 (áèáëèîòåêà áëîêîâ DPS7)
S7-300 ñ CP 342-5 (áèáëèîòåêà áëîêîâ DPS7C)

6SX7005–0CB00 CD-ROM
(Windows 95)

íåìåöêèé/àíãëèéñêèé

• Êîììóíèêàöèîííîå ÏÎ „PROFIBUS-DPV1“ äëÿ
S7-300 ñ CPU 315-2DP,
S7-400 ñ CPU 413-2DP/CPU 414-2DP/CPU 416-2DP
(áèáëèîòåêà áëîêîâ DPV1)

• Êîììóíèêàöèîííîå ÏÎ „USS-Protoñol“ äëÿ
S7-200/CPU 214, CPU 215, CPU 216
(íåîáõîäèì ïàêåò ïðîãðàìì STEP-7-Micro/Dos èëè
STEP-7-Micro/Win)
S7-300 ñ CP 340-1C (RS485),
S7-400 ñ CP 441
(áèáëèîòåêà áëîêîâ USSS7)

• STEP 7 ìåíåäæåð îáúåêòîâ
äëÿ ïðîñòîé íàñòðîéêè ïðèâîäîâ è äëÿ àñèíõðîííîé ñâÿçè
ñ ïðèâîäàìè ïî PROFIBUS-DP (5 ÿçûêîâ)

• Ïðîãðàììà
äëÿ óñòàíîâêè ÏÎ â ïàêåò STEP-7
(5 ÿçûêîâ)

@���!	���"��		01 ���� %�� ������& �(

Ñðåäñòâà óïðàâëåíèÿ è âèçóàëèçàöèè
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Êîìïàêòíûå è

âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

E�"�� � ��%�� � �����	��

1) Ïàíåëü ìîæåò ïîñòàâëÿòüñÿ îòäåëüíî, ñì. ñòð. 3/73.

2) Íå âîçìîæíî äëÿ èíâåðòîðîâ ñ íàïðÿæåíèåì ïèòàíèÿ DC îò
270 Â äî 310 Â.

3) Îïöèÿ (Êîä M65) äëÿ ðàçìåðà L óæå âêëþ÷åíà êàê ñòàíäàðò.

4) Ñîãëàñíî åâðîïåéñêèì ïðàâèëàì, çàêàç÷èê ýòîé îïöèè
äîëæåí áûòü óâåðåí, ÷òî äîêóìåíòàöèÿ óæå åñòü ó êîíå÷íîãî
ïîëüçîâàòåëÿ.

5) Äëÿ ðàáîòû â ñåòè IT (èçîëèðîâàííîé) áàçîâàÿ ïëàòà
ïîìåõîïîäàâëåíèÿ AFE äîëæíà áûòü èçâëå÷åíà.

Äðóãèå îïöèè

Êîä Îïèñàíèå îïöèè n Áàçîâûé êîìïëåêò • Îïöèÿ âîçìîæíà – Îïöèÿ íåâîçìîæíà

Ïðåîáðàçîâàòåëü Èíâåðòîð Áëîê âûïðÿìëåíèÿ AFE Áëîê
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè

A – D E – G K A – D E – G J, K, L, M,
Q

B, C E H, K C E H, K

Çàìåíà áëîêà êîìïàêòíîãî èñïîëíåíèÿ

L02 Çàìåíÿåìûé áëîê êîìïàêòíîãî èñïîëíåíèÿ • – – • – – – – – – – – –

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèå ôèëüòðû ñî ñòîðîíû ñåòè è óñòðîéñòâà çàùèòû

L03 Ïîäàâëåíèå ïîìåõ ñî ñòîðîíû çàçåìëåíèÿ
ïðè èñïîëüçîâàíèè ïîìåõîïîäàâëÿþùåãî
ôèëüòðà â ñåòÿõ ÒÒ è ÒN

n n • – – • – – – – – – –

L20 Ðàáîòà â ñåòè IÒ • • n n n n n n n – 5) n n n
L30 Âñòðîåííûå ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ èíâåðòîðîâ,

ïðåäîõðàíèòåëè ñîãëàñíî DIN/IEC è ßU
– – – n 2) • n – – – – – – –

L33 Èíâåðòîðû êîìïàêòíîãî èñïîëåíèÿ áåç
ïðåäîõðàíèòåëåé

– – – • n – – – – – – – –

Ýëåêòðè÷åñêèå îïöèè
K80 Safe STOP (Áåçîïàñíîå îòêëþ÷åíèå) – • • n 2) • • – – – – – – –

K91 Äàò÷èê òîêà â çâåíå ïîñòîÿííîãî òîêà – – – – – – • • n – n n n
A00 Âåðñèÿ äëÿ ïîäúåìíî-òðàíñïîðòíîãî

îáîðóäîâàíèÿ
• • • • • • – – – – – – –

Ìåõàíè÷åñêèå îïöèè
M201) Ïàíåëü äëÿ îáåñïå÷åíèÿ ñòåïåíè çàùèòû

IP 20
n • – n • – n • – – n • –

M65 Îòäåëüíûå êëåììû çâåíà ïîñòîÿííîãî òîêà
äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ du/dtôèëüòðà

– – • – – •3) – – – – – – –

Äîêóìåíòàöèÿ
D77 Äîêóìåíòàöèÿ íà

ôðàíöóçñêîì/àíãëèéñêîì
• • • • • • • • • – • • •

D78 Äîêóìåíòàöèÿ íà
èñïàíñêîì/àíãëèéñêîì

• • • • • • • • • – • • •

D72 Äîêóìåíòàöèÿ íà
èòàëüÿíñêîì/àíãëèéñêîì

• • • • • • • • • – • • •

D90 Äîêóìåíòàöèÿ íà
ÿïîíñêîì/àíãëèéñêîì

• • • • • • • • • – • • •

D994) Ïîñòàâêà áåç èíñòðóêöèè
ïî ýêñïëóàòàöèè è áåç SIMOVIS

• • • • • • • • • – • • •
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè6SE70

L02
Èíâåðòîð êîìïàêòíîãî
èñïîëíåíèÿ ñ êëåìíèêîì X9
íà íàïðÿæåíèå AC 230 Â
(çàìåíà èíâåðòîðîâ áîëåå
ñòàðîé âåðñèè)

Ôóíêöèÿ “Safe STOP” ñòàëà
ñòàíäàðòíîé äëÿ èíâåðòîðîâ
ðàçìåðîì îò A äî D. Ýòîò ñèãíàë
ïîäàåòñÿ íà êëåìíèê X9,
ñîîòâåòñòâåííî îí ðàñøèðèëñÿ ñ 5
êëåìì, êàê ðàíüøå, äî 9. Êëåìíèê ñ
5 êîíòàêòàìè èñïîëüçîâàëñÿ äëÿ
óïðàâëåíèÿ êàòóøêîé êîíòàêòîðà ñ
íàïðÿæåíèåì óïðàâëåíèÿ AC 230 Â.
Êëåìíèê ñ 9 êîíòàêòàìè ïðè
íàëè÷èè ôóíêöèè “Safe STOP”
ìîæåò óïðàâëÿòü êàòóøêîé
êîíòàêòîðà ñ íàïðÿæåíèåì
óïðàâëåíèÿ < DC 30 Â. Åñëè
çàìåíèòü èíâåðòîð ñòàðîé ñåðèè,
êîòîðûé óïðàâëÿåò êàòóøêîé ñ
íàïðÿæåíèåì óïðàâëåíèÿ AC 230 Â,
ïðåîáðàçîâàòåëü ñ êëåìíèêîì Õ9 ñ
9 êëåììàìè ìîæíî çàêàçàòü ñ
îïöèåé L02, êîòîðûé ìîæåò
óïðàâëÿòü êàòóøêîé ñ
óïðàâëÿþùèì íàïðÿæåíèåì AC 230
Â. Ýòîò ïðåîáðàçîâàòåëü
óïðàâëÿåòñÿ êàê èíâåðòîð è
ïîñòàâëÿåòñÿ ñ ññîòâåòñòâóþùåé
äîêóìåíòàöèåé. Íàçíà÷åíèå êëåìì
êëåìíèêà Õ9 òàêîå æå, êàê è ó
êëåìíèêà Õ9 íà ïðåîáðàçîâàòåëå
(ñì. Ðèñ. 6/32).????????????

L03
Ïîäàâëåíèå ïîìåõ ñî
ñòîðîíû çàçåìëåíèÿ ïðè
èñïîëüçîâàíèè
ïîìåõîïîäàâëÿþùåãî
ôèëüòðà â ñåòÿõ ÒÒ è ÒN

Ñ îïöèåé L03 áëîêè, ðàçìåðîì îò J
äî Q ïîñòàâëÿþòñÿ ñ ðàçðÿäíûìè
êîíäåíñàòîðàìè â çâåíå
ïîñòîÿííîãî òîêà.

L20
Ðàáîòà â ñåòè IT

Ïðè íàëè÷èè îïöèè L20, ïðè ðàáîòå
â íåçàçåìëåííîé ñåòè (IT ñåòü),
âñòðîåííûå â ñòàíäàðòíûé íàáîð
êîíäåíñàòîðû ïîäàâëåíèÿ ïîìåõ
çàçåìëåíèÿ, áîëüøå íå íóæíû.
Óïðàâëÿþùàÿ ýëåêðîíèêà âñåãäà
çàçåìëåíà.

L30
Âñòðîåííûå ïðåäîõðàíèòåëè
äëÿ èíâåðòîðîâ,
ïðåäîõðàíèòåëè ñîãëàñíî
DIN/IEC è ßU

Îïöèÿ L30 èñïîëüçóåòñÿ òîëüêî äëÿ
èíâåðòîðîâ, ðàçìåðîì îò E äî G.
Ïðåäîõðàíèòåëè èñïîëüçóþòñÿ äëÿ
çàùèòû èíâåðòîðîâ, ñîåäèíåííûõ
ïî øèíå ïîñòîÿííîãî òîêà.
Ïðåäîõðàíèòåëè äîëæíû âñåãäà
ïðèñóòñòâîâàòü, êîãäà ðàáîòàþò äâà
èëè áîëåå èíâåðòîðîâ íà îäíîé
øèíå. Ïðåäîõðàíèòåëè íå íóæíû
ïðè êîãäà îäèí èíâåðòîð
ïîäêëþ÷àåòñÿ ê áëîêó
âûïðÿìëåíèÿ èëè áëîêó
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
ñîîòâåòñòâóþùåé ìîùíîñòè. Ïðè
îïöèè L30 ïðåäîõðàíèòåëè
âñòðàèâàþòñÿ â èíâåðòîð.

L33
Èíâåðòîðû êîìïàêòíîãî
èñïîëíåíèÿ áåç
ïðåäîõðàíèòåëåé

Îïèñàíèå ñì. L30. Ñ îïöèåé L33,
êîòîðàÿ èñïîëüçóåòñÿ â áëîêàõ
ðàçìåðîì A è D, ïðåäîõðàíèòåëè íå
âñòðàèâàþòñÿ â èíâåðòîðû è íå
ïîñòàâëÿþòñÿ ñ ïðèâîäîì.
Ïðåäîõðàíèòåëè çàêàçûâàþòñÿ
îòäåëüíî è ìîíòèðóþòñÿ ñíàðóæè.

K80
Safe STOP (Çàïðåò
âêëþ÷åíèÿ)

Ôóíêöèÿ «Safe STOP» èñêëþ÷àåò
îïàñíîå äâèæåíèå ïðèâîäà ïîñëå
âûêëþ÷åíèÿ. Ôóíêöèÿ ìîæåò áûòü
âñòðîåíà ñïåöèàëèñòàìè Siemens
äëÿ áëîêîâ âñòðàèìîãî èñïîëíåíèÿ
ðàçìåðîì Å è âûøå.

K91
Äàò÷èê òîêà â øèíå
ïîñòîÿííîãî òîêà

Ïîñòîÿííûé òîê èçìåðÿåòñÿ
êîñâåííî, ïîñðåäñòâîì
òðàíñôîðìàòîðîâ ñî ñòîðîíû
ïèòàíèÿ. Äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ
B, C è E.

M201)
Ïàíåëü äëÿ îáåñïå÷åíèÿ
ñòåïåíè çàùèòû IP 20

Ñ îïöèåé M20 áëîêè, ðàçìåðîì îò Å
äî G êîìïëåêòóþòñÿ ïàíåëÿìè äëÿ
îáåñïå÷åíèÿ ñòåïåíè çàùèòû IP20
(âîçìîæåí íàñòåííûé ìîíòàæ).
Óïðàâëåíèå îñóùåñòâëÿåòñÿ ñ
ïîìîùüþ ïàíåëè óïðàâëåíèÿ PMU,
âñòðîåííîé â ïåðåäíþþ ïàíåëü.

M65
Îòäåëüíûå êëåììû çâåíà
ïîñòîÿííîãî òîêà äëÿ
ïîäêëþ÷åíèÿ du/dt ôèëüòðà

Ïðè íàëè÷èè îïöèè Ì65 åñòü
âîçìîæíîñòü ïîäêëþ÷èòü â áëîêàõ
ðàçìåðîì J, K, M è Q du/dt ôèëüòðû
(íà ñòîðîíå äâèãàòåëÿ) ê êëåììàì
çâåíà ïîñòîÿííîãî òîêà (äëÿ
ðàçìåðà L ýòà îïöèÿ óæå âêëþ÷åíà â
áàçîâûé êîìïëåêò).

D77
Äîêóìåíòàöèÿ íà
Ôðàíöóçñêîì/Àíãëèéñêîì

Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóòàöèè
ïîñòàâëÿåòñÿ íà
Ôðàíöóçñêîì/Àíãëèéñêîì ÿçûêàõ.

D78
Äîêóìåíòàöèÿ íà
Èñïàíñêîì/Àíãëèéñêîì

Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóòàöèè
ïîñòàâëÿåòñÿ íà
Èñïàíñêîì/Àíãëèéñêîì ÿçûêàõ.

D72
Äîêóìåíòàöèÿ íà
Èòàëüÿíñêîì/Àíãëèéñêîì

Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóòàöèè
ïîñòàâëÿåòñÿ íà
Èòàëüÿíñêîì/Àíãëèéñêîì ÿçûêàõ.

D90
Äîêóìåíòàöèÿ íà
ßïîíñêîì/Àíãëèéñêîì

Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóòàöèè
ïîñòàâëÿåòñÿ íà
ßïîíñêîì/Àíãëèéñêîì ÿçûêàõ.

D994)
Ïîñòàâêà áåç èíñòðóêöèè
ïî ýêñïëóàòàöèè è áåç
SIMOVIS

Åñëè âûáðàíà ýòà îïöèÿ, òî
èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè è
ïðîãðàììíîå îáåñïå÷åíèå SIMOVIS
(íà CD-ROM) íå ïîñòàâëÿåòñÿ.

A00
Âåðñèÿ äëÿ
ïîäúåìíî-òðàíñïîðòíîãî
îáîðóäîâàíèÿ

Ïðè íàëè÷èè îïöèè À00,
MASTERDRIVES êîìïëåêòóåòñÿ
ïëàòîé CUVC, íàñòðîåííîé äëÿ
íóæä ïîäúåìíî-òðàíñïîðòíîãî
îáîðóäîâàíèÿ.Òàêæå ïîñòàâëÿåòñÿ
ñîîòâåòñòâóþùàÿ äîêóìåíòàöèÿ.
Ðàçíèöà ìåæäó âûïîëíÿåìûìè
ôóíêöèÿìè â ñòàíäàðòíîé âåðñèè è
âåðñèè ñ îïöèåé À00 â òîì, ÷òî ñ
îïöèåé À00 åñòü âíåøíèé
íàñòðîåíûé áèíàðíûé èíòåðôåéñ,
êîòîðûé ïîçâîëÿåò óïðàâëÿòü
ïðèâîäîì ìèíèìàëüíûì
êîëè÷åñòâîì ñèãíàëîâ. Äëÿ
âûïîëíåíèÿ ýòèõ ôóíêöèé
íåîáõîäèìà ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB2
(íå ïîñòàâëÿåòñÿ ñ îïöèåé A00).

Äðóãèå îïöèè

@����� �����	� ��"�1

Ñíîñêè ñì. íà ñòð. 3/88.
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Compact
and chassis units

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå áëîêè 6SE70

Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ äëÿ ïèòàíèÿ 24 B (íå ðåãóëèðóåìûå)

Ïèòàíèå

A Çàêàçíîé íîìåð

Ðàçìåðû
Ø x Â x Ã
ìì

Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ DC 24 B, îäíîôàçíîå ïèòàíèå 230 B AC è 400 B AC, ìîæíî èñïîëüçîâàòü ïðè îòêëîíåíèÿõ íàïðÿæåíèÿ +6 % è -10 %1)

1 (230 V) 4AV21 02–2AB 45 x 136 x 111
1 (400 V) 4AV21 06–2AB 45 x 136 x 111
3.5 (230 V) 4AV23 02–2AB 72 x 136 x 111
2.5 (230/400 V) 4AV20 00–2AB 97 x 149 x 100
5 (230/400 V) 4AV22 00–2AB 106 x 160 x 113

10 (230/400 V) 4AV24 00–2AB 121 x 170 x 128
15 (230/400 V) 4AV26 00–2AB 151 x 299 x 145

Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ DC 24 B, òðåõôàçíîå ïèòàíèå 400 B AC, ìîæíî èñïîëüçîâàòü ïðè îòêëîíåíèÿõ íàïðÿæåíèÿ   +6 % è -10 %1)

10 4AV30 00–2AB 217 x 196 x 196
15 4AV31 00–2AB 217 x 196 x 196
20 4AV32 00–2AB 165 x 221 x 221
30 4AV33 00–2AB 165 x 221 x 221
40 4AV34 00–2AB 266 x 298 x 175
50 4AV35 00–2AB 266 x 298 x 175

Áëîêè ïèòàíèÿ DC 24 B, ìîæíî èñïîëüçîâàòü ïðè îòêëîíåíèÿõ íàïðÿæåíèÿ ±15 % 2)

2.5 (230 V) 6EP13 32–1SH11 135 x 80 x 120
5 (230 V) 6EP13 33–1SL11 80 x 125 x 135

10 (230 V) 6EP13 34–1SL11 200 x 125 x 135
20 (400 V) 6EP13 36–1SL11 240 x 130 x 130

1) Òåõíè÷åñêèå äàííûå ñì. â Êàòàëîã“ "Êîììóòàöèîííàÿ 
àïïàðàòóðà è ñèñòåìû"

2) Òåõíè÷åñêèå äàííûå ñì. â Êàòàëîãå KT01.

Ä р ие опции

Ðåêîìåíäóþòñÿ ïëàòû ðàçâÿçûâàþùèõ óñèëèòåëåé ïðîèçâîäñòâà Knick
(www.knick.de).

Ïëàòû ðàçâÿçûâàþùèõ óñèëèòåëåé äëÿ êðåïëåíèÿ íà DIN ðåéêó
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4/3 Îáùàÿ òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 37 êÂò äî 1500 êÂò
äëÿ îäíîêâàäðàíòíîãî óïðàâëåíèÿ
ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

4/4 Òåõíè÷åñêèå õàêàêòåðèñòèêè

4/5 Òåõíè÷åñêèå äàííûå

4/6 Äàííûå äëÿ âûáîðà è çàêàçà

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 200 êÂò äî 1500 êÂò
äëÿ îäíîêâàäðàíòíîãî óïðàâëåíèÿ
ñ 12-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

4/10 Òåõíè÷åñêèå õàêàêòåðèñòèêè

4/11 Òåõíè÷åñêèå äàííûå

4/12 Äàííûå äëÿ âûáîðà è çàêàçà

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 37 êÂò äî 1500 êÂò
äëÿ ÷åòûðåõêâàäðàíòíîãî óïðàâëåíèÿ
ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

4/14 Òåõíè÷åñêèå õàêàêòåðèñòèêè

4/15 Òåõíè÷åñêèå äàííûå

4/16 Äàííûå äëÿ âûáîðà è çàêàçà

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 37 êÂò äî 1200 êÂò
ñ íåçàâèñèìûì áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè AFE

4/20 Òåõíè÷åñêèå õàêàêòåðèñòèêè

4/21 Òåõíè÷åñêèå äàííûå

4/22 Äàííûå äëÿ âûáîðà è çàêàçà

4/26 Îïöèè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

4/37 Îïèñàíèå îïöèé

4/45 Äîïîëíèòåëüíûå øêàôû äëÿ îïöèé

Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè

øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
�����
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

Ðèñ. 4/1
Ïðåîáðàçîâàòåëü øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ 6SE71. .

Îáùàÿ òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

Ñïîñîá îõëàæäåíèÿ Ïðèíóäèòåëüíîå âîçäóøíîå îõëàæäåíèå âñòðîåííûì âåíòèëÿòîðîì

Äîïóñòèìàÿ òåìïåðàòóðà îêðóæàþùåé ñðåäû
è òåìïåðàòóðà îõëàæäàþùåãî âîçäóõà
• âî âðåìÿ ðàáîòû
• âî âðåìÿ õðàíåíèÿ
• âî âðåìÿ òðàíñïîðòèðîâêè

îò 0 °C äî +40 °C
îò –25 °C äî +70 °C
îò –25 °C äî +70 °C

Âûñîòà óñòàíîâêè íàä óðîâíåì ìîðÿ ≤ 1000 ì íàä óðîâíåì ìîðÿ (100% íàãðóçêè)
> 1000 ì äî 4000 ì íàä óðîâíåì ìîðÿ (óìåíüøåíèå äîïóñòèìîé íàãðóçêè ñì. â Ãëàâå 6)

Äîïóñòèìàÿ îòíîñèòåëüíàÿ âëàæíîñòü Îòíîñèòåëüíàÿ âëàæíîñòü≤ 85 %
Êîíäåíñàöèÿ âëàãè íåäîïóñòèìà

Êàòåãîðèÿ êëèìàòà Êëàññ 3K3 ñîãëàñíî DIN IEC 60 721-3-3

Êàòåãîðèÿ çàãðÿçíåíèÿ îêðóæàþùåé ñðåäû Êëàññ 3C2 ñîãëàñíî DIN IEC 60 721-3-3

Èçîëÿöèÿ Ñòåïåíü çàãðÿçíåíèÿ 2 ñîãëàñíî DIN VDE 0110, ×àñòü 1
Êîíäåíñàöèÿ âëàãè íåäîïóñòèìà

Êëàññ ïî ïåðåíàïðÿæåíèþ Êàòåãîðèÿ III ñîãëàñíî DIN VDE 0110, ×àñòü 2

Ïðî÷íîñòü èçîëÿöèè Êëàññ 1 ñîãëàñíî DIN VDE 0160

Ñòåïåíü çàùèòû
• Áàçîâûé êîìïëåêò
• Îïöèîíàëüíî

ñîãëàñíî DIN VDE 0470, ×àñòü 1 (EN 60 529)
IP 20
IP 21, IP 23, IP 43, IP 54 â ïîäãîòîâêå è IP 54b

Êëàññ çàùèòû Êëàññ 1 ñîãëàñíî DIN VDE 0106, ×àñòü 1

Çàùèòà îò óäàðîâ ñîãëàñíî DIN VDE 0106 ×àñòü 100 (VBG 4) è DIN VDE 0113 ×àñòü 5

Óðîâåíü ïîäàâëåíèÿ ïîìåõ
• Áàçîâûé êîìïëåêò
• Îïöèîíàëüíî

ñîãëàñíî EN 61 800-3
áåç ïîäàâëåíèÿ ïîìåõ
ïîìåõîïîäàâëÿþùèé ôèëüòð äëÿ Êëàññà A1

Îêðàñêà/öâåò Äëÿ óñòàíîâêè âíóòðè ïîìåùåíèé / ñåðûé RAL 7032

Ìåõàíè÷åñêèå óñëîâèÿ??
Äëÿ ñòàöèîíàðíîé óñòàíîâêè:
• óïðóãàÿ äåôîðìàöèÿ (ïðîãèá)
• óñêîðåíèå
Ïðè òðàíñïîðòèðîâêå:
• óïðóãàÿ äåôîðìàöèÿ (ïðîãèá)
• óñêîðåíèå

ñîãëàñíî DIN IEC 60 068-2-6

0,075 ìì â äèàïàçîíå ÷àñòîò îò 10 Ãö äî 58 Ãö
9,8 ì ñ–2 (1 x g) â äèàïàçîíå ÷àñòîò îò 58 Ãö äî 500 Ãö

3,5 ìì â äèàïàçîíå ÷àñòîò îò 5 Ãö äî 9 Ãö
9,8 ì ñ–2 (1 x g) â äèàïàçîíå ÷àñòîò îò 9 Ãö äî 500 Ãö

Îáùàÿ òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

Ãîòîâûé äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
ïðåîáðàçîâàòåëü øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ ìîæåò áûòü ïîäêëþ÷åí
ê ñåòè ïåðåìåííîãî òîêà 50/60 Ãö,
íàïðÿæåíèåì îò 380 äî 690 Â.

Áëàãîäàðÿ ìîäóëüíîìó
èñïîëíåíèþ â áàçîâûé êîìïëåêò
ìîæíî äîáàâèòü äîïîëíèòåëüíûå
ôóíêöèè.

Â áàçîâûé êîìïëåêò ïîñòàâêè
âõîäÿò:

•Øêàô

•Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü ñ
ïðåäîõðàíèòåëÿìè äëÿ çàùèòû
êàáåëåé è ïîëóïðîâîäíèêîâûõ
ïðèáîðîâ

•Ñåòåâîé êîììóòàöèîííûé
äðîññåëü 2%

•Ïðåîáðàçîâàòåëü èëè áëîê
âûïðÿìëåíèÿ ñ èíâåðòîðîì

•Ïàíåëü óïðàâëåíèÿ PMU íà äâåðè
øêàôà

Îïöèè äëÿ ðàñøèðåíèÿ áàçîâîé
âåðñèè âêëþ÷àþò â ñåáÿ
ìåõàíè÷åñêèå è ýëåêòðè÷åñêèå
êîìïîíåíòû, çàâèñÿùèå îò
ñîîòâåòñòâóþùåãî çàêàçà è ìîãóò
çàêàçûâàòüñÿ îòäåëüíî, (îïöèè
îïèñûâàþòñÿ, íà÷èíàÿ ñî ñòðàíèöû
4/26 äàëåå).

Ïðèìåðû îïöèé:

• Êëåìíàÿ ïàíåëü äëÿ
ïîäêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ

• Ãëàâíûé êîíòàêòîð

• Óïðàâëÿåìûé èñòî÷íèê òîêà

• Êëåììû óïðàâëåíèÿ

• Êëåììû äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
äâèãàòåëÿ

• Êîìôîðòíàÿ ïàíåëü óïðàâëåíèÿ
OP1S

• Óâåëè÷åííàÿ ñòåïåíü çàùèòû.

Áîëåå âûñîêóþ ìîùíîñòü, ÷åì
óêàçàíî â òàáëèöàõ äëÿ âûáîðà
ìîæíî çàêàçàòü ïî çàïðîñó.

Ðèñ. 4/2
Áëîê-ñõåìà

D
A

65
-5

39
6

Êëåììíàÿ ïàíåëü äëÿ
ïîäêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ

Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü1)

Ñåòåâîé êîììóòàöèîííûé
äðîññåëü uk = 2 %

Ïðåäîõðàíèòåëè1)

Ãëàâíûé êîíòàêòîð1)

Ïàíåëü óïðàâëåíèÿ
PMU

Âûïðÿìèòåëü

Êîìôîðòíàÿ ïàíåëü
óïðàâëåíèÿ OP1S Èíâåðòåð

Êëåììû äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
äâèãàòåëÿ

Áàçîâûé êîìïëåêò ïîñòàâêè

Îïöèè

=>	�$��� >������������

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 37 êÂò äî 1500 êÂò äëÿ îäíîêâàäðàíòíîãî
óïðàâëåíèÿ ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

1) Ôóíêöèè ãëàâíîãî âûêëþ÷àòåëÿ, ïðåäîõðàíèòåëåé è
ãëàâíîãî êîíòàêòîðà îáåñïå÷èâàåò àâòîìàòè÷åñêèé
âûêëþ÷àòåëü 3WN6 è âñïîìîãàòåëüíûé êîíòàêòîð äëÿ:

630 êÂò, 710 êÂò ïðè ïèòàíèè îò 380 Â äî 480 Â, îò 800 êÂò äî
1000 êÂò ïðè ïèòàíèè îò 500 Â äî 600 Â, îò 1000 êÂò äî 1500
êÂò ïðè ïèòàíèè îò 660Â äî 690 Â.
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

Ìàêñèìàëüíàÿ ÷àñòîòà ØÈÌ â ôóíêöèè âûõîäíîé
ìîùíîñòè:

16 êÃö
äëÿ 45 êÂò; 55 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ 37 êÂò; 45 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â

9 êÃö
äëÿ 75 êÂò; 90 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ 55 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â

7,5 êÃö
äëÿ 110 êÂò; 132 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ 75 êÂò; 90 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â
äëÿ îò 55 êÂò äî 110 êÂò; îò 660 Â äî 690 Â

6 êÃö
äëÿ îò 160 êÂò äî 250 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ îò 110 êÂò äî 160 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â
äëÿ îò 132 êÂò äî 200 êÂò; îò 660 Â äî 690 Â

2,5 êÃö
äëÿ îò 315 êÂò äî710 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ îò 200 êÂò äî 1100 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â
äëÿ îò 250 êÂò äî 1500 êÂò; îò 660 Â äî 690 Â

Íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèå

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC 380 Â –15 %
äî 480 Â +10 %

3 AC 500 Â–15 %
äî 600 Â +10 %

3 AC 660 Â– 15 %
äî 690 Â +15 %

Âûõîäíîå íàïðÿæåíèå
Ïðåîáðàçîâàòåëü 3 AC îò 0 Â äî íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ 3 AC îò 0 Â äî íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ 3 AC îò 0 Â äî íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ

Íîìèíàëüíàÿ ÷àñòîòà

Ïèòàþùàÿ ÷àñòîòà 50/60 Ãö (± 6 %) 50/60 Ãö (± 6 %) 50/60 Ãö (± 6 %)

Âûõîäíàÿ ÷àñòîòà
SIMOVERT Vector Control
– U/f = const îò 0 Ãö äî 200 Ãö (Òåêñòèëüíàÿ äî 500 Ãö) îò 0 Ãö äî 200 Ãö îò 0 Ãö äî 200 Ãö

– U = const îò 8 Ãö äî 300 Ãö îò 8 Ãö äî 300 Ãö îò 8 Ãö äî 300 Ãö

Êëàññ íàãðóçêè II

ñîãëàñíî EN 60 146-1-1

Ñì. òàêæå Ãëàâó 6 Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Áàçîâûé òîê íàãðóçêè 0,91 x íîìèíàëüíûé âûõîäíîé òîê

Êðàòêîâðåìåííûé òîê 1,36 xíîìèíàëüíûé âûõîäíîé òîê â òå÷åíèå 60 ñ èëè
1,60 x íîìèíàëüíûé âûõîäíîé òîê â òå÷åíèå 30 ñ
äëÿ âñåõ áëîêîâ âïëîòü äî ðàçìåðà D è ïðè íàïðÿæåíèè ïèòàíèÿ ìàêñ. 600 Â

Âðåìÿ öèêëà 300 ñ

Äëèòåëüíîñòü ïåðåãðóçêè 60 ñ (20 % îò âðåìåíè öèêëà)

Êîýôôèöèåíò ìîùíîñòè
• ïî ïåðâîé ãàðìîíèêå (cosϕ)
• ïîëíûé

≥ 0,98
îò 0,93 äî 0,96

ÊÏÄ îò 0,97 äî 0,98

Êîýôôèöèåíòû êîððåêöèè äëÿ ðàçíûõ óñëîâèé óñòàíîâêè (âûñîòà óñòàíîâêè, òåìïåðàòóðà) ñì. Ãëàâó 6 Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ.
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Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 37 êÂò äî 1500 êÂò äëÿ îäíîêâàäðàíòíîãî
óïðàâëåíèÿ ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

Íîìèíàëü-
íàÿ
ìîùíîñòü

Íîìèíàëü-
íûé
âûõîäíîé
òîê

IÍÂ

Áàçîâûé
òîê
íàãðóçêè

IÁ

Òîê
ïåðåãðóçêè

Iìàêñ.

Âõîäíîé
òîê

Ïðåîáðàçîâàòåëü Ïîòåðè
ìîùíîñòè
ïðè
2,5 êÃö

Ãàáàðèòíûå
ðàçìåðû

Ø x Â x Ã

×åðòåæ,
ñì.
Ãëàâó 7

Ïðèìåðíûé
âåñ

Òðåáóåìûé
ðàñõîä
îõëàæäàþ-
ùåãî
âîçäóõà

Óðîâåíü øóìà

êÂò A A A A Çàêàçíîé íîìåð êÂò ìì ¹ êã ì3 /ñ dB (A)

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 380 Â äî 480 Â

400 Â

45 92 84 126 101 6SE7131–0EB61–3BA0 1,3 600 x 2000 x 600 47 250 0,1 70

55 124 113 169 136 6SE7131–2EC61–3BA0 1,9 900 x 2000 x 600 48 300 0,14 70

75 146 133 199 160 6SE7131–5EC61–3BA0 2,1 900 x 2000 x 600 48 310 0,14 70

90 186 169 254 205 6SE7131–8EC61–3BA0 2,4 900 x 2000 x 600 48 320 0,14 70

110 210 191 287 231 6SE7132–1ED61–3BA0 3 1200 x 2000 x 600 49 420 0,31 80

132 260 237 355 286 6SE7132–6ED61–3BA0 3,6 1200 x 2000 x 600 49 430 0,31 80

160 315 287 430 346 6SE7133–2ED61–3BA0 4,5 1200 x 2000 x 600 49 450 0,41 80

200 370 337 503 407 6SE7133–7ED61–3BA0 5,2 1200 x 2000 x 600 49 500 0,41 80

250 510 464 694 561 6SE7135–1EE62–3BA0 7,4 1500 x 2000 x 600 50 750 0,46 80

315 590 537 802 649 6SE7136–0EE62–3BA0 8,6 1500 x 2000 x 600 50 750 0,46 80

400 690 628 938 759 6SE7137–0EE62–3BA0 10,7 1500 x 2000 x 600 50 800 1,3 85

500 860 782 1170 946 6SE7138–6EG62–3BA0 16 2100 x 2000 x 600 51 1420 1,3 85

630 1100 1000 1496 1190 6SE7141–1EH62–3BA0 18,7 2400 x 2000 x 600 52 1550 1,9 85

710 1300 1183 1768 1430 6SE7141–3EJ62–3BA0 20,3 2700 x 2000 x 600 53 1800 1,9 85

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 500 Â äî 600 Â

500 Â

37 61 55 83 67 6SE7126–1FB61–3BA0 1 600 x 2000 x 600 47 250 0,1 70

45 66 60 90 73 6SE7126–6FB61–3BA0 1,2 600 x 2000 x 600 47 250 0,1 70

55 79 72 108 87 6SE7128–0FC61–3BA0 1,4 900 x 2000 x 600 48 310 0,14 70

75 108 98 147 119 6SE7131–1FC61–3BA0 1,9 900 x 2000 x 600 48 310 0,14 70

90 128 117 174 141 6SE7131–3FD61–3BA0 2,4 1200 x 2000 x 600 49 420 0,31 80

110 156 142 213 172 6SE7131–6FD61–3BA0 2,8 1200 x 2000 x 600 49 450 0,31 80

132 192 174 262 211 6SE7132–0FD61–3BA0 3,6 1200 x 2000 x 600 49 450 0,41 80

160 225 205 307 248 6SE7132–3FD61–3BA0 4,3 1200 x 2000 x 600 49 500 0,41 80

200 297 270 404 327 6SE7133–0FE62–3BA0 6 1500 x 2000 x 600 50 750 0,46 80

250 354 322 481 400 6SE7133–5FE62–3BA0 7 1500 x 2000 x 600 50 750 0,46 80

315 452 411 615 497 6SE7134–5FE62–3BA0 8,6 1500 x 2000 x 600 50 750 0,46 80

400 570 519 775 627 6SE7135–7FG62–3BA0 12,5 2100 x 2000 x 600 51 1420 1,3 85

450 650 592 884 715 6SE7136–5FG62–3BA0 13,7 2100 x 2000 x 600 51 1420 1,3 85

630 860 783 1170 946 6SE7138–6FG62–3BA0 16,1 2100 x 2000 x 600 51 1420 1,45 85

800 1080 983 1469 1188 6SE7141–1FJ62–3BA0 20,1 2700 x 2000 x 600 53 1800 1,9 85

900 1230 1119 1673 1353 6SE7141–2FJ62–3BA0 23,1 2700 x 2000 x 600 53 1800 1,9 85

1000 1400 1274 1904 1540
áåç óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà
6SE7141–4FL62–3BA0 25,7 3300 x 2000 x 600 54 2300 2,7 88

1100 1580 1438 2149 1738 6SE7141–6FL62–3BA0 29,4 3300 x 2000 x 600 54 2300 2,7 88

1000 1400 1274 1904 1540
ñ óðàâíèòåëüíûì ðåàêòîðîì
6SE7141–4FN62–3BA0 26,7 3900 x 2000 x 600 55 2500 2,7 88

1100 1580 1438 2149 1738 6SE7141–6FN62–3BA0 30,4 3900 x 2000 x 600 55 2500 2,7 88

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 37 êÂò äî 1500 êÂò äëÿ îäíîêâàäðàíòíîãî
óïðàâëåíèÿ ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

Ïîäñîåäèíåíèå ê ñåòè (øèíû) Ïîäñîåäèíåíèå äâèãàòåëÿ (øèíû)

Ðåêîìåíäóåìîå
ïîïåðå÷íîå
ñå÷åíèå

Ìàêñèìàëüíîå
ïîïåðå÷íîå
ñå÷åíèå

Ïðèñîåäèíèòåëüíûå
âèíòû

Ðåêîìåíäóåìûå
ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ
çàùèòû êàáåëåé

Ðåêîìåíäóåìîå
ïîïåðå÷íîå
ñå÷åíèå

Ìàêñèìàëüíîå
ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå
êàáåëÿ

Ïðèñîåäèíèòåëüíûå
âèíòû

DIN VDE

ìì2

AWG/
MCM

Ñòàíäàðò

ìì2

Îïöèÿ Ñòàíäàðò Îïöèÿ gL NH

Òèï

DIN VDE

ìì2

AWG/
MCM

Ñòàíäàðò

ìì2

Îïöèÿ Ñòàíäàðò Îïöèÿ

35 0 70 2 x 240 M 6 M 12 3NA3 830 (100) 35 0 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

70 (000) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 136 (160) 70 (000) 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

70 (000) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 136 (160) 70 (000) 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

95 (4/0) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 140 (200) 95 (4/0) 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

120 (300) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 144 (250) 120 (300) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

2 x 70 2 x (000) 2 x 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 252 (315) 2 x 70 2 x (000) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

2 x 95 2 x (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 260 (400) 2 x 95 2 x (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

2 x 95 2 x (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 260 (400) 2 x 95 2 x (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

2 x 150 2 x (400) 2 x 240 4 x 240 M 12 – Çàùèòûé àâòîìàò 2 x 150 2 x (400) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 185 2 x (500) 2 x 240 4 x 240 M 12 – Çàùèòûé àâòîìàò 2 x 185 2 x (500) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 240 2 x 600 4 x 240 – M 12 – Çàùèòûé àâòîìàò 2 x 240 2 x 600 4 x 240 – M 12/16 –

3 x 185 3 x (500) 4 x 240 – M 12 – Çàùèòûé àâòîìàò 3 x 185 3 x (500) 4 x 240 – M 12/16 –

4 x 185 4 x (500) 8 x 300 – M 16 – Çàùèòûé àâòîìàò 4 x 185 4 x (500) 4 x 300 – M 12/16 –

4 x 240 4 x 600 8 x 300 – M 16 – Çàùèòûé àâòîìàò 4 x 240 4 x 600 6 x 300 – M 12/16 –

25 2 70 2 x 240 M 6 M 12 3NA3 824 (80) 25 2 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

35 0 70 2 x 240 M 6 M 12 3NA3 830 (100) 35 0 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

35 0 70 2 x 240 M 6 M 12 3NA3 830 (100) 35 0 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

50 (00) 70 2 x 240 M 6 M 12 3NA3 132 (125) 50 (00) 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

70 (000) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 136 (160) 70 (000) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

95 (4/0) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 140 (200) 95 (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

120 (300) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 144 (250) 120 (300) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

120 (300) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 144 (250) 120 (300) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

2 x 95 2 x (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 260 (400) 2 x 95 2 x (4/0) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 95 2 x (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 360 (500) 2 x 95 2 x (4/0) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 120 2 x (300) 2 x 240 4 x 240 M 12 – Çàùèòûé àâòîìàò 2 x 120 2 x (300) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 185 2 x (500) 4 x 240 – M 12 – Çàùèòûé àâòîìàò 2 x 185 2 x (500) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 240 2 x 600 4 x 240 – M 12 – Çàùèòûé àâòîìàò 2 x 240 2 x 600 4 x 240 – M 12/16 –

3 x 185 3 x (500) 4 x 240 – M 12 – Çàùèòûé àâòîìàò 3 x 185 3 x (500) 4 x 240 – M 12/16 –

4 x 185 4 x (500) 8 x 300 – M 16 – Çàùèòûé àâòîìàò 4 x 185 4 x (500) 6 x 300 – M 12/16 –

4 x 240 4 x 600 8 x 300 – M 16 – Çàùèòûé àâòîìàò 4 x 240 4 x 600 6 x 300 – M 12/16 –

4 x 240 4 x 600 8 x 300 – M 16 – Çàùèòûé àâòîìàò 4 x 240 4 x 600 2 x 4 x 300 – M 12/16 –

4 x 300 4 x 800 8 x 300 – M 16 – Çàùèòûé àâòîìàò 4 x 300 4 x 800 2 x 4 x 300 – M 12/16 –

4 x 240 4 x 600 8 x 300 – M 16 – Çàùèòûé àâòîìàò 4 x 240 4 x 600 8 x 300 – M 12/16 –

4 x 300 4 x 800 8 x 300 – M 16 – Çàùèòûé àâòîìàò 4 x 300 4 x 800 8 x 300 – M 12/16 –

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 37 êÂò äî 1500 êÂò äëÿ îäíîêâàäðàíòíîãî
óïðàâëåíèÿ ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

Íîìè-
íàëüíàÿ
ìîùíîñòü

Íîìèíàëü-
íûé
âûõîäíîé
òîê

IÍÂ

Áàçîâûé
òîê
íàãðóçêè

IÁ

Òîê
ïåðåãðóçêè

Iìàêñ.

Âõîäíîé
òîê

Ïðåîáðàçîâàòåëü Ïîòåðè
ìîùíîñòè
ïðè
2,5 êÃö

Ãàáàðèòíûå
ðàçìåðû
Ø x Â x Ã

×åðòåæ
ñì.
Ãëàâó 7

Ïðèìåðíûé
âåñ

Òðåáóåìûé
ðàñõîä
îõëàæäàþ-
ùåãî
âîçäóõà

Óðîâåíü øóìà

êÂò A A A A Çàêàçíîé íîìåð êÂò ìì ¹ êã ì3 /ñ dB (A)

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 660 Â äî 690 Â

690 Â

55 60 55 82 66 6SE7126–0HC61–3BA0 1,2 900 x 2000 x 600 48 300 0,14 70

75 82 75 112 90 6SE7128–2HC61–3BA0 1,6 900 x 2000 x 600 48 310 0,14 70

90 97 88 132 107 6SE7131–0HD61–3BA0 2,1 1200 x 2000 x 600 49 420 0,31 80

110 118 107 161 130 6SE7131–2HD61–3BA0 2,5 1200 x 2000 x 600 49 420 0,31 80

132 145 132 198 160 6SE7131–5HD61–3BA0 3 1200 x 2000 x 600 49 430 0,41 80

160 171 156 233 188 6SE7131–7HD61–3BA0 3,8 1200 x 2000 x 600 49 450 0,41 80

200 208 189 284 229 6SE7132–1HD61–3BA0 4,5 1200 x 2000 x 600 49 500 0,41 80

250 297 270 404 327 6SE7133–0HE62–3BA0 6,9 1500 x 2000 x 600 50 750 0,46 80

315 354 322 481 400 6SE7133–5HE62–3BA0 7,7 1500 x 2000 x 600 50 750 0,46 80

400 452 411 615 497 6SE7134–5HE62–3BA0 9,3 1500 x 2000 x 600 50 750 0,46 80

500 570 519 775 627 6SE7135–7HG62–3BA0 12,7 2100 x 2000 x 600 51 1420 1,35 85

630 650 592 884 715 6SE7136–5HG62–3BA0 15,1 2100 x 2000 x 600 51 1420 1,35 85

800 860 783 1170 946 6SE7138–6HG62–3BA0 18,6 2100 x 2000 x 600 51 1420 1,45 85

1000 1080 983 1469 1188 6SE7141–1HJ62–3BA0 23,3 2700 x 2000 x 600 53 1800 1,9 85

1200 1230 1119 1673 1353 6SE7141–2HJ62–3BA0 29,6 2700 x 2000 x 600 53 1800 1,9 85

1300 1400 1274 1904 1540
áåç óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà

6SE7141–4HL62–3BA0 29,9 3300 x 2000 x 600 54 2300 2,7 88

1500 1580 1438 2149 1738 6SE7141–6HL62–3BA0 33,9 3300 x 2000 x 600 54 2300 2,7 88

1300 1400 1274 1904 1540
ñ óðàâíèòåëüíûì ðåàêòîðîì

6SE7141–4HN62–3BA0 30,9 3900 x 2000 x 600 55 2500 2,7 88

1500 1580 1438 2149 1738 6SE7141–6HN62–3BA0 34,9 3900 x 2000 x 600 55 2500 2,7 88

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 37 êÂò äî 1500 êÂò äëÿ îäíîêâàäðàíòíîãî
óïðàâëåíèÿ ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

?�		0 %�� �0���� � ������



4

Siemens DA 65.10 · 2001 4/9

Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

Ïîäñîåäèíåíèå ê ñåòè (øèíû) Ïîäñîåäèíåíèå äâèãàòåëÿ (øèíû)

Ðåêîìåíäóåìîå
ïîïåðå÷íîå
ñå÷åíèå

Ìàêñèìàëüíîå
ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå
êàáåëÿ

Ïðèñîåäèíèòåëüíûå
âèíòû

Ðåêîìåíäóåìûå
ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ
çàùèòû êàáåëåé

Ðåêîìåíäóåìîå
ïîïåðå÷íîå
ñå÷åíèå

Ìàêñèìàëüíîå
ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå
êàáåëÿ

Ïðèñîåäèíèòåëüíûå
âèíòû

DIN VDE

ìì2

AWG/
MCM

Ñòàíäàðò

ìì2

Îïöèÿ Ñòàíäàðò Îïöèÿ gL NH

Òèï

DIN VDE

ìì2

AWG/
MCM

Ñòàíäàðò

ìì2

Îïöèÿ Ñòàíäàðò Îïöèÿ

25 2 70 2 x 240 M 6 M 12 3NA3 824–6 (80) 25 2 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

35 0 70 2 x 240 M 6 M 12 3NA3 830–6 (100) 35 0 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

50 (00) 70 2 x 240 M 6 M 12 3NA3 132–6 (125) 50 (00) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

70 (000) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 136–6 (160) 70 (000) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

70 (000) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 136–6 (160) 70 (000) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

95 (4/0) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 240–6 (200) 95 (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

120 (300) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 244–6 (250) 120 (300) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

2 x 95 2 x (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 360–6 (400) 2 x 95 2 x (4/0) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 95 2 x (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 365–6 (500) 2 x 95 2 x (4/0) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 120 2 x (300) 2 x 240 4 x 240 M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 2 x 120 2 x (300) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 185 2 x (500) 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 2 x 185 2 x (500) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 240 2 x 600 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 2 x 240 2 x 600 4 x 240 – M 12/16 –

3 x 185 3 x (500) 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 3 x 185 3 x (500) 4 x 240 – M 12/16 –

4 x 185 4 x (500) 8 x 300 – M 16 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 185 4 x (500) 6 x 300 – M 12/16 –

4 x 240 4 x 600 8 x 300 – M 16 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 240 4 x 600 6 x 300 – M 12/16 –

4 x 240 4 x 600 8 x 300 – M 16 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 240 4 x 600 2 x 4 x 300 – M 12/16 –

4 x 300 4 x 800 8 x 300 – M 16 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 300 4 x 800 2 x 4 x 300 – M 12/16 –

4 x 240 4 x 600 8 x 300 – M 16 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 240 4 x 600 8 x 300 – M 12/16 –

4 x 300 4 x 800 8 x 300 – M 16 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 300 4 x 800 8 x 300 – M 12/16 –

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 37 êÂò äî 1500 êÂò äëÿ îäíîêâàäðàíòíîãî
óïðàâëåíèÿ ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

Ãîòîâûé äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
ïðåîáðàçîâàòåëü øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ ìîæåò áûòü ïîäêëþ÷åí
ê ñåòè ïåðåìåííîãî òîêà 50/60 Ãö,
íàïðÿæåíèåì îò 380 äî 690 Â.

Áëàãîäàðÿ ìîäóëüíîìó
èñïîëíåíèþ â áàçîâûé êîìïëåêò
ìîæíî äîáàâèòü äîïîëíèòåëüíûå
ôóíêöèè.

Â áàçîâóþ êîìïëåêò ïîñòàâêè
âõîäÿò:

•Øêàô

•Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü ñ
ïðåäîõðàíèòåëÿìè äëÿ çàùèòû
êàáåëåé è ïîëóïðîâîäíèêîâûõ
ïðèáîðîâ

•Ñåòåâîé êîììóòàöèîííûé
äðîññåëü 2%

•Áëîê âûïðÿìëåíèÿ ñ èíâåðòîðîì

•Ïàíåëü óïðàâëåíèÿ PMU íà äâåðè
øêàôà.

Îïöèè äëÿ ðàñøèðåíèÿ áàçîâîé
âåðñèè âêëþ÷àþò â ñåáÿ
ìåõàíè÷åñêèå è ýëåêòðè÷åñêèå
êîìïîíåíòû, çàâèñÿùèå îò
ñîîòâåòñòâóþùåãî çàêàçà è ìîãóò
çàêàçûâàòüñÿ îòäåëüíî, (îïöèè
îïèñûâàþòñÿ, íà÷èíàÿ ñî ñòðàíèöû
4/26 äàëåå).

Ïðèìåðû îïöèé:

• Êëåìíàÿ ïàíåëü äëÿ
ïîäêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ

• Ãëàâíûé êîíòàêòîð

• Óïðàâëÿåìûé èñòî÷íèê òîêà

• Êëåììû óïðàâëåíèÿ

• Êëåììû äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
äâèãàòåëÿ

• Êîìôîðòíàÿ ïàíåëü óïðàâëåíèÿ
OP1S

• Óâåëè÷åííàÿ ñòåïåíü çàùèòû.

Áîëåå âûñîêóþ ìîùíîñòü, ÷åì
óêàçàíî â òàáëèöàõ äëÿ âûáîðà
ìîæíî çàêàçàòü ïî çàïðîñó.

Ðèñ. 4/3
Áëîê-ñõåìà

D
A

65
-5

39
7

Êëåììíàÿ ïàíåëü äëÿ
ïîäêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ

Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü

Ñåòåâîé êîììóòàöèîííûé
äðîññåëü uk = 2 %

Ïðåäîõðàíèòåëè

Ãëàâíûé êîíòàêòîð

Pïíåëü óïðàâëåíèÿ
PMU

Âûïðÿìèòåëü

Êîìôîðòíàÿ ïàíåëü
óïðàâëåíèÿ OP1S Èíâåðòîð

Êëåììíàÿ ïàíåëü äëÿ
ïîäêëþ÷åíèÿ äâèãàòåëÿ

Áàçîâûé êîìïëåêò ïîñòàâêè

Îïöèè

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 200 êÂò äî 1500 êÂò äëÿ îäíîêâàäðàíòíîãî
óïðàâëåíèÿ ñ 12-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

=>	�$��� >������������
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

Ìàêñèìàëüíàÿ ÷àñòîòà ØÈÌ â ôóíêöèè âûõîäíîé

ìîùíîñòè:

6 êÃö
Äëÿ 250 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ 200 êÂò; îò 660 Â äî 690 Â

2,5 êÃö
äëÿ îò 315 êÂò äî 710 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ îò 200 êÂò äî 1100 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â
äëÿ îò 250 êÂò äî 1500 êÂò; îò 660 Â äî 690 Â

�� ���

	



�

�������
	�




��

� 	�

�


	� 	� 	�

���

	�� ���

Êîððåêòèðóþùèå

êðèâûå

Ä
îï

óñ
òè

ì
û

é
íî

ì
èí

àë
üí

û
é

òî
ê

×àñòîòà ØÈÌ

Íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèå

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 2 x 3 AC 380 Â –15 %
äî 480 Â +10 %

2 x 3 AC 500 Â– 15 %
äî 600 Â +10 %

2 x 3 AC 660 Â –15 %
äî 690 Â +15 %

Âûõîäíîå íàïðÿæåíèå
Ïðåîáðàçîâàòåëü 3 AC îò 0 Â äî íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ 3 AC îò 0 Â äî íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ 3 AC îò 0 Â äî íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ

Íîìèíàëüíàÿ ÷àñòîòà

×àñòîòà ïèòàíèÿ 50/60 Ãö (± 6 %) 50/60 Ãö (± 6 %) 50/60 Ãö (± 6 %)

Âûõîäíàÿ ÷àñòîòà
SIMOVERT Vector Control
– U/f = const îò 0 Ãö äî 200 Ãö îò 0 Ãö äî 200 Ãö îò 0 Ãö äî 200 Ãö

– U = const îò 8 Ãö äî 300 Ãö îò 8 Ãö äî 300 Ãö îò 8 Ãö äî 300 Ãö

Êëàññ íàãðóçêè II

ñîãëàñíî EN 60 146-1-1

Ñì. òàêæå Ãëàâó 6 Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Áàçîâûé òîê íàãðóçêè 0,91 x íîìèíàëüíûé âûõîäíîé òîê

Òîê ïåðåãðóçêè 1,36 x íîìèíàëüíûé âûõîäíîé òîê â òå÷åíèå 60 ñ

Âðåìÿ öèêëà 300 ñ

Äëèòåëüíîñòü ïåðåãðóçêè 60 ñ (20 % îò öèêëà)

Êîýôôèöèåíò ìîùíîñòè
• ïî ïåðâîé ãàðìîíèêå (cosϕ)
• ïîëíûé

≥ 0,98
îò 0,93 äî 0,96

ÊÏÄ îò 0,97 äî 0,98

Êîýôôèöèåíòû êîððåêöèè äëÿ ðàçíûõ óñëîâèé óñòàíîâêè (âûñîòà óñòàíîâêè, òåìïåðàòóðà) ñì. Ãëàâó 6 Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ.

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 200 êÂò äî 1500 êÂò äëÿ îäíîêâàäðàíòíîãî
óïðàâëåíèÿ ñ 12-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

=>	�$��� %�		0



4

4/12 Siemens DA 65.10 · 2001

Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

Íîìè-
íàëüíàÿ
ìîùíîñòü

Íîìèíàëü-
íûé
âûõîäíîé
òîê

IÍÂ

Áàçîâûé
òîê
íàãðóçêè

IÁ

Òîê
ïåðåãðóçêè

Iìàêñ.

Âõîäíîé
òîê1)

Ïðåîáðàçîâàòåëü Ïîòåðè
ìîùíîñòè
ïðè
2,5 êÃö

Ãàáàðèòíûå
ðàçìåðû
Ø x Â x Ã

×åðòåæ
ñì.
Ãëàâó 7

Ïðèìåðíûé
âåñ

Òðåáóåìûé
ðàñõîä
îõëàæäàþ-
ùåãî
âîçäóõà

Óðîâåíü øóìà

êÂò A A A A Çàêàçíîé íîìåð êÂò ìì ¹ êã ì3 /ñ dB (A)

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 2 x 3 AC îò 380 Â äî 480 Â

400 Â

250 510 464 694 281 6SE7135–1KJ62–3BA0 7,8 2700 x 2000 x 600 56 1100 0,86 80

400 690 628 938 380 6SE7137–0KJ62–3BA1 11,4 2700 x 2000 x 600 56 1150 1 80

500 860 782 1170 473 6SE7138–6KJ62–3BA0 15,9 2700 x 2000 x 600 57 1440 1,15 80

630 1100 1000 1496 595 6SE7141–1KL62–3BA0 19,3 3300 x 2000 x 600 58 2190 2 85

710 1300 1183 1768 715 6SE7141–3KM62–3BA0 21,1 3600 x 2000 x 600 59 2400 2 85

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 2 x 3 AC îò 500 Â äî 600 Â
500 Â

200 297 270 404 164 6SE7133–1LJ62–3BA0 6,8 2700 x 2000 x 600 56 1100 0,86 80

250 354 322 481 200 6SE7133–5LJ62–3BA0 7,8 2700 x 2000 x 600 56 1100 0,86 80

315 452 411 615 249 6SE7134–5LJ62–3BA0 9,4 2700 x 2000 x 600 56 1290 0,86 80

400 570 519 775 314 6SE7135–7LJ62–3BA0 12 2700 x 2000 x 600 57 1290 1,15 80

450 650 592 884 358 6SE7136–5LJ62–3BA0 13,7 2700 x 2000 x 600 57 1290 1,15 80

630 860 783 1170 473 6SE7138–6LJ62–3BA0 16,1 2700 x 2000 x 600 57 1410 1,3 82

800 1080 983 1469 594 6SE7141–1LM62–3BA0 20,8 3600 x 2000 x 600 59 2400 2 85

900 1230 1119 1673 677 6SE7141–2LM62–3BA0 24,1 3600 x 2000 x 600 59 2400 2 85

1100 1580 1438 2149 868
áåç óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà
6SE7141–6LP62–3BA0 29,9 4200 x 2000 x 600 60 2890 2,8 86

1100 1580 1438 2149 868
ñ óðàâíèòåëüíûì ðåàêòîðîì

6SE7141–6LR62–3BA0 30,9 4800 x 2000 x 600 61 3140 2,8 86

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 2 x 3 AC îò 660 Â äî 690 Â

690 Â

250 297 270 404 164 6SE7133–0NJ62–3BA0 7,8 2700 x 2000 x 600 56 1100 0,86 80

315 354 322 481 200 6SE7133–5NJ62–3BA0 8,9 2700 x 2000 x 600 56 1100 0,86 80

400 452 411 615 249 6SE7134–5NJ62–3BA0 10,5 2700 x 2000 x 600 56 1290 0,86 80

500 570 519 775 314 6SE7135–7NJ62–3BA0 12,6 2700 x 2000 x 600 57 1290 1,2 80

630 650 592 884 358 6SE7136–5NJ62–3BA0 14,8 2700 x 2000 x 600 57 1290 1,2 80

800 860 783 1170 473 6SE7138–6NJ62–3BA0 18,7 2700 x 2000 x 600 57 1410 1,3 82

1000 1080 983 1469 594 6SE7141–1NM62–3BA0 23,3 3600 x 2000 x 600 59 2400 2 85

1200 1230 1119 1673 677 6SE7141–2NM62–3BA0 30,7 3600 x 2000 x 600 59 2400 2 85

1500 1580 1438 2149 868
áåç óðàâíèòåëüíîãî ðåàêòîðà

6SE7141–6NP62–3BA0 34,3 4200 x 2000 x 600 60 2890 2,8 86

1500 1580 1438 2149 868
ñ óðàâíèòåëüíûì ðåàêòîðîì

6SE7141–6NR62–3BA0 35,3 4800 x 2000 x 600 61 3140 2,8 86

1) Òîê ÷åðåç êàæäûé âûïðÿìèòåëü.

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 200 êÂò äî 1500 êÂò äëÿ îäíîêâàäðàíòíîãî
óïðàâëåíèÿ ñ 12-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

?�		0 %�� �0���� � ������
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Siemens DA 65.10 · 2001 4/13

Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

Ïîäñîåäèíåíèå ê ñåòè (øèíû) Ïîäñîåäèíåíèå äâèãàòåëÿ (øèíû)

Ðåêîìåíäóåìîå
ïîïåðå÷íîå
ñå÷åíèå

Ìàêñèìàëüíîå
ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå
êàáåëÿ

Ïðèñîåäèíèòåëüíûå
âèíòû

Ðåêîìåíäóåìûå
ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ
çàùèòû êàáåëåé

Ðåêîìåíäóåìîå
ïîïåðå÷íîå
ñå÷åíèå

Ìàêñèìàëüíîå
ïîïåðå÷íîå
ñå÷åíèå êàáåëÿ

Ïðèñîåäè-
íèòåëüíûå
âèíòû

DIN VDE

ìì2

AWG/
MCM

Ñòàíäàðò

ìì2

Îïöèÿ Ñòàíäàðò Îïöèÿ gL NH

Òèï

DIN VDE

ìì2

AWG/
MCM

Ñòàíäàðò

ìì2

Ñòàíäàðò

2 x 2 x 95 2 x 2 x (4/0) 2 x 2 x 150 2 x 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 260 (400) 2 x 150 2 x (400) 4 x 240 M 12/16

2 x 2 x 95 2 x (4/0) 2 x 2 x 150 2 x 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 260 (400) 2 x 240 2 x 600 4 x 240 M 12/16

2 x 2 x 150 2 x (400) 2 x 2 x 240 2 x 4 x 240 M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 3 x 185 3 x (500) 4 x 240 M 12/16

2 x 2 x 240 2 x 2 x 600 2 x 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 185 4 x (500) 4 x 300 M 12/16

2 x 2 x 240 2 x 2 x 600 2 x 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 240 4 x 600 6 x 300 M 12/16

2 x 120 2 x (300) 2 x 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 144 (250) 2 x 95 2 x (4/0) 4 x 240 M 12/16

2 x 120 2 x (300) 2 x 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 144 (250) 2 x 95 2 x (4/0) 4 x 240 M 12/16

2 x 2 x 95 2 x 2 x (4/0) 2 x 2 x 150 2 x 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 260 (400) 2 x 120 2 x (300) 4 x 240 M 12/16

2 x 2 x 95 2 x 2 x (4/0) 2 x 2 x 150 2 x 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 260 (400) 2 x 185 2 x (500) 4 x 240 M 12/16

2 x 2 x 95 2 x 2 x (4/0) 2 x 2 x 150 2 x 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 360 (500) 2 x 240 2 x 600 4 x 240 M 12/16

2 x 2 x 120 2 x 2 x (300) 2 x 2 x 240 2 x 4 x 240 M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 3 x 185 3 x (500) 4 x 240 M 12/16

2 x 2 x 240 2 x 2 x 600 2 x 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 185 4 x (500) 6 x 300 M 12/16

2 x 2 x 240 2 x 2 x 600 2 x 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 240 4 x 600 6 x 300 M 12/16

2 x 3 x 185 3 x (500) 2 x 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 300 4 x 800 8 x 300 M 12/16

2 x 3 x 185 3 x (500) 2 x 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 300 4 x 800 8 x 300 M 12/16

2 x 95 2 x (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 240–6 (200) 2 x 95 2 x (4/0) 4 x 240 M 12/16

2 x 95 2 x (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 240–6 (200) 2 x 95 2 x (4/0) 4 x 240 M 12/16

2 x 2 x 95 2 x 2 x (4/0) 2 x 2 x 150 2 x 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 360–6 (400) 2 x 120 2 x (300) 4 x 240 M 12/16

2 x 2 x 95 2 x 2 x (4/0) 2 x 2 x 150 2 x 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 360–6 (400) 2 x 185 2 x (500) 4 x 240 M 12/16

2 x 2 x 95 2 x 2 x (4/0) 2 x 2 x 150 2 x 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 365–6 (500) 2 x 240 2 x 600 4 x 240 M 12/16

2 x 2 x 120 2 x 2 x (300) 2 x 2 x 240 2 x 4 x 240 M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 3 x 185 3 x (500) 4 x 240 M 12/16

2 x 2 x 240 2 x 2 x 600 2 x 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 185 4 x (500) 6 x 300 M 12/16

2 x 2 x 240 2 x 2 x 600 2 x 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 240 4 x 600 6 x 300 M 12/16

2 x 3 x 185 2 x 3 x (500) 2 x 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 300 4 x 800 8 x 300 M 12/16

2 x 3 x 185 2 x 3 x (500) 2 x 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 300 4 x 800 8 x 300 M 12/16

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 200 êÂò äî 1500 êÂò äëÿ îäíîêâàäðàíòíîãî
óïðàâëåíèÿ ñ 12-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ
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4/14 Siemens DA 65.10 · 2001

Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

Ãîòîâûé äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
ïðåîáðàçîâàòåëü øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ ìîæåò áûòü ïîäêëþ÷åí
ê ñåòè ïåðåìåííîãî òîêà 50/60 Ãö,
íàïðÿæåíèåì îò 380 äî 690 Â.

Áëàãîäàðÿ ìîäóëüíîìó
èñïîëíåíèþ â áàçîâóþ âåðñèþ
ìîæíî äîáàâèòü äîïîëíèòåëüíûå
ôóíêöèè.

Â áàçîâûé êîìïëåêò ïîñòàâêè
âõîäÿò:

•Øêàô

•Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü ñ
ïðåäîõðàíèòåëÿìè äëÿ çàùèòû
êàáåëåé è ïîëóïðîâîäíèêîâûõ
ïðèáîðîâ

•Ñåòåâîé êîììóòàöèîííûé
äðîññåëü 4%

•Áëîê âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè ñ
èíâåðòîðîì

•Ïàíåëü óïðàâëåíèÿ PMU íà äâåðè
øêàôà.

Îïöèè äëÿ ðàñøèðåíèÿ áàçîâîé
âåðñèè âêëþ÷àþò â ñåáÿ
ìåõàíè÷åñêèå è ýëåêòðè÷åñêèå
êîìïîíåíòû, çàâèñÿùèå îò
ñîîòâåòñòâóþùåãî çàêàçà è ìîãóò
çàêàçûâàòüñÿ îòäåëüíî, (îïöèè
îïèñûâàþòñÿ, íà÷èíàÿ ñî ñòðàíèöû
4/26 äàëåå).

Ïðèìåðû îïöèé:

• Êëåìíàÿ ïàíåëü äëÿ
ïîäêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ

• Ãëàâíûé êîíòàêòîð (íå
èñïîëüçóåòñÿ ïðè íàëè÷èè
àâòîìàòè÷åñêîãî âûêëþ÷àòåëÿ
3WN6)

• Óïðàâëÿåìûé èñòî÷íèê òîêà

• Êëåììû óïðàâëåíèÿ

• Êëåììû äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
äâèãàòåëÿ

• Àâòîòðàíñôîðìàòîð

• Êîìôîðòíàÿ ïàíåëü óïðàâëåíèÿ
OP1S

• Óâåëè÷åííàÿ ñòåïåíü çàùèòû.

Áîëåå âûñîêóþ ìîùíîñòü, ÷åì
óêàçàíî â òàáëèöàõ äëÿ âûáîðà
ìîæíî çàêàçàòü ïî çàïðîñó.

Ðèñ. 4/4
Áëîê-ñõåìà

D
A

65
-5

39
8

Êëåììíàÿ ïàíåëü äëÿ
ïîäêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ

Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü1)

Ñåòåâîé êîììóòàöèîííûé
äðîññåëü uk = 4 %

Ïðåäîõðàíèòåëè1)

Ãëàâíûé êîíòàêòîð1)

Ïàíåëü óïðàâëåíèÿ
PMU

Âûïðÿìèòåëü

Êîìôîðòíàÿ ïàíåëü
óïðàâëåíèÿ OP1S Èíâåðòîð

Êëåììíàÿ ïàíåëü äëÿ
ïîäêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ

Áàçîâûé êîìïëåê ïîñòàâêè

Îïöèè

Àâòîòðàíñôîðìàòîð

Îáðàòíûé âûïðÿìèòåëü
(áëîê ðåêóïåðàöèè)

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 37 êÂò äî 1500 êÂò äëÿ ÷åòûðåõêâàäðàíòíîãî
óïðàâëåíèÿ ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

=>	�$��� >������������

1) Ôóíêöèè ãëàâíîãî âûêëþ÷àòåëÿ, ïðåäîõðàíèòåëåé è
ãëàâíîãî êîíòàêòîðà îáåñïå÷èâàåò àâòîìàòè÷åñêèé
âûêëþ÷àòåëü 3WN6 è âñïîìîãàòåëüíûé êîíòàêòîð äëÿ:

630 êÂò, 710 êÂò ïðè ïèòàíèè îò 380 Â äî 480 Â, îò 800 êÂò äî
1000 êÂò ïðè ïèòàíèè îò 500 Â äî 600 Â, îò 1000 êÂò äî 1500
êÂò ïðè ïèòàíèè îò 660Â äî 690 Â.
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

Ìàêñèìàëüíàÿ ÷àñòîòà ØÈÌ â ôóíêöèè âûõîäíîé

ìîùíîñòè:

16 êÃö
äëÿ 45 êÂò; 55 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ 37 êÂò; 45 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â

9 êÃö
äëÿ 75 êÂò; 90 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ 55 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â

7,5 êÃö
äëÿ 110 êÂò; 132 êÂò;îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ 75 êÂò; 90 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â
äëÿ îò 55 êÂò äî 110 êÂò; îò 660 Â äî 690 Â

6 êÃö
äëÿ îò 160 êÂò äî 250 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ îò 110 êÂò äî 160 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â
äëÿ îò 132 êÂò äî 200 êÂò; îò 660 Â äî 690 Â

2,5 êÃö
äëÿ îò 315 êÂò äî 710 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ îò 200 êÂò äî 1100 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â
äëÿ îò 250 êÂò äî 1500 êÂò; îò 660 Â äî 690 Â

Íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèå

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC 380 Â –15 %
äî 480 Â +10 %

3 AC 500 Â–15 %
äî 600 Â +10 %

3 AC 660 V– 15 %
bis 690 V +15 %

Âûõîäíîå íàïðÿæåíèå
Ïðåîáðàçîâàòåëü 3 AC îò 0 Â äî íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ 3 AC îò 0 Â äî íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ 3 AC îò 0 Â äî íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ

Íîìèíàëüíàÿ ÷àñòîòà

×àñòîòà ïèòàíèÿ 50/60 Ãö (± 6 %) 50/60 Ãö (± 6 %) 50/60 Ãö (± 6 %)

Âûõîäíàÿ ÷àñòîòà
SIMOVERT Vector Control
– U/f = const îò 0 Ãö äî 200 Ãö (òåêñòèëüíàÿ äî 500 Ãö) îò 0 Ãö äî 200 Ãö îò 0 Ãö äî 200 Ãö

– U = const îò 8 Ãö äî 300 Ãö îò 8 Ãö äî 300 Ãö îò 8 Ãö äî 300 Ãö

Êëàññ íàãðóçêè II

ñîãëàñíîEN 60 146-1-1

Ñì. òàêæå Ãëàâó 6 Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Áàçîâûé òîê íàãðóçêè 0,91 x íîìèíàëüíûé âûõîäíîé òîê

Òîê ïåðåãðóçêè 1,36 x íîìèíàëüíûé âûõîäíîé òîê â òå÷åíèå 60 ñ èëè
1,60 x íîìèíàëüíûé âûõîäíîé òîê 30 ñ
äëÿ âñåõ áëîêîâ âïëîòü äî ðàçìåðà E è ïðè íàïðÿæåíèè ïèòàíèÿ ìàêñ. 600 Â

Âðåìÿ öèêëà 300 ñ

Äëèòåëüíîñòü ïåðåãðóçêè 60 ñ (20 % îò âðåìåíè öèêëà)

Êîýôôèöèåíò ìîùíîñòè1)

•ïî ïåðâîé ãàðìîíèêå (cosϕ)
• ïîëíûé

≥ 0,98
îò 0,93 äî 0,96

ÊÏÄ îò 0,97 äî 0,98

Êîýôôèöèåíòû êîððåêöèè äëÿ ðàçíûõ óñëîâèé óñòàíîâêè (âûñîòà óñòàíîâêè, òåìïåðàòóðà) ñì. Ãëàâó 6 Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ.
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Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 37 êÂò äî 1500 êÂò äëÿ ÷åòûðåõêâàäðàíòíîãî
óïðàâëåíèÿ ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

=>	�$��� %�		0

1) Çíà÷åíèå äàíî äëÿ êîýôôèöèåíòà ìîùíîñòè ïðè
äâèãàòåëüíîì ðåæèìå. Äëÿ ðåæèìà ðåêóïåðàöèè åãî
íåîáõîäèìî óìíîæèòü íà 0,8.
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

Íîìèíàëü-
íàÿ
ìîùíîñòü

Íîìèíàëü-
íûé
âûõîäíîé
òîê

IÍÂ

Áàçîâûé
òîê
íàãðóçêè

IÁ

Òîê
ïåðåãðóçêè

Iìàêñ.

Âõîäíîé
òîê

Ïðåîáðàçîâàòåëü Ïîòåðè
ìîùíîñòè
ïðè
2,5 êÃö

Ãàáàðèòíûå
ðàçìåðû
Ø x Â x Ã

×åðòåæ
ñì.
Ãëàâó 7

Ïðèìåðíûé
âåñ

Òðåáóåìûé
ðàñõîä
îõëàæäàþ-
ùåãî
âîçäóõà

Óïîâåíü øóìà

êÂò A A A A Çàêàçíîé íîìåð êÂò ìì ¹ êã ì3/ñ dB (A)

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 380 Â äî 480 Â

400 Â

45 92 84 126 101 6SE7131–0EC61–4BA0 1,6 900 x 2000 x 600 62 250 0,3 70

55 124 113 169 136 6SE7131–2ED61–4BA0 2,2 1200 x 2000 x 600 63 300 0,34 70

75 146 133 199 160 6SE7131–5ED61–4BA0 2,6 1200 x 2000 x 600 63 310 0,34 70

90 186 169 254 205 6SE7131–8ED61–4BA0 2,9 1200 x 2000 x 600 63 320 0,34 70

110 210 191 287 231 6SE7 132–1EE61–4BA0 3,3 1500 x 2000 x 600 64 420 0,51 80

132 260 237 355 286 6SE7132–6EE61–4BA0 4,1 1500 x 2000 x 600 64 430 0,51 80

160 315 287 430 346 6SE7133–2EE61–4BA0 5 1500 x 2000 x 600 64 450 0,51 80

200 370 337 503 407 6SE7133–7EE61–4BA0 5,9 1500 x 2000 x 600 64 500 0,51 80

250 510 464 694 561 6SE7135–1EF62–4BA0 8 2100 x 2000 x 6003) 66 750 0,66 80

315 590 537 802 649 6SE7136–0EG62–4BA0 9,7 2100 x 2000 x 6001) 67 750 0,66 85

400 690 628 938 759 6SE7137–0EG62–4BA1 12,1 2100 x 2000 x 6001) 67 1280 1,15 85

500 860 782 1170 946 6SE7138–6EG62–4BA0 16,3 2100 x 2000 x 6002) 68 1420 1,3 85

630 1100 1000 1496 1190 6SE7141–1EH62–4BA0 19 2400 x 2000 x 6002) 69 1650 1,9 85

710 1300 1183 1768 1430 6SE7141–3EJ62–4BA0 21,3 2700 x 2000 x 6002) 70 1850 1,9 85

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 500 Â äî 600 Â

500 Â

37 61 55 83 67 6SE7126–1FC61–4BA0 1,2 900 x 2000 x 600 62 250 0,3 70

45 66 60 90 73 6SE7126–6FC61–4BA0 1,3 900 x 2000 x 600 62 250 0,3 70

55 79 72 108 87 6SE7128–0FD61–4BA0 1,5 1200 x 2000 x 600 63 310 0,34 70

75 108 98 147 119 6SE7131–1FD61–4BA0 2,4 1200 x 2000 x 600 63 310 0,34 70

90 128 117 174 141 6SE7131–3FE61–4BA0 2,7 1500 x 2000 x 600 64 420 0,51 80

110 156 142 213 172 6SE7131–6FE61–4BA0 3,4 1500 x 2000 x 600 64 450 0,51 80

132 192 174 262 211 6SE7132–0FE61–4BA0 4,2 1500 x 2000 x 600 64 450 0,51 80

160 225 205 307 248 6SE7132–3FE61–4BA0 4,9 1500 x 2000 x 600 64 500 0,51 80

200 297 270 404 327 6SE7133–0FF62–4BA0 6,7 1800 x 2000 x 600 65 750 0,66 80

250 354 322 481 400 6SE7133–5FF62–4BA0 7,4 1800 x 2000 x 600 65 750 0,66 80

315 452 411 615 497 6SE7134–5FF62–4BA0 9,5 2100 x 2000 x 6003) 66 750 0,66 80

400 570 519 775 627 6SE7135–7FG62–4BA0 12,6 2100 x 2000 x 6002) 68 1420 1,3 85

450 650 592 884 715 6SE7136–5FG62–4BA0 13,9 2100 x 2000 x 6002) 68 1420 1,3 85

630 860 783 1170 946 6SE7138–6FG62–4BA0 16,3 2100 x 2000 x 6002) 68 1420 1,45 85

800 1080 983 1469 1188 6SE7141–1FJ62–4BA0 20,4 2700 x 2000 x 6002) 70 1900 1,9 85

900 1230 1119 1673 1353 6SE7141–2FJ62–4BA0 23,4 2700 x 2000 x 6002) 70 1900 1,9 85

1000 1400 1274 1904 1540
áåç âñòðàèâàåìîãî ìåæäó-
ôàçíîãî òðàíñôîðìàòîðà

6SE7141–4FL62–4BA0

26,8 3300 x 2000 x 6002) 71 2400 2,7 88

1100 1580 1438 2149 1738 6SE7141–6FL62–4BA0 30,6 3300 x 2000 x 6002) 71 2400 2,7 88

1000 1400 1274 1904 1540
ñî âñòðàèâàåìûììåæäó-

ôàçíûì òðàíñôîðìàòîðîì
6SE7141–4FN62–4BA0

27,8 3900 x 2000 x 6002) 72 2600 2,7 88

1100 1580 1438 2149 1738 6SE7141–6FN62–4BA0 31,6 3900 x 2000 x 6002) 72 2600 2,7 88

1) Ðàçìåðû øêàôîâ ïîä îïöèîíàëüíûé àâòîòðàíñôîðìàòîð
(25 % äëèòåëüíîñòü ðåæèìà ðåêóïåðàöèè):
øèðèíà 600 ìì.

2) Ðàçìåðû øêàôîâ ïîä îïöèîíàëüíûé àâòîòðàíñôîðìàòîð
(25 % äëèòåëüíîñòü ðåæèìà ðåêóïåðàöèè):
øèðèíà 900 ìì.

3) Ðàçìåðû ðàñøèðåíèÿ äëÿ øêàôîà ïîä îïöèîíàëüíûé
àâòîòðàíñôîðìàòîð (25 % äëèòåëüíîñòü ðåæèìà
ðåêóïåðàöèè):äîïîëíèòåëüíàÿ øèðèíà 300 ìì.

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 37 êÂò äî 1500 êÂò äëÿ ÷åòûðåõêâàäðàíòíîãî
óïðàâëåíèÿ ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

?�		0 %�� �0���� � ������
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

Ïîäñîåäèíåíèå ê ñåòè (øèíû) Ïîäñîåäèíåíèå äâèãàòåëÿ (øèíû)

Ðåêîìåíäóåìîå
ïîïåðå÷íîå
ñå÷åíèå

Ìàêñèìàëüíîå
ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå
êàáåëÿ

Ïðèñîåäèíèòåëüíûå
âèíòû

Ðåêîìåíäóåìûå
ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ
çàùèòû êàáåëåé

Ðåêîìåíäóåìîå
ïîïåðå÷íîå
ñå÷åíèå

Ìàêñèìàëüíîå
ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå
êàáåëÿ

Ïðèñîåäèíèòåëüíûå
âèíòû

DIN VDE

ìì2

AWG/
MCM

Ñòàíäàðò

ìì2

Îïöèÿ Ñòàíäàðò Îïöèÿ gL NH

Òèï

DIN VDE

ìì2

AWG/
MCM

Ñòàíäàðò

ìì2

Îïöèÿ Ñòàíäàðò Îïöèÿ

35 0 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 830 (100) 35 0 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

70 (000) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 136 (160) 70 (000) 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

70 (000) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 136 (160) 70 (000) 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

95 (4/0) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 140 (200) 95 (4/0) 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

120 (300) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 144 (250) 120 (300) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

2 x 70 2 x (000) 2 x 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 252 (315) 2 x 70 2 x (000) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

2 x 95 2 x (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 260 (400) 2 x 95 2 x (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

2 x 95 2 x (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 260 (400) 2 x 95 2 x (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

2 x 150 2 x (400) 2 x 240 4 x 240 M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 2 x 150 2 x (400) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 185 2 x (500) 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 2 x 185 2 x (500) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 240 2 x 600 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 2 x 240 2 x 600 4 x 240 – M 12/16 –

3 x 185 3 x (500) 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 3 x 185 3 x (500) 4 x 240 – M 12/16 –

4 x 185 4 x (500) 8 x 300 – M 16 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 185 4 x (500) 4 x 300 – M 12/16 –

4 x 240 4 x 600 8 x 300 – M 16 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 240 4 x 600 6 x 300 – M 12/16 –

25 2 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 824 (80) 25 2 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

35 0 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 830 (100) 35 0 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

35 0 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 830 (100) 35 0 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

50 (00) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 132 (125) 50 (00) 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

70 (000) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 136 (160) 70 (000) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

95 (4/0) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 140 (200) 95 (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

120 (300) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 144 (250) 120 (300) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

120 (300) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 144 (250) 120 (300) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

2 x 95 2 x (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 260 (400) 2 x 95 2 x (4/0) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 95 2 x (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 360 (500) 2 x 95 2 x (4/0) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 120 2 x (300) 2 x 240 4 x 240 M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 2 x 120 2 x (300) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 185 2 x (500) 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 2 x 185 2 x (500) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 240 2 x 600 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 2 x 240 2 x 600 4 x 240 – M 12/16 –

3 x 185 3 x (500) 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 3 x 185 3 x (500) 4 x 240 – M 12/16 –

4 x 185 4 x (500) 8 x 300 – M 16 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 185 4 x (500) 6 x 300 – M 12/16 –

4 x 240 4 x 600 8 x 300 – M 16 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 240 4 x 600 6 x 300 – M 12/16 –

4 x 240 4 x 600 8 x 300 – M 16 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 240 4 x 600 2 x 4 x 300 – M 12/16 –

4 x 300 4 x 800 8 x 300 – M 16 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 300 4 x 800 2 x 4 x 300 – M 12/16 –

4 x 240 4 x 600 8 x 300 – M 16 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 240 4 x 600 8 x 300 – M 12/16 –

4 x 300 4 x 800 8 x 300 – M 16 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 300 4 x 800 8 x 300 – M 12/16 –

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 37 êÂò äî 1500 êÂò äëÿ ÷åòûðåõêâàäðàíòíîãî
óïðàâëåíèÿ ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

Íîìèíàëü-
íàÿ
ìîùíîñòü

Íîìèíàëü-
íûé
âûõîäíîé
òîê

IÍÂ

Áàçîâûé
òîê
íàãðóçêè

IÁ

Òîê
ïåðåãðóçêè

Iìàêñ.

Âõîäíîé
òîê

Ïðåîáðàçîâàòåëü Ïîòåðè
ìîùíîñòè
ïðè
2,5 êÃö

Ãàáàðèòíûå
ðàçìåðû
Ø x Â x Ã

×åðòåæ
ñì.
Ãëàâó 7

Ïðèìåðíûé
âåñ

Òðåáóåìûé
ðàñõîä
îõëàæäàþ-
ùåãî
âîçäóõà

Óðîâåíü øóìà

êÂò A A A A Çàêàçíîé íîìåð êÂò ìì ¹ êã ì3 /ñ dB (A)

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 660 Â äî 690 Â

690 Â

55 60 55 82 66 6SE7126–0HD61–4BA0 1,4 1200 x 2000 x 600 63 300 0,34 70

75 82 75 112 90 6SE7128–2HD61–4BA0 2 1200 x 2000 x 600 63 310 0,34 70

90 97 88 132 107 6SE7131–0HE61–4BA0 2,5 1500 x 2000 x 600 64 420 0,51 80

110 118 107 161 130 6SE7131–2HE61–4BA0 3,1 1500 x 2000 x 600 64 420 0,51 80

132 145 132 198 160 6SE7131–5HE61–4BA0 3,8 1500 x 2000 x 600 64 430 0,51 80

160 171 156 233 188 6SE7131–7HE61–4BA0 4,7 1500 x 2000 x 600 64 450 0,51 80

200 208 189 284 229 6SE7132–1HE61–4BA0 5,3 1500 x 2000 x 600 64 500 0,51 80

250 297 270 404 327 6SE7133–0HF62–4BA0 7,5 2100 x 2000 x 6002 ) 66 750 0,66 80

315 354 322 481 400 6SE7133–5HF62–4BA0 8,4 2100 x 2000 x 6002 ) 66 750 0,66 80

400 452 411 615 497 6SE7134–5HF62–4BA0 10,3 2100 x 2000 x 6002 ) 66 750 0,66 80

500 570 519 775 627 6SE7135–7HG62–4BA0 12,8 2100 x 2000 x 6001 ) 68 1420 1,45 85

630 650 592 884 715 6SE7136–5HG62–4BA0 15,3 2100 x 2000 x 6001 ) 68 1420 1,45 85

800 860 783 1170 946 6SE7138–5HG62–4BA0 18,9 2100 x 2000 x 6001 ) 68 1420 1,45 85

1000 1080 983 1469 1188 6SE7141–1HJ62–4BA0 23,7 2700 x 2000 x 6001 ) 70 1900 1,9 85

1200 1230 1119 1673 1353 6SE7141–2HJ62–4BA0 30 2700 x 2000 x 6001 ) 70 1900 1,9 85

1300 1400 1274 1904 1540
áåç âñòðàèâàåìîãî ìåæäó-

ôàçíîãî òðàíñôîðìàòîðà
6SE7141–4HL62–4BA0

30,3 3300 x 2000 x 6001 ) 71 2400 3,1 88

1500 1580 1438 2149 1738 6SE7141–6HL62–4BA0 34,4 3300 x 2000 x 6001 ) 71 2400 3,1 88

1300 1400 1274 1904 1540
ñî âñòðàèâàåìûì ìåæäó-
ôàçíûì òðàíñôîðìàòîðîì

6SE7141–4HN62–4BA0

31,3 3900 x 2000 x 6001 ) 72 2600 3,1 88

1500 1580 1438 2149 1738 6SE7141–6HN62–4BA0 35,4 3900 x 2000 x 6001 ) 72 2600 3,1 88

1) Ðàçìåðû øêàôîâ ïîä îïöèîíàëüíûé àâòîòðàíñôîðìàòîð
(25 % äëèòåëüíîñòü ðåæèìà ðåêóïåðàöèè):
øèðèíà 900 ìì.

2) Ðàçìåðû ðàñøèðåíèÿ äëÿ øêàôîà ïîä îïöèîíàëüíûé
àâòîòðàíñôîðìàòîð (25 % äëèòåëüíîñòü ðåæèìà
ðåêóïåðàöèè):äîïîëíèòåëüíàÿ øèðèíà 300 ìì

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 37 êÂò äî 1500 êÂò äëÿ ÷åòûðåõêâàäðàíòíîãî
óïðàâëåíèÿ ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

?�		0 %�� �0���� � ������
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

Ïîäñîåäèíåíèå ê ñåòè (øèíû) Ïîäñîåäèíåíèå äâèãàòåëÿ (øèíû)

Ðåêîìåíäóåìîå
ïîïåðå÷íîå
ñå÷åíèå

Ìàêñèìàëüíîå
ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå
êàáåëÿ

Ïðèñîåäèíèòåëüíûå
âèíòû

Ðåêîìåíäóåìûå
ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ
çàùèòû êàáåëåé

Ðåêîìåíäóåìîå
ïîïåðå÷íîå
ñå÷åíèå

Ìàêñèìàëüíîå
ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå
êàáåëÿ

Ïðèñîåäèíèòåëüíûå
âèíòû

DIN VDE

ìì2

AWG/
MCM

Ñòàíäàðò

ìì2

Îïöèÿ Ñòàíäàðò Îïöèÿ gL NH

Òèï

DIN VDE

ìì2

AWG/
MCM

Ñòàíäàðò

ìì2

Îïöèÿ Ñòàíäàðò Îïöèÿ

25 2 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 824–6 (80) 25 2 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

35 0 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 830–6 (100) 35 0 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

50 (00) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 132–6 (125) 50 (00) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

70 (000) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 136–6 (160) 70 (000) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

70 (000) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 136–6 (160) 70 (000) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

95 (4/0) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 240–6 (200) 95 (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

120 (300) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 244–6 (250) 120 (300) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

2 x 95 2 x (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 360–6 (400) 2 x 95 2 x (4/0) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 95 2 x (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 365–6 (500) 2 x 95 2 x (4/0) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 120 2 x (300) 2 x 240 4 x 240 M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 2 x 120 2 x (300) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 185 2 x (500) 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 2 x 185 2 x (500) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 240 2 x 600 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 2 x 240 2 x 600 4 x 240 – M 12/16 –

3 x 185 3 x (500) 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 3 x 185 3 x (500) 4 x 240 – M 12/16 –

4 x 185 4 x (500) 10 x 300 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 185 4 x (500) 6 x 300 – M 12/16 –

4 x 240 4 x 600 10 x 300 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 240 4 x 600 6 x 300 – M 12/16 –

4 x 240 4 x 600 8 x 300 – M 16 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 240 4 x 600 2 x 4 x 300 – M 12/16 –

4 x 300 4 x 800 8 x 300 – M 16 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 300 4 x 800 2 x 4 x 300 – M 12/16 –

4 x 240 4 x 600 8 x 300 – M 16 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 240 4 x 600 8 x 300 – M 12/16 –

4 x 300 4 x 800 8 x 300 – M 16 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 300 4 x 800 8 x 300 – M 12/16 –

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 37 êÂò äî 1500 êÂò äëÿ ÷åòûðåõêâàäðàíòíîãî
óïðàâëåíèÿ ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

Ãîòîâûé äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
ïðåîáðàçîâàòåëü ñ íåçàâèñèìûì
áëîêîì âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
ìîæåò áûòü ïîäêëþ÷åí ê ñåòè
ïåðåìåííîãî òîêà 50/60 Ãö,
íàïðÿæåíèåì îò 380 äî 690 Â.
Äèàïàçîí âûõîäíîé ìîùíîñòè îò
37 êÂò äî 1200 êÂò.

Áëàãîäàðÿ ìîäóëüíîìó
èñïîëíåíèþ â áàçîâóþ âåðñèþ
ìîæíî äîáàâèòü äîïîëíèòåëüíûå
ôóíêöèè.

Â áàçîâûé êîìïëåêò ïîñòàâêè
âõîäÿò:

•Øêàô

•Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü ñ
ïðåäîõðàíèòåëÿìè äëÿ çàùèòû
êàáåëåé è ïîëóïðîâîäíèêîâûõ
ïðèáîðîâ

•Ãëàâíûé êîíòàêòîð

•Öåïü ïðåäâàðèòåëüíîãî çàðÿäà

• Ñåòåâîé ôèëüòð

•Óïðàâëÿåìûé èñòî÷íèê
ïèòàíèÿ???

• Íåçàâèñèìûé áëîê
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè AFE

•Ïàíåëü óïðàâëåíèÿ PMU íà äâåðè
øêàôà.

Îïöèè äëÿ ðàñøèðåíèÿ áàçîâîé
âåðñèè âêëþ÷àþò â ñåáÿ
ìåõàíè÷åñêèå è ýëåêòðè÷åñêèå
êîìïîíåíòû, çàâèñÿùèå îò
ñîîòâåòñòâóþùåãî çàêàçà è ìîãóò
çàêàçûâàòüñÿ îòäåëüíî, (îïöèè
îïèñûâàþòñÿ, íà÷èíàÿ ñî ñòðàíèöû
4/26 äàëåå).

Ïðèìåðû îïöèé:

• Êëåìíàÿ ïàíåëü äëÿ
ïîäêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ

• Êëåììû óïðàâëåíèÿ

• Êëåììû äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
äâèãàòåëÿ

• Êîìôîðòíàÿ ïàíåëü óïðàâëåíèÿ
OP1S

• Óâåëè÷åííàÿ ñòåïåíü çàùèòû.

Áîëåå âûñîêóþ ìîùíîñòü, ÷åì
óêàçàíî â òàáëèöàõ äëÿ âûáîðà
ìîæíî çàêàçàòü ïî çàïðîñó.

Ðèñ. 4/5
Áëîê-ñõåìà

�
�
�
�
��
�
�
�
�

�+�-'�)'

Êëåììíàÿ ïàíåëü äëÿ
ïîäêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ

Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü1)

Êîíòàêòîð
ïðåäâàðèòåëüíîãî çàðÿäà

Ïðåäîõðàíèòåëè1)

Ïàíåëü óïðàâëåíèÿ
PMU

Ñåòåâîé ôèëüòð

Êîìôîðòíàÿ ïàíåëü
óïðàâëåíèÿ OP1S Èíâåðòîð

Êëåììíàÿ ïàíåëü äëÿ
ïîäêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ

Áàçîâûé êîìïëåêò ïîñòàâêè

Îïöèè

Íåçàâèñèìûé áëîê
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè

Ãëàâíûé êîíòàêòîð1)
Öåïü ïðåäâàðèòåëüíîãî
çàðÿäà

=>	�$��� >������������

1) Ôóíêöèè ãëàâíîãî âûêëþ÷àòåëÿ, ïðåäîõðàíèòåëåé è
ãëàâíîãî êîíòàêòîðà îáåñïå÷èâàåò àâòîìàòè÷åñêèé
âûêëþ÷àòåëü 3WN6 è âñïîìîãàòåëüíûé êîíòàêòîð äëÿ:

630 êÂò, 710 êÂò ïðè ïèòàíèè îò 380 Â äî 480 Â, îò 800 êÂò äî
1000 êÂò ïðè ïèòàíèè îò 500 Â äî 600 Â, îò 1000 êÂò äî 1200
êÂò ïðè ïèòàíèè îò 660Â äî 690 Â.

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 37 êÂò äî 1200 êÂò
ñ íåçàâèñèìûì áëîêîì âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè AFE
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

Íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèå

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ1) 3 AC 380 Â –15 %
äî 460 Â +5 %

3 AC 480 Â–15 %
äî 575 Â +5 %

3 AC 660 Â– 15 %
äî 690 Â + 5 %

Âûõîäíîå íàïðÿæåíèå 3 AC îò 0 Â äî íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 0 Â äî íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 0 Â äî íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ

Íîìèíàëüíàÿ ÷àñòîòà

×àñòîòà ïèòàíèÿ 50/60 Ãö (± 10 %) 50/60 Ãö (± 10 %) 50/60 Ãö (± 10 %)

Âûõîäíàÿ ÷àñòîòà
SIMOVERT Vector Control
– U/f = const îò 0 Ãö äî 200 Ãö (òåêñòèëüíàÿ äî 500 Ãö) îò 0 Ãö äî 200 Ãö îò 0 Ãö äî 200 Ãö

– U = const îò 8 Ãö äî 300 Ãö îò 8 Ãö äî 300 Ãö îò 8 Ãö äî 300 Ãö

Êëàññ íàãðóçêè II
ñîãëàñíî EN 60 146-1-1

Ñì. òàêæå Ãëàâó 6 Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Áàçîâûé òîê íàãðóçêè 0,91 x íîìèíàëüíûé âûõîäíîé òîê

Òîê ïåðåãðóçêè 1,36 x íîìèíàëüíûé âûõîäíîé òîê â òå÷åíèå 60 ñ èëè
1,60 x íîìèíàëüíûé âûõîäíîé òîê â òå÷åíèå 30 ñ
äëÿ âñåõ áëîêîâ âïëîòü äî ðàçìåðà F è ïðè íàïðÿæåíèè ïèòàíèÿ ìàêñ. 575 Â

Âðåìÿ öèêëà 300 ñ

Äëèòåëüíîñòü ïåðåãðóçêè 60 ñ (20 % îò âðåìåíè öèêëà)

Êîýôôèöèåíò ìîùíîñòè

•ïî ïåðâîé ãàðìîíèêå (cosϕ)
• ïîëíûé

Çàäàâàåìûé ïàðàìåòð (cos ϕ = 1, çàâîäñêàÿ íàñòðîéêà)
0,8 èíäóêòèâíûé õàðàêòåð ≤cos ϕ≥ 0,8 åìêîñòíîé õàðàêòåð

ÊÏÄ îò 0,97 äî 0,98

Êîýôôèöèåíòû êîððåêöèè äëÿ ðàçíûõ óñëîâèé óñòàíîâêè (âûñîòà óñòàíîâêè, òåìïåðàòóðà) ñì. Ãëàâó 6 Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ.

Ìàêñèìàëüíàÿ ÷àñòîòà ØÈÌ â ôóíêöèè âûõîäíîé

ìîùíîñòè:

16 êÃö
äëÿ 45 êÂò; 55 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ 37 êÂò; 45 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â

9 êÃö
äëÿ 75 êÂò; 90 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ 55 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â

7,5 êÃö
äëÿ 110 êÂò; 132 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ 75 êÂò; 90 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â
äëÿ îò 55 êÂò äî 110 êÂò; îò 660 Â äî 690 Â

6 êÃö
äëÿ îò 160 êÂò äî 250 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ îò 110 êÂò äî 160 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â
äëÿ îò 132 êÂò äî 200 êÂò; îò 660 Â äî 690 Â

2,5 êÃö
äëÿ îò 315 êÂò äî 710 êÂò; îò 380 Â äî 480 Â
äëÿ îò 200 êÂò äî 1100 êÂò; îò 500 Â äî 600 Â
äëÿ îò 250 êÂò äî 1200 êÂò; îò 660 Â äî 690 Â

1) Åñëè â ðåæèìå ðåêóïåðàöèè íàïðÿæåíèå ñåòè âûøå
äîïóñòèìîãî, íåîáõîäèìî èñïîëüçîâàòü
àâòîòðàíñôîðìàòîð äëÿ ñîãëàñîâàíèÿ ñ íîìèíàëüíûì
íàïðÿæåíèåì ñåòè òàê, ÷òîáû ìàêñèìàëüíîå íàïðÿæåíèå
ñåòè íå ïðåâûøàëî äîïóñòèìûé óðîâåíü.
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Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 37 êÂò äî 1200 êÂò
ñ íåçàâèñèìûì áëîêîì âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè AFE
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

Íîìèíàëü-
íàÿ
ìîùíîñòü

Íîìèíàëü-
íûé
âûõîäíîé
òîê

IÍÂ

Áàçîâûé
òîê
íàãðóçêè

IÁ

Òîê
ïåðåãðóçêè

Iìàêñ.

Íîìèíàëü-
íûé
âõîäíîé
òîê

Ïðåîáðàçîâàòåëü
ñ AFE

Ïîòåðè
ìîùíîñòè
ïðè
3 êÃö

Ãàáàðèòíûå
ðàçìåðû
Ø x Â x Ã

×åðòåæ
ñì.
Ãëàâó 7

Ïðèìåðíûé
âåñ

Òðåáóåìûé
ðàñõîä
îõëàæäàþ-
ùåãî
âîçäóõà

Óðîâåíü øóìà

êÂò A A A A Çàêàçíîé íîìåð êÂò ìì êã ì3/ñ dB (A)

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 380 Â äî 460 Â

400 Â

45 92 84 126 92 6SE7131–0EC61–5BA0 2,8 900 x 2000 x 600 73 400 0,3 73

55 124 113 169 124 6SE7131–2EE61–5BA0 3,5 1500 x 2000 x 600 74 600 0,51 73

75 146 133 199 146 6SE7131–5EE61–5BA0 4,1 1500 x 2000 x 600 74 600 0,51 73

90 186 169 254 186 6SE7131–8EE61–5BA0 4,4 1500 x 2000 x 600 74 620 0,51 73

110 210 191 287 210 6SE7 132–1EF61–5BA0 5,7 1800 x 2000 x 600 75 900 0,66 83

132 260 237 355 260 6SE7132–6EF61–5BA0 7,1 1800 x 2000 x 600 75 920 0,66 83

160 315 287 430 315 6SE7133–2EF61–5BA0 8,7 1800 x 2000 x 600 75 940 0,82 83

200 370 337 503 370 6SE7133–7EF61–5BA0 10,3 1800 x 2000 x 600 75 950 0,82 83

250 510 464 694 510 6SE7135–1EH62–5BA0 14,3 2400 x 2000 x 600 76 1500 1,15 83

315 590 537 802 560 6SE7136–0EK62–5BA0 16 3000 x 2000 x 600 77 1600 1,3 88

400 690 628 938 655 6SE7137–0EK62–5BA0 20 3000 x 2000 x 600 77 1700 1,45 88

500 860 782 1170 817 6SE7138–6EK62–5BA0 28,4 3000 x 2000 x 600 79 2300 1,9 88

630 1100 1000 1496 1045 6SE7141–1EL62–5BA0 31,7 3300 x 2000 x 600 78 2400 2,7 88

710 1300 1183 1768 1235 6SE7141–3EM62–5BA0 34,5 3600 x 2000 x 600 80 3300 2,7 88

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 480 Â äî 575 Â

500 Â

37 61 55 83 61 6SE7126–1FC61–5BA0 1,9 900 x 2000 x 600 73 380 0,3 73

45 66 60 90 66 6SE7126–6FC61–5BA0 2,2 900 x 2000 x 600 73 390 0,34 73

55 79 72 108 79 6SE7128–0FE61–5BA0 2,6 1500 x 2000 x 600 74 580 0,51 73

75 108 98 147 108 6SE7131–1FE61–5BA0 3,7 1500 x 2000 x 600 74 590 0,51 73

90 128 117 174 128 6SE7131–3FF61–5BA0 4,4 1800 x 2000 x 600 75 900 0,66 83

110 156 142 213 156 6SE7131–6FF61–5BA0 5,4 1800 x 2000 x 600 75 910 0,66 83

132 192 174 262 192 6SE7132–0FF61–5BA0 6,8 1800 x 2000 x 600 75 910 0,66 83

160 225 205 307 225 6SE7132–3FF61–5BA0 8,2 1800 x 2000 x 600 75 920 0,82 83

200 297 270 404 297 6SE7133–0FH62–5BA0 11,9 2400 x 2000 x 600 76 1300 1,15 83

250 354 322 481 354 6SE7133–5FK62–5BA0 13,3 3000 x 2000 x 600 77 1450 1,15 83

315 452 411 615 429 6SE7134–5FK62–5BA0 16,5 3000 x 2000 x 600 77 1500 1,3 83

400 570 519 775 541 6SE7135–7FK62–5BA0 21 3000 x 2000 x 600 79 2150 1,45 88

450 650 592 884 617 6SE7136–5FK62–5BA0 23,6 3000 x 2000 x 600 79 2200 1,9 88

630 860 783 1170 817 6SE7138–6FK62–5BA0 27,5 3000 x 2000 x 600 79 2300 1,9 88

800 1080 983 1469 1026 6SE7141–1FM62–5BA0 33,3 3600 x 2000 x 600 80 3300 2,7 88

900 1230 1119 1673 1168 6SE7141–2FM62–5BA0 39,1 3600 x 2000 x 600 80 3350 2,7 88

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 37 êÂò äî 1200 êÂò
ñ íåçàâèñèìûì áëîêîì âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè AFE

?�		0 %�� �0���� � ������
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

Ïîäñîåäèíåíèå ê ñåòè (øèíû) Ïîäñîåäèíåíèå äâèãàòåëÿ (øèíû)

Ðåêîìåíäóåìîå
ïîïåðå÷íîå
ñå÷åíèå

Ìàêñèìàëüíîå
ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå
êàáåëÿ

Ïðèñîåäèíèòåëüíûå
âèíòû

Ðåêîìåíäóåìûå
ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ
çàùèòû êàáåëåé

Ðåêîìåíäóåìîå
ïîïåðå÷íîå
ñå÷åíèå

Ìàêñèìàëüíîå
ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå
êàáåëÿ

Ïðèñîåäèíèòåëüíûå
âèíòû

DIN VDE

ìì2

AWG/
MCM

Ñòàíäàðò

ìì2

Îïöèÿ Ñòàíäàðò Îïöèÿ gL NH

Òèï

DIN VDE

ìì2

AWG/
MCM

Ñòàíäàðò

ìì2

Îïöèÿ Ñòàíäàðò Îïöèÿ

35 0 70 2 x 240 M 6 M 12 3NA3 830 (100) 35 0 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

70 (000) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 136 (160) 70 (000) 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

70 (000) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 136 (160) 70 (000) 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

95 (4/0) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 140 (200) 95 (4/0) 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

120 (300) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 144 (250) 120 (300) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

2 x 70 2 x (000) 2 x 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 252 (315) 2 x 70 2 x (000) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

2 x 95 2 x (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 260 (400) 2 x 95 2 x (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

2 x 95 2 x (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 260 (400) 2 x 95 2 x (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

2 x 150 2 x (400) 2 x 240 4 x 240 M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 2 x 150 2 x (400) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 185 2 x (500) 2 x 240 4 x 240 M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 2 x 185 2 x (500) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 240 2 x 600 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 2 x 240 2 x 600 4 x 240 – M 12/16 –

3 x 185 3 x (500) 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 3 x 185 3 x (500) 4 x 240 – M 12/16 –

4 x 185 4 x (500) 8 x 300 – M 16 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 185 4 x (500) 4 x 300 – M 12/16 –

4 x 240 4 x 600 8 x 300 – M 16 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 240 4 x 600 6 x 300 – M 12/16 –

25 2 70 2 x 240 M 6 M 12 3NA3 824 (80) 25 2 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

35 0 70 2 x 240 M 6 M 12 3NA3 830 (100) 35 0 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

35 0 70 2 x 240 M 6 M 12 3NA3 830 (100) 35 0 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

50 (00) 70 2 x 240 M 6 M 12 3NA3 132 (125) 50 (00) 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

70 (000) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 136 (160) 70 (000) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

95 (4/0) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 140 (200) 95 (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

120 (300) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 144 (250) 120 (300) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

120 (300) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 144 (250) 120 (300) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

2 x 95 2 x (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 260 (400) 2 x 95 2 x (4/0) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 95 2 x (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 360 (500) 2 x 95 2 x (4/0) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 120 2 x (300) 2 x 240 4 x 240 M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 2 x 120 2 x (300) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 185 2 x (500) 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 2 x 185 2 x (500) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 240 2 x 600 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 2 x 240 2 x 600 4 x 240 – M 12/16 –

3 x 185 3 x (500) 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 3 x 185 3 x (500) 4 x 240 – M 12/16 –

4 x 185 4 x (500) 8 x 300 – M 16 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 185 4 x (500) 6 x 300 – M 12/16 –

4 x 240 4 x 600 8 x 300 – M 16 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 240 4 x 600 6 x 300 – M 12/16 –

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 37 êÂò äî 1200 êÂò
ñ íåçàâèñèìûì áëîêîì âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè AFE
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4/24 Siemens DA 65.10 · 2001

Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

Íîìèíàëü-
íàÿ
ìîùíîñòü

Íîìèíàëü-
íûé
âûõîäíîé
òîê

IÍÂ

Áàçîâûé
òîê
íàãðóçêè

IÁ

Òîê
ïåðåãðóçêè

Iìàêñ.

Íîìèíàëü-
íûé
âõîäíîé
òîê

Ïðåîáðàçîâàòåëü
ñ AFE

Ïîòåðè
ìîùíîñòè
ïðè
3 êÃö

Ãàáàðèòíûå
ðàçìåðû
Ø x Â x Ã

×åðòåæ
ñì.
Ãëàâó 7

Ïðèìåðíûé
âåñ

Òðåáóåìûé
ðàñõîä
îõëàæäàþ-
ùåãî
âîçäóõà

Óðîâåíü øóìà

êÂò A A A A Çàêàçíîé íîìåð êÂò ìì êã ì3/ñ dB (A)

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC îò 660 Â äî 690 Â

690 Â

55 60 55 82 60 6SE7126–0HE61–5BA0 2,3 1500 x 2000 x 600 74 380 0,34 73

75 82 75 112 82 6SE7128–2HE61–5BA0 3,1 1500 x 2000 x 600 74 380 0,51 73

90 97 88 132 97 6SE7131–0HF61–5BA0 4,1 1800 x 2000 x 600 75 800 0,66 83

110 118 107 161 118 6SE7131–2HF61–5BA0 4,9 1800 x 2000 x 600 75 810 0,66 83

132 145 132 198 145 6SE7131–5HF61–5BA0 5,9 1800 x 2000 x 600 75 880 0,66 83

160 171 156 233 171 6SE7131–7HF61–5BA0 7,3 1800 x 2000 x 600 75 900 0,82 83

200 208 189 284 208 6SE7132–1HF61–5BA0 8,9 1800 x 2000 x 600 75 1200 0,82 83

250 297 270 404 267 6SE7133–0HH62–5BA0 14,1 2400 x 2000 x 600 76 1250 1,15 83

315 354 322 481 319 6SE7133–5HK62–5BA0 15,3 3000 x 2000 x 600 77 1450 1,3 83

400 452 411 615 407 6SE7134–5HK62–5BA0 18,8 3000 x 2000 x 600 77 1600 1,45 83

500 570 519 775 513 6SE7135–7HK62–5BA0 22,9 3000 x 2000 x 600 79 2300 1,9 88

630 650 592 884 585 6SE7136–5HK62–5BA0 26,4 3000 x 2000 x 600 79 2400 1,9 88

800 860 783 1170 774 6SE7138–6HK62–5BA0 32,8 3000 x 2000 x 600 79 2450 2,7 88

1000 1080 983 1469 972 6SE7141–1HM62–5BA0 40,4 3600 x 2000 x 600 80 3400 2,7 88

1200 1230 1119 1673 1107 6SE7141–2HM62–5BA0 52,5 3600 x 2000 x 600 80 3450 2,7 88

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 37 êÂò äî 1200 êÂò
ñ íåçàâèñèìûì áëîêîì âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè AFE

?�		0 %�� �0���� � ������
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

Ïîäñîåäèíåíèå ê ñåòè (øèíû) Ïîäñîåäèíåíèå äâèãàòåëÿ (øèíû)

Ðåêîìåíäóåìîå
ïîïåðå÷íîå
ñå÷åíèå

Ìàêñèìàëüíîå
ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå
êàáåëÿ

Ïðèñîåäèíèòåëüíûå
âèíòû

Ðåêîìåíäóåìûå
ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ
çàùèòû êàáåëåé

Ðåêîìåíäóåìîå
ïîïåðå÷íîå
ñå÷åíèå

Ìàêñèìàëüíîå
ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå
êàáåëÿ

Ïðèñîåäèíèòåëüíûå
âèíòû

DIN VDE

ìì2

AWG/
MCM

Ñòàíäàðò

ìì2

Îïöèÿ Ñòàíäàðò Îïöèÿ gL NH

Òèï

DIN VDE

ìì2

AWG/
MCM

Ñòàíäàðò

ìì2

Îïöèÿ Ñòàíäàðò Îïöèÿ

25 2 70 2 x 240 M 6 M 12 3NA3 824–6 (80) 25 2 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

35 0 70 2 x 240 M 6 M 12 3NA3 830–6 (100) 35 0 2 x 70 2 x 240 M 10 M 12

50 (00) 70 2 x 240 M 6 M 12 3NA3 132–6 (125) 50 (00) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

70 (000) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 136–6 (160) 70 (000) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

70 (000) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 136–6 (160) 70 (000) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

95 (4/0) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 240–6 (200) 95 (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

120 (300) 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 244–6 (250) 120 (300) 2 x 150 2 x 240 M 12 –

2 x 95 2 x (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 360–6 (400) 2 x 95 2 x (4/0) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 95 2 x (4/0) 2 x 150 2 x 240 M 10 M 12 3NA3 365–6 (500) 2 x 95 2 x (4/0) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 120 2 x (300) 2 x 240 4 x 240 M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 2 x 120 2 x (300) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 185 2 x (500) 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 2 x 185 2 x (500) 4 x 240 – M 12/16 –

2 x 240 2 x 600 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 2 x 240 2 x 600 4 x 240 – M 12/16 –

3 x 185 3 x (500) 4 x 240 – M 12 – Çàùèòíûé àâòîìàò 3 x 185 3 x (500) 4 x 240 – M 12/16 –

4 x 185 4 x (500) 8 x 300 – M 16 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 185 4 x (500) 6 x 300 – M 12/16 –

4 x 240 4 x 600 8 x 300 – M 16 – Çàùèòíûé àâòîìàò 4 x 240 4 x 600 6 x 300 – M 12/16 –

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 37 êÂò äî 1200 êÂò
ñ íåçàâèñèìûì áëîêîì âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè AFE
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

1) Êîäû îïöèé, îáîçíà÷åííûõ â ýòîé êîëîíêå,
äîëæíû áûòü îáÿçàòåëüíî çàêàçàíû. Êàæäàÿ
îïöèÿ äîëæíà áûòü çàêàçàíà îäèí ðàç, äàæå åñëè

óêàçàíà â òàáëèöå íåñêîëüêî ðàç.

2) Îïöèè. Íåîáõîäèìûå äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;

îò 45 êÂò äî 400 êÂò, îò 380 Â äî 480 Â

îò 37 êÂò äî 315 êÂò, îò 500 Â äî 600 Â

îò 55 êÂò äî 400 êÂò, îò 660 Â äî 690 Â

3) Îïöèÿ äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ AFE äîñòóïíà ïî çàïðîñó.

Êîä
îïöèè

Îïèñàíèå îïöèé Ïðèìå÷àíèÿ Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ â SIMOVERT øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ ñ Îãðàíè÷åíèÿ

Ýëåêòðîííûå îïöèè îòíîñÿòñÿ òîëüêî ê èíâåðòîðàì.
Ñîîòâåòñòâåóþùèå îïöèè äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ïî çàïðîñó.

Íåîáõîäèìûå
äîïîëíèòåëüíûå
îïöèè1)

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 12-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

×åòûðåõêâàäðàíò-
íûì ïðåîáðàçî-
âàòåëåì ñ 6-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Ïðåîáðàççîâàòåëåì
ñ íåçàâèñèìûì
áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðà-
öèè AFE

Ïàíåëüóïðàâëåíèÿ îïåðàòîðà + ñîãëàñóþùèå ïëàòû
K08 Êîìôîðòíàÿ ïàíåëü îïåðàòîðà OP1S íà äâåðöå øêàôà – 	 	 	 	
S72 Íàäïèñè íà äèñïëåå êîìôîðòíîé ïàíåëè îïåðàòîðà OP1S íà

Èòàëüÿíñêîì ÿçûêå
K08 	 	 	 	

S76 Íàäïèñè íà äèñïëåå êîìôîðòíîé ïàíåëè îïåðàòîðà OP1S íà
Àíãëèéñêîì ÿçûêå

K08 	 	 	 	
S77 Íàäïèñè íà äèñïëåå êîìôîðòíîé ïàíåëè îïåðàòîðà OP1S íà

Ôðàíöóçñêîì ÿçûêå
K08 	 	 	 	

S78 Íàäïèñè íà äèñïëåå êîìôîðòíîé ïàíåëè îïåðàòîðà OP1S íà
Èñïàíñêîì ÿçûêå

K08 	 	 	 	
K11 Ëîêàëüíàÿ øèíà àäàïòåðà (LBA) äëÿ êîðçèíû ýëåêòðîíèêè – 	 	 	 	
K01 Ñîãëàñóþùàÿ ïëàòà ADB

Âñòàâëÿåòñÿ â ïîçèöèþ 2 (ñëîòû D– E)
K11 	 	 	 	

K02 Ñîãëàñóþùàÿ ïëàòà ADB
Âñòàâëÿåòñÿ â ïîçèöèþ 3 (ñëîòû F –G)

K11 	 	 	 	

Òåõíîëîãè÷åñêèå ïëàòû

K12 Òåõíîëîãè÷åñêàÿ ïëàòà T300 K11 + K13 	 	 	 � 3)

K16 Òåõíîëîãè÷åñêàÿ ïëàòà T100 K11 + B10 	 	 	 � 3)

K13 Êëåìíèê SE300 äëÿ òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòû
T300 ñ êàáåëåì SC58 (40 æèëüíûé, äëÿ ñèãíàëîâ ñ àíàëîãîâîãî è
öèôðîâîãî äàò÷èêà) è êàáåëåì SC60 (34 æèëüíûé)

K11 + K12 + K732) 	 	 	 � 3)

K30 Ïëàòà ñèíõðîíèçàöèè è öèôðîâîãî òàõîìåòðà TSY K11 	 	 	 � 3)

Ïðîãðàììíîå îáåñïå÷åíèå äëÿ òåõíîëîãè÷åñêèõ ïëàò

B10 Ñòàíäàðòíûé ïàêåò ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ äëÿ óíèâåðñàëüíîãî
ïðèâîäà íà ìîäóëå ïàìÿòè MS100, äëÿ òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòû T100

K16 	 	 	 	
B30 Ñâîáîäíûé ìîäóëü ïàìÿòè MS300 äëÿ òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòû Ò300,

2 êÁò EEPROM
K12 	 	 	 	

B32 Ñòàíäàðòíûé ïàêåò ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ äëÿ ìîòàëêè íà ìîäóëå
ïàìÿòè MS320, äëÿ òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòû Ò300

K12 	 	 	 	
B34 Ñòàíäàðòíûé ïàêåò ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ äëÿ ñèíõðîííèçàöèè

óãëîâ íà ìîäóëå ïàìÿòè MS340, äëÿ òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòû Ò300
K12 	 	 	 	

B36 Ñòàíäàðòíûé ïàêåò ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ äëÿ
ìíîãîäâèãàòåëüíîãî ïðèâîäà íà ìîäóëå ïàìÿòè MS360, äëÿ
òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòû Ò300

K12 	 	 	 	

B38 Ñòàíäàðòíûé ïàêåò ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ äëÿ ðåãóëèðîâàíèÿ
ïîëîæåíèÿ íà ìîäóëå ïàìÿòè MS380, äëÿ òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòû Ò300

K12 	 	 	 	

	 Îïöèÿ âîçìîæíà � Ïî çàïðîñó

Îïöèè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

Êîä
îïöèè

Îïèñàíèå îïöèé Ïðèìå÷àíèÿ Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ â SIMOVERT øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ ñ Îãðàíè÷åíèÿ

Ýëåêòðîííûå îïöèè îòíîñÿòñÿ òîëüêî ê èíâåðòîðàì.
Ñîîòâåòñòâåóþùèå îïöèè äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ïî çàïðîñó

Íåîáõîäèìûå
äîïîëíèòåëüíûå
îïöèè1)

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 12-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

×åòûðåõêâàäðàíò-
íûì ïðåîáðàçî-
âàòåëåì ñ 6-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Ïðåîáðàççîâàòåëåì
ñ íåçàâèñèìûì
áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðà-
öèè AFE

Ïëàòà èìïóëüñíûõ äàò÷èêîâ
C11 Ïëàòà èìïóëüñíûõ äàò÷èêîâ SBP

Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò A
– 	 	 	 	

C13 Ïëàòà èìïóëüñíûõ äàò÷èêîâ SBP
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò C

– 	 	 	 	
C14 Ïëàòà èìïóëüñíûõ äàò÷èêîâ SBP

Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò D
K11 + K01 	 	 	 	

C15 Ïëàòà èìïóëüñíûõ äàò÷èêîâ SBP
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò E

K11 + K01 	 	 	 	
C16 Ïëàòà èìïóëüñíûõ äàò÷èêîâ SBP

Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò F
K11 + K02 	 	 	 	

C17 Ïëàòà èìïóëüñíûõ äàò÷èêîâ SBP
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò G

K11 + K02 	 	 	 	

Ïëàòû ðàñøèðåíèÿ

G61 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB1
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò A

– 	 	 	 n 2)

G63 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB1
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò C

– 	 	 	 n 2)

G64 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB1
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò D

K11 + K01 	 	 	 n 2)

G65 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB1
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò E

K11 + K01 	 	 	 n 2)

G66 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB1
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò F

K11 + K02 	 	 	 n 2)

G67 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB1
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò G

K11 + K02 	 	 	 n 2)

G71 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB2
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò A

– 	 	 	 n 2)

G73 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB2
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò C

– 	 	 	 n 2)

G74 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB2
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò D

K11 + K01 	 	 	 n 2)

G75 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB2
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò E

K11 + K01 	 	 	 n 2)

G76 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB2
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò F

K11 + K02 	 	 	 n 2)

G77 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB2
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò G

K11 + K02 	 	 	 n 2)

	 Îïöèÿ âîçìîæíà n Ïî çàïðîñó

1) Êîäû îïöèé, îáîçíà÷åííûõ â ýòîé êîëîíêå,
äîëæíû áûòü îáÿçàòåëüíî çàêàçàíû. Êàæäàÿ
îïöèÿ äîëæíà áûòü çàêàçàíà îäèí ðàç, äàæå åñëè

óêàçàíà â òàáëèöå íåñêîëüêî ðàç.

2) Îïöèÿ äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ AFE äîñòóïíà ïî çàïðîñó.

Îïöèè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ



4

4/28 Siemens DA 65.10 · 2001

Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

Êîä
îïöèè

Îïèñàíèå îïöèé Ïðèìå÷àíèå Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ â SIMOVERT øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ ñ Îãðàíè÷åíèÿ

Ýëåêòðîííûå îïöèè îòíîñÿòñÿ òîëüêî ê èíâåðòîðàì.
Ñîîòâåòñòâåóþùèå îïöèè äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ïî çàïðîñó

Íåîáõîäèìûå
äîïîëíèòåëüíûå
îïöèè1)

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 12-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

×åòûðåõêâàäðàíò-
íûì ïðåîáðàçî-
âàòåëåì ñ 6-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Ïðåîáðàççîâàòåëåì
ñ íåçàâèñèìûì
áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðà-
öèè AFE

Ïëàòû èíòåðôåéñà + äîïîëíèòåëüíûå èñòî÷íèêè ïèòàíèÿ
K20 Ïëàòà ïîñëåäîâàòåëüíîãî èíòåðôåéñà SCB1 äëÿ ñâÿçè

ðàâíûé-ñ-ðàâíûì ñ ïîìîùüþ îïòè÷åñêèõ êàáåëåé èëè äëÿ
ïîäñîåäèíåíèÿ ïëàò èíòåðôåéñà SCI1 è SCI2

K11 	 	 	 n 4)

K21 Ïëàòà ïîñëåäîâàòåëüíîãî èíòåðôåéñà SCB2 äëÿ ïðîòîêîëà
ðàâíûé-ñ-ðàâíûì èëè USS ïðîòîêîëà, ìàêñèìàëüíàÿ ñêîðîñòü
ïåðåäà÷è äàííûõ 187,5 êÁèò/ñ, äëÿ èíòåðôåéñà RS485

K11 	 	 	 n 4)

K41 Ïëàòà ïîñëåäîâàòåëüíîãî ââîäà/âûâîäà SCI1 (1 õ) äëÿ àíàëîãîâûõ è
äâîè÷íûõ ñèãíàëîâ ñ èñòî÷íèêîì ïèòàíèÿ 24 Â DC ñ ðàçâÿçêîé îò
îñíîâíîé ïëàòû óïðàâëåíèÿ

K11 + K20 +
âíåøíåå AC 230 Â
èëè K742)

	 	 	 n 4)

K42 Ïëàòà ïîñëåäîâàòåëüíîãî ââîäà/âûâîäà SCI1 (2 õ) äëÿ àíàëîãîâûõ è
äâîè÷íûõ ñèãíàëîâ ñ èñòî÷íèêîì ïèòàíèÿ 24 Â DC ñ ðàçâÿçêîé îò
îñíîâíîé ïëàòû óïðàâëåíèÿ

K11 + K20 +
âíåøíåå AC 230 Â
oèëè K742)

	 	 	 n 4)

K50 Ìîäóëü èíòåðôåéñà öèôðîâîãî òàõîìåòðà DTI K732 ) 	 	 	 	
K51 Ìîäóëü èíòåðôåéñà öèôðîâîãî òàõîìåòðà DTI äëÿ òåõíîëîãè÷åñêîé

ïëàòû T300
K11 + K12 +
K732 )

	 	 	 	
K60 Ìîäóëü èíòåðôåéñà àíàëîâîãî òàõîìåòðà ATI L42 	 	 	 	
K73 Äîïîëíèòåëüíûé èñòî÷íèê ïèòàíèÿ äëÿ ïëàòû óïðàâëåíèÿ è

îïöèîíàëüíûõ ïëàò
Âõîä: AC 230 Â, Âûõîä: DC 24 Â

âíåøíåå AC 230 Â
èëè K742)

	 3) Ñòàíäàðò Ñòàíäàðò Ñòàíäàðò

K74 Äîïîëíèòåëüíûé èñòî÷íèê ïèòàíèÿ
Âõîä: 3 AC îò 380 Â äî 690 Â, 50/60 Ãö áåðåòñÿ îò îñíîâíîãî ïèòàíèÿ
Âûõîä: AC 230 Â, 50/60 Ãö

– 	 3) Ñòàíäàðò Ñòàíäàðò Ñòàíäàðò

	 Îïöèÿ âîçìîæíà n Ïî çàïðîñó

1) Êîäû îïöèé, îáîçíà÷åííûõ â ýòîé êîëîíêå,

äîëæíû áûòü îáÿçàòåëüíî çàêàçàíû. Êàæäàÿ
îïöèÿ äîëæíà áûòü çàêàçàíà îäèí ðàç, äàæå åñëè
óêàçàíà â òàáëèöå íåñêîëüêî ðàç.

2) Îïöèè, íåîáõîäèìûå äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 45 êÂò äî 400 êÂò, îò 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 315 êÂò, îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 400 êÂò, îò 660 Â äî 690 Â.

3) Îïöèè âîçìîæíû òîëüêî äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ,
îò 45 êÂò äî 400 êÂò,îò 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 315 êÂò, îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 400 êÂò, îò 660 Â äî 690 Â.
Äëÿ äðóãèõ ìîùíîñòåé: ñòàíäàðòíî.

4) Îïöèÿ äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ AFE äîñòóïíà ïî çàïðîñó.

Îïöèè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ
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Siemens DA 65.10 · 2001 4/29

Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

Êîä
îïöèè

Îïèñàíèå îïöèé Ïðèìå÷àíèÿ Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ â SIMOVERT øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ ñ Îãðàíè÷åíèÿ

Ýëåêòðîííûå îïöèè îòíîñÿòñÿ òîëüêî ê èíâåðòîðàì.
Ñîîòâåòñòâåóþùèå îïöèè äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ïî çàïðîñó

Íåîáõîäèìûå
äîïîëíèòåëüíûå
îïöèè1)

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 12-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

×åòûðåõêâàäðàíò-
íûì ïðåîáðàçî-
âàòåëåì ñ 6-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Ïðåîáðàççîâàòåëåì
ñ íåçàâèñèìûì
áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðà-
öèè AFE

Ïëàòû ñâÿçè
G21 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CBC äëÿ CAN èíòåðôåéñà

Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò A
– 	 	 	 n 2)

G23 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CBC äëÿ CAN èíòåðôåéñà
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò C

– 	 	 	 n 2)

G25 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CBC äëÿ CAN èíòåðôåéñà
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò E

K11 + K01 	 	 	 n 2)

G27 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CBC äëÿ CAN èíòåðôåéñà
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò G

K11 + K02 	 	 	 n 2)

G41 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà SLB äëÿ èíòåðôåéñà SIMOLINK
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò A

– 	 	 	 n 2)

G43 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà SLB äëÿ èíòåðôåéñà SIMOLINK
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò C

– 	 	 	 n 2)

G44 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà SLB äëÿ èíòåðôåéñà SIMOLINK
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò D

K11 + K01 	 	 	 n 2)

G45 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà SLB äëÿ èíòåðôåéñà SIMOLINK
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò E

K11 + K01 	 	 	 n 2)

G46 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà SLB äëÿ èíòåðôåéñà SIMOLINK
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò F

K11 + K02 	 	 	 n 2)

G47 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà SLB äëÿ èíòåðôåéñà SIMOLINK
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò G

K11 + K02 	 	 	 n 2)

G91 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CBP2 äëÿ èíòåðôåéñà PROFIBUS-DP
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò A

– 	 	 	 n 2)

G93 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CBP2 äëÿ èíòåðôåéñà PROFIBUS-DP
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò C

– 	 	 	 n 2)

G95 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CBP2 äëÿ èíòåðôåéñà PROFIBUS-DP
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò E

K11 + K01 	 	 	 n 2)

G97 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CBP2 äëÿ èíòåðôåéñà PROFIBUS-DP
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò G

K11 + K02 	 	 	 n 2)

	 Îïöèÿ âîçìîæíà n Ïî çàïðîñó

1) Êîäû îïöèé, îáîçíà÷åííûõ â ýòîé êîëîíêå,
äîëæíû áûòü îáÿçàòåëüíî çàêàçàíû. Êàæäàÿ

îïöèÿ äîëæíà áûòü çàêàçàíà îäèí ðàç, äàæå åñëè
óêàçàíà â òàáëèöå íåñêîëüêî ðàç.

2) Îïöèÿ äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ AFE äîñòóïíà ïî çàïðîñó.

Îïöèè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ
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4/30 Siemens DA 65.10 · 2001

Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

Êîä
îïöèè

Îïèñàíèå îïöèé Ïðèìå÷àíèÿ Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ â SIMOVERT øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ ñ Îãðàíè÷åíèÿ

Ýëåêòðîííûå îïöèè îòíîñÿòñÿ òîëüêî ê èíâåðòîðàì.
Ñîîòâåòñòâåóþùèå îïöèè äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ïî çàïðîñó

Íåîáõîäèìûå
äîïîëíèòåëüíûå
îïöèè1)

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 12-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

×åòûðåõêâàäðàíò-
íûì ïðåîáðàçî-
âàòåëåì ñ 6-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Ïðåîáðàççîâàòåëåì
ñ íåçàâèñèìûì
áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðà-
öèè AFE

Ðàçâÿçûâàþùèå óñèëèòåëè äëÿ àíàëîãîâûõ âõîäîâ è âûõîäîâ
E06 Âûõîäíîé ðàçâÿçûâàþùèé óñèëèòåëü äëÿ àíàëîãîâîãî âûõîäà 1

Âõîä: îò –10 Â äî +10 Â,
Âûõîä: îò –10 Â äî +10 Â

L42 + K732 )
+ M762)

	 	 	 	

E07 Âûõîäíîé ðàçâÿçûâàþùèé óñèëèòåëü äëÿ àíàëîãîâîãî âûõîäà 2
Âõîä: îò –10 Â äî +10 Â,
Âûõîä: îò –10 Â äî +10 Â

L42 + K732 )
+ M762)

	 	 	 	

E16 Âûõîäíîé ðàçâÿçûâàþùèé óñèëèòåëü äëÿ àíàëîãîâîãî âûõîäà 1
Âõîä: îò –10 Â äî +10 Â,
Âûõîä: îò –20 ìA äî +20 ìA

L42 + K732 )
+ M762)

	 	 	 	

E17 Âûõîäíîé ðàçâÿçûâàþùèé óñèëèòåëü äëÿ àíàëîãîâîãî âûõîäà 2
Âõîä: îò –10 Â äî +10 Â,
Âûõîä: îò –20 ìA äî+20 ìA

L42 + K732 )
+ M762)

	 	 	 	

E26 Âûõîäíîé ðàçâÿçûâàþùèé óñèëèòåëü äëÿ àíàëîãîâîãî âûõîäà 1
Âõîä: îò 0 Â äî 10 Â,
Âûõîä: îò 4 ìA äî20 ìA

L42 + K732 )
+ M762)

	 	 	 	

E27 Âûõîäíîé ðàçâÿçûâàþùèé óñèëèòåëü äëÿ àíàëîãîâîãî âûõîäà 2
Âõîä: îò 0 Â äî10 Â,
Âûõîä: îò 4 ìA äî 20 ìA

L42 + K732 )
+ M762)

	 	 	 	

E46 Âõîäíîé ðàçâÿçûâàþùèé óñèëèòåëü äëÿ àíàëîãîâîãî âõîäà 1
Âõîä: îò 0 (4) ìA äî 20 ìA,
Âûõîä: îò 0 (4) ìA äî 20 ìA
Óðîâåíü íàñòðàèâàåòñÿ.

L42 + K732 )
+ M762)

	 	 	 	

E47 Âõîäíîé ðàçâÿçûâàþùèé óñèëèòåëü äëÿ àíàëîãîâîãî âõîäà 2
Âõîä: îò 0 (4) ìA äî 20 ìA,
Âûõîä: îò 0 (4) ìA äî 20 ìA
Óðîâåíü íàñòðàèâàåòñÿ.

L42 + K732 )
+ M762)

	 	 	 	

E56 Âõîäíîé ðàçâÿçûâàþùèé óñèëèòåëü äëÿ àíàëîãîâîãî âõîäà 1
Âõîä: îò –10 Â äî+10 Â,
Âûõîä: îò –10 Â äî +10 Â

L42 + K732 )
+ M762)

	 	 	 	

E57 Âõîäíîé ðàçâÿçûâàþùèé óñèëèòåëü äëÿ àíàëîãîâîãî âõîäà 2
Âõîä: îò –10 Â äî +10 Â,
Âûõîä: îò –10 Â äî +10 Â

L42 + K732 )
+ M762)

	 	 	 	

E66 Âõîäíîé ðàçâÿçûâàþùèé óñèëèòåëü äëÿ àíàëîãîâîãî âõîäà 1
Âõîä: îò –20 ìA äî+20 ìA,
Âûõîä: îò –10 Â äî +10 Â

L42 + K732 )
+ M762)

	 	 	 	

E67 Âõîäíîé ðàçâÿçûâàþùèé óñèëèòåëü äëÿ àíàëîãîâîãî âõîäà 2
Âõîä: îò –20 ìA äî +20 ìA,
Âûõîä: îò –10 Â äî +10 Â

L42 + K732 )
+ M762)

	 	 	 	

	 Îïöèÿ âîçìîæíà n Ïî çàïðîñó

1) Êîäû îïöèé, îáîçíà÷åííûõ â ýòîé êîëîíêå,
äîëæíû áûòü îáÿçàòåëüíî çàêàçàíû. Êàæäàÿ

îïöèÿ äîëæíà áûòü çàêàçàíà îäèí ðàç, äàæå åñëè
óêàçàíà â òàáëèöå íåñêîëüêî ðàç.

2) Îïöèè, íåîáõîäèìûå äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ ïðåîáðàçîâàòåëåé
ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 45 êÂò äî 400 êÂò, îò 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 315 êÂò, îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 400 êÂò, îò 660 Â äî 690 Â

Íà áîëüøèå ìîùíîñòè ïîñòàâëÿåòñÿ êàê ñòàíäàðò.

Îïöèè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

Êîä
îïöèè

Îïèñàíèå îïöèè Ïðèìå÷àíèÿ Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ â SIMOVERT øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ ñ Îãðàíè÷åíèÿ

Ýëåêòðîííûå îïöèè îòíîñÿòñÿ òîëüêî ê èíâåðòîðàì.
Ñîîòâåòñòâåóþùèå îïöèè äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ïî çàïðîñó

Íåîáõîäèìûå
äîïîëíèòåëüíûå
îïöèè1)

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 12-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

×åòûðåõêâàäðàíò-
íûì ïðåîáðàçî-
âàòåëåì ñ 6-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Ïðåîáðàççîâàòåëåì
ñ íåçàâèñèìûì
áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðà-
öèè AFE

Ñåòåâûå ôèëüòðû, ñåòåâûå êîììóòàöèîííûå äðîññåëè è ïðèáîðû çàùèòû
L00 Ïîìåõîïîäàâëÿþùèé ôèëüòð ñîãëàñíî EN 55 011, Êëàññ À, äëÿ

íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ: 3 AC îò 380 Â äî 690 Â, 50/60 Ãö ïðè ðàáîòå â
çàçåìëåííûõ ñåòÿõ (ÒÒ è TN ñåòè) ñ ýêðàíèðîâàííîé øèíîé (îïöèÿ
Ì70)

– 	 2) 	 2) 	 2) n Íå ñ îïöèåé
L20
è/èëè
L22

L20 Ðàáîòà â íåçàçåìëåííîé ñåòè (IT ñåòü) – 	 3) Ñòàíäàðò Ñòàíäàðò n

L21 Ïëàòà çàùèòû îò ïåðåíàïðÿæåíèÿ – 	 4) 	 5) 	 6) n

L22 Áåç êîììóòàöèîííîãî äðîññåëÿ, íî íàïðÿæåíèå êîðîòêîãî çàìûêàíèÿ
ñåòè Us äîëæíî áûòü áîëåå 6%

– 	 	 	 –

L23 Ñåòåâîé êîììóòàöèîííûé äðîññåëü, íàïðÿæåíèå êîðîòêîãî
çàìûêàíèÿ ñåòè Us = 2%

– Ñòàíäàðò Ñòàíäàðò 	 –

L24 Áåç ãëàâíîãî âûêëþ÷àòåëÿ, ñ êëåììàìè äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ ê ïèòàþùåé
ñåòè

– 	 	 	 n

L87 Êîíòðîëüíîå óñòðîéñòâî èçîëÿöèè äëÿ íåçàçåìëåííûõ ñåòåé (IT ñåòü) L20 +
âíåøíåå AC 230 Â
èëè K747)
+ M767)

	 	 	 n

L88 Êîíòðîëüíîå óñòðîéñòâî óòå÷êè íà çåìëþ äëÿ çàçåìëåííûõ ñåòåé (ÒÒ
è TN ñåòåé), ñ êëåììàìè äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ ê ïèòàþùåé ñåòè (îïöèÿ
Ì76)

âíåøíåå AC 230 Â
èëè K747)
+ M767)

	 8) – 	 8) n

L89 Ñåòåâîé êîììóòàöèîííûé äðîññåëü, íàïðÿæåíèå êîðîòêîãî
çàìûêàíèÿ ñåòè Us = 4% (ñòàíäàðò 2%)

– 	 	 Ñòàíäàðò –

Ôèëüòðû è âûõîäíûå äðîññåëè äëÿ ïèòàíèÿ äâèãàòåëÿ
L08 Âûõîäíîé äðîññåëü (ñòàëüíîé ñåðäå÷íèê) äëÿ ÷àñòîòû íà äâèãàòåëå

120 Ãö ñ çàæèìàìè äëÿ ïðèñîåäèíåíèÿ ê âûõîäíûì êëåììàì
ïðåîáðàçîâàòåëÿ (îïöèÿ Ì77)

– 	 2) 	 2) 	 2) n

L09 Âûõîäíîé äðîññåëü (ôåððèòîâûé ñåðäå÷íèê) äëÿ ÷àñòîòû íà
äâèãàòåëå 120 Ãö ñ çàæèìàìè äëÿ ïðèñîåäèíåíèÿ ê âûõîäíûì
êëåììàì ïðåîáðàçîâàòåëÿ (îïöèÿ Ì77)

– n 9) n 9) n 9) n

L10 Ôèëüòð îãðàíè÷åíèÿ íàïðÿæåíèÿ (du/dt) ñ çàæèìàìè äëÿ
ïðèñîåäèíåíèÿ ê âûõîäíûì êëåììàì ïðåîáðàçîâàòåëÿ (îïöèÿ Ì77)

– 	 2) 	 2) 	 2) n 860 A

L15 Ñèíóñîèäàëüíûé ôèëüòð – n – n n

	 Îïöèÿ âîçìîæíà n Ïî çàïðîñó – Íå ñóùåñòâóåò

1) Êîäû îïöèé, îáîçíà÷åííûõ â ýòîé êîëîíêå,
äîëæíû áûòü îáÿçàòåëüíî çàêàçàíû. Êàæäàÿ
îïöèÿ äîëæíà áûòü çàêàçàíà îäèí ðàç, äàæå åñëè

óêàçàíà â òàáëèöå íåñêîëüêî ðàç.

2) Ìîæåò áûòü íåîáõîäèì äîïîëíèòåëüíûé øêàô â
çàâèñèìîñòè îò âûõîäíîé ìîùíîñòè. Ðàçìåðû ñì. íà ñòð.
4/45.

3) Îïöèè, ñòàíäàðòíûå äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 400 êÂò äî 710 êÂò, îò 380 Â äî 480 Â
îò 400 êÂò äî 1100 êÂò, îò 500 Â äî 600 Â
îò 500 êÂò äî 1500 êÂò, îò 660 Â äî 690 Â.

4) Îïöèè âîçìîæíû òîëüêî äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 500êÂò äî 1500 êÂò, îò 660 Â äî 690 Â.

5) Îïöèè âîçìîæíû òîëüêî äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 12-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 1000 êÂò äî 1500 êÂò, îò 660 Â äî 690 Â.

6) Îïöèè âîçìîæíû òîëüêî äëÿ ÷åòûðåõêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;;
îò 500 êÂò äî 1500 êÂò, 660 Â äî 690 Â.

7) Îïöèè, íåîáõîäèìûå äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ ïðåîáðàçîâàòåëåé
ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 45 êÂò äî 400 êÂò, 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 315 êÂò, 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 400 êÂò, 660 Â äî 690 Â.

8) Îïöèè L24 íåò ñóùåñòâóåò äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ è
÷åòûðåõêâàäðàíòíûõ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
630 êÂò, 710 êÂò, îò 380 Â äî 480 Â
800 êÂò äî 1100 êÂò, îò 500 Â äî 600 Â
1000 êÂò äî 1500 êÂò, îò 660 Â äî 690 Â
(Ìîäóëü êîíòðîëÿ òîêà óòå÷êè âñòðîåí â àâòîìàòè÷åñêèé
âûêëþ÷àòåëü).

9) Îïöèè íà ñëåäóþùèå ìîùíîñòè ïî çàïðîñó:
1000 êÂò; 1100 êÂò îò 500 Â äî 600 Â è
1300 êÂò, 1500 êÂò îò 660 Â äî 690 Â.

Îïöèè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

Êîä
îïöèè

Îïèñàíèå îïöèé Ïðèìå÷àíèÿ Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ â SIMOVERT øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ ñ Îãðàíè÷åíèÿ

Ýëåêòðîííûå îïöèè îòíîñÿòñÿ òîëüêî ê èíâåðòîðàì.
Ñîîòâåòñòâåóþùèå îïöèè äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ïî çàïðîñó

Íåîáõîäèìûå
äîïîëíèòåëüíûå
îïöèè1)

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 12-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

×åòûðåõêâàäðàíò-
íûì ïðåîáðàçî-
âàòåëåì ñ 6-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Ïðåîáðàççîâàòåëåì
ñ íåçàâèñèìûì
áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðà-
öèè AFE

Äîïîëíèòåëüíûå ôóíêöèè óïðàâëåíèÿ
L13 Ãëàâíûé êîíòàêòîð ñ âíóòðåííèì èñòî÷íèêîì ïèòàíèÿ 24 Â DC âíåøíåå AC 230 Â

èëè K742)
	 3) 	 	 3) Ñòàíäàðò

L41 Êëåììû äëÿ öèôðîâûõ âõîäîâ è âûõîäîâ óïðàâëÿþùåé ïëàòû CUVC – 	
4) Ñòàíäàðò Ñòàíäàðò Ñòàíäàðò

L42 Êëåììû äëÿ àíàëîãîâûõ âõîäîâ è âûõîäîâ óïðàâëÿþùåé ïëàòû
CUVC

M762) 	 	 	 	
L45 Êíîïêà äëÿ ôóíêöèè ÀÂÀÐÈÉÍÎÃÎ ÂÛÊË/ ÑÒÎÏà, âñòðîåííàÿ â äâåðü

øêàôà, êîíòàêòû ïîäêëþ÷åíû ê êëåììàì, ïðè íàëè÷èè ôóíêöèè ÑÒÎÏ
áåç ìàðêèðîâêè ÀÂÀÐÈÉÍÛÉ ÂÛÊË (æåëòàÿ òàáëè÷êà)

– 	 	 	 	

L46 Ôóíêöèÿ ÑÒÎÏ êëàññ 0, ïèòàíèå êíîïêè 230 Â ÀÑ, íåóïðàâëÿåìîå
îòêëþ÷åíèå

L135) + L412)
+ M762)

	 6) 	 	 6) 	
L47 Ôóíêöèÿ ÑÒÎÏ êëàññ 1, ïèòàíèå êíîïêè 230 Â ÀÑ, óïðàâëÿåìîå

îòêëþ÷åíèå
L135) + L412)
+ M762)

	
6
) 	 	

6
) 	

L48 Ôóíêöèÿ ÑÒÎÏ êëàññ 0, ïèòàíèå êíîïêè 24 Â DÑ, íåóïðàâëÿåìîå
îòêëþ÷åíèå

L135) + L412)
+ M762)

	 6) 	 	 6) 	
L49 Ôóíêöèÿ ÑÒÎÏ êëàññ 0, ïèòàíèå êíîïêè 24 Â DÑ, óïðàâëÿåìîå

îòêëþ÷åíèå
L135) + L412)
+ M762)

	 6) 	 	 6) 	
L57 ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ ÂÛÊË êëàññ 0, EN 60 204, ïèòàíèå êíîïêè 230 Â ÀÑ,

íåóïðàâëÿåìîå îòêëþ÷åíèå
L135) + L412)
+ M762)

	 6) 	 	 6) 	
L58 ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ ÂÛÊË êëàññ 0, EN 60 204, ïèòàíèå êíîïêè 24 Â DÑ,

íåóïðàâëÿåìîå îòêëþ÷åíèå
L135) + L412)
+ M762)

	 6) 	 	 6) 	
L59 ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ ÂÛÊË êëàññ 1, EN 60 204, ïèòàíèå êíîïêè 230 Â ÀÑ,

óïðàâëÿåìîå îòêëþ÷åíèå
L135) + L412)
+ M762)

	
6) 	 	

6) 	
L60 ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ ÂÛÊË êëàññ 1, EN 60 204, ïèòàíèå êíîïêè 24 Â DÑ,

óïðàâëÿåìîå îòêëþ÷åíèå
L135) + L412)
+ M762)

	 6) 	 	 6) 	
K80 Ôóíêöèÿ «SAFE STOP» – 	 	 	 	
X06 Êëåìíèê â ñîîòâåòñòâèè ñ íîðìàìè NAMUR ñ ôóíêöèîíàëüíûì

î÷åíü ïîíèæåííûì ðàáî÷èì íàïðÿæåíèåì è ïîòåíöèàëüíîé
ðàçâÿçêîé (PELV)

M762) n n n n

X07 Êëåìíèê êàê â îïöèè Õ06, íî äîáàâëåíû äâà àíàëîãîâûõ âûõîäà
(îäèí ïîêàçûâàåò àêòèâíóþ ìîùíîñòü, äðóãîé èñïîëüçóåòñÿ ïî
æåëàíèþ) è îöåíêà òåìïåðàòóðû äâèãàòåëÿ ñ òåðìèñòîðà äëÿ
ïðåäóïðåæäåíèÿ ïåðåãðåâà

M762) n n n n

X08 Äîïîëíèòåëüíîå ïèòàíèå äëÿ âíåøíèõ äîïîëíèòåëüíûõ áëîêîâ
(íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC, çàùèòà àâòîìàòè÷åñêèì âûêëþ÷àòåëåì) ,
Çàùèòà: = ìàêñ. 10 A ñ îáîçíà÷åíèåì êëåìì ñîãëàñíîNAMUR

– n n n n

	 Îïöèÿ âîçìîæíà n Ïî çàïðîñó

1) Êîäû îïöèé, îáîçíà÷åííûõ â ýòîé êîëîíêå,
äîëæíû áûòü îáÿçàòåëüíî çàêàçàíû. Êàæäàÿ

îïöèÿ äîëæíà áûòü çàêàçàíà îäèí ðàç, äàæå åñëè
óêàçàíà â òàáëèöå íåñêîëüêî ðàç.

2) Îïöèè, íåîáõîäèìûå äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 45 êÂò äî 400 êÂò, 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 315 êÂò, 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 400 êÂò, 660 Â äî 690 Â.

3) Îïöèÿ âîçìîæíà òîëüêî äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ è
÷åòûðåõêâàäðàíòíûõ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 45 êÂò äî 500 êÂò, îò 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 630 êÂò, îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 800 êÂò, îò 660 Â äî 690 Â.
(Â ïðîòèâíîì ñëó÷àå àâòîìàòè÷åñêèé âûêëþ÷àòåëü 3WN6)

4) Îïöèÿ, ñòàíäàðòíàÿ äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 500 êÂò äî 710 êÂò, îò 380 Â äî 480 Â
îò 400 êÂò äî 1100 êÂò, îò 500 Â äî 600 Â
îò 500 êÂò äî 1500 êÂò, îò 660 Â äî 690 Â.

5) Îïöèÿ íåîáõîäèìà äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ è
÷åòûðåõêâàäðàíòíûõ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 45 êÂò äî 500 êÂò, îò 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 630 êÂò, îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 800 êÂò, îò 660 Â äî 690 Â.

6) Îïöèè L24 íåò ñóùåñòâóåò äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ è
÷åòûðåõêâàäðàíòíûõ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
630 êÂò, 710 êÂò, îò 380 Â äî 480 Â
800 êÂò äî 1100 êÂò, îò 500 Â äî 600 Â
1000 êÂò äî 1500 êÂò, îò 660 Â äî 690 Â.

Îïöèè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

Êîä
îïöèè

Îïèñàíèå îïöèè Ïðèìå÷àíèÿ Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ â SIMOVERT øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ ñ Îãðàíè÷åíèÿ

Ýëåêòðîííûå îïöèè îòíîñÿòñÿ òîëüêî ê èíâåðòîðàì.
Ñîîòâåòñòâåóþùèå îïöèè äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ïî çàïðîñó

Íåîáõîäèìûå
äîïîëíèòåëüíûå
îïöèè1)

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 12-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

×åòûðåõêâàäðàíò-
íûì ïðåîáðàçî-
âàòåëåì ñ 6-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Ïðåîáðàççîâàòåëåì
ñ íåçàâèñèìûì
áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðà-
öèè AFE

Äîïîëíèòåëüíûå óñòðîéñòâà øêàôà
L55 Ïîäîãðåâ ïðîòèâ îáðàçîâàíèÿ êîíäåíñàòà, ìîùíîñòü çàâèñèò îò

ðàçìåðà øêàôà (êðàòíî 90 Âò)
âíåøíåå AC 230 Â 	 	 	 	

L18 Äîïîëíèòåëüíîå ïèòàíèå äëÿ âíåøíèõ äîïîëíèòåëüíûõ áëîêîâ
(íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC, çàùèòà àâòîìàòè÷åñêèì âûêëþ÷àòåëåì) ,
Çàùèòà: (L18 + L19) = ìàêñ. 10 A

– 	 	 	 	

L19 Äîïîëíèòåëüíîå ïèòàíèå äëÿ âíåøíèõ äîïîëíèòåëüíûõ áëîêîâ
(íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC, çàùèòà àâòîìàòè÷åñêèì âûêëþ÷àòåëåì è
êîíòàêòîðîì ñ âíåøíèì óïðàâëåíèåì), Çàùèòà: (L18 + L19) = ìàêñ.
10 A

– 	 	 	 	

X33 Îñâåùåíèå øêàôà è ðîçåòêà, íåîáõîäèìî âíåøíåå ïèòàíèå 230 Â ÀÑ âíåøíåå AC 230 Â n n n n

Áëîêè òîðìîæåíèÿ (âñòðîåííûå â øêàô), áåç âíåøíåãî òîðìîçíîãî ñîïðîòèâëåíèÿ
L64 Áëîê òîðìîæåíèÿ P20 = 10 êÂò; 15,8 A

îò 380 Â äî 480 Â; DC îò 510 Â äî 650 Â
M762) 	 	 – –

L65 Áëîê òîðìîæåíèÿ P20 = 10 êÂò; 12,7 A
îò 500 Â äî 600 V; DC îò 675 Â äî 810 Â

M762) 	 	 – –

L67 Áëîê òîðìîæåíèÿ P20 = 20 êÂò; 31,6 A
îò 380 Â äî 480 V; DC îò 510 Â äî 650 Â

M762) 	 	 – –

L71 Áëîê òîðìîæåíèÿ P20 = 50 êÂò; 79 A
îò 380 Â äî 480 V; DC îò 510 Â äî 650 Â

M762) 	 	 – –

L72 Áëîê òîðìîæåíèÿ P20 = 50 êÂò; 64 A
îò 500 Â äî 600 V; DC îò 675 Â äî 810 Â

M762) 	 	 – –

L73 Áëîê òîðìîæåíèÿ P20 = 50 êÂò; 53 A
îò 660 Â äî 690 V; DC îò 890 Â äî 930 Â

M762) 	 	 – –

L74 Áëîê òîðìîæåíèÿ P20 = 100 êÂò; 158 A
îò 380 Â äî 480 V; DC îò 510 Â äî 650 Â

M762) 	 	 – –

L75 Áëîê òîðìîæåíèÿ P20 = 100 êÂò; 127 A
îò 500 Â äî 600 V; DC îò 675 Â äî 810 Â

M762) 	 	 – –

L77 Áëîê òîðìîæåíèÿ P20 = 170 êÂò; 316 A
îò 380 Â äî 480 V; DC îò 510 Â äî 650 Â

M762) 	 	 – –

L78 Áëîê òîðìîæåíèÿ P20 = 200 êÂò; 254 A
îò 500 Â äî 600 V; DC îò 675 Â äî 810 Â

M762) 	 	 – –

L79 Áëîê òîðìîæåíèÿ P20 = 200 êÂò; 212 A
îò660 Â äî 690 V; DC îò 890 Â äî 930 Â

M762) 	 	 – –

Âíåøíåå òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå (ïîñòàâëÿåòñÿ îòäåëüíî)

C64 Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå P20 = 10 êÂò; 40 Îì
îò 380 Â äî 480 Â; DC îò 510 Â äî 650 Â

– 	 	 – –

C65 Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå P20 = 10 êÂò; 62 Îì
îò 500 Â äî 600 V; DC îò 675 Â äî 810 Â

– 	 	 – –

C67 Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå P20 = 20 êÂò; 20 Îì
îò 380 Â äî 480 Â; DC îò 510 Â äî 650 Â

– 	 	 – –

C71 Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå P20 = 50 êÂò; 8 Îì
îò 380 Â äî 480 Â; DC îò 510 Â äî 650 Â

– 	 	 – –

C72 Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå P20 = 50 êÂò; 12,4 Îì
îò 500 Â äî 600 V; DC îò 675 Â äî 810 Â

– 	 	 – –

C73 Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå P20 = 50 êÂò; 17,8 Îì
îò660 Â äî 690 V; DC îò 890 Â äî 930 Â

– 	 	 – –

C74 Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå P20 = 100 êÂò; 4 Îì
îò 380 Â äî 480 Â; DC îò 510 Â äî 650 Â

– 	 	 – –

C75 Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå P20 = 100 êÂò; 6,2 Îì
îò 500 Â äî 600 V; DC îò 675 Â äî 810 Â

– 	 	 – –

C77 Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå P20 = 170 êÂò; 2,35 Îì
îò 380 Â äî 480 Â; DC îò 510 Â äî 650 Â

– 	 	 – –

C78 Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå P20 = 200 êÂò; 3,1 Îì
îò 500 Â äî 600 V; DC îò 675 Â äî 810 Â

– 	 	 – –

C79 Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå P20 = 200 êÂò; 4,45 Îì
îò660 Â äî 690 V; DC îò 890 Â äî 930 Â

– 	 	 – –

	 Îïöèÿ âîçìîæíà n Ïî çàïðîñó – Íå ñóùåñòâóåò

1) Êîäû îïöèé, îáîçíà÷åííûõ â ýòîé êîëîíêå,

äîëæíû áûòü îáÿçàòåëüíî çàêàçàíû. Êàæäàÿ
îïöèÿ äîëæíà áûòü çàêàçàíà îäèí ðàç, äàæå åñëè
óêàçàíà â òàáëèöå íåñêîëüêî ðàç.

2) Îïöèè, íåîáõîäèìûå äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 45 êÂò äî 400 êÂò, 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 315 êÂò, 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 400 êÂò, 660 Â äî 690 Â.
Ñòàíäàðò äëÿ áîëüøåé âûõîäíîé ìîùíîñòè.

Îïöèè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

Êîä
îïöèè

Îïèñàíèå îïöèè Ïðèìå÷àíèÿ Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ â SIMOVERT øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ ñ Îãðàíè÷åíèÿ

Ýëåêòðîííûå îïöèè îòíîñÿòñÿ òîëüêî ê èíâåðòîðàì.
Ñîîòâåòñòâåóþùèå îïöèè äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ïî çàïðîñó

Íåîáõîäèìûå
äîïîëíèòåëüíûå
îïöèè1)

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 12-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

×åòûðåõêâàäðàíò-
íûì ïðåîáðàçî-
âàòåëåì ñ 6-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Ïðåîáðàççîâàòåëåì
ñ íåçàâèñèìûì
áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðà-
öèè AFE

Óñòðîéñòâî íàáëþäåíèÿ òåðìèñòîðíîé çàùèòû äâèãàòåëÿ ÐÒ 100 è ôóíêöèÿ àâòîìàòè÷åñêîãî ïåðåçàïóñêà
L81 Óñòðîéñòâî òåðìèñòîðíîé çàùèòû äâèãàòåëÿ äëÿ îòêëþ÷åíèÿ

äâèãàòåëÿ.
Óïðàâëÿþùåå íàïðÿæåíèå: 24 Â DC, âûõîäíûå êîíòàêòû çàâåäåíû âî
âíóòðåííþþ öåïü îòêëþ÷åíèÿ óñòðîéñòâà

K732 ) + L412 )
+ M762)

	 	 	 	 Íåò ñ
L84

L82 Óñòðîéñòâî òåðìèñòîðíîé çàùèòû äâèãàòåëÿ äëÿ ñèãíàëèçàöèè
ïåðåãðåâà äâèãàòåëÿ.
Óïðàâëÿþùåå íàïðÿæåíèå: 24 Â DC, âûõîäíûå êîíòàêòû çàâåäåíû âî
âíóòðåííþþ öåïü îòêëþ÷åíèÿ óñòðîéñòâà

K732 ) + L412 )
+ M762)

	 	 	 	 Íåò ñ
L83

L83 Óñòðîéñòâî òåðìèñòîðíîé çàùèòû äâèãàòåëÿ ñ PTB äëÿ
íåïîñðåäñòâåííîãî îòêëþ÷åíèÿ ñ ïîìîùüþ ãëàâíûõ êîíòàêòîðîâ ïðè
èñïîëüçîâàíèè âçðûâîçàùèùåííûõ äâèãàòåëåé.
Óïðàâëÿþùåå íàïðÿæåíèå: 230 Â ÀC, âûõîäíûå êîíòàêòû çàâåäåíû
âî âíóòðåííþþ öåïü îòêëþ÷åíèÿ óñòðîéñòâà

L412) +
(âíåøíåå AC 230 Â
èëè K74)2)
+ M762)

	 	 	 	 Íåò ñ
L82

L84 Óñòðîéñòâî òåðìèñòîðíîé çàùèòû äâèãàòåëÿ ñ PTB äëÿ
íåïîñðåäñòâåííîãî îòêëþ÷åíèÿ ñ ïîìîùüþ ãëàâíûõ êîíòàêòîðîâ ïðè
èñïîëüçîâàíèè âçðûâîçàùèùåííûõ äâèãàòåëåé.
Óïðàâëÿþùåå íàïðÿæåíèå: 230 Â ÀC, âûõîäíûå êîíòàêòû çàâåäåíû
âî âíóòðåííþþ öåïü îòêëþ÷åíèÿ óñòðîéñòâà – Òîëüêî ïðè íàëè÷èè
ôóíêöèé ÑÒÎÏ èëè ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ ÂÛÊË (îïöèè: îò L46 äî L49, îò L57
äî L60)

L412) +
(âíåøíåå AC 230 Â
èëè K74)2)
+ M762)
+ L13

	 	 	 	 Íåò ñ
L81

L85 Àâòîìàòè÷åñêèé ïåðåçàïóñê, îáîðóäîâàíèå íåîáõîäèìî ïðè íàëè÷èè
ÑÒÎÏà èëè ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ ÂÛÊË (íåò ïåðåçàïóñêà)

– n n n n

L86 6 êàíàëüíîå óñòðîéñòâî íàáëþäåíèÿ PT100 K732 ) + L412 )
+ M762)

	 	 	 	

Àâòîòðàíñôîðìàòîðû äëÿ ðåêóïåðàöèè ýíåðãèè (âñòðîåííûå â øêàô), ÏÂ 25%
L90 Àâòîòðàíñôîðìàòîð; Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ

3 AC îò 380 Â äî 415 Â, 50/60 Ãö
– – – 	 3) –

L91 Àâòîòðàíñôîðìàòîð; Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ
3 AC îò 440 Â äî 480 Â, 50/60 Ãö

– – – 	
3) –

L92 Àâòîòðàíñôîðìàòîð; Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ
3 AC 500 Â, 50/60 Ãö

– – – 	 3) –

L93 Àâòîòðàíñôîðìàòîð; Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ
3 AC 600 Â, 50/60 Ãö

– – – 	
3) –

L94 Àâòîòðàíñôîðìàòîð; Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ
3 AC îò 660 Â äî 690 Â, 50/60 Ãö

– – – 	 3) –

Àâòîòðàíñôîðìàòîðû äëÿ ðåêóïåðàöèè ýíåðãèè â ñåòü (âñòðîåííûå â øêàô), ÏÂ 100%
L95 Àâòîòðàíñôîðìàòîð; Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ

3 AC îò 380 Â äî 415 Â, 50/60 Ãö
– – – 	 3) –

L96 Àâòîòðàíñôîðìàòîð; Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ
3 AC îò 440 Â äî 480 Â, 50/60 Ãö

– – – 	
3) –

L97 Àâòîòðàíñôîðìàòîð; Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ
3 AC 500 Â, 50/60 Ãö

– – – 	 3) –

L98 Àâòîòðàíñôîðìàòîð; Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ
3 AC 600 Â, 50/60 Ãö

– – – 	
3) –

L99 Àâòîòðàíñôîðìàòîð; Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ
3 AC îò 660 Â äî 690 Â, 50/60 Ãö

– – – 	 3) –

	 Îïöèÿ âîçìîæíà n Ïî çàïðîñó – Íå ñóùåñòâóåò

1) Êîäû îïöèé, îáîçíà÷åííûõ â ýòîé êîëîíêå,
äîëæíû áûòü îáÿçàòåëüíî çàêàçàíû. Êàæäàÿ

îïöèÿ äîëæíà áûòü çàêàçàíà îäèí ðàç, äàæå åñëè
óêàçàíà â òàáëèöå íåñêîëüêî ðàç.

2) Îïöèè, íåîáõîäèìûå äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 45 êÂò äî 400 êÂò, 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 315 êÂò, 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 400 êÂò, 660 Â äî 690 Â.

3) Íåîáõîäèì äîïîëíèòåëüíûé øêàô èëè ðàçëè÷íàÿ øèðèíà
øêàôà, â çàâèñèìîñòè îò ìîùíîñòè. Ðàçìåðû ñì. íà ñòð.
4/45.

Îïöèè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

Êîä
îïöèè

Îïèñàíèå îïöèé Ïðèìå÷àíèÿ Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ â SIMOVERT øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ ñ Îãðàíè÷åíèÿ

Ýëåêòðîííûå îïöèè îòíîñÿòñÿ òîëüêî ê èíâåðòîðàì.
Ñîîòâåòñòâåóþùèå îïöèè äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ïî çàïðîñó

Íåîáõîäèìûå
äîïîëíèòåëüíûå
îïöèè1)

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 12-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

×åòûðåõêâàäðàíò-
íûì ïðåîáðàçî-
âàòåëåì ñ 6-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Ïðåîáðàççîâàòåëåì
ñ íåçàâèñèìûì
áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðà-
öèè AFE

Ìåõàíè÷åñêèå êîìïîíåíòû è îïöèè
M04 Øêàô 8MF SIEMENS âçàìåí øêàôà RITTAL – 	 	 	 	
M05 Øêàô, èçîëèðîâàííûé ñ îñíîâàíèåì ñíèçó – 	 	 	 	 Íåò ñ M54 èëè

M59

M06 Îñíîâàíèå, âûñîòà 100 ìì – 	 	 	 	
M07 Îñíîâàíèå, âûñîòà 200 ìì – 	 	 	 	
M09 Ñïåöèàëüíàÿ îêðàñêà øêàôà – 	 	 	 	
M11 Çàùèòà îò ïûëè (òðÿïè÷íûé ôèëüòð â äâåðè, èçîëèðîâàííûå ïàíåëè) M23 èëè

M43
	 	 	 	

M12 Èçìåíåííàÿ âûñîòà ìîíòàæà ïàíåëåé óïðàâëåíèÿ PMU è OP1S íà
äâåðè øêàôà

– n n n n

M14 Ïîäâîä ñèëîâîãî ïèòàíèÿ ñâåðõó (ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü íàâåðõó, çà
èñêëþ÷åíèåì 3WN6)

– n n n n

M21 Ñòåïåíü çàùèòû IP21, ñ âåíòèëÿöèîííûé êðûøêîé, áåç îñíîâàíèÿ – 	 	 	 	
M23 Ñòåïåíü çàùèòû IP23, ñ êðûøêîé ñåêöèè, áåç îñíîâàíèÿ (âçàìåí

IP22)???
K732 ) +
(âíåøíåå AC 230 Â
èëè K74)2)

	 	 	 	

M25 Áîêîâàÿ ñòåíêà øêàôà óñòàâëåíà ñïðàâà äëÿ óñòàíîâêè â ðÿä, ñ
êðåïåæíûìè âèíòàìè

– 	 	 	 	
M26 Áîêîâàÿ ïàíåëü óñòàâëåíà ñïðàâà äëÿ óñòàíîâêè â ðÿä – 	 	 	 	
M27 Áîêîâàÿ ïàíåëü óñòàâëåíà ñëåâà äëÿ óñòàíîâêè â ðÿä – 	 	 	 	
M43 Ñòåïåíü çàùèòû IP43, ñ êðûøêîé ñåêöèè, áåç îñíîâàíèÿ (âçàìåí

IP42)???
K732 ) +
(âíåøíåå AC 230 Â
èëè K74)2)

	 	 	 	

M54 Ïîäãîòîâêà ê ñòåïåíè çàùèòû IP54, øêàô ñ çàêðûòîé äâåðüþ, áåç
ïàíåëè íà êðûøå øêàôà è îñíîâàíèÿ

– 	 	 	 	
M59 Øêàô ñ çàêðûòîé äâåðüþ, âîçäóõ ïîñòóïàåò ñíèçó ÷åðåç îòâåðñòèå â

îñíîâàíèè
– 	 	 	 	

M70 Ýêðàíèðîâàííàÿ ïî ïðàâèëàì EMC øèíà íà âûõîäå ïðåîáðàçîâàòåëÿ – 	 	 	 	
M75 Óñèëåííàÿ ïàíåëü çàçåìëåíèÿ PE – 	 	 	 	
M76 Ïðèñîåäèíèòåëüíûå øèíû äëÿ ïîäñîåäèíåíèÿ ñèëîâîãî ïèòàíèÿ – 	 3) 	 4) 	 5) 	 3)

M77 Ïðèñîåäèíèòåëüíûå øèíû äëÿ ïîäñîåäèíåíèÿ äâèãàòåëÿ – 	 6) Ñòàíäàðò 	 6) 	 6)

M90 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè øêàôîâ ñ ïîìîùüþ êðàíà,
óêðåïëåííîå ñâåðõó

– 	 	 	 	
M91 Áàëêà äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè øêàôîâ, óêðåïëåííàÿ ñâåðõó – n 7) n 7) n 7) n 7)

M92 Çâóêîïîãëîùåíèå M23 èëè
M43

n n n n

X54 Ñòåïåíü çàùèòû IP54b (ñïåöèàëüíûå ïðèìåíåíèÿ) – 	 	 	 	

	 Îïöèÿ âîçìîæíà n Ïî çàïðîñó

1) Êîäû îïöèé, îáîçíà÷åííûõ â ýòîé êîëîíêå,

äîëæíû áûòü îáÿçàòåëüíî çàêàçàíû. Êàæäàÿ
îïöèÿ äîëæíà áûòü çàêàçàíà îäèí ðàç, äàæå åñëè
óêàçàíà â òàáëèöå íåñêîëüêî ðàç.

2) Îïöèè, íåîáõîäèìûå äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 45 êÂò äî 200 êÂò, 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 160 êÂò, 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 200 êÂò, 660 Â äî 690 Â.

3) Ñòàíäàðò äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ è ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ AFE;
îò 400 êÂò äî 710 êÂò, 380 Â äî 480 Â
îò 400 êÂò äî 1100 êÂò, 500 Â äî 600 Â
îò 500 êÂò äî 1500 êÂò, 660 Â äî 690 Â.

4) Ñòàíäàðò äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 12-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
630 êÂò, 710 êÂò, îò 380 Â äî 480 Â
800 êÂò, 1100 êÂò, 500 Â äî 600 Â
îò 1000 êÂò äî 1500 êÂò, 660 Â äî 690 Â.

5) Ñòàíäàðò äëÿ ÷åòûðåõêâàäðàíòíûõ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ
6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 315 êÂò äî 710 êÂò, 380 Â äî 480 Â
îò 400 êÂò äî 1100 êÂò, 500 Â äî 600 Â
îò 500 êÂò äî 1500 êÂò, 660 Â äî 690 Â.

6) Ñòàíäàðò äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ è ÷åòûðåõêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ è
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ AFE;
îò 110 êÂò äî 710 êÂò, 380 Â äî 480 Â
îò 90 êÂò äî 1100 êÂò, 500 Â äî 600 Â
îò 90 êÂò äî 1500 êÂò, 660 Â äî 690 Â.

7) Îïöèÿ Ì90 ïðåäïî÷òèòåëüíà, ïî âîçìîæíîñòè.

Îïöèè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

1) Áîëåå ïîäðîáíî ñì. â Ãëàâå 5.

Êîä
îïöèè

Îïèñàíèå îïöèé Ïðèìå÷àíèÿ Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ â SIMOVERT øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ ñ Îãðàíè÷åíèÿ

Ýëåêòðîííûå îïöèè îòíîñÿòñÿ òîëüêî ê èíâåðòîðàì.
Ñîîòâåòñòâåóþùèå îïöèè äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ïî çàïðîñó

Íåîáõîäèìûå
äîïîëíèòåëüíûå
îïöèè

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 12-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

×åòûðåõêâàäðàíò-
íûì ïðåîáðàçî-
âàòåëåì ñ 6-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Ïðåîáðàççîâàòåëåì
ñ íåçàâèñèìûì
áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðà-
öèè AFE

Äîêóìåíòàöèÿ
D10 Ïðèíöèïèàëüíûå ñõåìû – 	 	 	 	
D12 Ðàçìåðû øêàôà – 	 	 	 	
D72 Äîêóìåíòàöèÿ íà øêàô íà Èòàëüÿíñêîì/Àíãëèéñêîì – 	 	 	 	
D77 Äîêóìåíòàöèÿ íà øêàô íà Ôðàíöóçñêîì/Àíãëèéñêîì – 	 	 	 	
D78 Äîêóìåíòàöèÿ íà øêàô íà Èñïàíñêîì/Àíãëèéñêîì – 	 	 	 	

Øèëüäèê íà äðóãèõ ÿçûêàõ

T72 Èòàëüÿíñêèé – 	 	 	 	
T77 Ôðàíöóçñêèé – 	 	 	 	
T78 Èñïàíñêèé – 	 	 	 	

	 Îïöèÿ âîçìîæíà n Ïî çàïðîñó

Îïöèè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

K08 Êîìôîðòíàÿ ïàíåëü îïåðàòîðà OP1S Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ ïîñòàâëÿþòñÿ ñ
ïàíåëüþ óïðàâëåíèÿ PMU íà
äâåðöå øêàôà. Ìîæíî çàêàçàòü, êàê
îïöèþ, êîìôîðòíóþ ïàíåëü
îïåðàòîðà OP1S. Îíà âñòðàèâàåòñÿ
â ïàíåëü óïðàâëåíèÿ PMU.

Óêàçûâàÿ ðàçëè÷íûå êîäû S72,
S76, S77, S78 ìîæíî çàêàçàòü
ïàíåëü OP1S íà íóæíîì ÿçûêå

K11, Øèíà ñîïðÿæåíèÿ LBA è
K01, ïëàòà ñîïðÿæåíèÿ ADB
K02

Â êîðçèíå ýëåêòðîíèêè
ïðåîáðàçîâàòåëÿ âñòðîåíû äâà
äîïîëíèòåëüíûõ ãíåçäà (2 è 3) äëÿ
óñòàíîâêè äîïîëíèòåëüíûõ ïëàò
èëè ïëàò ñîïðÿæåíèÿ (ADB) ñ
êîäàìè Ê01, Ê02.

Åñëè Âû èñïîëüçóåòå ýòè
äîïîëíèòåëüíûå ãíåçäà,
íåîáõîäèìà øèíà ñîïðÿæåíèÿ
(LBA) ñ êîäîì Ê11.

K16, Òåõíîëîãè÷åñêàÿ ïëàòà T100
K12, Òåõíîëîãè÷åñêàÿ ïëàòà T300
K30 Ïëàòà ñèíõðîíèçàöèè TSY

Â êîðçèíó ýëåêòðîíèêè ìîæíî
âñòðîèòü òîëüêî îäíó
òåõíîëîãè÷åñêóþ ïëàòó, êðîìå
ïëàòû óïðàâëåíèÿ CUVC.

×òîáû óñòàíîâèòü ïëàòó â êîðçèíó
ýëåêòðîíèêè íåîáõîäèìà øèíà
ñîïðÿæåíèÿ LBA, (êîä Ê11).

ñ G61 äî G67 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB1
ñ G71 äî G77 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB2

Ïëàòû ðàñøèðåíèÿ (EB1 è EB2)
èñïîëüçóþòñÿ äëÿ óâåëè÷åíèÿ
êîëè÷åñòâà öèôðîâûõ è àíàëîãîâûõ
âõîäîâ è âûõîäîâ.

Äîïîëíèòåëüíóþ èíôîðìàöèþ ñì.
â Ãëàâå 6 Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ.

ñ G21 äî G27 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CBC
ñ G41 äî G47 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà SLB
ñ G91 äî G97 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CBP2

Â êîðçèíå ýëåêòðîíèêè
ïðåîáðàçîâàòåëåé è èíâåðòîðîâ
åñòü øåñòü ñëîòîâ äëÿ óñòàíîâêè
äîïîëíèòåëüíûõ ïëàò ñâÿçè è ïëàò
ðàñøèðåíèÿ.

Ïëàòû ñâÿçè è ðàñøèðåíèÿ ìîãóò
íåïîñðåäñâåííî óñòàíàâëèâàòüñÿ
íà ïëàòó óïðàâëåíèÿ CUVC â ñëîòû
À èëè Ñ.

Ñóùåñòâóþò ÷åòûðå
äîïîëíèòåëüíûõ ìåñòà äëÿ
óñòàíîâêè ýòèõ ïëàò íà ïëàòû
ñîïðÿæåíèÿ, à èìåííî ñëîòû D è Eè
F è G, êîäû Ê01 è Ê02. Òîëüêî ñëîòû
E è G ìîæíî äîïîëíèòåëüíî
èñïîëüçîâàòü äëÿ ïëàò ñâÿçè CBP2
è CBC.

×òîáû óñòàíîâèòü ýòè ïëàòû â
êîðçèíó ýëåêòðîíèêè íåîáõîäèìà
øèíà ñîïðÿæåíèÿ LBA (êîäÊ11), â
çàâèñèìîñòè îò ïðîåêòà è, åñëè
íóæíî, îäíà èëè äâå ïëàòû
ñîïðÿæåíèÿ (êîäûÊ01, Ê02).

Äîïîëíèòåëüíóþ èíôîðìàöèþ ñì.
â Ãëàâå 6 Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ.

Îïèñàíèå îïöèé
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ñ C11 äî C17 Ïëàòà èìïóëüñíûõ äàò÷èêîâ SBP Ñ ïîìîùüþ ïëàòû SBP ìîæíî
ïîäêëþ÷èòü ãåíåðàòîð èìïóëüñîâ
èëè ÷àñòîòû äëÿ óñòàíîâêè ðàáî÷åé
òî÷êè ïðåîáðàçîâàòåëÿ èëè
èíâåðòîðà.

Äîïîëíèòåëüíóþ èíôîðìàöèþ ñì.
â Ãëàâå 6 Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ.
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Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

K20 Ïëàòà ïîñëåäîâàòåëüíîãî èíòåðôåéñà SCB1
K21 Ïëàòà ïîñëåäîâàòåëüíîãî èíòåðôåéñà SCB2

K41, Ïëàòà ïîñëåäîâàòåëüíîãî ââîäà/âûâîäà SCI1
K42

K50, Ìîäóëü èíòåðôåéñà öèôðîâîãî òàõîìåòðà DTI
K51

K60 Ìîäóëü èíòåðôåéñà àíàëîâîãî òàõîìåòðà ATI

Ïëàòû èíòåðôåéñà SCB1 è SCB2
óñòàíàâëèâàþòñÿ â êîðçèíó
ýëåêòðîíèêè âîçëå ïëàòû
óïðàâëåíèÿ CUVC.

Äëÿ óñòàíîâêè ïëàò â êîðçèíó
ýëåêòðîíèêè íåîáõîäèìà øèíà
ñîïðÿæåíèÿ LBA (êîä Ê11). Ïëàòû
èíòåðôåéñà DTI, ATI, SCI1 è SCI2
óñòàíàâëèâàþòñÿ íà DIN ðåéêó, è ê
íèì ïîäâîäèòñÿ ïèòàíèå íóæíî
ïèòàíèå 24 Â DC. Ïëàòû

ïîñëåäîâàòåëüíîãî ââîäà/âûâîäà
SCI1 è SCI2 ìîæíî èñïîëüçîâàòü
òîëüêî ñîâìåñòíî ñ ïëàòîé
ïîñëåäîâàòåëüíîãî èíòåðôåéñà
SCB1.

K73 Äîïîëíèòåëüíûé èñòî÷íèê ïèòàíèÿ äëÿ ýëåêòðîíèêè è
îïöèé, DC 24 Â

Äîïîëíèòåëüíûé èñòî÷íèê ïèòàíèÿ
îáåñïå÷èâàåò ïèòàíèå 24 Â DC äëÿ
ýëåêòðîíèêè è îïöèé èíâåðòîðà.
Äîïîëíèòåëüíûé èñòî÷íèê 24 Â DC
òàêæå íåîáõîäèì, åñëè íàïðÿæåíèå
çâåíà ïîñòîÿííîãî òîêà íå äîñòèãëî
íåîáõîäèìîãî óðîâíÿ èëè
ìîùíîñòè âíóòðåííåãî èñòî÷íèêà
ïèòàíèÿ íåäîñòàòî÷íî äëÿ ïèòàíèÿ
îïöèé. Äîïîëíèòåëüíûé èñòî÷íèê
ïèòàåòñÿ îò ÀÑ 230 Â, òàêîå

íàïðÿæåíèå ìîæíî ïîëó÷èòü,
èñïîëüçóÿ îïöèþ Ê74.

K74 Äîïîëíèòåëüíûé èñòî÷íèê ïèòàíèÿ AC 230 Â Äîïîëíèòåëüíûé èñòî÷íèê ïèòàíèÿ
ïîäêëþ÷àåòñÿ ê ãëàâíîìó ïèòàíèþ
÷åðåç òðàíñôîðìàòîð öåïåé
óïðàâëåíèÿ. Îí íåîáõîäèì ïðè
íàëè÷èè îïöèé ïîä òàêîå
äîïîëíèòåëüíîå íàïðÿæåíèå
(íàïðèìåð, ñ L13, M23, M43, L83,
L84, L46, L47, L57, L59).

Òðàíñôîðìàòîð äëÿ öåïè
óïðàâëåíèÿ óæå âõîäèò â áàçîâóþ
êîìïëåêòàöèþ íåêîòîðûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé äëÿ
îäíîêâàäðàíòíîãî è
÷åòûðåõêâàäðàíòíîãî óïðàâëåíèÿ, â
çàâèñèìîñòè îò èõ èñïîëíåíèÿ.

ñ E06 äî E67 Ðàçâÿçûâàþùèå óñèëèòåëè äëÿ àíàëîãîâûõ âõîäîâ è
âûõîäîâ

Ðàçâÿçûâàþùèå óñèëèòåëè äëÿ
àíàëîãîâûõ âõîäîâ è âûõîäîâ
íåîáõîäèìû ïðè äëèíå êàáåëåé
áîëåå 4 ì. Ðàçâÿçûâàþùèå
óñèëèòåëè äëÿ àíàëîãîâûõ âõîäîâ
ðàçâÿçûâàþò ðàçíûå îïîðíûå
ïîòåíöèàëû ñèãíàëîâ ìåæäó
ýëåêòðîíèêîé ïðåîáðàçîâàòåëÿ è
êîíòðîëëåðîì áîëåå âûñîêîãî
óðîâíÿ, à òàêæå óâåëè÷èâàþò
ýëåêòðè÷åñêóþ ñòîéêîñòü ê
ïîìåõàì.

Äëÿ ýòîé îïöèè íåîáõîäèì òàêæå
îïöèÿ ñ êîäîì L42, êîä îïöèè Ê73
çàâèñèò îò ðàçìåðà áëîêà è âåðñèè
ïðåîáðàçîâàòåëÿ.

Îïèñàíèå îïöèé
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Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

L00 Ïîìåõîïîäàâ-
ëÿþùèå ôèëüòðû

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèå ôèëüòðû

ñîãëàñíî EN 55 011 Êëàññ À1 (äëÿ

ïðîìûøëåííûõ ïðèìåíåíèé) äîñòóïíû

äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî

èñïîëíåíèÿ äëÿ äèàïàçîíà âûõîäíûõ

ìîùíîñòåé îò 37 êÂò äî 1500 êÂò.

×òîáû îñóùåñòâèòü ïîäêëþ÷åíèå ýêðàíà

ôèëüòðà ïîäàâëåíèÿ ïîìåõ íà âûõîä

ïðåîáðàçîâàòåëÿ ïîäêëþ÷àåòñÿ

ýêðàíèðîâàííàÿ øèíà ÝÌÑ

(ýëåêòðîìàãíèòíàÿ ñîâìåñòèìîñòü) (êîä

Ì70).

Ôèëüòðû ïîäàâëåíèÿ ïîìåõ ñ
îïöèåé L00 èñïîëüçóþòñÿ â
çàçåìëåííûõ ñåòÿõ. Ôèëüòðû
ïîäàâëåíèÿ ïîìåõ äëÿ
íåçàçåìëåííûõ ñåòåé ïîñòàâëÿþòñÿ
ïî çàïðîñó.

L20 Ðàáîòà â
íåçàçåìëåííûõ
ñåòÿõ

Ýòà îïöèÿ, ñ êîäîìL20 äëÿ
íåçàçåìëåííûõ ñåòåé,
çàêàçûâàåòñÿ îòäåëüíî äëÿ
îäíîêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ â äèàïàçîíå

ìîùíîñòåé îò 45 êÂò äî 315 êÂò,
îò 380 Â äî 480 Â;
îò 37 êÂò äî 315 êÂò, îò 500 Â äî 600
Â;
îò 55 êÂò äî 400 êÂò, îò 660 Â äî 690
Â.

Ýòà îïöèÿ âõîäèò â áàçîâûé
êîìïëåêò äëÿ äëÿ âñåõ äðóãèõ
øêàôíûõ ïðåîáðàçîâàòåëåé.

L21 Ïëàòà çàùèòû îò
ïåðåíàïðÿæåíèÿ

Ïëàòà çàùèòû îò ïåðåíàïðÿæåíèÿ
çàùèùàåò ïîëóïðîâîäíèêîâûå
óñòðîéñòâà ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñî
ñòîðîíû ïèòàþùåé ñåòè îò
ïåðåíàïðÿæåíèé, êîòîðûå
âîçíèêàþò, íàïðèìåð, ïðè

îòêëþ÷åíèè ïèòàþùåãî
òðàíñôîðìàòîðà íà ïåðâè÷íîé
ñòîðîíå. Ïëàòà çàùèòû îò
ïåðåíàïðÿæåíèÿ 7YY30 îñíàùåíà
âàðèñòîðàìè è çàùèòíûìè
òèðèñòîðàìè. Åñëè ÷ðåçìåðíî

áîëüøîå íàïðÿæåíèå âîçíèêàåò âî
âõîäíîé öåïè, íà êëåììàõ ïëàòû
âîçíèêàåò ñîîòâåòñòâóþùèé
ñèãíàë.

L22, Ñåòåâîé êîììóòà-
L23, öèîííûé äðîññåëü
L89

Â îäíîêâàäðàíòíûå
ïðåîáðàçîâàòåëè âñòðîåí ñåòåâîé
êîììóòàöèîííûé äðîññåëü ñ
íàïðÿæåíèåì ÊÇ 2%, Â
÷åòûðåõêâàäðàòíûå
ïðåîáðàçîâàòåëè – ñ íàïðÿæåíèåì
ÊÇ 4%. Ðàáîòà áåç
êîììóòàöèîííîãî äðîññåëÿ
âîçìîæíà (êîä L22) äëÿ
îäíîêâàäðàíòíûõ è
÷åòûðåõêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé, åñëè îíè
ïèòàþòñÿ îò ñåòè ñ íàïðÿæåíèåì ÊÇ

> 6%. Åñëè ïèòàíèå îñóùåñòâëÿåòñÿ
12-òè ïóëüñíîé ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ, òî íåîáõîäèì õîòÿ
áû îäèí êîììóòàöèîííûé äðîññåëü
ñ íàïðÿæåíèåì ÊÇ 2% íà ñèñòåìó
èëè òðåõîáìîòî÷íûé
òðàíñôîðìàòîð (ñì. Ãëàâó 6
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ).
Ðàçíîñòü ïî íàïðÿæåíèþ ìåæäó
äâóìÿ âûâîäàìè íå äîëæíà
ïðåâûøàòü 0,5%.

Â ïðåîáðàçîâàòåëü ñ íåçàâèñèìûì
áëîêîì âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
AFE ñåòåâîé êîììóòàöèîííûé
äðîññåëü óæå âñòðîåí â ñåòåâîé
ôèëüòð.

L87 Óñòðîéñòâî
êîíòðîëÿ
èçîëÿöèè,
íåçàçåìëåííàÿ ñåòü.

Óñòðîéñòâî êîíòðîëÿ èçîëÿöèè
îïðåäåëÿåò ñîïðîòèâëåíèå
èçîëÿöèè â íåçàçåìëåííûõ ñåòÿõ
(IT ñåòü). Òàêæå îí îïðåäåëÿåò âñå
äåôåêòû èçîëÿöèè â çâåíå
ïîñòîÿííîãî òîêà è êàáåëåé,
ïèòàþùèõ äâèãàòåëåé. Åñëè
ñîïðîòèâëåíèå èçîëÿöèè ìåíüøå
ìèíèìàëüíîãî óðîâíÿ, íà êëåììû
óñòðîéñòâà âûäàåòñÿ ñèãíàë.

Îñîáîå âíèìàíèå:
Êîíòðîëüíîå óñòðîéñòâî èçîëÿöèè
îïðåäåëÿåò ñîïðîòèâëåíèå âñåé
èçîëÿöèè ñèñòåìû íà âòîðè÷íîé
ñòîðîíå ïðåîáðàçóþùåãî
òðàíñôîðìàòîðà è åãî íóæíî
èñïîëüçîâàòü òîëüêî îäèí íà îäíó
ýëåêòðè÷åñêóþ öåïü. Â çàâèñèìîñòè
îò ïèòàþùåãî íàïðÿæåíèÿ,
êîíòðîëüíîå óñòðîéñòâî èçîëÿöèè
âûïîëíÿåò ñëåäóþùèå ôóíêöèè:

• Åñëè Êîíòðîëüíîå óñòðîéñòâî
èçîëÿöèè ïèòàåòñÿ îò îïöèè Ê74, òî
îíî êîíòðîëèðóåò ïðåîáðàçîâàòåëü
è ïðåäøåñòâóþùóþ öåïü òîëüêî
ïðè ðàáîòå ïðåîáðàçîâàòåëÿ.

• Ïðè âíåøíåì ïèòàíèè
êîíòðîëüíîãî óñòðîéñòâà èçîëÿöèè
230 Â ÀÑ, îí êîíòðîëèðóåò òîëüêî
ïðåäøåñòâóþùóþ öåïü, êîãäà
ïðåîáðàçîâàòåëü âûêëþ÷åí. Ïðè
âêëþ÷åíèè ïðåîáðàçîâàòåëÿ, îí
òàêæå íà÷èíàåò êîíòðîëèðîâàòü è
åãî öåïè.

L88 Óñòðîéñòâî
êîíòðîëÿ óòå÷êè íà
çåìëþ,
çàçåìëåííûå ñåòè

Óñòðîéñòâ êîíòðîëÿ óòå÷êè íà
çåìëþ ïðåäñòàâëÿåò èç ñåáÿ
òðàíñôîðìàòîð ñóììàðíîãî òîêà è
êîíòðîëèðóåò òîê çàìûêàíèÿ íà
çåìëþ ïðè ÊÇ â çàçåìëåííûõ ñåòÿõ
(TN è TT ñåòè). Åñëè òîê óòå÷êè

äîñòèãàåò ìàêñèìàëüíîãî
çíà÷åíèÿ, òî íà êëåììû ïðèáîðà
âûäàåòñÿ ñèãíàë.

Îïèñàíèå îïöèé
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
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Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

L08, Âûõîäíûå
L09 äðîññåëè

Âûõîäíûå äðîññåëè îãðàíè÷èâàþò
åìêîñòíûå òîêè çàðÿäà/ðàçðÿäà
êàáåëåé, ñîåäèíÿþùèõ
ïðåîáðàçîâàòåëè è äâèãàòåëè,
òàêèì îáðàçîì âîçìîæíà ðàáîòà
ïðè áîëåå áîëüøèõ ðàññòîÿíèÿõ
ìåæäó ïðåîáðàçîâàòåëåì è
äâèãàòåëåì. (Äëèíà êàáåëÿ îò 50 ì

äî, ïðèìåðíî, 1000 ì, â
çàâèñèìîñòè îò ìîùíîñòè).
Âûõîäíûå äðîññåëè ñ æåëåçíûì
ñåðäå÷íèêîì (êîä L08) äëÿ
âûõîäíîé ÷àñòîòû ≤ 120 Ãö è
÷àñòîòû ØÈÌ ≤ 3 êÃö.

Âûõîäíûå äðîññåëè ñ ôåððèòîâûì
ñåðäå÷íèêîì (êîä L09) äëÿ

âûõîäíîé ÷àñòîòû ≥ 120 Ãö è
÷àñòîòû ØÈÌ ≥ 3 êÃö äî ìàêñ. 6
êÃö.

L10 Ôèëüòð
îãðàíè÷åíèÿ
íàïðÿæåíèÿ
(du/dt)

Ôèëüòðû îãðàíè÷åíèÿ íàïðÿæåíèÿ
èñïîëüçóþòñÿ äëÿ çàùèòû
èçîëÿöèè äâèãàòåëåé,
ðåêîìåíäóåòñÿ äëÿ ïèòàþùåãî

íàïðÿæåíèÿ > 500 Â è ïðè ïëîõîé
èëè íåèçâåñòíîé èçîëÿöèè
äâèãàòåëåé ïðîèçâîäñòâà íå
Siemens.

L15 Ñèíóñîèäàëüíûé
ôèëüòð

Ñèíóñîèäàëüíûé ôèëüòð
îáåñïå÷èâàåò ïèòàíèå äâèãàòåëÿ
ñèíóñîèäàëüíûì íàïðÿæåíèåì.

Èñïîëüçîâàòü ôèëüòð
ðåêîìåíäóåòñÿ ïðè áîëüøèõ
äëèíàõ êàáåëåé äëÿ
ìíîãîäâèãàòåëüíûõ ñèñòåì
(íàïðèìåð, òåêñòèëüíîå
ïðîèçâîäñòâî). Ìàêñèìàëüíîå
âûõîäíîå íàïðÿæåíèå
ïðåîáðàçîâàòåëÿ òîëüêî 85% îò
ïèòàþùåãî íàïðÿæåíèÿ (îò 380 Â äî
480 Â) èëè 90 % îò ïèòàþùåãî
íàïðÿæåíèÿ (îò 500 Â äî 600 Â).

Åñëè ñèíóñîèäàëüíûå ôèëüòðû
èñïîëüçóþòñÿ ïðè íîìèíàëüíîì
íàïðÿæåíèè îò 380 Â äî 480 Â, òî
ìàêñèìàëüíûé äîïóñòèìûé
âûõîäíîé òîê ïîíèæàåòñÿ äî 75 %
îò íîìèíàëüíîãî èç-çà ÷àñòîòû
ØÈÌ 6 êÃö, êîòîðàÿ âûñòàâëÿåòñÿ
äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé â äèàïàçîíå
ìîùíîñòåé îò 75 êÂò äî 200 êÂò.

Îáðàòèòå âíèìàíèå:
Ïðè çàêàçå, íåîáõîäèìî âûáèðàòü
óñòðîéñòâî ñ áîëüøåé íîìèíàëüíîé
ìîùíîñòüþ.

Ïðè ðàáîòå ñ íîìèíàëüíûì
íàïðÿæåíèåì îò 500 Â äî 600 Â,
íîìèíàëüíûé âûõîäíîé òîê íå
ïîíèæàåòñÿ ïðè ÷àñòîòå ØÈÌ 2,5
êÃö äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé â
äèàïàçîíå ìîùíîñòåé îò 37 êÂò äî
110 êÂò.

Îïèñàíèå îïöèé
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

L13 Ãëàâíûé êîíòàêòîð Ñòàíäàðòíûé îäíîêâàäðàíòíûé
ïðåîáðàçîâàòåëü ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ è
÷åòûðåõêâàäðàíòíûé
ïðåîáðàçîâàòåëü ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ íå èìååò
ñåòåâîé êîíòàêòîð â äèàïàçîíå

ìîùíîñòåé
îò 45 êÂò äî 500 êÂò,
îò 380 Â äî 480 Â;
îò 37 êÂò äî 630 êÂò,
îò 500 Â äî 600 Â;
îò 55 êÂò äî 800 êÂò,
660 Â äî 690 Â. Ýòî òàêæå êàñàåòñÿ

îäíîêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ ñ 12-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ. Åñëè â ýòîì
ñëó÷àå íåîáõîäèì ãëàâíûé
êîíòàêòîð, óêàçûâàåòñÿ êîä L13.
Îïöèÿ Ê73 âõîäèò â L13.

L41 Êëåììû äëÿ
öèôðîâûõ âõîäîâ è
âûõîäîâ

Äîïîëíèòåëüíûå êëåììû äëÿ
öèôðîâûõ âõîäîâ è âûõîäîâ äëÿ

ïëàòû óïðàâëåíèÿ CUVC
ìîíòèðóþòñÿ íà DIN ðåéêó.

L42 Êëåììû äëÿ
àíàëîãîâûõ âõîäîâ è
âûõîäîâ

Äîïîëíèòåëüíûå êëåììû äëÿ
àíàëîãîâûõ âõîäîâ è âûõîäîâ äëÿ

ïëàòû óïðàâëåíèÿ CUVC
ìîíòèðóþòñÿ íà DIN ðåéêó.

L45 Êíîïêà äëÿ ôóíêöèè
ÀÂÀÐÈÉÍÎÃÎ
ÂÛÊË/ ÑÒÎÏ

Êíîïêà ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ ÂÛÊË/ÑÒÎÏ
âñòðîåíà äâåðü øêàôà è åå
êîíòàêòû (äâà íîðìàëüíî
çàìêíóòûõ êîíòàêòà) ïîäñîåäèíåíû
ê êëåììàì ïëàòû óïðàâëåíèÿ.

Ôóíêöèè ñ L46äî L49è ñ L57äî L60
àêòèâèçèðóþòñÿ ýòîé êíîïêîé.

L46, Ôóíêöèÿ ÑÒÎÏ
L48 Êëàññ 0

Âûçûâàåò îòêëþ÷åíèå íàïðÿæåíèÿ
ñ ïîìîùüþ ñåòåâîãî êîíòàêòîðà
(àâòîìàòè÷åñêîãî âûêëþ÷àòåëÿ
3WN6), ýëåêòðîíèêà íå
îòêëþ÷àåòñÿ. Äâèãàòåëü òîðìîçèò

âûáåãîì. ×òîáû ñåòåâîé êîíòàêòîð
îòêëþ÷àëñÿ íå ïîä íàãðóçêîé, áëîê
îòêëþ÷àåòñÿ ïî ñèãíàëó «âíåøíåé
îøèáêè» â ýòî æå âðåìÿ.
Ïðåîáðàçîâàòåëü ìîæíî

ïåðåçàïóñòèòü òîëüêî ïîñëå
ïîäòâåðæäåíèÿ îøèáêè.

L47, Ôóíêöèÿ ÑÒÎÏ
L49 Êëàññ 1

Âûçûâàåò îñòàíîâ ïðèâîäà ñ
ïîìîùüþ ôóíêöèè «áûñòðîãî
ñòîïà» ñ íàñòðàèâàåìûì òåìïîì
òîðìîæåíèÿ çàäàò÷èêà
èíòåíñèâíîñòè. Ïðåîáðàçîâàòåëü

çàòåì îòêëþ÷àåòñÿ ñ ïîìîùüþ
ñåòåâîãî êîíòàêòîðà
(àâòîìàòè÷åñêîãî âûêëþ÷àòåëÿ
3WN6), êàê îïèñàíî â «Ôóíêöèÿ
ÑÒÎÏ 0».

L57, ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ ÂÛÊË.
L58 Êëàññ 0

Âûçûâàåò îòêëþ÷åíèå íàïðÿæåíèÿ
ñ ïîìîùüþ ñåòåâîãî êîíòàêòîðà
(àâòîìàòè÷åñêîãî âûêëþ÷àòåëÿ
3WN6), ýëåêòðîíèêà íå îòêëþ÷àåòñÿ
ñ ïîìîùüþ áåçîïàñíîé êîìáèíàöèè

êîíòàêòîâ, ñîãëàñíî EN 60 204.
Äâèãàòåëü òîðìîçèò âûáåãîì.
×òîáû ñåòåâîé êîíòàêòîð
îòêëþ÷àëñÿ íå ïîä íàãðóçêîé, áëîê
îòêëþ÷àåòñÿ ïî ñèãíàëó «âíåøíåé

îøèáêè» â ýòî æå âðåìÿ.
Ïðåîáðàçîâàòåëü ìîæíî
ïåðåçàïóñòèòü òîëüêî ïîñëå
ïîäòâåðæäåíèÿ îøèáêè.

L59, ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ ÂÛÊË.
L60 Êëàññ 1

Âûçûâàåò îñòàíîâ ïðèâîäà ñ
ïîìîùüþ ôóíêöèè «áûñòðîãî
ñòîïà» ñ íàñòðàèâàåìûì òåìïîì
òîðìîæåíèÿ çàäàò÷èêà
èíòåíñèâíîñòè. Ïðåîáðàçîâàòåëü

çàòåì îòêëþ÷àåòñÿ ñ ïîìîùüþ
ñåòåâîãî êîíòàêòîðà êàê îïèñàíî â
«ÀÂÀÐÈÉÍÎÌ ÂÛÊË 0».

Çäå òàêæå èñïîëüçóåòñÿ áåçîïàñíàÿ
êîìáèíàöèÿ êîíòàêòîâ, ñîãëàñíî EN
60 204.

X06 Êëåììû NAMUR,
ñòàíäàðòíàÿ âåðñèÿ

Êëåììû ñêîíñòðóèðîâàíû â
ñîîòâåòñòâèè ñ òðåáîâàíèÿìè è
ðóêîâîäÿùèìè äîêóìåíòàìè
àññîöèàöèè ïî âîïðîñàì
ñòàíäàðòèçàöèè äëÿ ïðèáîðîâ è
óïðàâëåíèÿ â õèìè÷åñêîé

ïðîìûøëåííîñòè, òî åñòü
îïðåäåëåííûå ôóíêöèè
âûïîëíÿåìûå óñòðîéñòâàìè
íàçíà÷åíû îïðåäåëåííûì
êëåììàì. Âõîäû è âûõîäû,
ïîäêëþ÷åííûå ê êëåììàì,

âûïîëíÿþò òðåáîâàíèÿ î
ôóíêöèîíàëüíîì î÷åíü íèçêîì
íàïðÿæåíèè è çàùèòíîì
ðàçäåëåíèè (PELV). Íåîáõîäèìûå
êîäû îïöèè âñå åùå íå îïðåäåëåíû
(äîëæíû áûòü çàïðîøåíû).

X07 Êëåììû NAMUR,
ðàñøèðåííàÿ âåðñèÿ

Òî æå, ÷òî è îïöèÿÕ06, íî ñ
äîïîëíèòåëüíûìè êëåììàìè ïîä
àíàëîãîâûå âûõîäû (îäèí âûõîä
äëÿ àêòèâíîé ìîùíîñòè, îäèí

èñïîëüçóåòñÿ ïî íåîáõîäèìîñòè), è
äîïîëíèòåëüíûé áëîê îöåíêè
òåìïåðàòóðû äâèãàòåëÿ äëÿ
ñèãíàëèçàöèè ïåðåãðåâà.

Íåîáõîäèìûå êîäû îïöèè âñå åùå
íå îïðåäåëåíû (äîëæíû áûòü
çàïðîøåíû).

Îïèñàíèå îïöèé

K80 “Safe STOP”
Áåçîïàñíîå
îòêëþ÷åíèå

Ôóíêöèÿ «Safe STOP» (òàêæå
èçâåñòíàÿ êàê «áëîêèðîâêà
çàïóñêà») íå äîïóñêàåò îïàñíîå
äâèæåíèå ïðèâîäà ïîñëå
îòêëþ÷åíèÿ è íå äîïóñêàåò
âíåçàïíûé ïóñê. Ïðè àêòèâàöèè

ôóíêöèè, ïðåðûâàþòñÿ
óïðàâëÿþùèå ñèãíàëû íà IGBT
èíâåðòîðà (ñì. òàêæå Ãëàâó 6). Êîä
Ê80 äîñòóïåí äëÿ âñòðàèâàåìûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé è èíâåðòîðîâ
ðàçìåðîì íà÷èíàÿ ñ ðàçìåðà E.
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ñ L64 Áëîêè òîðìîæåíèÿ
äî
L79

Áëîêè òîðìîæåíèÿ ìîæíî
ñîåäèíÿòü â ïàðàëëåëü äëÿ
óâåëè÷åíèÿ ìîùíîñòè òîðìîæåíèÿ.
Êàæäûé áëîê òîðìîæåíèÿ òðåáóåò
ñîîòâåòñòâåííîå âíåøíåå
òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå.

Äîëæíû ñîáëþäàòüñÿ ñëåäóþùèå
óñëîâèÿ äëÿ ñîãëàñîâàíèÿ áëîêîâ
òîðìîæåíèÿ è ïðåîáðàçîâàòåëåé
èëè èíâåðòîðîâ:

∑P20 ≤ 2,4 ·PÏðåîáð.èëè
∑P20 ≤ 2,4 ·PÈíâ.

Øèðèíà íåîáõîäèìîãî
äîïîëíèòåëüíîãî øêàôà çàâèñèò îò
ðàçìåðà áëîêîâ òîðìîæåíèÿ è
êîëè÷åñòâà áëîêîâ, ñîåäèíåííûõ â
ïàðàëëåëü.

ñ C64 Òîðìîçíûå
äî ñîïðîòèâëåíèÿ
C79

Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå
ïðèíèìàåò íà ñåáÿ
âûñâîáîæäàåìóþ ýíåðãèþ

òîðìîæåíèÿ è ñîîòâåòñòâóåò ïî
ìîùíîñòè áëîêó òîðìîæåíèÿ.

Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå äîëæíî
ìîíòèðîâàòüñÿ îòäåëüíî îò øêàôà.
Ñòåïåíü çàùèòû IP20.

ñ L81 Óñòðîéñòâà
äî òåðìèñòîðíîé
ñ L84 çàùèòû äâèãàòåëÿ

Óñòðîéñòâà òåðìèñòîðíîé çàùèòû
äâèãàòåëÿ äëÿ òåðìèñòîðîâ ÐÒÑ
âûïóñêàåòñÿ íà óïðàâëÿþùåå
íàïðÿæåíèå 24 Â DC äëÿ ñèãíàëà
ïðåäóïðåæäåíèÿ è îòêëþ÷åíèÿ äëÿ
ñòàíäàðòíûõ äâèãàòåëåé è ñ

ïîäòâåðæäåíèåì ÐÒÂ äëÿ ñèãíàëà
ïðåäóïðåæäåíèÿ è îòêëþ÷åíèÿ äëÿ
âçðûâîçàùèùåííûõ äâèãàòåëåé.

Ñèãíàëû óñòðîéñòâ òåðìèñòîðíîé
çàùèòû äâèãàòåëÿ çàâåäåíû íà
âíóòðåííèé ðàñöåïèòåëü è öåïè
ïðåäóïðåæäåíèÿ áëîêà
óïðàâëåíèÿ.

L86 Áëîê îöåíêè PT100 Áëîê îöåíêè ÐÒ100 êîìïëåêòóåòñÿ
äâóìÿ ãðóïïàìè ñ òðåìÿ
èçìåðèòåëüíûìè êàíàëàìè
(äâóõïðîâîäíàÿ ëèíèÿ) ñ
àâòîìàòè÷åñêîé ëèíåéíîé
êîìïåíñàöèåé????, ïðè
âûêëþ÷åííîì áëîêå. Êàæäûé êàíàë

èçìåðåíèÿ íàñòðàèâàåòñÿ îòäåëüíî
è ïîäêëþ÷åí ê âíóòðåííåìó
ðàñöåïèòåëþ è öåïè ñèãíàëèçàöèè.
Áëîê ìîæíî ïîäêëþ÷èòü ê
êîíòðîëëåðó áîëåå âûñîêîãî óðîâíÿ
ñ ïîìîùüþ öåíòðàëèçîâàííîé
ñèñòåìû ñèãíàëèçàöèè

(ïåðåêèäûâàþùèéñÿ êîíòàêò) è
äâóõ àíàëîãîâûõ âûõîäîâ (+10 Â,
íàñòðàèâàåìûå), êàæäûé èç
êîòîðûõ ïîäêëþ÷åí ê êëåììàì.

L85 Àâòîìàòè÷åñêèé
ïåðåçàïóñê WEA

Îïöèÿ ïîçâîëÿåò îñóùåñòâëÿòü
àâòîìàòè÷åñêèé ïåðåçàïóñê
äâèãàòåëÿ â ñîîòâåòñòâèè ñ
ñîñòîÿíèåì ôóíêöèè ÑÒÎÏ (îò L46
äî L49) èëè ôóíêöèè ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ

ÂÛÊË. (îò L57äî L60), êîãäà
ñðàáîòàëè ÑÒÎÏ èëè ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ
ÂÛÊË. Ïðèâîä, òàêèì îáðàçîì,
îñòàåòñÿ âûêëþ÷åííûì.

ñ L90 Àâòîòðàíñôîðìàòîðû
äî äëÿ ïðåîáðàçîâà-
L99 òåëåé ñ ðåêóïåðàöèåé

ýíåðãèè ñ ñåòü

Àâòîòðàíñôîðìàòîðû äëÿ
ðåêóïåðàöèè ýíåðãèè äëÿ
÷åòûðåõêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ âñòðîåíû â
øêàô???. Â çàâèñèìîñòè îò

ìîùíîñòè, íåîáõîäèì
äîïîëíèòåëüíûé øêàô.

Èíôîðìàöèþ îá
àâòîòðàíñôîðìàòîðàõ ñ ÏÂ 25% è
100%, à òàêæå îá èñïîëüçîâàíèè
ïðåîáðàçîâàòåëåé áåç

àâòîòðàíñôîðìàòîðîâ, ñì. Ãëàâó 6
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ.

Îïèñàíèå îïöèé
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

M21 Ñòåïåíü çàùèòû
IP 21

Øêàô ñî ñòåïåíüþ çàùèòû IP21, íî
ñî ñäâèãàåìîé êðûøêîé.

M23, Ñòåïåíü çàùèòû
IP 23,

M43 Ñòåïåíü çàùèòû
IP 43

Â øêàôû ñ ïðåîáðàçîâàòåëÿìè ñî
ñòåïåíüþ çàùèòû IP23 è IP43
äîáàâëåíà äîïîëíèòåëüíàÿ êðûøêà
(400 ìì) Êðûøêà ïîñòàâëÿåòñÿ
îòäåëüíî, äëÿ îáëåã÷åíèÿ
òðàíñïîðòèðîâêè è ìîíòèðóåòñÿ íà
ìåñòå. Êàáåëè äëÿ âåíòèëÿòîðà
òàêæå ïîäêëþ÷àþòñÿ íà ìåñòå.

Äëÿ ñïåöèàëüíûõ ýìàëèðîâàííûõ
øêàôîâ (Ì09), êðûøêà
ïîñòàâëÿåòñÿ êàê ñòàíäàðòíàÿ
äåòàëü, ñèíåâàòî-ñåðîãî öâåòà (RAL
7032). Åñëè äëÿ êðûøêè íåîáõîäèì
òàêîé æå öâåò, êàê ó øêàôà, ýòî
óêàçûâàåòñÿ îòäåëüíî â çàêàçíîì
íîìåðå (òåêñòîì).

M54 Ñòåïåíü çàùèòû
IP 54
äåëàåòñÿ íà ìåñòå

Ñ ýòîé îïöèåé äâåðè è áîêîâûå
ñòåíêè çàïå÷àòàíû. Âîçäóõ íå
ïðîõîäèò ÷åðåç äâåðè.
Øêàôû îòêðûâàþòñÿ ñâåðõó è
ñíèçó. Ïðèñïîñîáëåíèÿ äëÿ
îáåñïå÷åíèÿ íåîáõîäèìîãî ïðèòîêà

âîçäóõà ïðåäóñìàòðèâàþòñÿ íà
ìåñòå. Âîçäóõ â øêàôó òå÷åò ñíèçó
ââåðõ.

Âíèìàíèå:

Øêàô ñ çàâîäà íå ïîñòàâëÿåòñÿ ñî
ñòåïåíüþ çàùèòû IP54.

X54 Ñòåïåíü çàùèòû
IP 54b

Áëàãîäàðÿ ýòîé îïöèè,
îáåñïå÷èâàåòñÿ ñòåïåíü çàùèòû
IP54, ñîãëàñíî ïðàâèëàì. Øêàô
èìååò ñòåïåíü çàùèòû IP43 (ñåòêà
íà äâåðè äëÿ çàáîðà âîçäóõà è 400
ìì êðûøêà äëÿ âûõîäà âîçäóõà).
Êðîìå òîãî, ïûëåâîé ôèëüòð(îïöèÿ
Ì11), âñòðîåííûé â
âîçäóõîçàáîðíèê è âîçäóõîîòâîä.

Øêàô ñ òàêîé ñòåïåíüþ çàùèòû íå
ïîëíîñòüþ ïûëåíåïðîíèöàåì è
ìîãæåò èñïîëüçîâàòüñÿ ïðè ðåäêèõ
âîäÿíûõ áðûçãàõ.

Ïëèòà îñíîâàíèÿ (îïöèÿ Ì05)
çàêàçûâàåòñÿ îòäåëüíî äëÿ ýòîé
ñòåïåíè çàùèòû. Ñòåïåíü çàùèòû
IP54b (b = ñîãëàñíî ïðàâèëàì)
íàïå÷àòàíî íà øèëüäèêå.

M70 Ýêðàíèðîâàííàÿ
ÝÌÑ øèíà

Ýêðàíèðîâàííàÿ ÝÌÑ øèíà
ïðåäíàçíà÷åíà äëÿ ïîäñîåäèíåíèÿ
ýêðàíîâ ÷åòûðåõæèëüíûõ

ýêðàíèðîâàííûõ ñèëîâûõ êàáåëåé
ïèòàíèÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ è
äâèãàòåëÿ, à òàêæå ýêðàíîâ

ñèãíàëüíûõ ïðîâîäîâ.
Äîïîëíèòåëüíî ðåêîìåíäóåòñÿ
îïöèÿ øèíû PE (êîä Ì75).

M75 Ïàíåëü çàçåìëåíèÿ
PE

Øèíà ÐÅ ñëóæèò äëÿ ïîäñîåäèíåíèÿ
çàùèòíûõ ïðîâîäíèêîâ êàáåëåé
ïèòàíèÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ è

äâèãàòåëÿ.
Äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé áîëüøîé
ìîùíîñòè è áëîêîâ äëÿ

êîíôèãóðàöèè ñèñòåìûøèíà ÐÅ
ðåêîìåíäóåòñÿ äëÿ ïîäñîåäèíåíèÿ
çàùèòíûõ ïðîâîäíèêîâ.

M76, Ïðèñîåäèíèòåëüíûå
M77 øèíû äëÿ

ïîäñîåäèíåíèÿ
ñèëîâîãî ïèòàíèÿ è
äâèãàòåëÿ

Äëÿ ñòàíäàðòíûõ øêàôîâ
ïðèñîåäèíèòåëüíûå øèíû äëÿ
ñèëîâîãî ïèòàíèÿ è ïèòàíèÿ
äâèãàòåëÿ óæå âõîäÿò â êîìïëåêò
ïîñòàâêè, â çàâèñèìîñòè îò

âàðèàíòà ïðåîáðàçîâàòåëÿ è
íîìèíàëüíîé ìîùíîñòè. Äëÿ
îïðåäåëåííûõ íîìèíàëüíûõ
ìîùíîñòåé ñèëîâûå êàáåëè
ïîäêëþ÷àþòñÿ íåïîñðåäñòâåííî ê

óñòðîéñòâàì, óñòàíîâëåííûì â
øêàôó. Äëÿ òàêèõ âàðèàíòîâ
øêàôîâ êîíòàêòíûå ïëàñòèíû
çàêàçûâàþòñÿ êàê îïöèÿ (êîä Ì76,
Ì77).

M25 Áîêîâàÿ ñòåíêà øêàôà
óñòàâëåíà ñïðàâà äëÿ
óñòàíîâêè â ðÿä

M26 Áîêîâàÿ ïàíåëü
óñòàâëåíà ñïðàâà äëÿ
óñòàíîâêè â ðÿä

M27 Áîêîâàÿ ïàíåëü
óñòàâëåíà ñëåâàâà
äëÿ óñòàíîâêè â ðÿä

Øêàôû, óñòàíàâëèâàåìûå â ðÿä
ñëåâà íàïðàâî, èçãîòàâëèâàþòñÿ íà
çàâîäå äëÿ ìîíòàæà íà ìåñòå.

Îïèñàíèå îïöèé
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

D10 Ïðèíöèïèàëüíûå
ñõåìû

Ïðèíöèïèàëüíûå ñõåìû è ñõåìû
ïîäêëþ÷åíèÿ âêëþ÷åíû â áàçîâûé
êîìïëåêò ïîñòàâêè. Â ñâÿçè ñ
çàêàçîì íà øêàô

èëè àëüáîì ñõåì, ïîäðîáíàÿ
ïðèíöèïèàëüíàÿ ñõåìà
äîïîëíèòåëüíî ïîñòàâëÿåòñÿ ñ ýòîé
îïöèåé.

D12 ×åðòåæ øêàôà Ðàçìåðû îòäåëüíûõ ìåõàíèçìîâ
òðàíñïîðòèðîâêè øêàôà âõîäÿò â
áàçîâûé êîìïëåêò ïîñòàâêè. Â
ñâÿçè ñ çàêàçîì íà øêàô èëè

àëüáîì ñõåì, íà îáùåì âèäå, ñ ýòîé
îïöèåé, ïîêàçàíû ðàçìåðû
îòäåëüíûõ áëîêîâ øêàôà.

Îïèñàíèå îïöèé
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

Îïèñàííûå íèæå îïöèè
ïîñòàâëÿþòñÿ â äîïîëíèòåëüíûõ
øêàôàõ â çàâèñèìîñòè îò ðàçìåðà.
Åñëè íóæíû íåñêîëüêî îïöèé ñ

äîïîëíèòåëüíûìè øêàôàìè, òî èõ
ìîæíî ðàçìåñòèòü â ñòàíäàðòíîì
øêàôó èëè â äîïîëíèòåëüíîì
øêàôó ïîä îïöèè, åñëè åñòü

ñâîáîäíîå ìåñòî â ñòàíäàðòíîì
øêàôó.?????????

Êîä îïöèè Îïèñàíèå îïöèè Íîìèíàëüíàÿ ìîùíîñòü ïðåîáðàçîâàòåëÿ Øèðèíà øêàôà Ñòðàíèöà

L00 Ïîìåõîïîäàâëÿþùèé ôèëüòð äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñ îäíîêâàäðàíòíûì
óïðàâëåíèåì ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

îò 45 êÂò äî 400 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 315 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 400 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

1)
1)
1)

4/31

îò 500 êÂò äî 710 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 400 êÂò äî 1100 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 500 êÂò äî 1500 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

600 ìì
600 ìì
600 ìì

L00 Ïîìåõîïîäàâëÿþùèé ôèëüòð äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñ îäíîêâàäðàíòíûì
óïðàâëåíèåì ñ 12-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

îò 250 êÂò äî 500 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 200 êÂò äî 630 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 250 êÂò äî 800 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

1)
1)
1)

4/31

îò 630 êÂò äî 710 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 800 êÂò äî 1100 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â

îò 1000 êÂò äî 1500 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

2 x 600 ìì
2 x 600 ìì
2 x 600 ìì

L00 Ïîìåõîïîäàâëÿþùèé ôèëüòð äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñ îäíîêâàäðàíòíûì
óïðàâëåíèåì ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

îò 45 êÂò äî 250 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 315 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 400 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

1)
1)
1)

4/31

îò 315 êÂò äî 710 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 400 êÂò äî 1100 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 500 êÂò äî 1500 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

600 ìì
600 ìì
600 ìì

L08 Âûõîäíîé äðîññåëü (æåëåçíûé ñåðäå÷íèê) äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñ
îäíîêâàäðàíòíûì óïðàâëåíèåì ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

îò 45 êÂò äî 200 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 160 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 200 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

1)
1)
1)

4/31

îò 250 êÂò äî 630 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 200 êÂò äî 450 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 250 êÂò äî 630 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

600 ìì
600 ìì
600 ìì

710 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 630 êÂò äî 900 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 800 êÂò äî 1200 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

900 ìì
900 ìì
900 ìì

îò 1000 êÂò äî 1100 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 1300 êÂò äî 1500 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

ïî çàïðîñó
ïî çàïðîñó

L08 Âûõîäíîé äðîññåëü (æåëåçíûé ñåðäå÷íèê) äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñ
îäíîêâàäðàíòíûì óïðàâëåíèåì ñ 12-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

250 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 200 êÂò äî 315 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 250 êÂò äî 400 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

1)
1)
1)

4/31

îò 400 êÂò äî 630 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 400 êÂò äî 450 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 500 êÂò äî 630 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

600 ìì
600 ìì
600 ìì

710 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 630 êÂò äî 900 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 800 êÂò äî 1200 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

900 ìì
900 ìì
900 ìì

îò 1000 êÂò äî 1100 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 1300 êÂò äî 1500 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

ïî çàïðîñó
ïî çàïðîñó

L08 Âûõîäíîé äðîññåëü (æåëåçíûé ñåðäå÷íèê) äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñ
÷åòûðåõêâàäðàíòíûì óïðàâëåíèåì ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

îò 45 êÂò äî 400 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 315 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 400 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

1)
1)
1)

4/31

îò 500 êÂò äî 630 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 400 êÂò äî 630 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 500 êÂò äî 800 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

600 ìì
600 ìì
600 ìì

710 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 800 êÂò äî 900 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â

îò 1000 êÂò äî 1200 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

900 ìì
900 ìì
900 ìì

îò 1000 êÂò äî 1100 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 1300 êÂò äî 1500 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

ïî çàïðîñó
ïî çàïðîñó

1) Äîïîëíèòåëüíûå øêàôû íå íóæíû.

Äîïîëíèòåëüíûå øêàôû ïîä îïöèè
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

Êîä îïöèè Îïèñàíèå îïöèè Íîìèíàëüíàÿ ìîùíîñòü ïðåîáðàçîâàòåëÿ Schrankbreite Seite

L10 Ôèëüòð îãðàíè÷åíèÿ íàïðÿæåíèÿ
(du/dt) äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñ îäíîêâàäðàíòíûì óïðàâëåíèåì
ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

îò 45 êÂò äî 90 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 160 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 200 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

1)
1)
1)

4/31

îò 110 êÂò äî 315 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 200 êÂò äî 450 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 250 êÂò äî 630 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

600 ìì
600 ìì
600 ìì

îò 400 êÂò äî 500 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
630 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
800 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

900 ìì
900 ìì
900 ìì

îò 630 êÂò äî 710 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 800 êÂò äî 1100 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â

îò 1000 êÂò äî 1500 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

áåç àâòîòðàíñ-
ôîðìàòîðà

1)
1)
1)

L10 Ôèëüòð îãðàíè÷åíèÿ íàïðÿæåíèÿ
(du/dt) äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñ îäíîêâàäðàíòíûì óïðàâëåíèåì
ñ 12-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

250 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 200 êÂò äî 450 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 250 êÂò äî 630 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

600 ìì
600 ìì
600 ìì

4/31

îò 400 êÂò äî 500 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
630 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
800 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

900 ìì
900 ìì
900 ìì

îò 630 êÂò äî 710 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 800 êÂò äî 1100 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â

îò 1000 êÂò äî 1500 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

áåç àâòîòðàíñ-
ôîðìàòîðà

1)
1)
1)

L10 Ôèëüòð îãðàíè÷åíèÿ íàïðÿæåíèÿ
(du/dt) äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñ ÷åòûðåõêâàäðàíòíûì
óïðàâëåíèåì ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

îò 45 êÂò äî 90 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 160 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 200 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

1)
1)
1)

4/31

îò 90 êÂò äî 160 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 90 êÂò äî 200 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â

1)
1)

îò 90 êÂò äî 160 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 90 êÂò äî 200 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

ñ àâòîòðàíñ-
ôîðìàòîðîì ñ ÏÂ 25%

Øêàô
ïðåîáðàçîâàòåëÿ
+ 300 ìì

îò 110 êÂò äî 315 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 200 êÂò äî 450 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 250 êÂò äî 630 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

600 ìì
600 ìì
600 ìì

îò 400 êÂò äî 500 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
630 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
800 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

900 ìì
900 ìì
900 ìì

îò 630 êÂò äî 710 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 800 êÂò äî 1100 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â

îò 1000 êÂò äî 1500 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

áåç àâòîòðàíñ-
ôîðìàòîðà

1)
1)
1)

ñ L90
äî
L94

Àâòîòðàíñôîðìàòîð äëÿ ðåêóïåðàöèè ñ
ÏÂ 25 % äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñ îäíîêâàäðàíòíûì
óïðàâëåíèåì ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

îò 45 êÂò äî 200 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 250 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 200 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

1)
1)
1)

4/34

250 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
315 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 250 êÂò äî 400 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

Øêàô ïðåîáðàçîâàòåëÿ
+ 300 ìì

îò 315 êÂò äî 400 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â 600 ìì

îò 500 êÂò äî 710 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 400 êÂò äî 1100 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 500 êÂò äî 1500 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

900 ìì
900 ìì
900 ìì

ñ L95
äî

L99

Àâòîòðàíñôîðìàòîð äëÿ ðåêóïåðàöèè ñ
ÏÂ 100 % äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñ ÷åòûðåõêâàäðàíòíûì
óïðàâëåíèåì ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

îò 45 êÂò äî 250 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 315 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 400 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

ïî çàïðîñó
ïî çàïðîñó
ïî çàïðîñó

4/34

îò 315 êÂò äî 630 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 400 êÂò äî 630 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 500 êÂò äî 800 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

900 ìì
900 ìì
900 ìì

710 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 800 êÂò äî 1100 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â

îò 1000 êÂò äî 1500 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

1200 ìì
1200 ìì
1200 ìì

1) Äîïîëíèòåëüíûå øêàôû íå íóæíû.

Äîïîëíèòåëüíûå øêàôû ïîä îïöèè
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5/2 Siemens DA 65.10 · 2001

Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
0
���	������

Äîêóìåíòàöèÿ íà áëîêè
(ïðåîáðàçîâàòåëè, èíâåðòîðû,
áëîêè âûïðÿìëåíèÿ, áëîêè
ïèòàíèÿ/ðåêóïåðàöèè), ýëåìåíòû
ñèñòåìû è îïöèè ïîñòàâëÿåòñÿ
âìåñòå ñ èçäåëèåì íà
Íåìåöêîì/Àíãëèéñêîì ÿçûêàõ.

Ïðè çàêàçå MASTERDRIVES
èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè
çàêàçûâàåòñÿ ïî âûáîðó íà
ñëåäóþùèõ ÿçûêàõ:

ßçûê Êîä

Ôðàíöóçñêèé/Àíãëèéñêèé D77

Èñïàíñêèé/Àíãëèéñêèé D78

Èòàëüÿíñêèé/Àíãëèéñêèé D72

Îïèñàíèå ñïèñêà ïàðàìåòðîâ è
ñïîñîáîâ óïðàâëåíèÿ, à òàêæå
ñîîòâåòñòâóþùèå ðàçúÿñíåíèÿ íà
äîïîëíèòåëüíûå ôóíêöèîíàëüíûå
áëîêè, êîòîðûå ïîäêëþ÷àþòñÿ ñ
ïîìîùüþ ñèñòåìû BICO
(áèíåêòîð/êîííåêòîð), ðàçäåëåíî íà
òðè ÷àñòè:

· Èíñòðóêöèè ïî ýêñïëóàòàöèè
ïîñòàâëÿþòñÿ ñ áëîêîì è
ñîäåðæàò íåîáõîäèìóþ
èíôîðìàöèþ äëÿ ñòàíäàðòíûõ
ïðèâîäîâ, áåç ñïèñêà ïàðàìåòðîâ
è áåç ñïèñêà
áèíåêòîðîâ/êîííåêòîðîâ

· Ðóêîâîäñòâî ïî ïðåîáðàçîâàòåëÿì
è èíâåðòîðàì ñîäåðæèò ïîäðîáíîå
îïèñàíèå ïðîãðàììíîãî
îáåñïå÷åíèÿ, ñïèñîê ïàðàìåòðîâ è
ñïèñîê áèíåêòîðîâ/êîííåêòîðîâ, à
òàêæå ôóíêöèîíàëüíûå äèàãðàììû
ðàçîìêíóòîãî è çàìêíóòîãî
óïðàâëåíèÿ è ôóíêöèîíàëüíûå
áëîêè. Ðóêîâîäñòâî çàêàçûâàåòñÿ
îòäåëüíî è ïîñòàâëÿåòñÿ äëÿ âñåõ
âèäîâ áëîêîâ.

Ðóêîâîäñòâî íåîáõîäèìî â
ñëåäóþùèõ ñëó÷àÿõ:

- äîëæíû îáðàáàòûâàòüñÿ
äîïîëíèòåëüíûå ñèãíàëû,
êðîìå çàäàííûõ â çàâîäñêèõ
óñòàíîâêàõ, ò.å. åñëè íåîáõîäèì
äîñòóï ê ñïèñêó ïàðàìåòðîâ

- èñïîëüçóåòñÿ ïîëíûé íàáîð
ôóíêöèé ïðîãðàììíîãî
îáåñïå÷åíèÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ,
âêëþ÷àÿ ñâÿçü (Profibus è ò. Ä.)

- ïðåäóñìîòðåíû
äîïîëíèòåëüíûå âõîäû/âûõîäû
ñ ïîìîùüþ ïëàò ðàñøèðåíèÿ
EB1 è EB2

- èñïîëüçóþòñÿ ôóíêöèîíàëüíûå
áëîêè. Ñì. ñòð. 6/24.

· CD-ROM âêëþ÷åí â ïîñòàâêó
(èñêëþ÷åíèå: îïöèÿ D99).

Îí ñîäåðæèò:

- SIMOVIS âåðñèè 5.3 è âûøå
ñì. ñòð. 2/12 è

- âñå èíñòðóêöèè ïî
ýêñïëóàòàöèè è ðóêîâîäñòâî â
ôîðìàòå PDF íà âñåõ
îñíîâíûõ ÿçûêàõ, êðîìå
ßïîíñêîãî.

Äîêóìåíòàöèÿ íà êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå

Îïèñàíèå äîêóìåíòàöèè
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå

èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
0
���	������

Òèï áëîêà Ðàçìåð Çàêàçíîé íîìåð

AC/AC-êîìïàêòíûé áëîê A äî D 6SE708@–@JD60

AC/AC-âñòðàèâàåìûé E äî K 6SE708@–@JK60

DC/AC-êîìïàêòíûé A äî D 6SE708@–@KD60

DC/AC-âñòðàèâàåìûé E äî Q 6SE708@–@KN60

� �

deutsch/englisch 7 6

italienisch/englisch 7 2

französisch/englisch 7 7

spanisch/englisch 7 8

japanisch 8 0

Òèï áëîêà Ðàçìåð Çàêàçíîé íîìåð

AC/DC-êîìïàêòíûé áëîê
íåìåöêèé/àíãëèéñêèé

A äî D 6SE7087–6KD80

AC/DC-âñòðàèâàåìûé áëîê E äî G 6SE708@–@CX86–2AA0

AC/DC-øêàôíîé áëîê E äî L 6SE718@–@AX80–2AA0

� �

íåìåöêèé 0 0

àíãëèéñêèé 7 6

èòàëüÿíñêèé 7 2

ôðàíöóçñêèé 7 7

èñïàíñêèé 7 8

Òèï áëîêà Ðàçìåð Çàêàçíîé íîìåð

Êîìïàêòíûé B äî C 6SE708@–@AC85–0AA0

Âñòðàèâàåìûé E 6SE708@–@AE85–0AA0

Âñòðàèâàåìûé H äî K 6SE708@–@AK85–0AA0
� �

íåìåöêèé/àíãëèéñêèé 7 6

èòàëüÿíñêèé 7 2

ôðàíöóçñêèé 7 7

èñïàíñêèé 7 8

ÿïîíñêèé 8 0

Òèï áëîêà Ðàçìåð Çàêàçíîé íîìåð

Êîìïàêòíûé è âñòðàèâàåìûé
áëîêè

C äî K 6SE708@–@AK85–1AA0

� �

íåìåöêèé 0 0

àíãëèéñêèé 7 6

èòàëüÿíñêèé 7 2

ôðàíöóçñêèé 7 7

èñïàíñêèé 7 8

ÿïîíñêèé 8 0

Êîìïîíåíò Ðàçìåð Çàêàçíîé íîìåð.

Òîðìîçíîé áëîê âñå 6SE708@– @CX87–2DA0

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèé ôèëüòð âñå 6SE708@– @CX87–0FB0

Ñèíóñîèäàëüíûé ôèëüòð âñå 6SE708@– @CX87–1FC0

du/dt-ôèëüòð âñå 6SE708@– @CX87–1FD0

� �

íåìåöêèé/àíãëèéñêèé 7 6

èòàëüÿíñêèé 7 2

ôðàíöóçñêèé 7 7

èñïàíñêèé 7 8

ÿïîíñêèé 8 0

Ýëåêòðîííûå îïöèè ÿçûê Çàêàçíîé íîìåð.

Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CBP2 6SE708@–@NX84–0FF0

Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CBC 6SE708@–@NX84–0FG0

Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà SLB 6SE708@–@NX84–0FJ0

Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB1 6SE708@–@NX84–0KB0

Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB2 6SE708@–@NX84–0KC0

Ïëàòà ãåíåðàòîðà èìïóëüñîâ SBP 6SE708@–@NX84–0FA0

Ïëàòà êîíòðîëÿ íàïðÿæåíèÿ VSB 6SE708@–@NX84–1GA0
� �

íåìåöêèé/àíãëèéñêèé 7 6

èòàëüÿíñêèé/àíãëèéñêèé 7 2

ôðàíöóçñêèé/àíãëèéñêèé 7 7

èñïàíñêèé/àíãëèéñêèé 7 8

ÿïîíñêèé 8 0

Òåõíîëîãè÷åñêàÿ ïëàòà T100 –
îïèñàíèå æåëåçà

íåì/àíã/èò/
ôð/èñï

6SE7080–0CX87–0BB0

Òåõíîëîãè÷åñêàÿ ïëàòà T300 –
îïèñàíèå æåëåçà

íåìåöêèé/
àíãëèéñêèé/
ôðàíöóçñêèé

6SE7087–6CX84–0AH1

6SE7087–7CX84–0AH1

Ïðîãðàììíîå îáåñïå÷åíèå MS320
ïðèâîä ìîòàëêè, äëÿ T300

íåìåöêèé/
àíãëèéñêèé

6SE7080–0CX84–2AH1

6SE7087–6CX84–2AH1

Ïðîãðàììíîå îáåñïå÷åíèå MS340 óãëàâàÿ
ñèíõðîíèçàöèÿ, äëÿ T300

íåìåöêèé/
àíãëèéñêèé
ôðàíöóçñêèé

6SE7080–0CX84–4AH1
6SE7087–6CX84–4AH1

6SE7087–7CX84–4AH1

Ïðîãðàììíîå îáåñïå÷åíèå MS360
ìíîãîäâèãàòåëüíûé ïðèâîä, äëÿ T300

íåìåöêèé/
àíãëèéñêèé

6SE7080–0CX84–6AH1
6SE7087–6CX84–6AH1

Ïðîãðàììíîå îáåñïå÷åíèå MS380
ïîçèöèîíèðîâàíèå, äëÿ T300

íåìåöêèé/
àíãëèéñêèé

6SE7080–0CX84–8AH1
6SE7087–6CX84–8AH1

Ïðîãðàììíîå îáåñïå÷åíèå MS100
óíèâåðñàëüíûé ïðèâîä T100

íåìåöêèé/
àíãëèéñêèé

6SE7080–0CX84–0BB1

6SE7087–6CX84–0BB1

Ïëàòà áåçîïàñíîé îñòàíîâêè SSB íåì/àíã/èò/
ôð/èñï

6SE7080–0AX87–1JB0

Èíòåðôåéñíûå ïëàòû SCB1, SCI1 è SCI2 6SE708@– @CX84–0BC0

Èíòåðôåéñíàÿ ïëàòà SCB2 6SE708@– @CX84–0BD0

Ïëàòà ñèíõðîíèçàöèè TSY 6SE708@– @CX84–0BA0

Èíòåðôåéñ ñ àíàëîãîâûì òàõîìåòðîì ATI 6SE708@– @CX84–3DF0

Èíòåðôåéñ ñ öèôðîâûì òàõîìåòðîì DTI 6SE708@– @CX84–3DB0
� �

íåìåöêèé/àíãëèéñêèé 7 6

èòàëüÿíñêèé 7 2

ôðàíöóçñêèé 7 7

èñïàíñêèé 7 8

Äîêóìåíòàöèÿ íà êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå ïðåîáðàçîâàòåëè
Èíñòðóêöèè ïî ýêñïëóàòàöèè

Ïðåîáðàçîâàòåëè è èíâåðòîðû Ñèñòåìíûå êîìïîíåíòû

Áëîêè ïèòàíèÿ/ðåêóïåðàöèè

Âûïðÿìèòåëüíûå áëîêè

Íåçàâèñèìûå áëîêè ïèòàíèÿ/ðåêóïåðàöèè
Active Front End (AFE)

Ýëåêòðîííûå îïöèè
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
0
���	������

5/4

Ôàéë ñ÷èòàåòñÿ áàçîâîé
äîêóìåíòàöèåé è âêëþ÷àåò
èíñòðóêöèè ïî ýêñïëóàòàöèè ïî
ñëåäóþùèì êîìïîíåíòàì:

Ýòè èíñòðóêöèè ïî ýêñïëóàòàöèè
ñîäåðæàò îïèñàíèå áàçîâûõ
ôóíêöèé è èíñòðóêöèè ïî óñòàíîâêå
è íàñòðîéêå.

· Ïðåîáðàçîâàòåëè

· Èíâåðòîðû

· Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ 1)

· Áëîêè ïèòàíèÿ/ðåêóïåðàöèè

· Áëîêè òîðìîæåíèÿ1)

· Âûõîäíûå ôèëüòðû 1)

· Ïîìåõîïîäàâëÿþùèå ôèëüòðû 1)

· Ïëàòû èíòåðôåéñà
SCB/SCI/DTI/TSY/EB1/EB2

· Ïëàòà ãåíåðàòîðà èìïóëüñîâ SBP

· Ïëàòû ñâÿçè (PROFIBUS DP)
CBP/CBP2

· Ïëàòà ñâÿçè (CAN) CBC

· Ïëàòà ñâÿçè (SIMOLINK) SLB

· Êîìôîðòíàÿ ïàíåëü îïåðàòîðà
OP1S

Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè
ñîäåðæèò îïèñàíèå ãëàâíûõ
ôóíêöèé, óñòàíîâêè è íàñòðîéêè.

Ðóêîâîäñòâî ñîäåðæèò ñëåäóþùèå
ðàçäåëû:

· Îïèñàíèå ñèñòåìû

· Ïðèìåðû óñòàíîâêè è
ïðèñîåäèíåíèé

· Ýëåêòðîìàãíèòíàÿ ñîâìåñòèìîñòü
EMC

· Ôóíêöèîíàëüíûå áëîêè è
ïàðàìåòðû

· Íàñòðîéêà

· Øàãè íàñòðîéêè

· Ôóíêöèè

· Îáðàáîòêà äàííûõ

· Ñâÿçü
SCOM1,2 èíòåðôåéñ
ïðîòîêîë USS
PROFIBUS DP
CAN
SIMOLINK

· Ïðèëîæåíèå
Ôóíêöèîíàëüíûå äèàãðàììû
Ñïèñîê áèíåêòîðîâ
Ñïèñîê êîííåêòîðîâ
Ñïèñîê ïàðàìåòðîâ
Ñïèñîê îøèáîê è
ïðåäóïðåæäåíèé

ßçûê Çàêàçíîé íîìåð

Èíñòðóêöèè ïî ýêñïëóîòàöèè
íåìåöêèé/àíãëèéñêèé 6SE7087–6NX60

èòàëüÿíñêèé/àíãëèéñêèé 6SE7087–2NX60

ôðàíöóçñêèé/àíãëèéñêèé 6SE7087–7NX60

èñïàíñêèé/àíãëèéñêèé 6SE7087–8NX60

ßçûê Çàêàçíîé íîìåð.

Òåõíè÷åñêîå îïèñàíèå
íåìåöêèé 6SE7080–0QX60

àíãëèéñêèé 6SE7087–6QX60

èòàëüÿíñêèé 6SE7087–2QX60

ôðàíöóçñêèé 6SE7087–7QX60

èñïàíñêèé 6SE7087–8QX60

Ñîäåðæàíèå ñì. íà ñòð. 5/2. ßçûê Çàêàçíîé íîìåð.

CD-ROM

íåì/àíã/èò/ôð/èñï 6SX7010–0FA10

Äîêóìåíòàöèÿ íà êîìïàêòíûå è âñòðàèâàåìûå ïðåîáðàçîâàòåëè
Ñáîðíèê ôàéëîâ CD-ROM

Ñáîðíèê èíñòðóêöèé ïî ýêñïëóàòàöèè

Òåõíè÷åñêîå îïèñàíèå

5
CD-ROM

1) Ýòà äîêóìåíòàöèÿ åñòü òîëüêî íà Ôðàíöóçñêîì, Èñïàíñêîì è
Èòàëüÿíñêîì.
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Âìåñòå ñ ïðåîáðàçîâàòåëåì
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
ïîñòàâëÿåòñÿ èíñòðóêöèÿ ïî
îáîðóäîâàíèþ íà
Íåìåöêîì/Àíãëèéñêîì ÿçûêàõ.

Èíñòðóêöèÿ íà îáîðóäîâàíèå
ñîäåðæèò ñëåäóþùèå äîêóìåíòû:

· Ñâèäåòåëüñòâî îá èñïûòàíèè

· Îïèñàíèå øêàôà

· Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè ñ
ïîäðîáíûì îïèñàíèåì çàâîäñêîé
íàñòðîéêè

· Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè
îïöèé

· Ðàçìåðû

· Êîìïîíîâî÷íàÿ ñõåìà

· Ñõåìàòè÷íàÿ ïðèíöèïèàëüíàÿ
ñõåìà

· Ñõåìà ïðèñîåäèíåíèé

Íàçíà÷åíèå Êîä

Äîïîëíèòåëüíàÿ äîêóìåíòàöèÿ
Ïðèíöèïèàëüíàÿ ñõåìà
Äåòàëüíàÿ ïðèíöèïèàëüíàÿ ñõåìà ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñî âñåìè îïöèÿìè

D10

Ðàçìåðû
Îòäåëüíûå øêàôû, âêëþ÷àÿ îïöèè, îáúåäèíåíû äëÿ ïîëó÷åíèÿ îáùåãî ðàçìåðà.

D12

Äîêóìåíòàöèÿ íà øêàô, èòàëüÿíñêèé/àíãëèéñêèé D72

Äîêóìåíòàöèÿ íà øêàô, ôðàíöóçñêèé/àíãëèéñêèé D77

Äîêóìåíòàöèÿ íà øêàô, èñïàíñêèé/àíãëèéñêèé D78

Ïðèìå÷àíèå

Ðóêîâîäñòâî â âèäå ôàéëà çàêàçûâàåòñÿ îòäåëüíî.
Çàêàçíîé íîìåð ñì. íà ñòð. 5/4.
Ñîäåðæàíèå Ðóêîâîäñòâà ñîäåðæèòñÿ íà CD-ROM.

Äîêóìåíòàöèþ íà øêàô ìîæíî
çàêàçàòü îòäåëüíî.Ïîëíûé
çàêàçíîé íîìåð äëÿ øêàôà,
âêëþ÷àþùèé íîìåðà âñåõ îïöèé,
íàïèñàí íà øèëüäèêå.

Ïðèìåð äîêóìåíòàöèè,
çàêàçûâàåìîé îòäåëüíî.

Çàêàçíîé íîìåð ïðåîáðàçîâàòåëÿ øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ:�����112��+��213!�

Â ýòîì ïðèìåðå ñîïðîâîäèòåëüíàÿ äîêóìåíòàöèÿ ïîñòàâëÿåòñÿ íà Íåìåöêîì/Àíãëèéñêîì. Ïîëüçîâàòåëþ íóæíà
îòäåëüíàÿ äîêóìåíòàöèÿ íà äðóãîì ÿçûêå (íàïðèìåð, Ôðàíöóçñêîì).
Äëÿ ýòîãî ïðèìåðà, Çàêàçíîé íîìåð îòäåëüíîé äîêóìåíòàöèè (ñì. Òàáëèöó) ñëåäóþùèé:
�����4�2�"5��213!�26

7��

�����112��+��213!�

Âåðñèÿ øêàôà Çàêàçíîé íîìåð Êîä

Äîêóìåíòàöèÿ, êîòîðàÿ ìîæåò áûòü çàêàçàíî îòäåëüíî

Ïðåîáðàçîâàòåëü (îäíî- èëè ÷åòûðåõêâàäðàíòíûé) 6SE718@–@FX60–3BA0–Z Y00

Ïðåîáðàçîâàòåëü ñ íåçàâèñèìûì áëîêîì ïèòàíèÿ/ðåêóïåðàöèè
Active Front End (AFE) 6SE718@–@FX60–5BA0–Z Y00

� �

íåìåöêèé/àíãëèéñêèé 7 6

èòàëüÿíñêèé 7 2

ôðàíöóçñêèé 7 7

èñïàíñêèé 7 8

Äîêóìåíòàöèÿ, çàêàçûâàåìàÿ îòäåëüíî

Â äîáàâîê ê èíñòðóêöèè ïî
îáîðóäîâàíèþ, ìîãóò ïîñòàâëÿòüñÿ
ñëåäóþùèå äîêóìåíòû, êàê îïöèè.

Êîäû â òàáëèöå äîáàâëÿþòñÿ ê
ñîîòâåòñòâóþùåìó çàêàçíîìó
íîìåðó ïðåîáðàçîâàòåëÿ. Ê
çàêàçíîìó íîìåðó ïðåîáðàçîâàòåëÿ
äîáàâëÿåòñÿ "-Z".

Äîêóìåíòàöèÿ íà
ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

Ñòàíäàðòíàÿ äîêóìåíòàöèÿ âêëþ÷åííàÿ â ïîñòàâêó

Äîïîëíèòåëüíàÿ äîêóìåíòàöèÿ



5

5/6 Siemens DA 65.10 · 2001

Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå
èñïîëíåíèå

Øêàôíîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
0
���	������

5/6

Îáó÷åíèå

Îáó÷àþùèå öåíòðû SIEMENS
ðàñïîëîæåíû ïî âñåìó ìèðó è
ïðåäîñòàâëÿþò âåñü äèàïàçîí
êóðñîâ ïî SIMOVERT
MASTERDRIVES. Ñîäåðæàíèå
êóðñîâ ìîæåò áûòü èçìåíåíî ïîä
æåëàíèå îáó÷àþùèõñÿ è ñàìè
êóðñû ìîãóò èçìåíÿòüñÿ äëÿ
óäîáñòâà îáó÷àþùèõñÿ.

Êîíòàêòû:

Ëþáûå öåíòðû èíôîðìàöèè è
îáó÷åíèÿ â ðåãèîíàõ:
Òåë.: 0 18 05-23 56 11

Öåíòðàëüíîå ïðåäñòàâèòåëüñòâî:

Siemens AG
Àâòîìàòèçàöèÿ è Ïðèâîäà
Öåíòð îáó÷åíèÿ
ïî÷òîâûé ÿùèê 48 48
90327 Nuremberg, Ãåðìàíèÿ

Ýëåêòðîííàÿ ïî÷òà (E-Mail):
A&D.Kursbuero@nbgm.
siemens.de
Òåëåôîí:
+49 (0) 9 11-8 95-32 00
Ôàêñ:
+49 (0) 9 11-8 95-32 75

Îáó÷àþùèå öåíòðû

Ðèñ. 5/1
Öåíòð Îáó÷åíèÿ
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Íàñòðîéêà SIMOVERT
MASTERDRIVES
Êóðñ SD-MD-PRO

Êóðñ ïðåäîñòàâëÿåò íåîáõîäèìûå
çíàíèÿ äëÿ íàñòðîéêè
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñåðèè SIMOVERT
MASTERDRIVES ñ ïîìîùüþ
êàòàëîãà è ïåðñîíàëüíîãî
êîìïüþòåðà.

Êóðñ ðàñ÷èòàí íà èíæåíåðîâ è
òåõíèêîâ îòâåòñòâåííûõ çà âûáîð
îáîðóäîâàíèÿ è â ÷àñòíîñòè
÷àñòîòíî-ðåãóëèðóåìûõ ïðèâîäîâ.

Ïðèìå÷àíèå:

Áîëåå äåòàëüíî íàñòðîéêà
ïðåîáðàçîâàòåëÿ ðàññìàòðèâàåòñÿ
â êóðñå SD-MD-SI.

Îáñëóæèâàíèå è íàëàäêà
SIMOVERT
MASTERDRIVES
Êóðñ SD-MD-SI äëÿ MC è
VC

Ýòîò êóðñ ïðåäíàçíà÷åí äëÿ
ïóñêîíàëàäî÷íîãî è
îáñëóæèâàþùåãî ïåðñîíàëà.
Îáó÷àþùèåñÿ ïîëó÷àò
èíôîðìàöèþ ïî ïóñêó, íàëàäêå è
îáñëóæèâàíèþ ïðåîáðàçîâàòåëåé
SIMOVERT MASTERDRIVES MC è VC

Ñâÿçü SIMOVERT
MASTERDRIVES
Êóðñ SD-MD-COM

Êóðñ â îñíîâíîì ðàñ÷èòàí íà
îáñëóæèâàþùèé è
ïóñêîíàëàäî÷íûé ïåðñîíàë
SIMOVERT MASTERDRIVES.

Îí ñîäåðæèò èíôîðìàöèþ,
íåîáõîäèìóþ äëÿ ââîäà â
ýêñïëóîòàöèþ è íàëàäêè, à òàê æå
ïðîãðàìèðîâàíèÿ
êîììóíèêàöèîííûõ èíòåðôåéñîâ.

Áîëåå ïîäðîáíàÿ èíôîðìàöèÿ
ìîæåò áûòü íàéäåíà íà ñàéòår
http://www.sitrain.com

Ïóñê è îáñëóæèâàíèå
SIMOVERT MASTER-
DRIVES Vector Control
Êóðñ D64

Ýòîò êóðñ ðàñ÷èòàí íà èíæåíåðíûé
ïåðñîíàë îòâåòñòâåííûé çà ââîä â
ýêñïëóîòàöèþ ïðåîáðàçîâàòåëåé
SIMOVERT MASTERDRIVES VC.
Ïðîâîäèòñÿ ïóñê òðåõôàçíûõ
äâèãàòåëåé ñ ïîìîùüþ
ïðåîáðàçîâàòåëåé, à òàê æå
ðàññàòðèâàþòüñÿ è
äåìîíñòðèðóþòñÿ äîïîëíèòåëüíûå
ôóíêöèè ïðåîáðàçîâàòåëÿ.

Êóðñ D64 ïðîõîäèò â
Siemens AG
ATD TD INA TC
Â Erlangen, Ãåðìàíèÿ.
Òåëåôîí:
+49 (0) 91 31-72 92 62
E-Mail:
Kursbuero-tc@erl9.siemens.de

Ðèñ. 5/2
Îáçîð êóðñîâ

�������	�
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Äåìîíñòðàöèîííûå ñòåíäû

Äåìîíñòðàöèîííûå ñòåíäû äëÿ SIMOVERT MASTERDRIVES CUVC

Ðèñ. 5/3
Äåìîíñòðàöèîííûé ñòåíä CUVC

· Ïîäêëþ÷àþòüñÿ ê 3-õ ôàçíîìó
ïèòàíèþ îò 380 Â äî 480 Â

· Â òâåðäîì àëëþìèíèâîì ÿùèêå

· Ïðåîáðàçîâàòåëè
êîìïëåêòóþòüñÿ ïëàòîé
PROFIBUS-DP è ïàíåëüþ OP1 S

· Àñèíõðîííûé äâèãàòåëü ñ
äàò÷èêîì ïîëîæåíèÿ

· Òîðìîçíîé áëîê

· Äîêóìåíòàöèÿ è ïðèìåðû äëÿ
ñàìîñòîÿòåëüíîãî èçó÷åíèÿ

Çàêàçíîé íîìåð:
��5����,�!*��

Àêñåññóàðû

· 3 AC/1 AC àäàïòåð
äëÿ ðàáîòû ñ îäíîôàçíûì
ïèòàíèåì 230 Â
Çàêàçíîé íîìåð:
��5����,�!8��

· Ïàíåëü óïðàâëåíèÿ äëÿ ðàáîòû ñ
òåõíîëîãè÷åñêèìè ïëàòàìè.
Çàêàçíîé íîìåð:
��5����,�!!��

Òåëåæêè äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè ñòåíäîâ

Òåëåæêà äëÿ ñòåíäà ñîñòîèò èç
àëþìèíèåâîãî ñòîëà ñ
òåëåñêîïè÷åñêîé ðó÷êîé,
ðàñïîëîæåííîãî íà êîëåñàõ ñ
øàðèêîïîäøèïíèêàìè.
Ïîâåðõíîñòü ñòîëà ïîêðûòà
ýëàñòè÷åñêèì ìàòåðèàëîì, ÷òîáû
óäåðæèâàòü ñòåíä ïðè
òðàíñïîðòèðîâêå. Òåëåæêó ìîæíî
ñêëàäûâàòü ïðè õðàíåíèè.

Ðàçìåðû:

Âûñîòà ñëîæåííàÿ/îòêðûòàÿ:
ïðèìåðíî 662/1020 ìì
Øèðèíà: ïðèìåðíî 480 ìì
Ìàññà: ïðèìåðíî 5 kg.

Çàêàçíîé íîìåð:
��5����,�!���
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6/2 Îïðåäåëåíèå ñèëîâîé
÷àñòè è ïðèâîäà

6/9 Èíäèâèäóàëüíûå ïðèâîäà

6/11 Ìíîãîäâèãàòåëüíûå ïðèâîäà

6/17 Íåçàâèñèìûå áëîêè âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
Active Front End (AFE)

6/21 Âåêòîðíîå óïðàâëåíèå, çàìêíóòàÿ è
ðàçîìêíóòàÿ ñèñòåìû

6/28 Óïðàâëÿþùèå è ñèëîâûå êëåììû

6/35 Ýëåêòðîìàãíèòíàÿ ñîâìåñòèìîñòü (EMÑ)

6/36 Ñèñòåììíûå êîìïîíåíòû

6/42 Óñòàíîâêà îïöèé â êîðçèíó ýëåêòðîíèêè

6/44 Ñâÿçü

6/51 Òåõíîëîãè÷åñêèå ïëàòû

6/62 Äîïîëíèòåëüíûå ýëåêòðîííûå îïöèè

Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ
èíôîðìàöèÿ
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Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ìàêñèìàëüíî âîçìîæíàÿ
ïåðåãðóçêà - 1,36 îò íîìèíàëüíîãî
òîêà â òå÷åíèè 60 ñ, ïîëàãàÿ, ÷òî
ïðèâîä òîëüêî ÷òî âêëþ÷åí è îí íå
äîñòèã ñâîåé ìàêñèìàëüíîé
âîçìîæíîé òåìïåðàòóðû. Âî âðåìÿ
ðàáîòû, ïåðåãðóçêà â 1,36 ðàçà îò
íîìèíàëüíîãî òîêà âîçìîæíà â
ñëó÷àå, åñëè ïîñëå ïåðåãðóçêè, òîê
íàãðóçêè ñòàíîâèòüñÿ íèæå, ÷åì
íîìèíàëüíûé òîê. Ïî ýòîé ïðè÷èíå,
áàçîâûé òîê ïðåîáðàçîâàòåëÿ ðàâåí
91% îò íîìèíàëüíîãî òîêà ïðè
ðàáîòå ñ ïåðåãðóçêàìè. Åñëè
çàäàòüñÿ ýòèì òîêîì íàãðóçêè êàê
íîìèíàëüíûì, ïðåîáðàçîâàòåëü
ìîæíî ïåðåãðóæàòü íà 150%
íîìèíàëüíîãî òîêà â òå÷åíèè 60 ñ â
300 ñåêóíäíîì öèêëå (ñì. Ðèñ. 6/1).
Åñëè èñïîëüçîâàíà ïîëíàÿ
ïåðåãðóçî÷íàÿ ñïîñîáíîñòü, òî åå
îïðåäåëÿåò ôóíêöèÿ I2t, êîòîðàÿ
ñîîáùàåò î ïåðåãðóçêå â òå÷åíèè
30 ñ. Ïîñëå ýòîãî òîê íàãðóçêè
ïîíèæàåòñÿ äî áàçîâîãî íà 240 ñ.

Ýòî îïðåäåëåíèå ïåðåãðóçêè, êàê
ïîêàçàíî íà Ðèñ. 6/1 ïðèìåíèìî
òàêæå ê áëîêàì âûïðÿìëåíèÿ,
áëîêàì âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
è áëîêàì AFE.

Îòäåëüíûå ïðåîáðàçîâàòåëè â
äèàïàçîíå ìîùíîñòåé îò 2,2 êÂò äî
200 êÂò èìåþò ïåðåãðóçî÷íóþ
ñïîñîáíîñòü 1,6 îò íîìèíàëüíîãî
òîêà ïðè íàãðóçî÷íîì öèêëå,
ïîêàçàííîì íà Ðèñ. 6/2.

Òàêîå óâåëè÷åíèå ïåðåãðóçî÷íîé
ñïîñîáíîñòè âîçìîæíî òîëüêî ïðè
ñîáëþäåíèè ñëåäóþùèõ óñëîâèé:

	 Ìîæíî èñïîëüçîâàòü òîëüêî â
ïðåîáðàçîâàòåëÿõ/èíâåðòîðàõ

îò 2,2 êÂò äî 22 êÂò
îò 200 Â äî 230 Â ÀÑ

	 îò 2,2 êÂò äî 200 êÂò
îò 380 Â äî 480 Â ÀÑ

	 îò 2,2 êÂò äî 160 êÂò
îò 500 Â äî 600 Â ÀÑ

	 Ìîæíî èñïîëüçîâàòü òîëüêî ïðè
âåêòîðíîì óïðàâëåíèè, íå ïðè
ñêàëÿðíîì (U/f).

	 Äëèòåëüíîñòü ïåðåãðóçêè íå
áîëåå 30 ñ

	 Òàêîå óâåëè÷åíèå íàãðóçêè
íåäîïóñòèìî ïðè íàïðÿæåíèè íà
äâèãàòåëå âûøå 90% (îò
ïèòàþùåãî íàïðÿæåíèÿ).

	 Âîçìîæíàÿ äëèíà êàáåëåé,
ïèòàþùèõ äâèãàòåëü ñ èëè áåç
äðîññåëåé äîëæíà áûòü
óìåíüøåíà âïîëîâèíó îò
ìàêñèìàëüíî âîçìîæíîé äëèíû.

	 Íåò ñèíóñîèäàëüíûõ è du/dt
ôèëüòðîâ.

	 Ïðè ïðåâûøåíèè íàïðÿæåíèÿ íà
çâåíå ïîñòîÿííîãî òîêà âûøå
âûïðÿìëÿåìîãî çíà÷åíèÿ
íàïðÿæåíèÿ, ò. å. ïðè
ðåêóïåðàòèâíîì òîðìîæåíèè, òîê
àâòîìàòè÷åñêè îãðàíè÷èâàåòñÿ äî
1,36 íîìèíàëüíîãî òîêà.

Ðèñ. 6/1
Îïðåäåëåíèå íîìèíàëüíîãî òîêà, ïåðåãðóçî÷íîé ñïîñîáíîñòè
è áàçîâîãî òîêà ïðåîáðàçîâàòåëåé è èíâåðòîðîâ

Ðèñ. 6/2
Äîïîëíèòåëüíîå îïðåäåëåíèå íîìèíàëüíîãî òîêà, ïåðåãðóçî÷íîé ñïîñîáíîñòè è áàçîâîãî òîêà
ïðåîáðàçîâàòåëåé è èíâåðòîðîâ äî 200 êÂò, ñ 3-õ ôàçíûì ïèòàíèåì îò 380 Â äî 400 Â ÀÑ; îò 510 Â
äî 650 Â DC è äî 160 êÂò, ñ 3-õ ôàçíûì ïèòàíèåì îò 500 Â äî 600 Â ÀÑ; îò 675 Â äî 810 Â DC

Ðèñ. 6/3
Ïîïðàâî÷íûé êîýôôèöèåíò kÒÀ äëÿ âûñîòû óñòàíîâêè äî 1000 ì âûøå óðîâíÿ ìîðÿ
â ôóíêöèè òåìïåðàòóðû îêðóæàþùåé ñðåäû.
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Ïðåîáðàçîâàòåëè è
èíâåðòîðû

Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ è
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåð
àöèè

Òåìïåðàòóðà îêðóæàþùåé ñðåäû

Îïðåäåëåíèå ñèëîâîé ÷àñòè è ïðèâîäà

^���	��+	0 %�		0 � 	���0�	01 �<��
�����0 ������������1 � �	�������

Ïðåîáðàçîâàòåëè è èíâåðòîðû
ïðåäíàçíà÷åíû äëÿ äëèòåëüíîé
ðàáîòû ñ óêàçàííûì ïèòàþùèì
íàïðÿæåíèåì èëè íàïðÿæåíèåì
çâåíà ïîñòîÿííîãî òîêà. Òàê æå
ó÷èòûâàþòñÿ ñëó÷àéíûå ñêà÷êè
ïèòàþùåãî íàïðÿæåíèÿ â
äîïóñòèìîì äèàïàçîíå (ñìîòðè
Ãëàâó 3).
Íîìèíàëüíûé òîê
ïðåîáðàçîâàòåëåé IUN áàçèðóåòñÿ
íà íîìèíàëüíûõ òîêàõ 6-òè
ïîëþñíûõ ñòàíäàðòíûõ äâèãàòåëåé
ïðîèçâîäñòâà Siemens. Â êà÷åñòâå
áàçîâûõ èñïîëüçóþòñÿ ñëåäóþùèå
íàïðÿæåíèÿ: 230 Â, 400 Â, 500 Â èëè
690 Â. Ñèëîâàÿ ÷àñòü çàùèùàåòñÿ
îò ïåðåãðóçêè ôóíêöèåé I2t.

Ïðåîáðàçîâàòåëè è èíâåðòîðû
ñïðîåêòèðîâàíû äëÿ
ïðîäîëæèòåëüíîé ðàáîòû ñ
íîìèíàëüíûì âûõîäíûì òîêîì IUN.
Åñëè íîìèíàëüíûé òîê IUN

ïðîòåêàåò äîëãîå âðåìÿ (> 60 ñ), ÷òî
ñîîòâåòñòâóåò 100% (Ðèñ. 6/1 èëè
Ðèñ. 6/2), ðàáî÷àÿ òåìïåðàòóðà
áëîêà äîñòèãàåò ìàêñèìàëüíî
âîçìîæíîãî çíà÷åíèÿ. Âûøå ýòîãî
çíà÷åíèÿ ñðàáàòûâàåò ôóíêöèÿ I2t,
íå ïîçâîëÿÿ ïåðåãðóæàòü
ïðåîáðàçîâàòåëü.

��
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå

èñïîëíåíèå
Øêàôíîå

èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Åñëè MASTERDRIVES ðàáîòàåò íà
âûñîòå äî 1000 ì íàä óðîâíåì ìîðÿ è
òåìïåðàòóðà îêðóæàþùåé ñðåäû èëè
îõëàæäàþùåãî âîçäóõà 400, òî
âñòóïàåò â äåéñòâèåïîïðàâî÷íûé
êîýôôèöèåíòäëÿ íîìèíàëüíîãî
òîêà, Ðèñ. 6/3.

Ñíèæåíèå òîêà (ïîïðàâî÷íûé
êîýôôèöèåíò kI Ðèñ. 6/5) òàêæå
íåîáõîäèìî ïðè ðàáîòå áëîêà íà
âûñîòå îò 1000 ì äî 4000 ì íàä
óðîâíåì ìîðÿ. Ïðè ïîíèæåíèè
òåìïåðàòóðû îêðóæàþùåé ñðåäû
(ñì. Ðèñ. 6/4) ýòî ñíèæåíèå òîêà,
åñëè íåîáõîäèìî, ìîæåò áûòü
ñêîìïåíñèðîâàíî ïîïðàâî÷íûì
êîýôôèöèåíòîì kT.

I � IUN · kI · kT; I < IUN

I Äîïóñòèìûé ïðîäîëæèòåëüíûé
òîê
IUN Íîìèíàëüíûé òîê

Ïðèìåð:Âûñîòà óñòàíîâêè íàä
óðîâíåì ìîðÿ: 2000 ì
Ìàêñèìàëüíàÿ òåìïåðàòóðà
îêðóæàþùåé ñðåäû: 30 0Ñ
Ïîïðàâî÷íûé êîýôôèöèåíò kI = 0,9
Ïîïðàâî÷íûé êîýôôèöèåíò
kT=1,25
I � IUN · 0,9 · 1,25 = IUN · 1,125
íî I � IUN

Â ðåçóëüòàòå: Â ýòîì ïðèìåðå íåò
íåîáõîäèìîñòè ïîíèæàòü òîê..

Ïðè âûñîòå óñòàíîâêè áîëåå 2000 ì,
â ñîîòâåòñòâèè ñ IEC 60664-1,
êðîìå îãðàíè÷åíèÿ òîêà
íåîáõîäèìî ñíèæàòü
íàïðÿæåíèå.

Ñíèæåíèå íàïðÿæåíèÿ
ïðîèçâîäèòñÿ ñ ïîìîùüþ
ïîïðàâî÷íîãî êîýôôèöèåíòà kV

(Ðèñ. 6/6) äëÿ îòäåëüíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé.
Ïðèìåð:Ïðåîáðàçîâàòåëü
6SE7026-6FE60Âûñîòà óñòàíîâêè
íàä óðîâíåì ìîðÿ: 3000 ì
ìàêñèìàëüíàÿ îêðóæàþùàÿ
òåìïåðàòóðà: 30 °C
Ïèòàíèå 3 ôàçû îò 500 Â äî 600 Â
ÀÑ,45 êÂò, 66 À
Ïîïðàâî÷íûé êîýôôèöèåíò
kI = 0,84
Ïîïðàâî÷íûé êîýôôèöèåíò
kT = 1,25
Ïîïðàâî÷íûé êîýôôèöèåíò
kU = 0,88

Ðåçóëüòàò: Íåò íåîáõîäèìîñòè
ñíèæàòü òîê.Èç-çà ñíèæåíèÿ
íàïðÿæåíèÿ íà Ðèñ. 6/6 (ñïëîøíàÿ
ëèíèÿ) ïðåîáðàçîâàòåëü ìîæåò
ðàáîòàòü ïðè íàïðÿæåíèè ïèòàíèÿ
3 ôàçû, 500 Â ÀÑ.

Áîëüøàÿ ìîùíîñòü
ïðåîáðàçîâàòåëåé SIMOVERT
MASTERDRIVES ðåàëèçóåòñÿ
ñîåäèíåíèåì äâóõ èíâåðòîðîâ â
ïàðàëëåëü. Äëÿ îáåñïå÷åíèÿ
ðàâíîìåðíîãî ðàñïðåäåëåíèÿ
íàãðóçêè ìåæäó äâóìÿ
èíâåðòîðàìè íà âûõîäå
ïðåîáðàçîâàòåëÿ ïîäêëþ÷àåòñÿ
äðîññåëü íàñûùåíèÿ (ñì. Ðèñ. 6/7).

Îí ïðèìåíÿåòñÿ äëÿ âûõîäíûõ
ìîùíîñòåé ïðåîáðàçîâàòåëåé:

	 900 êÂò íà 400 Â (òîëüêî
âñòðàèâàåìûå áëîêè)

	 1000 êÂò è 1100 êÂò íà 500 Â

	 1300 êÂò è 1500 êÂò íà 690 Â.

Ðàáîòà áåç äðîññåëÿ
íñûùåíèÿ

Ïðè îïðåäåëåííûõ óñëîâèÿõ ìîæíî
îáîéòèñü áåç äðîññåëÿ íàñûùåíèÿ.
Åñëè äâèãàòåëü èìååò äâå
ýëåêòðè÷åñêè èçîëèðîâàííûå
îáìîòêè, ïèòàåìûå îò îäèíàêîâîãî
íàïðÿæåíèÿ ñ îäèíàêîâîé ôàçîé,
òî èíâåðòîðû ìîãóò
íåïîñðåäñòâåííî ïîäêëþ÷àòüñÿ ê
ýòèì îáìîòêàì. Äâå
ìàãíèòíî-ñïàðåííûå îáìîòêè
îáåñïå÷èâàþò òîò æå ýôôåêò, ÷òî è
ìåæäóôàçíûé òðàíñôîðìàòîð.
Äîïîëíèòåëüíûé ìåæäóôàçíûé
òðàíñôîðìàòîð óæå íå íóæåí.

Äâèãàòåëè 1LA1 íà 690 Â ìîãóò
ïîñòàâëÿòüñÿ ñ äâóìÿ ðàçäåëüíûìè
îáìîòêàìè. Èõ ìîæíî çàêàçàòü êàê
êîä íàïðÿæåíèÿ 1 (11 ïîçèöèÿ â
çàêàçíîì íîìåðå, íàïðèìåð
1LA1 503-4PM1).

Ðèñ. 6/4
Ïîïðàâî÷íûé êîýôôèöèåíò kÒ â çàâèñèìîñòè îò òåìïåðàòóðû âíåøíåé ñðåäû
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Òåìïåðàòóðà îêðóæàþùåé ñðåäû

Ðèñ. 6/5
Ïîïðàâî÷íûé êîýôôèöèåíò kI äëÿ âûñîòû óñòàíîâêè îò 1000 ì äî 4000 ì âûøå óðîâíÿ ìîðÿ
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Ðèñ. 6/6
Ïîïðàâî÷íûé êîýôôèöèåíò kV äëÿ âûñîòû óñòàíîâêè îò 1000 ì äî 4000 ì âûøå óðîâíÿ ìîðÿ
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Âûñîòà íàä óðîâíåì ìîðÿ

Îïðåäåëåíèå ñèëîâîé ÷àñòè è ïðèâîäà

V�*	0 �	�����0 K

'0>�%	�1 �<%!���	01

���	���������

Äëÿ òèïîâ êîðïóñà A, B, C, D (êîìïàêòíîå èñïîëíåíèå)
37 êÂò äî 45 êÂò íà 3 AC 500 V äî 600 V/DC 675 V äî 810 V
55 êÂò äî 1500 êÂò íà 3 AC 660 V äî 690 V/DC 890 V äî 930 V

55 êÂò äî 1100 êÂò íà 3 AC 525 V äî 600 V/DC 708 V äî 810 V

³45 êÂò íà 3 AC 380 V äî 480 V/DC 510 V äî 650 V
55 êÂò äî 1100 êÂò íà 3 AC 500 V/DC 675 V
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå
èñïîëíåíèå

Øêàôíîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ðèñ. 6/7
D

A
65

-5
30

0

+ - + -

WR1 WR2

Èíâåðòîðû áîëüøîé âûõîäíîé ìîùíîñòè ñ äðîññåëÿìè
íàñûùåíèÿ
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Èíâåðòîðû áîëüøîé âûõîäíîé ìîùíîñòè áåç äðîññåëåé
íàñûùåíèÿ

Îïðåäåëåíèå ñèëîâîé ÷àñòè è ïðèâîäà

Äâèãàòåëè 1LA8 ñ äâóìÿ
ðàçäåëüíûìè îáìîòêàìè íå
âûïîëíÿþòñÿ äëÿ âñåõ ïðèìåíåíèé.

Äâèãàòåëè 1LA8 ñ äâóìÿ
ðàçäåëüíûìè îáìîòêàìè
ïîñòàâëÿþòñÿ ïî çàïðîñó.

Ìíîãîäâèãàòåëüíûé ïðèâîä, ò.å.
êîãäà íåñêîëüêî äâèãàòåëåé
ïîäêëþ÷åíû ïàðàëëåëüíî ê âûõîäó
îäíîãî ïðåîáðàçîâàòåëÿ, ìîæíî
ðåàëèçîâàòü òîëüêî ñ ïîìîùüþ
äðîñåëÿ íàñûùåíèÿ, åñëè
äâèãàòåëè ïîäåëåíû íà äâå
îäèíàêîâûå ãðóïïû è
ïîäñîåäèíåíû ê äâóì ñåêöèÿì
èíâåðòîðà áåç äðîñåëÿ íàñûùåíèÿ
è äâå ãðóïïû äâèãàòåëåé èìåþò
ðàçíóþ ìîùíîñòü íàãðóçêè, õîòÿ
íîìèíàëüíûå ìîùüíîñòè
îäèíàêîâûå, âñòðîåííàÿ ñèñòåìà
òîêîâîé êîìïåíñàöèè áóäåò
ïåðåãðóæåíà è ïðåîáðàçîâàòåëü
îòêëþ÷èòñÿ ñ âûäà÷åé ñîîáùåíèÿ
îá àâàðèè.

Ïðèìå÷àíèå:

Äëÿ ìíîãîäâèãàòåëüíîãî ïðèâîäà
ðåêîìåíäóåòñÿ ðàçäåëèòü
äâèãàòåëè íà äâå ãðóïïû,

ò. å. ñ äâóìÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿìè
èëè èíâåðòîðàìè íà çâåíå
ïîñòîÿííîãî òîêà, êàæäûé
âïîëîâèíó îò ïîëíîé âûõîäíîé

ìîùíîñòè. Äðîñåëü íàñûùåíèÿ
çäåñü íå íóæåí, ÷òî ÿâëÿåòñÿ áîëåå
äåøåâûì ðåøåíèåì.

������������� � ��%�	0� �>��<%	�� K '�%�	�1 ��	�!�

Ïðè âûáîðå SIMOVERT
MASTERDRIVES ñ âîäÿíûì
îõëàæäåíèåì äëÿ êîíòóðà
îõëàæäåíèÿ íåîáõîäèìî
èñïîëüçîâàòü âîäó
ñîîòâåòñòâóþùåãî êà÷åñòâà.

Êîíñòðóêöèÿ
îõëàäèòåëÿ â SIMOVERT
MASTERDRIVES 6SE70

Îõëàäèòåëü ñîñòîèò èç
àëþëìèíèåâîé ïëàñòèíû äëÿ
ïîëóïðîâîäíèêîâ ñ âíóòðåííèìè
îõëàæäàþùèìè òðóáêàìè èëè
ëèòîãî àëìèíèåâîãî ðàäèàòîðà,
ñìîíòèðîâàííîãî íà çàäíåé ñòåíêå.
Îõëàæäàþùàÿ âîäà ïðîòåêàåò ïî
îõëàæäàþùèì êàíàëàì.

Äëÿ èçáåæàíèÿ ìåõàíè÷åñêîãî
ðàçðóøåíèÿ ïëàñòèíû, è,
ñîîòâåòñòâåííî, ðàçðóøåíèÿ IGBT,
ðàñïîëîæåííûõ íà íåé, ðàáî÷åå
äàâëåíèå â îõëàæäàþùåì êîíòóðå
äîëæíî áûòü ìåíåå 1 Áàð äëÿ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ òèïîðàçìåðîì
À, Â, Ñ, D, E, F è G è ìåíåå 2,5 Áàð
äëÿ òèïîðàçìåðà Ê.
Ïðè ðàáî÷åì äàâëåíèè áîëüøå
0,5 Áàð íåîáõîäèìî èñïîëüçîâàòü
ðåãóëÿòîð äàâëåíèÿ.

Äëÿ èçáåæàíèÿ êîððîçèè è
âîçìîæíîãî ðàçðóøåíèÿ
òåïëîîòâîäà, ñîåäèíèòåëüíûé
ïàòðóáîê äëÿ îõëàæäàþùåé âîäû
äåëàåòñÿ èç íåðæàâåþùåé ñòàëè.

Òðåáîâàíèÿ ê ñèñòåìå
îõëàæäåíèÿ

Îòðûòàÿ îõëàæäàþùàÿ ñèñòåìà íå
èñïîëüçóåòñÿ. Ïðèìåíÿåòñÿ òîëüêî
çàêðûòàÿ ñèñòåìà îõëàæäåíèÿ,
æåëàòåëüíî ñ êîíòðîëåì çà óðîâíåì
ðH îõëàæäàþùåé æèäêîñòè.

Ýëåêòðîìåõàíè÷åñêèå ïðîöåññû,
ïðîèñõîäÿùèå â êîíòóðå
îõëàæäåíèÿ äîëæíû áûòü
ìèíèìèçèðîâàíû, ïîñðåäñòâîì
âûáîðà ìàòåðèàëîâ. Êîìáèíàöèè
ðàçëè÷íûõ ìàòåðèàëîâ, òàêèõ êàê,
ìåäü, ëàòóíü, ñòàëü è ïëàñòèêè,
ñîäåðæàùèå ãàëîãåíû
(ïîëèâèíèëõëîðèäíûå
òðóáîïðîâîäû è óïëîòíåíèÿ)
äîëæíû áûòü èñêëþ÷åíû.

Ïðèìåðû ðåêîìåíäîâàííûõ
ìàòåðèàëîâ äëÿ òðóáîïðîâîäîâ
ñèñòåìû îõëàæäåíèÿ:
âûñîêîêà÷åñòâåííàÿ ñòàëü (V4A) è
íåïðîâîäÿùèå òðóáîïðîâîäû
(EPD 11).

Äëÿ ïîäàâëåíèÿ
ýëåêòðîõèìè÷åñêèõ ïðîöåññîâ
ýêâèïîòåíöèàëüíîå ñîåäèíåíèå
ìåæäó ðàçëè÷íûìè
ñîñòàâëÿþùèìè â ñèñòåìå
îõëàæäåíèÿ (SIMOVERT
MASTERDRIVES, òåïëîîáìåííèê,
òðóáîïðîâîäû, íàñîñ è ò.ä.) äîëæíî
âûïîëíÿòüñÿ ìåäüþ èëè ìåäíîé
ñêðóòêîé.

Òðåáîâàíèÿ ê
îõëàæäàþùåé âîäå

Îõëàæäàþùàÿ âîäà äîëæíà
óäîâëåòâîðÿòü ñëåäóþùèì
òðåáîâàíèÿì:

	 Õèìè÷åñêè íåéòðàëüíàÿ,
î÷èùåííàÿ âîäà, áåç òâåðäûõ
÷àñòèö.

	 Ìàêñèìàëüíûé ðàçìåð ÷àñòèö â
âîäå ìåíüøå 0,5 ìì.

	 Óðîâåíü PH îò 6.0 äî 8.0

	 Õëîðèä < 40 ïðîìèëëå

	 Ñóëüôàò < 50 ïðîìèëëå

	 Ðàñòâîðåííûå âåùåñòâà
< 340 ïðîìèëëå

	 Àáñîëþòíàÿ æåñòêîñòü
< 170 ïðîìèëëå

	 Íåîáõîäèì ôèëüòð äëÿ ÷àñòèö
(100 ì).

Åñëè åñòü âåðîÿòíîñòü çàìåðçàíèÿ
âîäû âî âðåìÿ ðàáîòû, õðàíåíèÿ è
òðàíñïîðòèðîâêè, íåîáõîäèìî ýòî
îòñëåæèâàòü. Íàïðèìåð, âû÷èùàòü
èëè âûäóâàòü âîçäóõîì, èëè
èñïîëüçîâàòü äîïîëíèòåëüíûé
ïîäîãðåâ.

Âíèìàíèå!
Ðàáî÷åå äàâëåíèå
âûøå 1/2,5 áàð, â
çàâèñèìîñòè îò ðàçìåðà
ïðåîáðàçîâàòåëÿ,
íåäîïóñòèìî! Ðàäèàòîð íå
çàùèùåí îò
ìîðñêîé âîäû (ò.å.
èñïîëüçîâàíèå ìîðñêîé
âîäû íåäîïóñòèìî)!
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå

èñïîëíåíèå
Øêàôíîå

èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ìîðîçîóñòîé÷èâûå
äîáàâêè (àíòèôðèç)

Âîçìîæíî èñïîëüçîâàíèå
àíòèôðèçà Antifrogen N
(ïðîèçâîäèòåëü: Hoechst). Ñîñòàâ
ñìåñè äîëæåí áûòü â äèàïàçîíå
20 % < àíòèôðèç < 30 %.
Îáåñïå÷èâàåò çàùèòó îò
çàìåðçàíèÿ äî òåìïåðàòóðû, ïî
êðàéíåé ìåðå -10 0Ñ.

Ïðèìå÷àíèå!

Åñëè êîëè÷åñòâî àíòèôðèçà

< 20 %, óâåëè÷èâàåòñÿ ðèñê

âîçíèêíîâåíèÿ êîððîçèè, ÷òî

ñíèæàåò ñðîê æèçíè

ïðåîáðàçîâàòåëÿ. Åñëè

êîëè÷åñòâî àíòèôðèçà

>20 %, òåïëîâîé ïîòîê è,

ñëåäîâàòåëüíî,

ôóíêöèîíèðîâàíèå

ïðåîáðàçîâàòåëÿ

çàòðóäíÿåòñÿ. Íåîáõîäèìî

ñëåäèòü çà òåì, ÷òîáû

àíòèôðèç íå èçìåíÿë

êèíåìàòè÷åñêóþ âÿçêîñòü

îõëàæäàþùåé æèäêîñòè, ÷òî

ïðèâåäåò ê ðåãóëèðîâàíèþ

ìîùíîñòè íàñîñà.

Â çàâèñèìîñòè îò óñëîâèé íà ìåñòå
óñòàíîâêè è òåõíè÷åñêèõ
òðåáîâàíèé ìîæíî èñïîëüçîâàòü
êîíòóð îõëàæäåíèÿ, îïèñàííûé íà
ñòðàíèöå 6/5

Ðèñ. 6/8
Âîäÿíîé òåïëîîáìåííèê

%�	

	�	��/

�
�
�
�
��
�


�
�

%�-

Ïðåîáðàçîâàòåëè

Äàò÷èê ïîòîêà

Ôèëüòð

Êëàïàí
àâòîìàòè÷åñêîãî
îòáîðà

Ìåìáðàííûé êîìïåíñàòîð

Òåðìîñòàò

Îñíîâíàÿ ñèñòåìà
âîäîñíàáæåíèÿ

Ñèñòåìà

Íàïîëíåíèå

Íàñîñ

1 áàð/
2,5 áàð

Àâàðèéíûé
êëàïàí
<1 áàð/
<2,5 áàð

Îïðåäåëåíèå ñèëîâîé ÷àñòè è ïðèâîäà

Âíèìàíèå!
Êîíäåíñàöèÿ âëàãè íà
ïðåîáðàçîâàòåëå ïðè
îõëàæäåíèè íå äîïóñêàåòñÿ.
Ïðè íåîáõîäèìîñòè
òåìïåðàòóðà äîëæíà
êîíòðîëèðîâàòüñÿ
ïîñðåäñòâîì òåðìîñòàòà è
ýëåêòðîìàãíèòíîãî êëàïàíà
â ïèòàþùåì íàñîñå

Âîäÿíîé
òåïëîîáìåííèê

Åñëè åñòü ñèñòåìà ïîäà÷è âîäû,
òåìïåðàòóðà â êîòîðîé íå
ïðåâûøàåò, íàïðèìåð 35 0Ñ, â
ñîîòâåòñòâèè ñ òåõíè÷åñêèìè
äàííûìè òåïëîîáìåííèêîâ, íî íå
óäîâëåòâîðÿåò ïðèâåäåííûì
óñëîâèÿì, èñïîëüçóåòñÿ ñèñòåìà
îõëàæäåíèÿ âîäû ñ âîäÿíûì
òåïëîîáìåííèêîì.

Ðàäèàòîðû ïðåîáðàçîâàòåëåé
÷àñòîòû îáúåäåíåíû ñ ïîìîùüþ
òðóáîïðîâîäîâ. Òàêèì îáðàçîì
äîñòèãàåòñÿ íåîáõîäèìûé ïîòîê,
áåç ïðåâûøåíèÿ êðèòè÷åñêîãî
äàâëåíèÿ. Òàêèå ôàêòîðû êàê
ðàçíèöà âûñîò óñòàíîâêè è
ðàññòîÿíèå äî ïðåîáðàçîâàòåëåé
òàê æå äîëæíû ó÷èòûâàòüñÿ.
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå
èñïîëíåíèå

Øêàôíîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Òåïëîîáìåííèêè ìåæäó
âîäîé è âîçäóõîì

Åñëè îòñóòñòâóåò ñèñòåìà ïèòàíèÿ
âîäîé, à èñïîëüçîâàíèå
ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñ âîäÿíûì
îõëàæäåíèåì âûãîäíî, ìîæíî
èñïîëüçîâàòü ñèñòåìó ñ
âîçäóøíî-âîäÿíûì îõëàæäåíèåì.
Òåìïåðàòóðà îêðóæàþùåãî âîçäóõà
íå äîëæíà áûòü ñëèøêîì âûñîêîé,
íàïðèìåð > 35 0Ñ, â ñîîòâåòñòâèè ñ
òåõíè÷åñêèìè äàííûìè äëÿ
òåïëîîáìåííèêà ìåæäó âîäîé è
âîçäóõîì. Ìîäåëü ïîäîáíà
îïèñàííîé âûøå. Îäíàêî çäåñü íåò
âîäÿíîãî êîíòóðà, íî åñòü
ïåðâè÷íûé âîçäóøíûé êîíòóð.
Èçìåðåíèå òåìïåðàòóðû äëÿ
ïðåäîòâðàùåíèÿ ïåðåãðåâà
ïðîèçâîäèòñÿ âî âòîðè÷íîì
êîíòóðå ïîñðåäñòâîì ðåãóëÿòîðà
òåìïåðàòóðû, òåðìîñòàòà èëè
êëàïàíà.

Îïðåäåëåíèå ñèëîâîé ÷àñòè è ïðèâîäà

Ðèñ. 6/9
Âîäíî-Âîçäóøíûé Òåïëîîáìåííèê

%�	 %�-

�
�
�
�
��
�


�
0

Ïðåîáðàçîâàòåëè

Äàò÷èê ïîòîêà

Ôèëüòð

Ìåìáðàííûé êîìïåíñàòîð

Âîäíî-âîçäóøíûé
òåïëîîáìåííèê

Ñèñòåìà

Íàïîëíåíèå

Êëàïàí
àâòîìàòè÷åñêîãî
îòáîðà

Íàñîñ

1 áàð/
2,5 áàð

Àâàðèéíûé
êëàïàí
<1 áàð/
<2,5 áàð

Ðèñ 6/10
Àêòèâíûé ðàäèàòîð

%�	 %�-

�
�
�
�
��
�


�
�

Ïðåîáðàçîâàòåëè

Äàò÷èê ïîòîêà

Ôèëüòð

Ìåìáðàííûé êîìïåíñàòîð

Òåðìîñòàò

Èñïîëüçî-
âàííûé
âîçäóõ

Ñèñòåìà Íàïîëíåíèå

Âîçäóøíûé
êîíäåíñàòîð

Òåïëîîáìåííèê

Êîìïðåññîð

Êëàïàí
àâòîìàòè÷åñêîãî
îòáîðà

Íàñîñ

1 áàð/
2,5 áàð

Àâàðèéíûé
êëàïàí
<1 áàð/
<2,5 áàð

Áëîê îõëàæäåíèÿ

Åñëè îòñóòñòâóåò ñèñòåìà ïèòàíèÿ
âîäîé èëè òåìïåðàòóðà
îêðóæàþùåé ñðåäû > 35 0Ñ
(35 0Ñ < < 40 0Ñ) íåîáõîäèìî
èñïîëüçîâàòü àêòèâíûé ðàäèàòîð..
Ýòîò áëîê ðàáîòàåò ïî ïðèíöèïó
õîëîäèëüíèêà, êîòîðûé
îõëàæäàåòñÿ âîçäóõîì. Ñõåìà
ïîäêëþ÷åíèÿ ïîêàçàíà íà Ðèñ. 6/10.

Âîçìîæíîñòü
èñïîëüçîâàíèÿ â
òðîïèêàõ

Èç-çà âûñîêîé âëàæíîñòè è
òåìïåðàòóðå â òðîïè÷åñêèõ ñòðàíàõ
íà òðóáîïðîâîäàõ ìîæåò
îáðàçîâûâàòüñÿ êîíäåíñàò. Ýòî
ìîæíî èçáåæàòü, ñòàâÿ
îáîãðåâàòåëü â êîíòóð îõëàæäåíèÿ,
òåì ñàìûì, êîíòðîëèðóÿ
òåìïåðàòóðó îõëàæäàþùåé
æèäêîñòè. Òî÷êà ðîñû íå
äîñòèãàåòñÿ è êîíäåíñàò íå
îáðàçóåòñÿ.
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå

èñïîëíåíèå
Øêàôíîå

èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Îïðåäåëåíèå ñèëîâîé ÷àñòè è ïðèâîäà

����$�	�� �� �0���! �����%��

Ïðèâîäû ñ
êâàäðàòè÷íûì
ìîìåíòîì íàãðóçêè

Ïðèâîäû ñ êâàäðàòè÷íûì
ìîìåíòîì íàãðóçêè (Ì n2), òàêèå
êàê íàñîñû è âåíòèëÿòîðû òðåáóþò
íàëè÷èå ïîëíîãî ìîìåíòà ïðè
íîìèíàëüíîé ñêîðîñòè.
Ïîâûøåííîãî ïóñêîâîãî ìîìåíòà
èëè êîëåáàíèé íàãðóçêè îáû÷íî íå
íàáëþäàåòñÿ. Ñëåäîâàòåëüíî, íåò
íåîáõîäèìîñòè â ïåðåãðóçî÷íîé
ñïîñîáíîñòè ïðåîáðàçîâàòåëÿ.

Åñëè âûáðàí ïðåîáðàçîâàòåëü ñ
êâàäðàòè÷íûì ìîìåíòîì íàãðóçêè,
åãî íîìèíàëüíûé òîê äîëæåí áûòü
íå ìåíåå òîêà äâèãàòåëÿ ïðè
ïîëíîì ìîìåíòå â íåîáõîäèìîé
ðàáî÷åé òî÷êå.

Ïðè èñïîëüçîâàíèè ñòàíäàðòíûõ
äâèãàòåëåé 1LA2, 1LA5, 1LA6, 1LA7
è 1LA8 ìîæíî èñïîëüçîâàòü âñþ
ìîùíîñòü ïðè ïèòàíèè îò
ïðåîáðàçîâàòåëÿ.Ïðè ýòîì
äâèãàòåëü èñïîëüçóåòñÿ ïî êëàññó
íàãðåâà F. Åñëè íóæíî
èñïîëüçîâàòü äâèãàòåëü ïî êëàññó
íàãðåâà Â, òî ìîùíîñòü äâèãàòåëÿ
ñíèæàåòñÿ íà 10%.

Âûáðàòü íåîáõîäèìûå äâèãàòåëè è
ïðåîáðàçîâàòåëè äëÿ òðåáóåìûõ
ïðèìåíåíèé ìîæíî ñ ïîìîùüþ
ïðîãðàììû PATH (ðàçðàáîòêà
òðåõôàçíûõ ÷àñòîòíî-
ðåãóëèðóåìûõ ïðèâîäîâ).

Ðèñ. 6/11
Õàðàêòåðíàÿ êðèâàÿ äîïóñòèìîãî ìîìåíòà äëÿ äâèãàòåëåé ñ ñàìîâåíòèëÿöèåé
(íàïðèìåð, 1LA) ñ íîìèíàëüíîé ÷àñòîòîé 50 Ãö..

100

10 20 30 40 50 60 70 80 ��[Hz]

%

���n

90

60

70

80

D
A

65
-5

29
7a Äëÿ êëàññà íàãðåâà B

Äëÿ êëàññà íàãðåâà F

Ñ ïðèíóäèòåëüíîé âåíòèëÿöèåé

Ïîñòîÿííûé ïîòîê
Îñëàáëåíèå ïîëÿ

Äîïóñòèìûå è
íåäîïóñòèìûå
êîìáèíàöèè äâèãàòåëü-
ïðåîáðàçîâàòåëü

Íîìèíàëüíûé òîê äâèãàòåëÿ
áîëüøå íîìèíàëüíîãî òîêà
ïðåîáðàçîâàòåëÿ

Åñëè íîìèíàëüíûé òîê
èñïîëüçóåìîãî äâèãàòåëÿ áîëüøå
íîìèíàëüíîãî òîêà
ïðåîáðàçîâàòåëÿ, íåîáõîäèìî
ñîáëþäàòü ñëåäóþùèå
îãðàíè÷åíèÿ, äàæå åñëè äâèãàòåëü
ðàáîòàåò ïðè ÷àñòè÷íîé íàãðóçêå:

Äëÿ îäíîäâèãàòåëüíîãî ïðèâîäà:

Äëÿ ìíîãîäâèãàòåëüíîãî ïðèâîäà:

Ìàêñèìàëüíûé íîìèíàëüíûé òîê
ïðåîáðàçîâàòåëÿ äîëæåí áûòü
áîëüøå èëè ðàâåí íîìèíàëüíîìó
òîêó äâèãàòåëÿ èëè ñóììå
íîìèíàëüíûõ òîêîâ äâèãàòåëåé â
ìíîãîäâèãàòåëüíîì ïðèâîäå.

Åñëè ýòè ðåêîìåíäàöèè íå
ñîáëþäàþòñÿ, òî èç-çà íèçêîé
èíäóêòèâíîñòè ðàññåÿíèÿ
âîçíèêàþò áðîñêè òîêà, ÷òî ìîæåò
ïðèâåñòè ê îòêëþ÷åíèþ.

Íàèìåíüøèé âîçìîæíûé
íîìèíàëüíûé òîê äâèãàòåëÿ

Ïðè âåêòîðíîì óïðàâëåíèè
íîìèíàëüíûé òîê äâèãàòåëÿ
äîëæåí áûòü íå ìåíåå 1/8 îò
íîìèíàëüíîãî òîêà
ïðåîáðàçîâàòåëÿ.

Ïðè ñêàëÿðíîì óïðàâëåíèè U/f
ìèíèìàëüíîé ãðàíèöû äëÿ
íîìèíàëüíîãî òîêà äâèãàòåëÿ íåò.
Îäíàêî, åñëè ïîäêëþ÷åí äâèãàòåëü
ñî ñëèøêîì ìàëûì íîìèíàëüíûì
òîêîì, òî ýòî ïðèâåäåò ê óõóäøåíèþ
êà÷åñòâà ðåãóëèðîâàíèÿ. Ýòî
ïðîèñõîäèò èç-çà òîãî, ÷òî
êîìïåíñàöèÿ ñêîëüæåíèÿ, IxR
êîìïåíñàöèÿ è I2t áóäóò
âû÷èñëÿòüñÿ íåïðàâèëüíî.

Ïðèâîäû ñ ïîñòîÿííûì
ìîìåíòîì íàãðóçêè

Ïðè ïðîäîëæèòåëüíîé ðàáîòå
äâèãàòåëè 1LA ñ ñàìîâåíòèëÿöèåé
íå ìîãóò ðàáîòàòü ñ íîìèíàëüíûì
ìîìåíòîì íà ñêîðîñòÿõ âûøå
íîìèíàëüíîé. Òàêæå
ïðîäîëæèòåëüíûé äîïóñòèìûé
ìîìåíò óìåíüøàåòñÿ ñ
óìåíüøåíèåì ñêîðîñòè, ò.ê.
óõóäøàåòñÿ îõëàæäåíèå. Ýòî
ïîêàçàíî íà Ðèñ. 6/11.

Â çàâèñèìîñòè îò äèàïàçîíà
èçìåíåíèÿ ñêîðîñòè íåîáõîäèìî
ó÷èòûâàòü ñîîòâåòñòâóþùåå
óìåíüøåíèå âûõîäíîãî ìîìåíòà è
âûõîäíîé ìîùíîñòè, åñëè
óñòàíîâëåí äâèãàòåëü ñ
ñàìîâåíòèëÿöèåé.

Ïðè íàëè÷èè äâèãàòåëÿ ñ
íåçàâèñèìîé âåíòèëÿöèåé
äîïóñòèìàÿ âûõîäíàÿ ìîùíîñòü íå
óìåíüøàåòñÿ, çà èñêëþ÷åíèåì
îòíîñèòåëüíî ìàëîãî óìåíüøåíèÿ,
êîòîðîå çàâèñèò îò äèàïàçîíà
èçìåíåíèÿ ñêîðîñòè.

Ïðè ïèòàíèè äâèãàòåëÿ ÷àñòîòàìè,
âûøå íîìèíàëüíîé fí (50 Ãö íà
ðèñ. 6/11), äâèãàòåëü ðàáîòàåò â
ðåæèìå îñëàáëåíèÿ ïîëÿ.

Çäåñü äîïóñòèìûé ìîìåíò
ïîíèæàåòñÿ ïðîïîðöèîíàëüíî fí/f;
âûõîäíàÿ ìîùíîñòü îñòàåòñÿ
ïîñòîÿííîé. Íåîáõîäèìî
ïðåäóñìîòðåòü çàïàñ ïî ìîìåíòó
ìèí. 30% îò ìîìåíòà
îïðîêèäûâàíèÿ äâèãàòåëÿ, êîòîðûé
ñíèæàåòñÿ ïðîïîðöèîíàëüíî (fí/f)2.

Äëÿ ïðèâîäîâ ñ ïîñòîÿííûì
ìîìåíòîì (Ì = const) äâèãàòåëè è
ïðåîáðàçîâàòåëè âûáèðàþòñÿ
òàêèì îáðàçîì, ÷òîáû ïðè
ìàêñèìàëüíî âîçìîæíîì ìîìåíòå
â ðåæèìå ðàáîòû S1, áûëà
âîçìîæíà 50% ïåðåãðóçêà â
òå÷åíèè 60 ñ. Ýòî íåîáõîäèìî äëÿ
îáåñïå÷åíèÿ ðåâåðñà è
äèíàìè÷åñêîãî ìîìåíòà.

Áàçîâûé âûõîäíîé òîê
ïðåîáðàçîâàòåëÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ
äîëæåí áûòü âûøå òîêà äâèãàòåëÿ
ïðè ïîëíîì ìîìåíòå â
íåîáõîäèìîé ðàáî÷åé òî÷êå.

Âûáîð ñîîòâåòñòâóþùèõ
äâèãàòåëåé è ïðåîáðàçîâàòåëåé äëÿ
êîíêðåòíûõ ïðèìåíåíèé
âûïîëíÿåòñÿ ñ ïîìîùüþ
ïðîãðàììû PATH.

I I In Motor max Umr n Umr� 136,

I I In Motor max Umr n Umrv
� 136,
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SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Îïðåäåëåíèå ñèëîâîé ÷àñòè è ïðèâîäà

Òèï äâèãàòåëåé

Êðîìå ñòàíäàðòíûõ äâèãàòåëåé 1LA
ìîæíî èñïîëüçîâàòü êîìïàêòíûå
àñèíõðîííûå äâèãàòåëè 1PH7/1PL6.

Êîìïàêòíûå àñèíõðîííûå
äâèãàòåëè 1PH7/1PL6
ðåêîìåíäóþòñÿ, êîãäà òðåáóåòñÿ:

	 áîëüøîé äèàïàçîí ñêîðîñòåé ñ
âûñîêîé ìàêñèìàëüíîé
ñêîðîñòüþ;

	 íåçàâèñèìîñòü äîïóñòèìîãî
ìîìåíòà ïðè ñíèæåíèè ñêîðîñòè
äî íóëÿ;

	 êðèòè÷íûå ãàáàðèòíûå
ïîêàçàòåëè; äâèãàòåëè
1PH7/1PL6, â ñðåäíåì, èìåþò
âûñîòó âàëà â äâà ðàçà ìåíüøå,
÷åì ñòàíäàðòíûå àñèíõðîííûå
äâèãàòåëè òîé æå ìîùíîñòè.

Ïîäðîáíóþ èíôîðìàöèþ ñì. â
Êàòàëîãå DA65.3.

Ïèòàþùåå íàïðÿæåíèå
> 500 Â äëÿ äâèãàòåëåé
1LA1, 1LA5, 1LA6, 1LA7 è
1LA8

Ñòàíäàðòíàÿ ñèñòåìà èçîëÿöèè
äâèãàòåëåé 1LA ðàññ÷èòàíà íà
ïèòàíèå îò ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ
íàïðÿæåíèåì ïèòàíèÿ � 500 Â áåç
îãðàíè÷åíèé.

Ïðè íàïðÿæåíèè > 500 Â
íåîáõîäèìî ïðèíÿòü îäíó èç ìåð:

	 ôèëüòð du/dt

	 ñèíóñîèäàëüíûé ôèëüòð

	 óñèëåííàÿ èçîëÿöèÿ äâèãàòåëÿ.

Èçîëÿöèÿ îáìîòîê äâèãàòåëåé 1LA8
ðàññ÷èòàíà íà ïèòàíèå îò
ïðåîáðàçîâàòåëåé ÷àñòîòû
íàïðÿæåíèåì äî 690 Â. Çäåñü íå
òðåáóåòñÿ ïðèìåíåíèå ôèëüòðîâ.
Ýòè äâèãàòåëè ìàðêèðóþòñÿ áóêâîé
"Ì" â 10-é ïîçèöèè çàêàçíîãî
íîìåðà, íàïðèìåð, 1LA83150-2PM.

Ñ óñèëåííîé ñèñòåìîé èçîëÿöèè
óìåíüøàåòñÿ êîëè÷åñòâî âèòêîâ
îáìîòêè ñòàòîðà â ïàçó ïî
ñðàâíåíèþ ñî ñòàíäàðòíûìè
äâèãàòåëÿìè. Ýòî âûçûâàåò
íåçíà÷èòåëüíîå óìåíüøåíèå
íîìèíàëüíîé ìîùíîñòè.

Çàùèòà äâèãàòåëÿ

Çàùèòà äâèãàòåëÿ ìîæåò
îñóùåñòâëÿòüñÿ âû÷èñëåíèåì I2t ñ
ïîìîùüþ ïðåîáðàçîâàòåëÿ. Ýòî
âû÷èñëåíèå íå ÿâëÿåòñÿ òî÷íûì íà
100%, ò. ê. òåìïåðàòóðà äâèãàòåëÿ
íå èçìåðÿåòñÿ, à ðàññ÷èòûâàåòñÿ.
Ê òîìó æå íå ó÷èòûâàåòñÿ
òåìïåðàòóðà îêðóæàþùåãî âîçäóõà.

Òî÷íóþ çàùèòó äâèãàòåëÿ ìîæíî
îáåñïå÷èòü ñ ïîìîùüþ äàò÷èêîâ
òåìïåðàòóðû. Äàò÷èê òåìïåðàòóðû
KTY84 èëè òåðìèñòîð ÐÒÑ ìîæíî
ïîäñîåäèíèòü íåïîñðåäñòâåííî ê
ïëàòå óïðàâëåíèÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ
SIMOVERT MASTERDRIVES Vector
Control.

	 Òåðìèñòîðû ÐÒÑ ñ íåëèíåéíîé
õàðàêòåðèñòèêîé ñëóæàò äëÿ
"Îòêëþ÷åíèÿ" èëè
"Ïðåäóïðåæäåíèÿ".

	 Ïðè ïîäêëþ÷åíèè äàò÷èêà
òåìïåðàòóðû KTY84 òåìïåðàòóðà
äâèãàòåëÿ íåïîñðåäñòâåííî
âû÷èñëÿåòñÿ è ìîæåò áûòü
âûâåäåíà íà àíàëîãîâûé âûõîä.
Óðîâíè "Ïðåäóïðåæäåíèÿ" è
"Âûêëþ÷åíèÿ" íàñòðàèâàþòñÿ è ïðè
äîñòèæåíèè çàäàííîãî óðîâíÿ ýòè
ñèãíàëû ìîæíî âûâåñòè íà
öèôðîâûå âûõîäû.

Èçìåðÿåìàÿ òåìïåðàòóðà äâèãàòåëÿ
èñïîëüçóåòñÿ äëÿ áîëåå òî÷íîãî
ðåãóëèðîâàíèÿ êîîðäèíàò â
çàìêíóòîé ñòðóêòóðå.

Äëÿ âçðûâîçàùèùåííûõ
äâèãàòåëåé 1MJ9 Physikalisch
Techniche Bundesanstalt
(Ãåðìàíñêèé ðåãóëèðóþùèé çàêîí)
ãîâîðèò, ÷òî óñòàíîâêà òåðìèñòîðîâ
ÐÒÑ íåîáõîäèìà è ðåêîìåíäóåòñÿ
óñòàíîâêà óñòðîéñòâ îòêëþ÷åíèÿ.

Äâèãàòåëè 1PH7/1PL6 èìåþò
âñòðîåííûå â ñòàòîðíóþ îáìîòêó
äàò÷èêè òåìïåðàòóðû KTY84. Äëÿ
ðàáîòû ñ äàò÷èêàìè òåìïåðàòóðû
ÐÒ100 íåîáõîäèì îòäåëüíûé áëîê.

Êîäû îïöèé äëÿ äàò÷èêîâ
òåìïåðàòóðû, âñòðîåííûõ â
äâèãàòåëü ìîæíî ïîñìîòðåòü â
Êàòàëîãå Ì19.

Òîêè ïîäøèïíèêîâ

Â ðåçóëüòàòå êîììóòàöèé,
ïðîèñõîäÿùèõ â ïðåîáðàçîâàòåëå,
â ïîäøèïíèêàõ äâèãàòåëÿ
âîçíèêàþò ïîâûøåííûå òîêè; â
õóäøåì ñëó÷àå ýòî ïðèâåäåò ê
ðàçðóøåíèþ ïîäøèïíèêîâ.

Äëÿ çàùèòû ïîäøèïíèêîâ îò òîêà
äëÿ äâèãàòåëåé ñ âûñîòîé îñè
âðàùåíèÿ áîëåå 315 ìì íà ñòîðîíå,
ïðîòèâîïîëîæíîé âûõîäíîìó âàëó,
ñòàâÿòñÿ èçîëèðîâàííûå
ïîäøèïíèêè. Âñå äâèãàòåëè
1LA1/1PQ1/1LA8/1LL8 è 1PQ8
ïðåäíàçíà÷åííûå äëÿ ïèòàíèÿ îò
ïðåîáðàçîâàòåëÿ ÷àñòîòû
óêîìïëåêòîâàíû òàêèìè
ïîäøèïíèêàìè.

Äëÿ óìåíüøåíèÿ ïîäøèïíèêîâûõ
òîêîâ íåîáõîäèìî èñïîëüçîâàòü
ýêðàíèðîâàííûå êàáåëè, äëÿ
ïîäêëþ÷åíèÿ äâèãàòåëÿ è íàäåæíî
çàçåìëÿòü êîðïóñ äâèãàòåëÿ.

Ðàáîòà äâèãàòåëåé ñ
êëàññîì âçðûâî-
çàùèùåííîñòè "d"

Âçðûâîçàùèùåííûå äâèãàòåëè
Siemens 1MJ EEx de IIC ìîæíî
ïèòàòü îò ïðåîáðàçîâàòåëÿ è îò
ñåòè. Äëÿ ïèòàíèÿ ýòèõ äâèãàòåëåé
îò ïðåîáðàçîâàòåëÿ SIMOVERT
MASTERDRIVES Vector Control
ìîæíî ïîëó÷èòü ñåðòèôèêàò îò
Physikalisch Techniche
Bundesanstalt (Ãåðìàíñêèé
ðåãóëèðóþùèé çàêîí).
Äîïîëíèòåëüíûå èñïûòàíèÿ ýòèõ
ïðèâîäîâ íå òðåáóþòñÿ. Ñîãëàñíî
ïðàâèëàì äâèãàòåëè 1MJ äîëæíû
áûòü ñíàáæåíû òåðìèñòîðàìè ÐÒÑ.

Åñëè äâèãàòåëü 1MJ ïèòàåòñÿ îò
ïðåîáðàçîâàòåëÿ, åãî ìàêñèìàëüíî
âîçìîæíûé ìîìåíò äîëæåí áûòü
ïåðåñ÷èòàí ñîãëàñíî êëàññó
ïåðåãðåâà Â - êàê äëÿ äâèãàòåëåé
1LA îäèíàêîâîé ìîùíîñòè -
ñîãëàñíî íàãðóçî÷íîé
õàðàêòåðèñòèêå. Äâèãàòåëè 1MJ
îñíàùåíû âûõîäíûìè êëåììàìè
ñî ñòåïåíüþ çàùèòû ñîãëàñíî
'ïîâûøåííîé çàùèòå EEx e II'.

����$�	�� �� ����������	�# %��
���1
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SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Èíäèâèäóàëüíûå ïðèâîäû -
ïðåîáðàçîâàòåëè ÷àñòîòû, êàæäûé
èç êîòîðûõ ïîäêëþ÷åí ê ñåòè
îòäåëüíî îò äðóãèõ, êîòîðûå
âðàùàþò äâèãàòåëü èëè ãðóïïó
äâèãàòåëåé, ãðóïïîâîé ïðèâîä, ñ
ïåðåìåííîé ñêîðîñòüþ.

Äëÿ èíäèâèäóàëüíûõ ïðèâîäîâ
èñïîëüçóþòñÿ ïðåîáðàçîâàòåëè,
ïèòàþùèåñÿ îò òðåõôàçíîé ñåòè.

Ïðåîáðàçîâàòåëè ðàáîòàþò îáû÷íî
â äâèãàòåëüíîì ðåæèìå è ìîãóò
âðàùàòü íàãðóçêó ïî ÷àñîâîé
ñòðåëêå è/èëè îáðàòíî.

Ïðåîáðàçîâàòåëè â ðåæèìå
èíäèâèäóàëüíîãî ïðèâîäà
ðàáîòàþò íåçàâèñèìî îò äðóãèõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé è èíâåðòîðîâ è
óïðàâëÿþò äâèãàòåëåì èëè ãðóïïîé
äâèãàòåëåé. Èíäèâèäóàëüíûå ìîãóò
âêëþ÷àòüñÿ è âûêëþ÷àòüñÿ
âûêëþ÷àþòñÿ ñ ïîìîùüþ
êîíòðîëëåðà íåçàâèñèìî äðóã îò
äðóãà.

Åñëè ïðèâîäà ðàáîòàåò â ðåæèìå
ðåêóïåðàöèè, íàïðèìåð, ïðè
òîðìîæåíèè èëè ïðè îñòàíîâêå
íàãðóçêè ñ áîëüøîé èíåðöèåé,
âûäåëÿåìàÿ ýíåðãèÿ äîëæíà
ðàññåèâàòüñÿ íà ñîîòâåòñòâóþùåì
áëîêå òîðìîæåíèÿ è òîðìîçíîì
ðåçèñòîðå.

Ðåêóïåðàöèÿ ýíåðãèè â ñåòü ìîæåò
îñóùåñòâëÿòüñÿ ñîîòâåòñòâóþùåé
êîìáèíàöèåé SIMOVERT
MASTERDRIVES (áëîê
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè è
èíâåðòîðû), ñì.
Ìíîãîäâèãàòåëüíûé ïðèâîä.

Èíäèâèäóàëüíûå ïðèâîäà

\���	%�"�� �� �0���! ������������1

Ðèñ. 6/12
Èíäèâèäóàëüíûé ïðèâîä è èíäèâèäóàëüíûé ïðèâîä ñ íåñêîëüêèìè äâèãàòåëÿìè

M
3AC

M
3AC

3

3
3

3

3
3

M
3AC

M
3AC

D
A

65
-5

84
1

Èíäèâèäóàëüíûé ïðèâîä ñ
íåñêîëüêèìè äâèãàòåëÿìè

Èíäèâèäóàëüíûé
ïðèâîä
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SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ïðåîáðàçîâàòåëè äëÿ
èíäèâèäóàëüíîãî ïðèâîäà
âûáèðàþòñÿ ïî íîìèíàëüíîìó
âûõîäíîìó òîêó, êàê óêàçàíî â ãëàâå
"Âûáîð ïðèâîäà". Ïðåîáðàçîâàòåëè
äëÿ óñòàíîâêè â øêàôó
çàêàçûâàþòñÿ òîëüêî êîìïàêòíîãî è
âñòðàèâàåìîãî èñïîëíåíèÿ.

Òàêæå åñòü ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ ñ
ñîîòâåòñòâóþùèìè îïöèÿìè (ñì.
Ãëàâó 4).

Ïðåîáðàçîâàòåëè âûïóñêàþòñÿ â
äèàïàçîíå ïèòàþùåãî íàïðÿæåíèÿ
îò 200 äî 690 Â 50/60 Ãö.

Êîìïëåêò ïîñòàâêè:

	 Êëåììû äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ ê
òðåõôàçíîé ñåòè

	 Ïëàòà óïðàâëåíèÿ CUVC

	 Ïàíåëü óïðàâëåíèÿ PMU

	 Êîíäåíñàòîð â çâåíå ïîñòîÿííîãî
òîêà (âûáðàííûé íà ìîùíîñòü
ïðåîáðàçîâàòåëÿ)

	 Èíâåðòîð íà IGBT òðàíçèñòîðàõ

	 Êëåììû äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
äâèãàòåëÿ

Ïðåîáðàçîâàòåëè äîëæíû áûòü
çàùèùåíû ñî ñòîðîíû ïèòàþùåé
ñåòè, ñîãëàñíî òðåáîâàíèÿì, îò
âîçìîæíîé ïåðåãðóçêè è êîðîòêîãî
çàìûêàíèÿ. Â çàâèñèìîñòè îò íóæä
çàêàç÷èêà ìîæåò áûòü óñòàíîâëåíà
äîïîëíèòåëüíàÿ êîììóòàöèîííàÿ
àïïàðàòóðà.

Èíäèâèäóàëüíûå ïðèâîäà

\���	%�"�� �� �0���! ������������1

Ðèñ. 6/13
Ñòðóêòóðíàÿ ñõåìà ïðåîáðàçîâàòåëÿ (ðàçìåðû îò Å äî Ê)
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Âûõîäíîé êîíòàêòîð

Ñèíóñîèäàëüíûé ôèëüòð èëè du/dt ôèëüòð

Âûõîäíîé ôèëüòð

Áëîê òîðìîæåíèÿ

Êëåìû äëÿ âíåøíåãî ïèòàíèÿ DC 24 Â

Êîììóòàöèîííûé äðîññåëü

Âõîäíîé ôèëüòð À1

Ãëàâíûé êîíòàêòîð

Àâòîìàòè÷åñêèé âûêëþ÷àòåëü
Ïðåäîõðàíèòåëè

Óïðàâëåíèå ãëàâíûì êîíòàêòîðîì
ìîæíî îñóùåñòâëÿòü ñ ïîìîùüþ
êîìàíäû On (ÂÊË) ñ óïðàâëÿþùèõ
êëåìì èëè èíòåðôåéñà
ïðåîáðàçîâàòåëÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES
(íåîáõîäèìî âíåøíåå
ïèòàíèå 24 Â).
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå

èñïîëíåíèå
Øêàôíîå

èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Äëÿ ìíîãîäâèãàòåëüíîãî ïðèâîäà
ðåêîìåíäóåòñÿ èñïîëüçîâàòü
èíâåðòîðû ñ îáùåé øèíîé
ïîñòîÿííîãî òîêà. Âûïðÿìëåííîå
íàïðÿæåíèå ïîñòóïàåò ñ áëîêà
âûïðÿìëåíèÿ, áëîêà
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè èëè
íåçàâèñèìîãî áëîêà
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè AFE.

Ïðè èñïîëüçîâàíèè òàêîé ñõåìû
èíâåðòîð ïîäñîåäèíÿåòñÿ ê çâåíó
ïîñòîÿííîãî òîêà è, ïî ñðàâíåíèþ ñ
èíäèâèäóàëüíûì ïðèâîäîì èìååò
ñëåäóþùèå ïðåèìóùåñòâà:

	 Ïðè ðàáîòå îòäåëüíûõ äâèãàòåëåé
â ðåæèìå ðåêóïåðàöèè ýíåðãèÿ
ïåðåðàñïðåäåëÿåòñÿ íà
äâèãàòåëè, ðàáîòàþùèå â
äâèãàòåëüíîì ðåæèìå, ïî øèíå
ïîñòîÿííîãî òîêà. Åñëè ýíåðãèÿ
ðåêóïåðàöèè ïðåâûøàåò
ìàêñèìàëüíî äîïóñòèìóþ,
íàïðèìåð îòêëþ÷åíèå âñåõ
ïðèâîäîâ, íåîáõîäèìî
èñïîëüçîâàòü äîïîëíèòåëüíûé
áëîê òîðìîæåíèÿ.

	 Ñîêðàùàåòñÿ óñòàíîâî÷íàÿ
ïëîùàäü, ïî ñðàâíåíèþ ñ
èíäèâèäóàëüíûì ïðèâîäîì, ïîä
âõîäíûå ïðåäîõðàíèòåëè,
äðîññåëè, êîíòàêòîðû è äðóãóþ
êîììóòàöèîííóþ àïïàðàòóðó,
êîòîðàÿ ñòàâèòñÿ îäíà íà âñå
ïðèâîäà.

Ðèñ. 6/14
Ìíîãîäâèãàòåëüíûé ïðèâîä.

M
3AC

M
3AC

M
3AC

M
3AC

M
3AC

T

D
A

65
-5

29
6

Ìíîãîäâèãàòåëüíûå ïðèâîäà

Äëÿ óìåíüøåíèÿ ïîìåõ âõîäíîé
áëîê âûïðÿìëåíèÿ äîëæåí áûòü
ëèáî 12-ïóëüñíûì âûïðÿìèòåëåì,
ëèáî íåçàâèñèìûì áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè (AFE).

\���	%�"�� �� �0���! ������������1
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6/12 Siemens DA 65.10 · 2001

Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå
èñïîëíåíèå

Øêàôíîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Èíâåðòîðû äëÿ èíäèâèäóàëüíûõ
ïðèâîäîâ â ìíîãîäâèãàòåëüíîé
ñèñòåìå âûáèðàþòñÿ ñîãëàñíî
ìåòîäèêå, îïèñàííîé â ãëàâàõ
"Êâàäðàòè÷íûé ìîìåíò íàãðóçêè
Ì ~ n2" è "Ïðèâîä ñ ïîñòîÿííûì
ìîìåíòîì íàãðóçêè" (ñòð. 6/7) äëÿ
èíäèâèäóàëüíûõ ïðèâîäîâ.

Äëÿ ìîíòàæà â øêàô èíâåðòîðû
íåîáõîäèìî çàêàçûâàòü
êîìïàêòíîãî è âñòðàèâàåìîãî
èñïîëíåíèÿ.

Âõîäíîé âûïðÿìèòåëü è èíâåðòîðû
ìîãóò ïî çàïðîñó ïîñòàâëÿòüñÿ
âñòðîåííûìè â øêàô Siemens.

Èíâåðòîðû âûïóñêàþòñÿ äëÿ
äèàïàçîíà ïèòàþùåãî íàïðÿæåíèÿ
îò 270Â äî 930Â ïîñòîÿííîãî òîêà.

Êîìïëåêò ïîñòàâêè:

	 Êëåììû äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ ê øèíå
ïîñòîÿííîãî òîêà ñ
ïðåäîõðàíèòåëÿìè èëè áåç

	 Ïëàòà óïðàâëåíèÿ CUVC

	 Ïàíåëü óïðàâëåíèÿ PMU

	 Êîíäåíñàòîð â çâåíå ïîñòîÿííîãî
òîêà (âûáðàííûé íà ìîùíîñòü
ïðåîáðàçîâàòåëÿ)

	 Èíâåðòîð íà IGBT òðàíçèñòîðàõ

	 Êëåììû äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
äâèãàòåëÿ

Ðèñ. 6/15
Ñõåìà èíâåðòîðà (ðàçìåòû îò A äî D, ïîñòîÿííîå íàïðÿæåíèå 500 Â)
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Âûõîäíîé êîíòàêòîð

Óïðàâëåíèå îñíîâíûì/øóíòèðóþùèì êîíòàêòîðîì

Âûõîäíîé äðîññåëü

Êëåìû äëÿ ýêðàíîâ ñèëîâûõ êàáåëåé äëÿ òèïîâ îò A äî D

Âíóòðåííèé ïðåäîõðàíèòåëü

Âíåøíåå ïèòàíèå DC 24 Â

Ñèíóñîèäàëüíûé èëè du/dt ôèëüòð

Èíâåðòîð

Ïèòàíèå âåíòèëÿòîðà 230Â äëÿ òèïà D è âûøå

Ýëåêòðè÷åñêîå èëè ìåõàíè÷åñêîå ñîåäèíåíèå
ñ ïèòàþùåé øèíîé

Ìíîãîäâèãàòåëüíûå ïðèâîäà

\���	%�"�� �� �0���! ������������1

Èñïîëüçîâàíèå ïðåäîõðàíèòåëåé â
øèíå ïîñòîÿííîãî òîêà
îáÿçàòåëüíî. Íåîáõîäèìûå
ïðåäîõðàíèòåëè óæå âñòðîåíû â
íåêîòîðûå èíâåðòîðû (â
çàâèñèìîñòè îò ðàçìåðà).

Ïî çàêàçó ïîòðåáèòåëÿ ìîæåò áûòü
äîáàâëåíà íåîáõîäèìàÿ
êîììóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà.

Åñëè íåîáõîäèìî âêëþ÷åíèå è
îòêëþ÷åíèå èíâåðòîðà îò çâåíà
ïîñòîÿííîãî òîêà âî âðåìÿ
ðàáîòû, íàïðèìåð ïðè
ïðèëîæåíèè ïîñòîÿííîãî
íàïðÿæåíèÿ, íåîáõîäèì áëîê
ïðåäâàðèòåëüíîãî çàðÿäà
êîíäåíñàòîðà (ñì. "Êîìïîíåíòû
çâåíà ïîñòîÿííîãî òîêà", ñòð. 6/37).

Ðàçúåäèíèòåëü ïîäñîåäèíÿåò
èíâåðòîð ê øèíå ïîñòîÿííîãî òîêà
÷åðåç çàðÿäíîå ñîïðîòèâëåíèå è
çàðÿäíûé êîíòàêòîð. Êîíòàêòîð
ìîæåò óïðàâëÿòüñÿ îò ñèãíàëà
"Ðàáîòà ãëàâíîãî/îáõîäíîãî
êîíòàêòîðà" èëè "Èäåò
ïðåäâàðèòåëüíûé çàðÿä" ñ áëîêà
âûïðÿìëåíèÿ.

Ïðèìå÷àíèå:

Âûïðÿìèòåëè ðàçìåðîâ Í è Ê, òàê
æå êàê è áëîêè
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
îïðåäåëÿþò ïîäñîåäèíåííóþ
íàãðóçêó âî âðåìÿ
èíèöèàëèçàöèè. Åñëè îòäåëüíûå
èíâåðòîðû îòñîåäèíÿþòüñÿ îò
îáùåé øèíû, èíèöèàëèçàöèÿ
äîëæíà áûòü ïðîâåäåíà ñíîâà.
Åñëè êîìáèíàöèè èíâåðòîðîâ
èçâåñòíû çàðàíåå è íå ìåíÿþòüÿ â
ïðîöåññå ðàáîòû, òî ïðè
ïåðåêëþ÷åíèÿõ ìîæíî ìåíÿòü
ëèøü íàáîðû íàñòðîåê
âûïðÿìèòåëÿ.
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå

èñïîëíåíèå
Øêàôíîå

èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Áëîê âûïðÿìëåíèÿ ñíàáæàåò
èíâåðòîðû âûïðÿìëåííûì
íàïðÿæåíèåì ïðè ðàáîòå ïðèâîäà â
äâèãàòåëüíîì ðåæèìå è ïîçâîëÿåò
ïèòàòü ìíîãîäâèãàòåëüíóþ
ñèñòåìó.

Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ ìîæíî
çàêàçàòü âñòðàèâàåìîãî
èñïîëíåíèÿ äëÿ ìîíòàæà â øêàô,
íî íåëüçÿ â óæå ãîòîâîì øêàôíîì
èñïîëíåíèè.

Åñëè ïðèâîä ñîñòîèò èç èíâåðòîðîâ
è âûïðÿìèòåëÿ ïðîèçâîäñòâà
Siemens, òî ïî çàïðîñó ìîæíî
ñäåëàòü çàâîäñêîå øêàôíîå
èñïîëíåíèå.

Äèàïàçîí ïèòàþùåãî íàïðÿæåíèÿ
äëÿ âûïðÿìèòåëÿ îò 380 Â äî 690 Â
ÀÑ 50/60 Ãö.

Áëîêè îò 380 Â ÀÑ 50/60 Ãö
äî 480 Â ÀÑ 50/60 Ãö
ìîæíî ïèòàòü íàïðÿæåíèåì
îò 200 Â ÀÑ 50/60 Ãö
äî 230 Â ÀÑ 50/60 Ãö
ñ òàêèì æå íîìèíàëüíûì òîêîì. Èõ
ìîùíîñòü ïîíèæàåòñÿ
ïðîïîðöèîíàëüíî ïèòàþùåìó
íàïðÿæåíèþ.

Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ âûïóñêàþòñÿ
íà äèàïàçîí ìîùíîñòåé îò 15 äî
1500 êÂò äëÿ òèïîðàçìåðîâ Â, Ñ è Å,
êàê àíàëîãîâûå áëîêè, íå èìåþùèå
ïîñëåäîâàòåëüíîãî èíòåðôåéñà,
ò.å. êîòîðûå íå ìîãóò óïðàâëÿòüñÿ
ïî PROFIBUS. Áëîêè ðàçìåðîâ H è K
èìåþò öèôðîâîå óïðàâëåíèå è,
ñîãëàñíî ñòð. 6/43, â íèõ ìîæíî
äîáàâëÿòü ðàçíûå îïöèîíàëüíûå
ïëàòû.

Ìàêñèìàëüíî ìîæíî óñòàíîâèòü
ïàðàëëåëüíî 3 âûïðÿìèòåëüíûõ
áëîêà ðàçìåðîì Ê. Ñõåìà ñîñòîèò
èç îäíîãî "âåäóùåãî" è ìàêñèìóì
äâóõ "âåäîìûõ" (ñì. Ãëàâó 3). Äëÿ
îáåñïå÷åíèÿ ðàâåíñòâà íàãðóçîê
ñòàâèòñÿ âûðàâíèâàþùèé 2%
äðîññåëü. Íîìèíàëüíûé òîê
äîëæåí áûòü ñíèæåí íà 10%.

Âîçìîæíà 12-ïóëüñíàÿ ñõåìà
âûïðÿìëåíèÿ ïðè ïèòàíèè äâóõ
áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ îò òðåõ
îáìîòî÷íîãî òðàíñôîðìàòîðà ñî
ñìåùåííûìè îáìîòêàìè. Äëÿ
îáåñïå÷åíèÿ ðàâåíñòâà íàãðóçîê è
îïòèìàëüíîãî ôóíêöèîíèðîâàíèÿ
ñòàâèòñÿ, ïî ìåíüøåé ìåðå, 2%
âûðàâíèâàþùèé äðîññåëü
òðåáóåòñÿ â êàæäîé âòîðè÷íîé öåïè.

Ïðèìå÷àíèå

12-ïóëüñíàÿ ñõåìà âûïðÿìëåíèÿ ñ
ðàçìåðàìè áëîêîâ Í è Ê
ïðèìåíÿåòñÿ ïî ñõåìå
âåäóùèé-âåäîìûé. Íåîáõîäèìû
èíòåðôåéñíûå àäàïòåðû (Çàêàçíîé
íîìåð 6SE7090-0XX85-1TA0) è
ñîåäèíèòåëüíûé êàáåëü,
ñì. Ðèñ. 6/16. Èíôîðìàöèþ ïî
âûáîðó è çàêàçíûì íîìåðàì
ñìîòðè íà ñòð. 3/26.

Ñòàíäàðòíîå
èñïîëíåíèå

	 Êëåììû äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
ïèòàþùåãî íàïðÿæåíèÿ

	 6-ïóëüñíûé âûïðÿìèòåëüíûé
ìîñò ñ áëîêîì ïðåäâàðèòåëüíîãî
çàðÿäà, ñ çàùèòîé îò çàìûêàíèÿ
íà çåìëþ

	 Êëåììû øèíû ïîñòîÿííîãî òîêà

	 Áëîêè ðàçìåðîì Í è Ê òàêæå
ñîäåðæàò:ïàíåëü óïðàâëåíèÿ
PMU, êîðçèíó ýëåêòðîíèêè ñ
ïëàòîé óïðàâëåíèÿ CUR.

Äëÿ ðàáîòû áëîêà âûïðÿìëåíèÿ
íåîáõîäèìî âíåøíåå ïèòàíèå 24 Â
DC, ìîùíîñòü êîòîðîãî çàâèñèò îò
âåëè÷èíû áëîêà âûïðÿìëåíèÿ
(ñì. Ãëàâó 3).

Äëÿ ýëåêòðè÷åñêîé ðàçâÿçêè áëîêà
âûïðÿìëåíèÿ îò ïèòàþùåé ñåòè
ïðèìåíÿþò ãëàâíûé êîíòàêòîð
è/èëè ðàçúåäèíèòåëü ñî ñòîðîíû
ñåòè.

Âûïðÿìèòåëü âêëþ÷àåòñÿ è
âûêëþ÷àåòñÿ ïîñðåäñòâîì ãëàâíîãî
âûêëþ÷àòåëÿ, êîòîðûé â ñëó÷àå
îøèáêè (äåôåêòà), òàêæå çàùèùàåò
áëîê âûïðÿìëåíèÿ îò ïåðåãðóçêè
(äëÿ áëîêîâ ðàçìåðîì Â, Ñ è Å).

Ýôôåêòèâíîå îòäåëåíèå îò
ïèòàþùåé ñåòè è îãðàíè÷åíèå
ïîìåõ, èäóùèõ â ñåòü ìîæíî
äîñòèãàåòñÿ, ïðèìåíåíèåì
âõîäíîãî äðîññåëÿ.

Ìíîãîäâèãàòåëüíûå ïðèâîäà

����� �0�����	��

Ðèñ. 6/16
Ñîåäèíèòåëüíûé êàáåëü äëÿ ñâÿçè, òèï LiYCY 3 x 2 x 0,5
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CUR
Âåäóùèé

CUR
Âåäîìûé

Ïðèìå÷àíèå

Áëîê âûïðÿìëåíèÿ ìîæåò ïèòàòü
íåñêîëüêî èíâåðòîðîâ. Ñóììàðíûé
òîê çâåíà ïîñòîÿííîãî òîêà íå
äîëæåí ïðåâûøàòü íîìèíàëüíûé
òîê áëîêà âûïðÿìëåíèÿ. Ïðè
âûáîðå áëîêà âûïðÿìëåíèÿ
íåîáõîäèìî ó÷åñòü, ÷òî
âûïðÿìëåííûå òîêè èíâåðòîðîâ â
ðåæèìå ðåêóïåðàöèè âû÷èòàþòñÿ
èç âûïðÿìëåííûõ òîêîâ â
äâèãàòåëüíîì ðåæèìå.
Íåîáõîäèìî òàêæå îáðàòèòü
âíèìàíèå, ÷òî áëîê âûïðÿìëåíèÿ
äîëæåí îñóùåñòâëÿòü
ïðåäâàðèòåëüíûé çàðÿä
êîíäåíñàòîðà â çâåíå ïîñòîÿííîãî
òîêà.

Ìîæíî âûâåñòè ñëåäóþùåå
ïðàâèëî:

Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ
ðàçìåðîì Â è Ñ

Äëÿ âûïðÿìèòåëåé
ðàçìåðîì Å, Í è Ê

Izkb ee: íîìèíàëüíûé
âûïðÿìëåííûé òîê áëîêà
âûïðÿìëåíèÿ

Izkb wr: íîìèíàëüíûé
âûïðÿìëåííûé òîê
èíâåðòîðà

I Izkb ee zkb wrb...10 3,

I Izkb ee zkb wr11,
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå
èñïîëíåíèå

Øêàôíîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ôóíêöèè óïðàâëåíèÿ

Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ
ðàçìåðîì Â, Ñ è Å

Ýòè áëîêè âûïðÿìëåíèÿ íå
ñíàáæåíû ìèêðîïðîöåññîðíîé
ñèñòåìîé óïðàâëåíèÿ, è çàðÿä
çâåíà ïîñòîÿííîãî òîêà ïðîèñõîäèò
íåìåäëåííî ïîñëå ïîäà÷è ïèòàíèÿ.
Îíè âêëþ÷àþòñÿ ïîñðåäñòâîì
ãëàâíîãî êîíòàêòîðà, ëèáî ïðè
ïîäà÷å ïèòàþùåãî íàïðÿæåíèÿ.

Öèôðîâîé âûõîä (êëåììû Õ9: 4, 5)
ñ äîïóñòèìûì êîììóòèðóåìûì
íàïðÿæåíèåì 230 Â ÀÑ ïîçâîëÿåò
óïðàâëÿòü ãëàâíûì êîíòàêòîðîì
ïðè âîçíèêíîâåíèè îøèáêè.
Ñèãíàëüíûé êîíòàêò (êëåììû Õ36:
1, 2), ïî íåîáõîäèìîñòè, ìîæíî
èñïîëüçîâàòü äëÿ ñèãíàëîâ
"Ïåðåãðåâ" èëè "Ïðåäâàðèòåëüíûé
çàðÿä çàêîí÷åí".

Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ
ðàçìåðîâ Í è Ê

Ýòè áëîêè ñíàáæåíû
ìèêðîïðîöåññîðíîé ñèñòåìîé
óïðàâëåíèÿ è êîðçèíîé
ýëåêòðîíèêè. Òàêèì îáðàçîì
âîçìîæíà ñâÿçü ñ ïðîìûøëåííûì
êîíòðîëëåðîì ñ ïîìîùüþ
PROFIBUS-DP èëè USS ïðîòîêîëîâ.

Öèôðîâîé âûõîä (êëåììû Õ9: 4, 5)
ñ äîïóñòèìûì êîììóòèðóåìûì
íàïðÿæåíèåì 230 Â ÀÑ ïîçâîëÿåò
óïðàâëÿòü ãëàâíûì êîíòàêòîðîì
(ñì. Ðèñ. 6/17).

Íàçíà÷åíèå óïðàâëÿþùèõ êëåìì
ñìîòðè íà ñòð. 6/32 "Óïðàâëÿþùèå
êëåììû ïëàòû óïðàâëåíèÿ CUR".

Ðèñ. 6/17
Ñõåìà áëîêà âûïðÿìëåíèÿ (ðàçìåðû Â, Ñ è Å)

Êëåììà Íàçíà÷åíèå

X9: 1
X9: 2

Ïèòàíèå DC 24Â
Íóëåâàÿ êëåììà

X9: 4

X9: 5

Ìàòåðèàë êîíòàêòîâ Ag CdO
Óïðàâëåíèå ãëàâíûì êîíòàêòîðîì.
Íàãðóçî÷íàÿ ñïîñîáíîñòü: AC 230 Â: 7,5 A (cos j = 0,4)
L/R = 7 ms, DC 30 Â: 5 A; DC 60 Â: 1 A.
Ìèíèìàëüíàÿ íàãðóçêà: 100 mA

X36: 1

X36: 2

Ìàòåðèàë êîíòàêòîâ AgPb
Ïðåäóïðåæäåíèÿ: ïåðåãðåâ, çàðÿäêà êîíäåíñàòîðîâ
Íàãðóçî÷íàÿ ñïîñîáíîñòü: AC 48 Â, 60 ÂÀ (cos j = 1)
äî 160 ÂÀ (cos j = 0,8), DC 48 Â, 24 Âò
Ìèíèìàëüíàÿ íàãðóçêà: 5 mA

X19: 1
X19: 2

Ïèòàíèå âåíòèëÿòîðîâ, äëÿ ðàçìåðîâ E, H, K
230 Â 50/60 Ãö

Íàçíà÷åíèå óïðàâëÿþùèõ êëåìì äëÿ ðàçìåðîâ
B, C, E è H, K (òîëüêî X19)
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Øèíà ïîñòîÿííîãî òîêà

Ðàçúåäåíèòåëü

Âûêë.

Êëåììû äëÿ âíåøíåãî ïèòàíèÿ DC 24 V
íåîáõîäèìî âñåãäà

Âõîäíîé ôèëüòð B1/A1

Îñíîâíîé êîíòàêòîð

Ïðåäçàðÿäêà

Êîììóòàöèîííûé äðîññåëü

Ïðåäîõðàíèòåëè

Âêë.

Ìíîãîäâèãàòåëüíûå ïðèâîäà

����� �0�����	��

Ñòàíäàðòíûå ôóíêöèè
áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ
ðàçìåðîì Í è Ê

Îñíîâíàÿ íàñòðîéêà/ðåçåðâíàÿ
íàñòðîéêà

Òàêàÿ ëîãèêà ïîçâîëÿåò îáúåäèíÿòü
äàííûå ïðîöåññà (çàäàíèÿ è
óïðàâëÿþùèå áëîêè). Äðóãèìè
ñëîâàìè, ìîæíî, íàïðèìåð,
ñäåëàòü ïåðåêëþ÷åíèå ìåæäó
ðó÷íûì è àâòîìàòè÷åñêèì
óïðàâëåíèåì (âíóòðåííåå/
âíåøíåå), ìåæäó äâóìÿ
èñòî÷íèêàìè óïðàâëåíèÿ: ïóëüòîì
óïðàâëåíèÿ (êëåììû, èíòåðôåéñû,
ïàìÿòü RAM) è êëåììàìè
(èíòåðôåéñû, ïàìÿòü RAM, ïóëüò
óïðàâëåíèÿ).

Ðåçåðâíûå íàáîðû ïàðàìåòðîâ

Ýòà ôóíêöèÿ óïðàâëåíèÿ ïîçâîëÿåò
ïåðåêëþ÷àòüñÿ ìåæäó 4
ðàçëè÷íûìè íàáîðàìè ïàðàìåòðîâ
äëÿ èíâåðòîðîâ. Ïåðåêëþ÷åíèå
ìåæäó íàáîðàìè ïàðàìåòðîâ
âîçìîæíî ïðè ðàáîòàþùåì áëîêå
âûïðÿìëåíèÿ. Òàêèì îáðàçîì,
áëîêè âûïðÿìëåíèÿ ñïîñîáíû
èñïîëüçîâàòü èçìåíåííûå

óïðàâëÿþùèå äàííûå, ïðè
èçìåíåíèè êîëè÷åñòâà
ïîäêëþ÷åííûõ èíâåðòîðîâ.

Îïðåäåëåíèå ïàðàìåòðîâ
ýëåêòðè÷åñêîé öåïè

Ñ ïîìîùüþ ýòîé ôóíêöèè
îïðåäåëÿþòñÿ ïàðàìåòðû
ýëåêòðè÷åñêîé öåïè è
îïòèìèçèðóþòñÿ ïàðàìåòðû ñõåìû
óïðàâëåíèÿ.

Àâòîìàòè÷åñêèé ïåðåçàïóñê (WEA)

Ýòà ôóíêöèÿ ïîçâîëÿåò
ïåðåçàïóñêàòü ïðèâîä ïîñëå
âîññòàíîâëåíèÿ ïðîïàâøåãî
íàïðÿæåíèÿ.

Ïðèìå÷àíèå:
Åñëè áëîêè âûïðÿìëåíèÿ ðàçìåðîì
Í è Ê ïîäêëþ÷åíû ê èíâåðòîðàì, ó
êîòîðûõ àêòèâíà ôóíêöèÿ
êèíåòè÷åñêîãî áóôåðèðîâàíèÿ,
àâòîìàòè÷åñêèé ïåðåçàïóñê äîëæåí
áûòü âêëþ÷åí.
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå

èñïîëíåíèå
Øêàôíîå

èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ìíîãîäâèãàòåëüíûå ïðèâîäà

����� �0�����	��;��!���"��

Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
îáåñïå÷èâàþò ðàáîòó ïðèâîäà â
÷åòûðåõêâàäðàíòíîì ðåæèìå, ò.å.
ïîçâîëÿþò ïèòàòü èíâåðòîðû â
äâèãàòåëüíîì ðåæèìå è
ðåêóïåðèðîâàòü1) èçáûòî÷íóþ
ýíåðãèþ â ñåòü ñî çâåíà
ïîñòîÿííîãî òîêà. Ýòî äîñòèãàåòñÿ
âñòðå÷íî-ïàðàëëåëüíûì
âêëþ÷åíèåì äâóõ íåçàâèñèìûõ
âûïðÿìèòåëüíûõ ìîñòîâ.
Ðåêóïåðàòèâíûé ìîñò
ïîäêëþ÷àåòñÿ ê ñåòè ÷åðåç
ñîãëàñóþùèé àâòîòðàíñôîðìàòîð.
(Âûáîð è çàêàçíûå äàííûå ñì. â
Ãëàâå 3).

Ñîãëàñóþùèé àâòîòðàíñôîðìàòîð
îáåñïå÷èâàåò ñëåäóþùèå
ïðåèìóùåñòâà:

	 ìàêñèìàëüíûé ìîìåíò äâèãàòåëÿ
íà ïîëíîé ñêîðîñòè ïðè
ðåêóïåðàöèè

Ïðè ïåðåõîäå ñ äâèãàòåëüíîãî
ðåæèìà â ðåæèì ðåêóïåðàöèè,
çàäåðæêà âðåìåíè
ñîñòàâëÿåò 15 ìñ.

Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
ìîæíî çàêàçàòü òîëüêî
âñòðàèâàåìîãî èñïîëíåíèÿ, íî íå
êàê øêàô.

Åñëè ñèñòåìà âêëþ÷àåò â ñåáÿ
íåñêîëüêî èíâåðòîðîâ è áëîê
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè, òî
ìîæíî çàêàçàòü ýòó ñèñòåìó óæå
âñòðîåííóþ â øêàô.

Äèàïàçîí ïèòàþùåãî íàïðÿæåíèÿ
îò 380 Â äî 690 Â ÀÑ, 50/60 Ãö.

Áëîêè îò
380 Â ÀÑ 50/60 Ãö äî
480 Â ÀÑ 50/60 Ãö
ìîæíî ïèòàòü îò
200 Â ÀÑ 50/60 Ãö äî
230 Â ÀÑ 50/60 Ãö
ñ òàêèì æå íîìèíàëüíûì òîêîì.
Èõ ìîùíîñòü ïîíèæàåòñÿ
ïðîïîðöèîíàëüíî ïèòàþùåìó
íàïðÿæåíèþ.

Äèàïàçîí ìîùíîñòè îò 7,5 êÂò äî
1500 êÂò äëÿ ðàçìåðîâ Ñ, Å, Í è Ê.

Ìàêñèìàëüíî ìîæíî óñòàíîâèòü
ïàðàëëåëüíî 3 áëîêà
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
ðàçìåðîì Ê. Ñõåìà ñîñòîèò èç
îäíîãî "âåäóùåãî" è ìàêñèìóì
äâóõ "âåäîìûõ" (ñì. Ãëàâó 3). Äëÿ
îáåñïå÷åíèÿ ðàâåíñòâà íàãðóçîê
ñòàâèòñÿ âûðàâíèâàþùèé 2%
äðîññåëü. Íîìèíàëüíûé òîê
äîëæåí áûòü ñíèæåí íà 10%.

Âîçìîæíà 12-ïóëüñíàÿ ñõåìà
âûïðÿìëåíèÿ ïðè ïèòàíèè äâóõ
áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
îò òðåõîáìîòî÷íîãî
òðàíñôîðìàòîðà ñî ñìåùåííûìè
îáìîòêàìè. Äëÿ îáåñïå÷åíèÿ
ðàâåíñòâà íàãðóçîê è îïòèìàëüíîãî
ôóíêöèîíèðîâàíèÿ ñòàâèòñÿ, ïî
ìåíüøåé ìåðå, 2%
âûðàâíèâàþùèé äðîññåëü (íå
îáÿçàòåëåí ïðè èñïîëüçîâàíèè
äâóõýòàæíîãî òðàíñôîðìàòîðà)
òðåáóåòñÿ ïîñòàâèòü íà âõîäå
áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè.

Ïðèìå÷àíèå

12-ïóëüñíàÿ ñõåìà âûïðÿìëåíèÿ ñ
ðàçìåðàìè áëîêîâ Í è Ê ñòðîèòñÿ
ïî ñõåìå âåäóùèé-âåäîìûé.
Íåîáõîäèìû èíòåðôåéñíûå
àäàïòåðû (Çàêàçíîé íîìåð
6SE7090-0XX85-1TA0) è
ñîåäèíèòåëüíûé êàáåëü,
ñì. Ðèñ. 6/16. Äàííûå äëÿ âûáîðà è
çàêàçà ñì. íà ñòð. 3/28.

Ñòàíäàðòíîå
èñïîëíåíèå

	 êëåììû äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
ïèòàþùåãî íàïðÿæåíèÿ ê
ïðÿìîìó ìîñòó

	 êëåììû äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
ïèòàþùåãî íàïðÿæåíèÿ ê
îáðàòíîìó ìîñòó

	 6-ïóëüñíûé âûïðÿìèòåëüíûé
ìîñò äëÿ äâèãàòåëüíîãî ðåæèìà;
6-ïóëüñíûé âûïðÿìèòåëüíûé
ìîñò äëÿ ãåíåðàòîðíîãî ðåæèìà,
âêëþ÷åííûé âñòðå÷íî
ïàðàëëåëüíî; áëîê
ïðåäâàðèòåëüíîãî çàðÿäà, ñ
çàùèòîé îò çàìûêàíèÿ íà çåìëþ

	 ïàíåëü óïðàâëåíèÿ PMU

	 êîðçèíà ýëåêòðîíèêè ñ ïëàòîé
óïðàâëåíèÿ CUR

	 êëåììû øèíû ïîñòîÿííîãî òîêà

1) Ðåæèì ðåêóïåðàöèè äîïóñêàåòñÿ òîëüêî ïðè 92% îò
íîìèíàëüíîãî òîêà DC çâåíà.

Ïðèìå÷àíèå:

Áëîê âûïðÿìëåíèÿ ìîæåò ïèòàòü
íåñêîëüêî èíâåðòîðîâ.
Ñóììàðíûé òîê çâåíà ïîñòîÿííîãî
òîêà íå äîëæåí ïðåâûøàòü
íîìèíàëüíûé òîê áëîêà
âûïðÿìëåíèÿ. Ïðè âûáîðå áëîêà
âûïðÿìëåíèÿ íåîáõîäèìî ó÷åñòü,
÷òî âûïðÿìëåííûå òîêè
èíâåðòîðîâ â ðåæèìå ðåêóïåðàöèè
âû÷èòàþòñÿ èç âûïðÿìëåííûõ
òîêîâ â äâèãàòåëüíîì ðåæèìå.
Íåîáõîäèìî òàêæå îáðàòèòü
âíèìàíèå, ÷òî áëîê âûïðÿìëåíèÿ
äîëæåí îñóùåñòâëÿòü
ïðåäâàðèòåëüíûé çàðÿä
êîíäåíñàòîðà â çâåíå ïîñòîÿííîãî
òîêà.

Ìîæíî âûâåñòè ñëåäóþùåå
ïðàâèëî:

Izkb ee: íîìèíàëüíûé
âûïðÿìëåííûé òîê áëîêà
âûïðÿìëåíèÿ/
ðåêóïåðàöèè

Izkb wr: íîìèíàëüíûé
âûïðÿìëåííûé òîê
èíâåðòîðîâ

I Izkb ee zkb wrb...10 3,
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå
èñïîëíåíèå

Øêàôíîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ìíîãîäâèãàòåëüíûå ïðèâîäà

Áëîê âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
òðåáóåò íàïðÿæåíèå êîðîòêîãî
çàìûêàíèÿ ñåòè íå ìåíåå 5% .
Ýòîãî ìîæíî äîñòè÷ü ñ ïîìîùüþ
4% êîììóòàöèîííîãî äðîññåëÿ èëè
ñîîòâåòñòâóþùåãî
òðàíñôîðìàòîðà. Òàêèì îáðàçîì
áëîê ðàçâÿçûâàåòñÿ ñ ñåòüþ è
ïîìåõè îãðàíè÷èâàþòüñÿ â
ñîîòâåòñòâèè ñ DIN VDE 0160.

Îäíàêî ìàêñèìàëüíîå íàïðÿæåíèå
êîðîòêîãî çàìûêàíèÿ ñåòè íå ìîæåò
áûòü áîëüøå 10%. Íà ïðàêòèêå
ïðèìåíÿþòüñÿ ñëåäóþùèå
ñîîòíîøåíèÿ:

Ïèòàíèå
(òðàíñôîðìàòîð)

äðîññåëü Àâòî
òð-ð

uk � 3 % 4 % 2 %

3 % <uk � 6 % 2 % 2 %

6 % < uk � 8 % áåç 2 %

Ïðèìå÷àíèå äëÿ 12-è ïóëüñíîé
ñõåìû

Äëÿ ýòîé öåëè íåîáõîäèìî
ïðèìåíÿòü 6% òðàíñôîðìàòîð è â
äîïîëíåíèå íåîáõîäèìî
èñïîëüçîâàòü 2% êîììóòàöèîííûé
äðîññåëü. Âíåøíåå ïèòàíèå DC 24Â
íåîáõîäèìî äëÿ ðàáîòû áëîêà
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè.
Ìîùíîñòü âíåøíåãî èñòî÷íèêà
çàâèñèò îò ìîùüíîñòè áëîêà
(ñì. Ãëàâó 3).

Äëÿ ýëåêòðè÷åñêîé èçîëÿöèè áëîêà
îò ïèòàþùåé ñåòè, íà âõîä ñòàâÿò
ãëàâíûé êîíòàêòîð èëè/è
ðàçúåäèíèòåëü.

Áëîê âêëþ÷àåòñÿ è îòêëþ÷àåòñÿ ñ
ïîìîùüþ ãëàâíîãî êîíòàêòîðà
êîòîðûé, â ñëó÷àå àâàðèè ìîæåò òàê
æå çàùèòèòü áëîê
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè.
Íåîáõîäèìî ÷òîáû ãëàâíûé
êîíòàêòîð óïðàâëÿëñÿ îò
âíóòðåííèõ êëåìì áëîêà Õ9: 4, 5..
Åñëè â ðåæèìå ðåêóïåðàöèè
îñíîâíîé êîíòàêòîð îòêëþ÷èòü â
îáõîä âíóòðåííåé ýëåêòðîíèêè
áëîêà, òî ñðàáîòàþò
ïðåäîõðàíèòåëè áëîêà
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè èëè
âûéäóò èç ñòðîÿ òèðèñòîðû (îøèáêà
ïîäêëþ÷åíèÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ).
Íåîáõîäèìî ñòàâèòü óñòðîéñòêî
Áåçîïàñíîãî Îñòàíîâà äëÿ òîãî
÷òîáû óïðàâëÿþùàÿ ýëåêòðîíèêà
ïîëó÷àëà ïðèêàç ÑÒÎÏ ðàíüøå ÷åì
îòêëþ÷àåòñÿ îñíîâíîé êîíòàêòîð.
Óñòðîéñòâî áåçîïàñíîãî îñòàíîâà
îòêëþ÷èò îñíîâíîé êîíòàêòîð ïî
ïðîøåñòâèè âûäåðæêè âðåìåíè.

Ðèñ. 6/18
Ñõåìà áëîêà âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè.
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Øèíà ïîñòîÿííîãî òîêà

Ðàçúåäåíèòåëü

Êëåìû äëÿ âíåøíåãî ïèòàíèÿ DC 24Â

Âõîäíîé ôèëüòð B1/A1

Îñíîâíîé êîíòàêòîð

Êîììóòàéèîííûé äðîññåëü

Ïðåäîõðàíèòåëè

Àâòîòðàíñôîðìàòîð

Ïëàòà óïðàâëåíèÿ áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
íàõîäèòüñÿ â êîðçèíå ýëåêòðîíèêè.
Êîðçèíà òàê æå ìîæåò âìåùàòü äâå
äîïîëíèòåëüíûå ïëàòû
(êîììóíèêàöèîííûå èëè
òåõíîëîãè÷åñêèå). Òàêèì îáðàçîì
áëîê âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
ìîæåò ðåøàòü òåõíîëîãè÷åñêèå
çàäà÷è ñ ïîìîùüþ òåõíîëîãè÷åñêèõ
ïëàò è ñâÿçûâàòüñÿ ñ ÏËÊ ïî
PROFIBUS-DP.

Ôóíêöèè çàìêíóòîãî è
ðàçîìêíóòîãî óïðàâëåíèÿ
ïîëíîñòüþ îáåñïå÷èâàþòüñÿ
ìèêðîïðîöåññîðíîé ñèñòåìîé:

	 Öèêëè÷åñêîå óïðàâëåíèå è
óïðàâëåíèå îïåðàòîðîì ñ PMU

	 áëîê äðàéâåðîâ è êîìàíäíûé
óðîâåíü

	 ðåãóëÿòîðû íàïðÿæåíèÿ è òîêà

	 ôóíêöèè ìîíèòîðèíãà è
îáðàáîòêè âåëè÷èí â ðåàëüíîì
âðåìåíè

	 êëåììíûé áëîê

	 Ñâÿçü ñ ïîìîùüþ
äâóíàïðàâëåííîãî ïîðòà RAM è
èíòåðôåéñà SCom1..

Áîëåå ïîäðîáíî êëåììíûé áëîê
îïèñàí íà ñòð. 6/32.

Áëîê âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
èìååò òî÷íî òàêèå æå ñòàíäàðòíûå
ôóíêöèè êàê è áëîêè âûïðÿìëåíèÿ
ðàçìåðîâ Í è Ê; ñòð. 6/14.

����� �0�����	��;��!���"��
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå

èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ
Íåçàâèñèìûé áëîê âûïðÿìëåíèÿ/
ðåêóïåðàöèè Active Front End AFE
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Ôóíêöèÿ

Îñíîâíûì êîìïîíåíòîì
íåçàâèñèìîãî áëîêà
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
ÿâëÿåòñÿ ïðåîáðàçîâàòåëü
ïîñòîÿííîãî íàïðÿæåíèÿ ñ ïëàòîé
óïðàâëåíèÿ CUSA.
Ïðåîáðàçîâàòåëü ïðåîáðàçóåò
3-ôàçíîå ïåðåìåííîå íàïðÿæåíèå
â ïîñòîÿííîå íàïðÿæåíèå
ðåãóëèðîåìîå ïî âåëè÷èíå.
Íàïðÿæåíèå çâåíà ïîñòîÿííîãî
òîêà îñòàåòñÿ ïðàêòè÷åñêè
íåèçìåííûì íåçàâèñèìî îò
íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ äàæå â
ïðîöåññå ðåêóïåðàöèè.

Íà ñòîðîíå ïåðåìåííîãî òîêà
íàõîäèòüñÿ âûñîêîñêîðîñòíîé
âåêòîðíûé ðåãóëÿòîð
ñèíõðîíèçèðîâàííûé ñ
íàïðàâëåíèåì âåêòîðà ïèòàþùåé
ñåòè è ïîä÷èíÿþùèéñÿ ðåãóëÿòîðó
íàïðÿæåíèÿ çâåíà ïîñòîÿííîãî
òîêà. Ýòîò ðåãóëÿòîð âûäàåò â ñåòü
ïðàêòè÷åñêè ñèíóñîèäàëüíûé òîê,
÷òî ñ ïîìîùüþ ôèëüòðà ïîìîãàåò
ñâåñòè íà íåò ãàðìîíèêè
ãåíåðèðóåìûå ïðåîáðàçîâàòåëåì â
ñåòü.

Âåêòîðíûé ðåãóëÿòîð òàê æå
ïîçâîëÿåò ðåãóëèðîâàòü cos â
ðåçóëüòàòå ÷åãî ïðåîáðàçîâàòåëü
ìîæåò ðàáîòàòü êàê êîìïåíñàòîð
ðåàêòèâíîé ìîùíîñòè.

Ïëàòà VSB (ïëàòà äàò÷èêà
íàïðÿæåíèÿ) ðàáîòàåò êàê äàò÷èê
óãëà ïèòàþùåãî íàïðÿæåíèÿ.

Âíèìàíèå!

AFE èíâåðòîðû, èç-çà îñîáåííîñòåé
ñõåìû ïîäêëþ÷åíèÿ, íå ìîãóò
ôóíêöèîíèðîâàòü àâòîíîìíî. Äëÿ
ïðàâèëüíîé ðàáîòû èì òðåáóþòñÿ
ñëåäóþùèå ñèñòåììíûå
êîìïîíåíòû:

Äëÿ êîìïàêòíîãî èñïîëíåíèÿ

	 Óñòðîéñòâî ïðåäçàðÿäêè
	 Îñíîâíîé êîíòàêòîð
	 AFE-äðîññåëü
	 Ïëàòà äàò÷èêà íàïðÿæåíèÿ VSB

Â öåëÿõ áåçîïàñòíîñòè AFE áëîê
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè äîëæåí
ïîäêëþ÷àòüñÿ ê ñåòè ñ ïîìîùüþ
êîíòàêòîðà. Âíåøíåå ïèòàíèå 24Â
òðåáóåòñÿ âñåãäà äëÿ ïèòàíèÿ ïëàòû
VSB è AFE èíâåðòîðà.

Äëÿ âñòðàèâàåìîãî áëîêà

	 AFE-áëîê ïîäêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ

Ýòîò ìîäóëü âêëþ÷àåò â ñåáÿ Clean
Power ôèëüòð, ñåòåâûå
ïðåäîõðàíèòåëè ñ ðàçúåäåíèòåëåì,
ïèòàíèå 230Â è 24Â, à òàê æå VSB,
áëîê ïðåäçàðÿäêè è êîíòàêòîð.

Òåõíè÷åñêèå
õàðàêòåðèñòèêè

Îïòèìàëüíîå ïèòàíèå è
ðåêóïåðàöèÿ ýíåðãèè

SIMOVERT MASTERDRIVES AFE
îáëàäàåò ñïîñîáíîñòüþ ïåðåäîâàòü
ýíåðãèþ â ñåòü áåç ïîìîùè
àâòîòðàíñôîðìàòîðà. Äàæå â
ãåíåðàòîðíîì ðåæèìå íå âîçíèêàåò
ïîòåðü ýíåðãèè, êàê â ñëó÷àå ñ
òîðìîçíûì ðåçèñòîðîì. Ïåðåõîä îò
äâèãàòåëüíîãî ðåæèìà ê
ãåíåðàòîðíîìó ïðîèñõîäèò ïî÷òè
ìãíîâåííî, çà îäèí ïåðèîä ØÈÌ.
Òî÷íî ðåãóëèðóåìîå íàïðÿæåíèå íà
çâåíå ïîñòîÿííîãî òîêà ãàðàíòèðóåò
êà÷åñòâåííîå ïèòàíèå èíâåðòîðà
íåçàâèñèìî îò íàïðÿæåíèÿ
ïèòàþùåé ñåòè.

Ïî÷òè ïîëíîå îòñóòñòâèå âûñøèõ
ãàðìîíèê áëàãîäàðÿ òåõíîëîãèè
Clean Power.

Ñ ïîìîùüþ SIMOVER
MASTERDRIVES AFE âûñøèå
ãàðìîíèêè è êîìóòàöèîííûå
ïðîâàëû ñíèæåíû äî
íåçíà÷èòåëüíîãî óðîâíÿ.
Ñîâìåñòíàÿ ðàáîòà àêòèâíîé ñåêöèè
(AFE èíâåðòîð) è ïàññèâíîé ñåêöèè
(Clean Power ôèëüòð) äåëàåò òîê è
íàïðÿæåíèå ïîäàâàåìîå â ñåòü
ïðàêòè÷åñêè ñèíóñîèäàëüíûì.
Ñåòåâûå ïîìåõè áîëüøå íå
âîçíèêàþò.

Ìàêñèìàëüíàÿ ðàáîòîñïîñîáíîñòü
äàæå ïðè íåñòàáèëüíîé ïèòàþùåé
ñåòè

Ñ ïîìîùüþ SIMOVERT MASTER-
DRIVES AFE ìîæíî óïðàâëÿòü
ïðèâîäîì íåçàâèñèìî îò ñâîéñòâ
ïèòàþùåé ñåòè, ýòî âîçìîæíî
áëàãîäàðÿ àêòèâíîé çàùèòå îò
ïðîïàäàíèÿ íàïðÿæåíèÿ,
ïåðåíàïðÿæåíèé, êîëåáàíèé
íàïðÿæåíèÿ è ÷àñòîòû ïðè ïîìîùè
AFE âåêòîðíîãî ðåãóëÿòîðà è
áåçèíåðöèîííîé ñèñòåìû
ìîíèòîðèíãà. Clean Power ôèëüòð
îáåñïå÷èâàåò îïòèìàëüíóþ
ïàññèâíóþ çàùèòó îò
êðàòêîâðåìåííûõ ïèêîâ
íàïðÿæåíèÿ.

Åñëè íàïðÿæåíèå âûõîäèò çà
äîïóñòèìûå ïðåäåëû èëè ïîëíîñòüþ
ïðîïàäàåò, ýëåêòðîíèêà íåìåäëåííî
îïîâåùàåò îá ýòîì è AFE îòñîåäèíÿåò
ïðèâîä îò ïèòàíèÿ ïóòåì àêòèâíîãî
âûêëþ÷åíèÿ ïîñëåäíåãî. Â
ðåçóëüòàòå óãðîçà ïåðåãîðàíèÿ
ïðåäîõðàíèòåëåé ïîëíîñòüþ
óñòðàíÿåòñÿ äàæå â ðåæèìå
ðåêóïåðàöèè. Íàïðÿæåíèå
ïåðåäîâàåìîå â ñåòü èìååò âûñîêóþ
÷àñòîòó ØÈÌ è ñèñòåìà óïðàâëåíèÿ
ñïîñîáíà îòðåàãèðîâàòü íà ëþáûå
âîçìóùåíèÿ â òå÷åíèå ìèëëèñåêóíä.
Ïðè ïðîñåäàíèè íàïðÿæåíèÿ íà
îäíîé ôàçå, êîíòðîëëåð
ïåðåðàñïðåäåëÿåò ìîùíîñòü íà
îñòàâøèåñÿ äâå ôàçû è ìîæåò
ïðîäîëæàòü ðàáîòó â òå÷åíèå
íåñêîëüêèõ ñåêóíä.

Äèàïàçîí ìîùíîñòåé

AFE êîìïàêòíîå èñïîëíåíèå AFE âñòðàèâàåìîå èñïîëíåíèå AFE øêàôíîå èñïîëíåíèå

Ìîøíîñòü îò 6,8 êÂò äî 49 êÂò íà 400 Â îò 63 êÂò äî 250 êÂò íà 400 Â
îò 51 êÂò äî 192 êÂò íà 500 Â
îò 70 êÂò äî 245 êÂò íà 690 Â

Ñòàíäàðòíîå øêàôíîå èñïîëíåíèå
37 êÂò äî 1200 êÂò

Äëÿ ñïåöèôè÷íûõ óñëîâèé
1200 êÂò äî 6000 êÂò

Èñïîëíåíèå Êîìïàêòíîå A äî D Âñòðàèâàåìîå E äî G –
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Îïòèìàëüíîå
ïðåîáðàçîâàíèå ýíåðãèè

Ïðåèìóùåñòâîì ìåòîäà AFE
ÿâëÿåòñÿ ïðàêòè÷åñêè ïîëíîå
îòñóòñòâèå âûñøèõ ãàðìîíèê
ïîðòÿùèõ ôîðìó òîêà â ñåòè,
âñëåäñòâèå ÷åãî âõîäíîé òîê
ñíèæàåòñÿ. Âõîäíûå êîìïîíåíòû òàê
æå ìîãóò áûòü âûáðàíû íà áîëåå
íèçêèé òîê. Ýòî îòíîñèòüñÿ ê
òðàíñôîðìàòîòàì, êàáåëÿì,
ïðåäîõðàíèòåëÿì è ò.ï.

Îïòèìàëüíîå
èñïîëüçîâàíèå ïðèâîäà
âñëåäñòâèå
óëó÷øåííîãî êîíòðîëÿ
ñ ïîìîùüþ AFE
òåõíîëîãèè

Òàê êàê íàïðÿæåíèå çâåíà
ïîñòîÿííîãî òîêà ïîääåðæèâàåòñÿ
âíå çàâèñèìîñòè îò íàïðÿæåíèÿ
ïèòàíèÿ, ñòàíîâèòüñÿ âîçìîæíûì
ñíèçèòü íîìèíàëüíûå òîêè
èíâåðòîðîâ è äâèãàòåëåé.

Óíèâåðñàëüíàÿ
êîíôèãóðàöèÿ

Âñëåäñòâèå íå÷óâñòâèòåëüíîñòè
AFE ìåòîäà ê ïèòàþùåìó
íàïðÿæåíèþ è îòñóòñòâèÿ ïîìåõ
ïîñûëàåìûõ â ñåòü, ñòàíîâèòüñÿ
âîçìîæíûì ñòîèòü ýëåêòðîïðèâîä
ïî óíèôèöèðîâàííûì ìåòîäàì, áåç
ó÷åòà ñâîéñòâ ïèòàþùåé ñåòè.

Äèàïàçîí ïèòàþùåãî
íàïðÿæåíèÿ

SIMOVERT MASTER-
DRIVES AFE ìîæåò ïèòàòüñÿ îò 3
ôàçíîé ñåòè íåçàâèñèìî îò
íàëè÷èÿ â íåé íåéòðàëüíîãî
ïðîâîäà.
Äèàïàçîí ïèòàþùåãî íàïðÿæåíèÿ:

3 380 Â –20 % äî
460 Â + 5 %

3 500 Â –20 % äî
575 Â +5 %

3 660 Â –20 % äî
690 Â + 5 %.

Òðåáîâàíèÿ ê
ïèòàþùåé ñåòè

Âåêòîðíûé ðåãóëÿòîð ñ
âûñîêîñêîðîñòíûì äàò÷èêîì
íàïðÿæåíèÿ ïîçâîëÿåò ðàáîòàòü ñ
ñèñòåìàìè ïèòàíèÿ, ñâîéñòâà
êîòîðûõ ìåíÿþòñÿ èëè
òðóäíîîïðåäåëèìû.

Ñëåäîâàòåëüíî ê ñåòè ñ
ïîíèæåííûì íàïðÿæåíèåì
ïðåäúÿâëÿþòñÿ ñëåäóþùèå
òðåáîâàíèÿ:
à) Åñëè íàáëþäàþòñÿ êîðîòêèå

ïðîñåäàíèÿ íàïðÿæåíèÿ, ò.å.
<1 ìèí è íå áîëåå 30%
íîìèíàëüíîãî íàïðÿæåíèÿ,
âîçìîæíà ðàáîòà áåç êàêèõ ëèáî
îãðàíè÷åíèé. Åñëè íàáëþäàþòñÿ
äëèòåëüíûå îòêëîíåíèÿ îò
íîìèíàëà, íåîáõîäèìî
èçìåíèòü êîíôèãóðàöèþ
ñèëîâîé.

á) Â ñëó÷àÿõ ïðîñåäàíèÿ
íàïðÿæåíèÿ íà âðåìÿ îò 20ìñ äî
1 ìèí äî 50% íîìèíàëüíîãî
íàïðÿæåíèÿ, íåîáõîäèìî
èñïîëüçîâàòü çàïàñíîé
èñòî÷íèê ïèòàíèÿ è
ñîîòâåòñòâåííî ó÷åñòü ýòî íà
ýòàïå ïðîåêòèðîâàíèÿ ñèëîâîé
÷àñòè.

â) Ïðåîáðàçîâàòåëü íå
÷óâñòâèòåëåí ê
êðàòêîâðåìåííûì ïðîñåäàíèÿì
íàïðÿæåíèÿ (<20ìñ) äî 50%
íîìèíàëüíîãî íàïðÿæåíèÿ
âêëþ÷èòåëüíî.

ã) Ïðè ïðîñåäàíèè ïèòàþùåãî
íàïðÿæåíèÿ >50% íîìèíàëà,
AFE âûêëþ÷àåòñÿ ñ îøèáêîé
“Íèçêîå íàïðÿæåíèå” è
ðàçìûêàåòñÿ ïèòàþùèé
êîíòàêòîð.

Ñëåäîâàòåëüíî ê ñåòè ñ
ïîâûøåíûì íàïðÿæåíèåì
ïðåäúÿâëÿþòñÿ ñëåäóþùèå
òðåáîâàíèÿ:
à) Ïðåâûøåíèå íàïðÿæåíèÿ íà

50% íîìèíàëà â òå÷åíèå 10ìñ
íå âëèÿåò íà ðàáîòó áëîêà.

á) Ïðîäîëæèòåëüíîå ïîâûøåíèå
íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ:
485Â äëÿ áëîêîâ íà
íàïðÿæåíèå 400Â,
605Â äëÿ áëîêîâ íà
íàïðÿæåíèå 500Â,
725Â äëÿ áëîêîâ íà
íàïðÿæåíèå 690Â.

â) Êîðîòêèå ñêà÷êè íàïðÿæåíèÿ â
20%..30% íîìèíàëà,
äëèòåëüíîñòüþ îò 1ñ äî 1 ìèí
ìîãóò áûòü ïðîèãíîðèðîâàíû, â
çàâèñèìîñòè îò íàãðóçêè
ïðèâîäà. Â ñëó÷àå áëîêîâ íà
690Â ýòà âåëè÷èíà ñîñòàâëÿåò
10%..20% íîìèíàëüíîãî
íàïðÿæåíèÿ.

Clean Power ôèëüòð

Íåñìîòðÿ íà òî, ÷òî Clean Power
ôèëüòð îáû÷íî èñïîëüçóåòñÿ â
áëîêàõ âñòðàèìàåâîãî èñïîëíåíèÿ
(ðàçìåðû îò Å äî G), îí òàê æå
ÿâëÿåòñÿ îïöèåé äëÿ êîìïàêòíîãî
èñïîëíåíèÿ.

Ýòîò ôèëüòð ðåêîìåíäóåòñÿ òàê æå
äëÿ ìàëîìîùüíûõ
òðàíñôîðìàòîðîâ, ò.å. êîãäà
ñîîòíîøåíèå PAFE ê Ðòðàíñ

ñîñòàâëÿåò 1:5 (íàïðèìåð åñëè
PAFE=6.8êÂò, òî ôèëüòð äîëæåí
èñïîëüçîâàòüñÿ ïðè ìîùíîñòè
ïèòàþùåãî òðàíñôîðìàòîðà
<34êÂÀ)

Îñíîâíàÿ ïëàòà
ïîäàâëåíèÿ ïîìåõ

Ýòó ïëàòó ðåêîìåíäóåòñÿ
èñïîëüçîâàòü òîëüêî åñëè ôèëüòð
ýëåêòðîìàãíèòíûõ ïîìåõ íå áûë
âêëþ÷åí â êîíôèãóðàöèþ ñèñòåìû,
ñ öåëüþ ïîäàâëåíèÿ õîòÿ áû
îñíîâíûõ ïîìåõ. Ýòà ïëàòà ìîæåò
èñïîëüçîâàòüñÿ òîëüêî â ñåòÿõ ñ
çàçåìëåííîé íåéòðàëüþ.
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå

èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ
Íåçàâèñèìûé áëîê âûïðÿìëåíèÿ/
ðåêóïåðàöèè Active Front End AFE

Íîìèíàëüíàÿ ìîùíîñòü
è ìîùíîñòü áëîêà
âûïðÿìëåíèÿ/
ðåêóïåðàöèè

Ìîùíîñòü áëîêà
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
îïèñûâàåò ðåàëüíóî âîçìîæíóþ
ìîùíîñòü AFE èíâåðòîðà ïðè
cos = 1 è íîìèíàëüíîì
íàïðÿæåíèè. Äëÿ AFE òàê æå
ñóùåñòâåò ïîíÿòèå “íîìèíàëüíîé
ìîùíîñòè”. Ýòî ÷èñòî ôîðìàëüíûé
òåðìèí ïðèìåíÿåìûé äëÿ
ñðàâíåíèÿ åãî ñ èíâåðòîðàìè ñî
ñòîðîíû äâèãàòåëÿ è âûáîðà
çàïàñíûõ ÷àñòåé. Îñíîâîé ýòîãî
ñëóæèò òî, ÷òî ñèëîâàÿ ÷àñòü AFE
èíâåðòîðîâ ðàçðàáîòàíà èäåíòè÷íî
ñî ñòàíäàðòíûìè èíâåðòîðàìè
ñåðèè SIMOVERT MASTERDRIVES.
Ñëåäîâàòåëüíî íåò íåîáõîäèìîñòè
ñîñòàâëÿòü îòäåëüíûé ñïèñîê
çàïàñíûõ ÷àñòåé îòäåëüíî äëÿ AFE.

Ïðèìåð:

AFE èíâåðòîð ñ ìîùíîñòüþ
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè 6.8 êÂò
èìååò ñåðèéíûé íîìåð
6SE7021-0EA81. Òèïû çàïàñíûõ
÷àñòåé è èõ êîëè÷åñòâî ìîæíî
îïðåäåëèòü ñ ïîìîùüþ
ñòàíäàðòíîãî èíâåðòîðà íà 4 êÂò ñ
ñåðèéíûì íîìåðîì
6SE7021-0TA61.

Ïðèìåðû çàêàçîâ

Ïðèìåð 1:
Áëîê âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè íà
63êÂò, 400Â (âñòðàèâàåìîå
èñïîëíåíèå) ñ èíñòðóêöèåé ïî
ýêñïëóàòàöèè
Ïîçèöèÿ.1
Áëîê ïîäêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ
6SE7131-0EE83-2NA0
Ïîç. 2
AFE èíâåðòîð 6SE7031-0EE80
Ïîç. 3
Èíñòðóêöèÿ ïî ýêñïëóàòàöèè
6SE7080-0CX86-2AA0

Ïðèìåð 2:
AÁëîê âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
íà 6.8êÂò, 400Â (êîìïàêòíîå
èñïîëíåíèå â ìèíèìàëüíîé
êîíôèãóðàöèè) ñ ôèëüòðîì
ýëåêòðîìàãíèòíûõ ïîìåõ.
Ïîç. 1
AFE èíâåðòîð 6SE7021-0EA81
Ïîç. 2
VSB ñ êðåïëåíèåì 6SX7010-0EJ00

Ïîç. 3
AFE äðîññåëü
6SE7021-3ES87-1FG0
Ïîç. 4
Ñîïðîòèâëåíèå ïðåäçàðÿäêè
6SX7010-0AC81 (3 øòóêè)
Ïîç. 5
Ôèëüòð ýëåêòðîìàãíèòíûõ ïîìåõ
6SE7021-0ES87-0FB1
Ðåêîìåíäàöèè äëÿ îñíîâíîãî è
ïðåäçàðÿäíîãî êîíòàêòîðîâ:
3RT1016 ñ íàïðÿæåíèåì
óïðàâëåíèÿ 24Â.

Ïðèìå÷àíèå:

Íåîáõîäèìî ïðåäóñìîòðåòü
âíåøíåå ïèòàíèå 24Â DC.

Ëèíåéíîå íàïðÿæåíèå
èñïîëüçóåìîå â êà÷åñâå áàçîâîãî
äëÿ êîìïàêòíîãî èñïîëíåíèÿ 400Â,
äëÿ âñòðàèâàåìîãî èñïîëíåíèÿ
400Â, 500Â èëè 690Â. Ñèëîâàÿ
÷àñòü çàùèùàåòñÿ îò ïåðåãðóçêè
ôóíêöèåé I2t.

Âñå AFE áëîêè âûïðÿìëåíèÿ/
ðåêóïåðàöèè ðàçðàáîòàíû äëÿ
äëèòåëüíîé ðàáîòû ñ òîêîì IUN.
Åñëè ýòîò òîê ïðîòåêàåò ÷åðåç áëîê
äëèòåëüíîå âðåìÿ (>60ñ), ÷òî
ñîîòâåòñâóåò 100% íà ðèñ. 6/20 è
6/21, òî ïðåîáðàçîâàòåëü äîñòèãàåò
ñâîåé ìàêñèìàëüíî äîïóñòèìîé

ðàáî÷åé òåìïåðàòóðû è ôóíêöèÿ I2t
íå äîïóñòèò ïåðåãðóçêè.

Íîìèíàëüíûå
âåëè÷èíû è
äëèòåëüíàÿ ðàáîòà
AFE èíâåðòîðà

Ðèñ. 6/20
Îïðåäåëåíèå íîìèíàëüíûõ è áàçîâûõ âåëè÷èí.

Ðèñ. 6/21
Äîïîëíåíèå ê ðèñ. 6/20
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ
Íåçàâèñèìûé áëîê âûïðÿìëåíèÿ/
ðåêóïåðàöèè Active Front End AFE

����� �0�����	��;��!���"�� �:� Q�)_-./ :,`a_ �abR �������	�
� � ����������
� �����		�� %� P[N �'�

Ïåðåãðóçî÷íàÿ
ñïîñîáíîñòü AFE
ïðåîáðàçîâàòåëåé

Ñìîòðè “ïåðåãðóçî÷íóþ
ñïîñîáíîñòü ïðåîáðàçîâàòåëåé”
(ñòð. 6/2).

Óñëîâèÿ óñòàíîâêè è
âíåøíèå ôàêòîðû

Ñìîòðè ñòð. 6/3.

AFE èíâåðòîðû íà
áîëüøóþ ìîùíîñòü

AFE èíâåðòîðû ìîãóò äëÿ
óâåëè÷åíèÿ ñóììàðíîé ìîùíîñòè
ïîäêëþ÷àòüñÿ â ïàðàëëåëü. Çà
äåòàëÿìè îáðàùàéòåñü â
áëèæàéøèé îôèñ SIEMENS
(ñì. Ïðèëîæåíèå).
Íàèáîëüøèé áëîê øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ èìååò íîìèíàëüíóþ
ìîùíîñòü
1200êÂò, 690Â.
Íàèáîëüøèé áëîê âñòðàèìàåâîãî
èñïîëíåíèÿ èìååò íîìèíàëüíóþ
ìîùíîñòü
200êÂò, 690Â.
Íàèáîëüøèé áëîê êîìïàêòíîãî
èñïîëíåíèÿ èìååò íîìèíàëüíóþ
ìîùíîñòü
37êÂò, 400Â.

AFE èíâåðòîðû ñ
âîäÿíûì îõëàæäåíèåì

Ñìîòðè ñòðàíèöû ñ 6/4 ïî 6/6.

Ïðèìå÷àíèÿ ê âûáîðó
AFE áëîêà âûïðÿìëåíèÿ/
ðåêóïåðàöèè.

Âûáîð AFE èíâåðòîðà ìîæåò áûòü
ïðîâåäåí ñ ïîìîùüþ ñïåöèàëüíîé
ïðîãðàììû PATH.

Âñëåäñòâèå ñèíóñîèäàëüíîãî,
òî÷íî ðåãóëèðóåìîãî òîêà è
íàïðÿæåíèÿ SIMOVERT
MASTERDRIVES AFE ìîæåò áûòü
äîâîëüíî òî÷íî âûáðàí ñ
èñïîëüçîâàíèåì ñëåäóþùåãî
ñîîòíîøåíèÿ.

PAFE = 1,73 · Uñåòè· IAFE = Pìåõ+
Pïîòåðü

Ìîùüíîñòü ïîòåðü çàâèñèò îò ÊÏÄ
èíâåðòîðîâ è äâèãàòåëÿ.
Ìåõàíè÷åñêàÿ ìîùíîñòü, ò.å.
ïðîèçâåäåíèå ìîìåíòà íà âàëó íà
ñêîðîñòü äâèãàòåëÿ îïðåäåëÿåòñÿ
íàãðóçêîé. Îäíàêî îïðåäåëÿþùåé â
âûáîðå ÿâëÿåòñÿ ìîùíîñòü, à íå
ìîìåíò, êàê ïðè âûáîðå èíâåðòîðîâ
äâèãàòåëåé. Îäèí èëè íåñêîëüêî
èíâåðòîðîâ ìîãóò áûòü
ïîäñîåäåíåíû ê âûõîäó.
Ìàêñèìàëüíàÿ ñóììàðíàÿ
ìîùíîñòü èíâåðòîðîâ
ïîäêëþ÷åííûõ ê âûõîäó íå ìîæåò
ïðåâûøàòü ÷åòûðåõêðàòíóþ
íîìèíàëüíóþ ìîùíîñòü AFE áëîêà.
Ñóììàðíàÿ ìîùíîñòü
ïîòðåáëÿåìàÿ â ñåòè ïîñòîÿííîãî
òîêà íå ìîæåò ïðåâûøàòü
íîìèíàëüíóþ ìîùíîñòü AFE áëîêà.

Ìåòîäû óïðàâëåíèÿ

Ñóùåñòâóåò íåñêîëüêî ìåòîäîâ
óïðàâëåíèÿ èíâåðòîðîì AFE:

	 Ñ ïîìîùüþ ïàíåëè PMU

	 Ñ ïîìîùüþ êîìôîðòíîé ïàíåëè
OP1S

	 Ñ ïîìîùüþ íàáîðà êëåìì íà
ïëàòå óïðàâëåíèÿ

	 Ñ ïîìîùüþ ïîñëåäîâàòåëüíîãî
èíòåðôåéñà.

Ïðè ðàáîòå ñ ñèñòåìîé
àâòîìàòèçàöèè, AFE èíâåðòîð
ìîæåò óïðàâëÿòüñÿ îò
äîïîëíèòåëüíûõ èíòåðôåéñîâ
(òàêèõ êàê PROFIBUS-DP) èëè ñ
ïîìîùüþ òåõíîëîãè÷åñêèõ ïëàò
(Ò100, Ò300).
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå

èñïîëíåíèå
Øêàôíîå

èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ñòàíäàðòíïîå ïðîãðàììíîå
îáåñïå÷åíèåëàòû óïðàâëåíèÿ
ñîäåðæèò ðàçëè÷íûå ðàçîìêíóòûå
è çàìêíóòûå ñòðóêòóðû óïðàâëåíèÿ
äëÿ ðàçëè÷íûõ ïðèìåíåíèé.
Ñðåäè íèõ åñòü:

	 Ðàçîìêíóòàÿ ñèñòåìà ñ
óïðàâëåíèåì ïî U/f
õàðàêòåðèñòèêå äëÿ ïðîñòûõ
ïðèâîäîâ

	 Âåêòîðíîå óïðàâëåíèå äëÿ
ïðèâîäîâ ñ âûñîêîé äèíàìèêîé.

U/f óïðàâëåíèå

U/f óïðàâëåíèå ñ äàò÷èêîì
ñêîðîñòè.

Óïðàâëåíèå ñ âíåøíåé îáðàòíîé
ñâÿçüþ ïî ñêîðîñòè äëÿ îäíîãî
àñèíõðîííîãî äâèãàòåëÿ,
ïðèìåíÿåòñÿ â ñëó÷àÿõ êîãäà
êîìïåíñàöèÿ ñêîëüæåíèÿ íå
îáåñïå÷èâàåò íåîáõîäèìîé
òî÷íîñòè ïîääåðæàíèÿ ñêîðîñòè.
Äàííûå ñ àíàëîãîâîãî äàò÷èêà
ñêîðîñòè ìîãóò áûòü çàâåäåíû
÷åðåç àíàëîãîâûé âõîä, à ñèãíàëû ñ
öèôðîâîãî äàò÷èêà ñ äâóìÿ
äîðîæêàìè çàâîäÿòñÿ íà âõîäû
èìïóëüñíîãî äåêîäåðà.

U/f óïðàâëåíèå äëÿ îáû÷íûõ çàäà÷

Ðàçîìêíóòàÿ ñèñòåìà ñ
êîìïåíñàöèåé ñêîëüæåíèÿ äëÿ
îäíîãî èëè íåñêîëüêèõ äâèãàòåëåé
â ñèñòåìàõ áåç ïîâûøåííûõ
òðåáîâàíèé ê äèíàìèêå, òàêèõ êàê
íàñîñû, âåíòèëÿòîðû, ïðîñòûå
êîíâåéåðíûå ïðèâîäà.

Ðèñ. 6/22
U/f ðåãóëèðîâàíèå ñ îáðàòíîé ñâÿçüþ ïî ñêîðîñòè

Ðèñ. 6/23
U/f ðåãóëèðîâàíèå áåç îáðàòíîé ñâÿçè ïî ñêîðîñòè
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ÿòîð

IR êîìïåíñàöèÿ

Äàò÷èê òîêà

Áëîê
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ðîâ

ïðåîáðàçîâàòåëü
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Iñò

Ðåãóëÿòîð
òîêîîãðàíè-

÷åíèÿ

Ðàáîòàåò ïðè
f > fs

Ðàáîòàåò ïðè f < fs

U/f õàðàêòåðèñòèêà

Êîìïåíñàöèÿ
ñêîëüæåíèÿ êîìïåí-

ñàöèÿ

Äàò÷èê òîêà

Áëîê
äðàéâå-

ðîâ

Ud-ðåãóëÿ

òîð

ïðåîáðàçîâàòåëü

ðåãóëÿòîð ñêîðîñòè

Çàìêíóòàÿ è ðàçîìêíóòàÿ ñòðóêòóðû
âåêòîðíîãî óïðàâëåíèÿ

����K�>�0
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6/22 Siemens DA 65.10 · 2001

Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå
èñïîëíåíèå

Øêàôíîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

U/f ñòðóêòóðà äëÿ òåêñòèëüíîé
ïðîìûøëåííîñòè

×àñòîòíîå óïðàâëåíèå áåç
âîçäåéñòâèÿ íà ÷àñòîòó ñî ñòîðîíû
ôóíêöèé óïðàâëåíèÿ (äèñêðåòà
çàäàíèÿ 0.001 Ãö); ïðèìåíÿåòñÿ äëÿ
îäíî- èëè ìíîãîäâèãàòåëüíîãî
ïðèâîäîâ ñ äâèãàòåëÿìè SIEMOSYN
è èíäóêòîðíûìè äâèãàòåëÿìè ñ
áîëüøîé òî÷íîñòüþ ïîääåðæàíèÿ
ñêîðîñòè, ò.å. äëÿ òåêñòèëüíîé
ïðîìûøëåííîñòè.

Ýòè âèäû U/f óïðàâëåíèÿ âêëþ÷àþò
â ñåáÿ ñëåäóþùèå ôóíêöèè:

	 IxR êîìïåíñàöèÿ,

	 Òîêîîãðàíè÷åíèå
âîçäåéñòâóþùåå êàê íà ÷àñòîòó,
òàê è íà íàïðÿæåíèå

	 Âûáîð ìåæäó õàðàêòåðèñòèêîé ñ
ïîñòîÿííûì ìîìåíòîì è
õàðàêòåðèñòèêîé äëÿ íàñîñîâ è
âåíòèëÿòîðîâ (Ì n2).

Çàùèòíîå äåìïôèðîâàíèå äëÿ
çàùèòû äâèãàòåëÿ îò ýôôåêòà
ðåçîíàíñà è êîìïåíñàöèÿ
ñêîëüæåíèÿ (êðîìå U/f ñòðóêòóðû
äëÿ òåêñòèëüíîé
ïðîìûøëåííîñòè).

Ïðè U/f õàðàêòåðèñòèêå äëÿ
òåêñòèëüíîé ïðîìûøëåííîñòè
òîêîîãðàíè÷åíèå âîçäåéñòâóåò
òîëüêî íà íàïðÿæåíèå ñòàòîðà.

Âåêòîðíîå óïðàâëåíèå
èëè óïðàâëåíèå ñ
îðèåíòàöèåé ïî ïîëþ

Âåêòîðíûå òèïû óïðàâëåíèÿ ìîóò
èñïîëüçîâàòüñÿ òîëüêî äëÿ
àñèíõðîííûõ äâèãàòåëåé è òîëüêî
äëÿ îäíîäâèãàòåëüíûõ ïðèâîäîâ
èëè ìíîãîäâèãàòåëüíûõ ïðèâîäîâ ñ
îáùåé íàãðóçêîé. Ïðè òàêîì âèäå
óïðàâëåíèÿ äîñòèãàþòüñÿ
äèíàìè÷åñêèå õàðàêòåðèñòèêè
áëèçêèå ê äâèãàòåëþ ïîñòîÿííîãî
òîêà. Ýòî äîñòèãàåòñÿ ïóòåì
ðàçäåëüíîãî óïðàâëåíèÿ
ñîñòàâëÿþùèìè òîêà îòâå÷àþùèìè
çà ìîìåíò è çà ïîëå. Òàêèì îáðàçîì
ñòîíîâèòüñÿ âîçìîæíûì òî÷íîå
óïðàâëåíèå ìîìåíòîì.

Ðèñ. 6/24
U/f-ðåãóëèðîâàíèå äëÿ òåêñòèëüíîé ïðîìûøëåííîñòè

Ðèñ. 6/25
×àñòîòíîå óïðàâëåíèå: âåêòîðíîå óïðàâëåíèå áåç äàò÷èêà ñêîðîñòè
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ÝÄÑ ìîäåëü äëÿ
ïðåäóïðàâëåíèÿ

Ðåãóëÿòîð
ñêîðîñòè

Äåéñòâóåò ïðè f > fs

ðåãóëÿòîð

Ud-ðåãó

ëÿòîð

Âåêò.
ïðåîáð

Ìîäåëü äâèãàòåëÿ ñ
ôàçíûìè

ïðåîáðàçîâàíèÿìè

Áëîê

äðàéâå-

ðîâ

Ïðåîáðàçîâàòåëü

Iñòàðò*

äèí.

f < fs

f > fs

fñêîëüæåíèÿ

ðåãóëÿòîð

Uñò

Iq

Id

nâû÷èñëåííàÿ

Çàìêíóòàÿ è ðàçîìêíóòàÿ ñòðóêòóðû
âåêòîðíîãî óïðàâëåíèÿ

����K�>�0

×àñòîòíîå óïðàâëåíèå èëè
âåêòîðíîå óïðàâëåíèå áåç äàò÷èêà
ñêîðîñòè.

Îáû÷íî èñïîëüçóåòñÿ äëÿ
îäíîäâèãàòåëüíûõ ïðèâîäîâ ñ
àñèíõðîííûìè äâèãàòåëÿìè, ïðè

òðåáóåìîì äèàïàçîíå ðåãóëèðî-
âàíèÿ 1:10, ò.å. äëÿ ìíîãèõ
ïðîìûøëåííûõ ïðèìåíåíèé, òàêèõ
êàê ïðåññû è âåíòèëÿòîðû ñ
áîëüøîé ïîòðåáëÿåìîé
ìîùíîñòüþ,

à òàêæå òðàíñïîðòíûõ, ïîäúåìíûõ
ìåõàíèçìîâ è öåíòðèôóã.
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Siemens DA 65.10 · 2001 6/23

Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå

èñïîëíåíèå
Øêàôíîå

èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Âåêòîðíîå óïðàâëåíèå ñêîðîñòüþ ñ
äàò÷èêîì ñêîðîñòè

Ïðèìåíÿåòñÿ äëÿ
îäíîäâèãàòåëüíûõ àñèíõðîííûõ
ïðèâîäîâ ñ ïîâûøåííûìè
òðåáîâàíèÿìè ê äèíàìèêå äàæå íà
íèçêèõ ñêîðîñòÿõ, ïëþñ âûñîêàÿ
òî÷íîñòü óïðàâëåíèÿ, ò.å. äëÿ
ïîäúåìíûõ ìåõàíèçìîâ, ïðèâîäîâ
êðàíîâ ñ òî÷íûì
ïîçèöèîíèðîâàíèåì, è ò.ï.

Äëÿ ýòîãî òèïà óïðàâëåíèÿ
íåîáõîäèì èìïóëüñíûé äàò÷èê
ñêîðîñòè, íàïðèìåð
èíêðåìåíòàëüíûé äàò÷èê ñ
1024-ìÿ èìïóëüñàìè íà îáîðîò.
Òàõîãåíåðàòîð ïîñòîÿííîãî òîêà â
ýòîì ñëó÷àå íå ïîäõîäèò ïî
òðåáîâàíèÿì òî÷íîñòè.

Ðèñ. 6/26
Ñòðóêòóðà çàìêíóòàÿ ïî ðåàëüíîé ñêîðîñòè: âåêòîðíîå óïðàâëåíèå ñ äàò÷èêîì ñêîðîñòè.
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ÝÄÑ ìîäåëü äëÿ
ïðåäóïðàâëåíèÿ

Ðåãóëÿòîð
ñêîðîñòè

Ðàáîòàåò ïðè f > fs

ðåãóëÿòîð

Ud-ðåãó

ëÿòîð

Âåêò.
ïðåîáð

Ìîäåëü äâèãàòåëÿ ñ
ôàçíûìè

ïðåîáðàçîâàíèÿìè

Áëîê
äðàéâå

ðîâ

Ïðåîáðàçîâàòåëü

äèí

fñêîëüæåíèÿ

ðåãóëÿòîð

Iq

Id

Çàìêíóòàÿ è ðàçîìêíóòàÿ ñòðóêòóðû
âåêòîðíîãî óïðàâëåíèÿ

Âåêòîðíîå óïðàâëåíèå ìîìåíòîì ñ
äàò÷èêîì ñêîðîñòè.

Äëÿ îäíîäâèãàòåëüíûõ
àñèíõðîííûõ ïðèâîäîâ ñ
ïîâûøåííûìè òðåáîâàíèÿìè ê
äèíàìèêå, â ñëó÷àå åñëè
íåîáõîäèìî ïîääåðæèâàòü
ïîñòîÿííûé ìîìåíò íà âàëó
äâèãàòåëÿ, íàïðèìåð ïðèâîäà
ìîòàëîê, ñèñòåìà ïðèâîäîâ
âåäóùèé-âåäîìûé, ñèñòåìû
ïåãóëèðîâàíèÿ íàòÿæåíèÿ.

Êàê è äëÿ ñòðóêòóðû ñ
ðåãóëèðîâàíèåì ñêîðîñòè çäåñü
íåîáõîäèì èìïóëüñíûé äàò÷èê,
îáû÷íî èíêðåìåíòàëüíûé äàò÷èê
1024 ìåòêè èëè áîëüøå.
Òàõîãåíåðàòîð íå ïîäõîäèò ïî
òî÷íîñòè èçìåðåíèé.

Óïðàâëåíèå áåç òàõîìåòðà è ñ íèì

Î÷åíü ÷àñòî âîçíèêàåò îäèí âîïðîñ,
íóæåí ëè â äàííîì ñëó÷àå äàò÷èê
ñêîðîñòè èëè íåò? Çäåñü
ïðèâîäÿòñÿ ñîâåòû êîòîðûå ìîãóò
ïîìî÷ü ñ âûáîðîì:

Äàò÷èê ñêîðîñòè íåîáõîäèì åñëè

	 íåîáõîäèìà íàèâûñøàÿ òî÷íîñòü
ðåãóëèðîâàíèÿ ñêîðîñòè,

	 íåîáõîäèìî óäîâëåòâîðèòü
ïîâûøåííûì òðåáîâàíèÿì ê
äèíàìèêå,

	 òðåáóåòñÿ óïðàâëåíèå ìîìåíòîì â
äèàïàçîíå >1:10

	 òðåáóåòñÿ òî÷íîå óïðàâëåíèå
ìîìåíòîì ïðè ñêîðîñòè ìåíüøå
10% îí íîìèíàëüíîé ñêîðîñòè
äâèãàòåëÿ.
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6/24 Siemens DA 65.10 · 2001

Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå
èñïîëíåíèå

Øêàôíîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ìàêñèìàëüíûå âûõîäíûå ÷àñòîòû
óêàçàíû â òàáëèöå. Íîìèíàëüíàÿ
÷àñòîòà äâèãàòåëÿ äîëæíà áûòü íå
ìåíüøå 8 Ãö. Òàêèì îáðàçîì ìîãóò
èñïîëüçîâàòüñÿ ñëåäóþùèå
äâèãàòåëè:

	 Ñòàíäàðòíûå äâèãàòåëè íà 50Ãö è
60Ãö, à òàê æå

– ñ òàê íàçûâàåìîé
“õàðàêòåðèñòèêîé 87Ãö”
(ïåðåêëþ÷åíèå îáìîòîê ñî
çâåçäû íà òðåóãîëüíèê)

– ñ òàê íàçûâàåìîé
“õàðàêòåðèñòèêîé 29Ãö”

(ïåðåêëþ÷åíèå îáìîòîê ñ
òðåóãîëüíèêà íà çâåçäó)

	 Äâèãàòåëè 1PH7/1PL6

	 SIMOSYN äâèãàòåëè 1FU è
èíäóêòîðíûå äâèãàòåëè 1FP.

1) Ýòè âåëè÷èíû ðàñ÷èòàíû áåç òàõîìåòðà. Åñëè
èñïîëüçóåòñÿ òàõîìåòð, òî âåëè÷èíû áåðóòüñÿ èç
êîëîíêè “óïðàâëåíèå ñêîðîñòüþ” äëÿ ñòàòè÷åñêîãî ðåæèìà.
Ïðè èñïîëüçîâàíèè àíàëîãîâî òàõîìåòðà ó÷èòûâàåòñÿ òàê
æå è åãî òî÷íîñòü.

2) ÷àñòîòû ñêîëüæåíèÿ äëÿ ñòàíäàðòíûõ äâèãàòåëåé:
6 % äëÿ 1 êÂò, 3 % äëÿ 10 êÂò, 2 % äëÿ 30 êÂò,
1 % äëÿ 100 êÂò, 0,5 % äëÿ > 500 êÂò.
Òàêèì îáðàçîì äëÿ äâèãàòåëåé íà ìîùüíîñòü 30êÂò è âûøå,
òî÷íîñòü ïîääåðæàíèÿ ñêîðîñòè � 0,3 %.

3) Ýòè âåëè÷èíû ðàñ÷èòàíû ïðè èñïîëüçîâàíèè äàò÷èêà ñ
1024-ÿ ìåòêàìè íà îáîðîò

4) Ýòè âåëè÷èíû ðàñ÷èòàíû â òå÷åíèå âðåìåíè ïîðÿäêà 10 ñ.

Ïèòàþùåå
íàïðÿæåíèå

Âûõîäíàÿ
ìîùíîñòü

Ìàêñèìàëüíàÿ
âûõîäíàÿ ÷àñòîòà
ïðåîáðàçîâàòåëÿ

Ìàêñèìàëüíàÿ
âûõîäíàÿ ÷àñòîòà
ïðåîáðàçîâàòåëÿ ïðè
ïîñòîÿííîì ïîòîêå

Ìàêñèìàëüíàÿ
âûõîäíàÿ ÷àñòîòà
ïðåîáðàçîâàòåëÿ â îáëàñòè
îñëàáëåíèÿ ïîëÿ

Ìàêñèìàëüíàÿ
âûõîäíàÿ ÷àñòîòà
ïðåîáðàçîâàòåëÿ ïðè
ïîñòîÿííîì ïîòîêå

Ìàêñèìàëüíàÿ
âûõîäíàÿ ÷àñòîòà
ïðåîáðàçîâàòåëÿ â îáëàñòè
îñëàáëåíèÿ ïîëÿ

U/f-òåêñòèëü U/f-õàðàêòåðèñòèêà U/f-õàðàêòåðèñòèêà Âåêòîðíîå óïðàâëåíèå Âåêòîðíîå óïðàâëåíèå

3 AC îò 200 äî 230 Â îò 2,2 äî 22 êÂò 500 Ãö 300 Ãö èëè. 5 · fí. äâèã

3 AC îò 380 äî 480 Â îò 2,2 äî 200 êÂò
îò 250 äî 1300 êÂò

500 Ãö
300 Ãö 200 Ãö 300 Ãö

èëè. 5 · fí. äâèã

200 Ãö
300 Ãö èëè. 5 · fí. äâèã

250 Ãö èëè. 5 · fí. äâèã

3 AC îò 500 äî 600 Â îò 2,2 äî 11 êÂò
îò 18,5 äî 160 êÂò

îò 200 äî 1700 êÂò

500 Ãö
300 Ãö
300 Ãö

300 Ãö èëè. 5 · fí. äâèã

300 Ãö èëè. 5 · fí. äâèã

250 Ãö èëè. 5 · fí. äâèã

3 AC îò 660 äî 690 Â îò 55 äî 200 êÂò
îò 250 äî 2300 êÂò

300 Ãö
300 Ãö

300 Ãö èëè. 5 · fí. äâèã

250 Ãö èëè. 5 · fí. äâèã

Òî÷íîñòè ïîääåðæàíèÿ ñêîðîñòè è ìîìåíòà

Ðåæèì óïðàâëåíèÿ U/f-õàðàêòåðèñòèêà U/f-òåêñòèëü Óïðàâëåíèå ÷àñòîòîé Óïðàâëåíèå ñêîðîñòüþ Óïðàâëåíèå ìîìåíòîì

Òî÷íîñòü öèôðîâîãî çàäàíèÿ 0,001 Ãö, 31 áèò + çíàê 0,1 %, 15 áèò + çíàê

Òî÷íîñòü àíàëîãîâîãî çàäàíèÿ fmax/2048

Âíóòðåííÿÿ òî÷íîñòü îáðàáîòêè ÷àñòîòû 0,001 Ãö, 31 áèò + çíàê

Òî÷íîñòü ïî ÷àñòîòå 0,001 Ãö

Òî÷íîñòü ïî ñêîðîñòè 4)
ïðè n > 10 %
ïðè n < 5 %
ïðè îñëàáëåíèè ïîòîêà

0,2 · fñêîëüæåíèÿ1)
fñêîëüæåíèÿ

1)
0,1 · fñêîëüæåíèÿ

2)
fñêîëüæåíèÿ

fmax/fí · fñêîëüæåíèÿ/10

0,0005 %3)
0,001 %3)
0,001 %3)

Ïîñòîÿííàÿ âðåìåíè êîíòóðà ðåãóëèðîâàíèÿ
ñêîðîñòè

25 ìñ äëÿ n > 2 % 20 ìñ

Ñòàáèëüíîñòü ïîääåðæàíèÿ ÷àñòîòû 0,005 %

Ëèíåéíîñòü ìîìåíòà < 1 %

Òî÷íîñòü ïîääåðæàíèÿ ìîìåíòà
ïðè ïîñòîÿííîì ïîòîêå
ïðè îñëàáëåíèè ïîòîêà

< 2,5 % äëÿ n > 5 %
< 5 %

< 2,5 % äëÿ n > 1 %
< 5 %

< 2,5 % äëÿ n > 1 %
< 5 %

Ïîñòîÿííàÿ âðåìåíè êîíòóðà ðåãóëèðîâàíèÿ
ìîìåíòà

ïðèìåðíî 5 ìñ äëÿ n > 10 % ïðèìåðíî 5 ìñ ïðèìåðíî 5 ìñ

Ïóëüñàöèè ìîìåíòà < 2 % < 2 % < 2 %

Ïðèìå÷àíèå:
Ïðîöåíòû óêàçàíû îòíîñèòåëüíî
íîìèíàëüíîé ñêîðîñòè èëè
íîìèíàëüíîãî ìîìåíòà
ñîîòâåòñòâóþùåãî äâèãàòåëÿ.

Çàìêíóòàÿ è ðàçîìêíóòàÿ ñòðóêòóðû
âåêòîðíîãî óïðàâëåíèÿ

'����<	���� !�����	��
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå

èñïîëíåíèå
Øêàôíîå

èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Â ñòàíäàðòíóþ ïðîøèâêó ïëàòû
óïðàâëåíèÿ âêëþ÷åíû ñëåäóþùèå
ôóíêöèè:

Íàáîðû ïàðàìåòðîâ
BICO (ñòàíäàðòíàÿ è
ðåçåðâíàÿ íàñòðîéêè)

Ëîãè÷åñêè îáúåäèíÿþò ôóíêöèè
óïðàâëåíèÿ (ôóíêöèè óïðàâëåíèÿ è
çàäàíèÿ âåëè÷èí). Äðóãèìè
ñëîâàìè îíè ïîçâîëÿþò
ïåðåêëþ÷àòüñÿ, íàïðèìåð ìåæäó
ðó÷íûì è àâòîìàòè÷åñêèì
óïðàâëåíèåì, ìåæäó ðàçëè÷íûìè
èñòî÷íèêàìè çàäàíèÿ ðàáî÷åé
òî÷êè (ïàíåëü óïðàâëåíèÿ,
ôèêñèðîâàííûå ðàáî÷èå òî÷êè,
êëåììíûé ðàçúåì).

Ââîä çàäàíèÿ

Ìîæíî èñïîëüçîâàòü ñóììó
îñíîâíîãî è äîïîëíèòåëüíûõ
çàäàíèé. Çàäàíèå ìîæåò áûòü êàê
âíóòðåííèì òàê è âíåøíèì.
Âíóòðåííèìè ìîãóò ñëóæèòü
ôèêñèðîâàííûå íàñòðîéêè,
ìîòîðïîòåíöèîìåòð èëè çàäàíèå
ðûâêà, âíåøíèìè ñëóæàò
àíàëîãîâûé âõîä,
ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ èëè
äîïîëíèòåëüíàÿ ïëàòà.
Âíóòðåííèéå èñòî÷íèêè ìîãóò
ïåðåêëþ÷àòüñÿ ìåæäó ñîáîé ñ
ïîìîùüþ êîìàíä óïðàâëåíèÿ ñ
ëþáîãî èíòåðôåéñà.

Íàáîðû
ôóíêöèîíàëüíûõ
ïàðàìåòðîâ FDS
(íàáîðû çàäàíèé SDS)

Ôóíêöèè óïðàâëåíèÿ âêëþ÷àþò â
ñåáÿ 4 ðàçëè÷íûõ íàñòðîéêè
êàíàëîâ çàäàíèÿ êîòîðûå ìîãóò
ïåðåêëþ÷àòüñÿ ìåæäó ñîáîé. Ýòè
íàáîðû âêëþ÷àþò â ñåáÿ, íàïðèìåð,
4 ôèêñèðîâàííûå òî÷êè, ôèëüòð
ðåçîíàíñíûõ ÷àñòîò, îãðàíè÷èòåëè
ìèí. è ìàêñ. çàí÷åíèé, íàñòðîéêè
çàäàò÷èêà èíòåíñèâíîñòè. Ýòî
ïîçâîëÿåò àäàïòèðîâàòü ôóíêöèè
óïðàâëåíèÿ ê ðàçëè÷íûì
òåõíè÷åñêèì òðåáîâàíèÿì. Ê
ïðèìåðó çàäàò÷èê èíòåíèñèâíîñòè
ïîçâîëÿåò çàäàâàòü îòäåëüíî
ñêîðîñòè ðåçãîíà è òîðìîæåíèÿ,
íà÷àëüíóþ è êîíå÷íóþ
S-îáðàçíîñòü.

Òåõíîëîãè÷åñêèé
êîíòðîëëåð

Ò.å. äëÿ ðåãóëèðîâàíèÿ äàâëåíèÿ,
âûõîäíîé ìîùíîñòè è ò.ä.

Íàáîð äàííûõ
äâèãàòåëÿ (MDS)

Ýòà ôóíêöèÿ âêëþ÷àåò â ñåáÿ 4
íàáîðà äàííûõ äâèãàòåëÿ, òàêèì
îáðàçîì ïàðàìåòðû óïðàâëåíèÿ
äëÿ ðàçîìêíóòûõ è çàìêíóòûõ
ñòðóêòóð ìîãóò áûòü ñîõðàíåíû è
âîñòàíîâëåíû ïðè ïîäêëþ÷åíèè
ñîîòâåòñòâóþùåãî äâèãàòåëÿ. Äî
÷åòûðåõ ðàçëè÷íûõ äâèãàòåëåé
ìîãóò óïðàâëÿòüñÿ îò
ïðåîáðàçîâàòåëÿ, äàæå ñ
ðàçëè÷íûìè òèïàìè óïðàâëåíèÿ.
Êîãäà ñîñòîÿíèå ïðåîáðàçîâàòåëÿ
ìåíÿåòñÿ íà “Ãîòîâíîñòü”, çíà÷èò
âñå ïàðàìåòðû óïðàâëåíèÿ
àäàïòèðîâàíû ê íîâîìó äâèãàòåëþ.

Èäåíòèôèêàöèÿ
äâèãàòåëÿ.

Ïàðàìåòðû ðàçîìêíóòûõ è
çàìêíóòûõ ñèñòåì íàñòðàèâàþòñÿ
ïî âðåìÿ ïàðàìåòðèçàöèè
ïðåîáðàçîâàòåëÿ è äâèãàòåëÿ.
Âñëåä çà ýòèì ïðîèñõîäèò
èçìåðåíèå áåç íàãðóçêè
îïòèìèçèðóåò ïàðàìåòðû íà îñíîâå
èçìåðåííûõ äàííûõ. Ýòà ôóíêöèÿ
ïîçâîëÿåò íàñòðîèòü
ïðåîáðàçîâàòåëü áûñòðî è áåç
ïðîáëåì.

Ud max ðåãóëÿòîð

Ýòîò ðåãóëÿòîð èçìåíÿåò ÷àñòîòó
ïðåîáðàçîâàòåëÿ åñëè íàïðÿæåíèå
íà çâåíå ïîñòîÿííîãî òîêà ñëèøêîì
âåëèêî. Òàêèì îáðàçîì åñëè âðåìÿ
îñòàíîâêè äâèãàòåëÿ çàäàíî
ñëèøêîì ìàëåíüêèì,
ïðåîáðàçîâàòåëü íå âûñâåòèò
îøèáêà, à ïðîñòî óâåëè÷èò âðåìÿ
îñòàíîâêè äî áåçîïàñòíîé
âåëè÷èíû.

Àâòîìàòè÷åñêèé
ïåðåçàïóñê (WEA)

Âêëþ÷àåò ïðåîáðàçîâàòåëü ïîñëå
âîçâðàùåíèÿ ïèòàíèÿ íà ñèëîâûå
öåïè, åñëè ïåðåä ýòèì ïèòàíèå
íåîæèäàííî ïðîïàëî. Îãðàíè÷åíèé
ïî âðåìåíè íåò.

Êèíåòè÷åñêîå
áóôôåðèðîâàíèå (KIP)

Êîìïåíñèðóåò ïðîñàäêó
íàïðÿæåíèÿ â çâåíå ïîñòîÿííîãî
òîêà äî òåõ ïîð ïîêà õâàòàåò
çàïàñåííîé êèíåòè÷åñêîé ýíåðãèè
äâèãàòåëÿ.

Ïåðçàïóñê íà õîäó

Ïîçâîëÿåò SIMOVERT MASTERDRI-
VES Vector Control ïîäêëþ÷àòü ê
âðàùàþùåìóñÿ äâèãàòåëþ.

Òîðìîæåíèå
ïîñòîÿííûì òîêîì

Ïîçâîëÿåò èíîãäà òîðìîçèòü
äâèãàòåëü áåç èñïîëüçîâàíèÿ
òîðìîçíîãî ðåçèñòîðà è áëîêà
ðåêóïåðàöèè. Íà÷àëî òîðìîæåíèÿ
ìîæåò áûòü çàäàíî â ëþáîì ìåñòå
òîðìîçíîé õàðàêòåðèñòèêè
çàäàò÷èêà èíòåíñèâíîñòè.

Ñèíõðîíèçàöèÿ
ïðåîáðàçîâàòåëü
-ïðåîáðàçîâàòåëü

Ïîçâîëÿåò ïåðåêëþ÷àòü äâèãàòåëü
èëè ãðóïïó äâèãàòåëåé ñ îäíîãî
ïðåîáðàçîâàòåëÿ íà äðóãîé.
Ïåðåêðûòèå îñóùåñòâëÿåòñÿ ñ
ïîìîùüþ äðîññåëÿ. Äëÿ ýòîé öåëè
òàê æå íåîáõîäèìî èñïîëüçîâàòü
ïëàòó TSY.

Ïîäêëþ÷åíèå äàò÷èêà
òåìïåðàòóðû
äâèãàòåëÿ

Äàò÷èê KTY84 äëÿ ïðåäóïðåæäåíèé
è îòêëþ÷åíèé èëè òåðìèñòîð äëÿ
ïðåäóïðåæäåíèé è îòêëþ÷åíèé.

Òàêòîâûé ãåíåðàòîð

Ñ òðåóãîëüíîé ôîðìîé èìïóëüñà,
ðåãóëèðóåìûì øàãîì è
ñèíõðîíèçèðîâàííûìè âõîäîì ì
âûõîäîì äëÿ îòêàòíûõ ìåõàíèçìîâ
â òåêñòèëüíîé ïðîìûøëåííîñòè.

Óïðàâëåíèå òîðìîçîì

Ïîçâîëÿåò óïðàâëÿòü âñòðîåííûì â
äâèãàòåëü òîðìîçîì, èëè âíåøíèì
òîðìîçîì. Ìîæíî çàäàâàòü òàêèå
ïàðàìåòðû êàê ïîðîãîâûå
çíà÷åíèÿ, çàäåðæêè íà âêëþ÷åíèå è
îòêëþ÷åíèå òîðìîçà.

Çàìêíóòàÿ è ðàçîìêíóòàÿ ñòðóêòóðû
âåêòîðíîãî óïðàâëåíèÿ
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Ñ ïîìîùüþ áëîêà SIMOVERT MAS-
TERDRIVES Vector Control ìîæíî
èñïîëüçîâàòü èìïóëüñíûé äàò÷èê
áåç êàêèõ-ëèáî äîïîëíèòåëüíûõ
ïëàò. Äëÿ ýòîãî íà CUVC
ñóùåñòâóåò ñïåöèàëüíûé
êëåììíûé ðàçúåì (ñì. òàê æå
ïàðàãðàô “óïðàâëÿþùèå è ñèëîâûå
êëåìû” ñòð. 6/28).

Êëåììà

X103:23 Îïîðíûé ïîòåíöèàë äëÿ
èìïóëüñíîãî äàò÷èêà

X103:24 Äîðîæêà A

X103:25 Äîðîæêà B

X103:26 Íóëåâàÿ äîðîæêà (â íàñòîÿùåå
âðåìÿ íå îáðàáàòûâàåòñÿ)

X103:27 Âõîä äëÿ êîíòðîëÿ äàò÷èêà

X103:28 +15 Â/190 ìÀ, ïèòàíèå
èìïóëüñíîãî äàò÷èêà

Èìïóëüñíûé äàò÷èê äîëæåí
îáëàäàòü ñëåäóþùèìè
õàðàêòåðèñòèêàìè:

	 HTL äàò÷èê ñ äâóìÿ äîðîæêàìè
ñìåùåííûìè íà 90

	 íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ
U = 11 Â äî 30 Â

	 âîçìîæíî íàëè÷èå íóëåâîé è
êîíòðîëüíîé äîðîæêè

	 HTL óðîâåíü:
H 8 Â, L � 3 Â

	 âõîäíîé òîê:
ïðèáëèçèòåëüíî 3,5 ìÀ ïðè 15 Â

	 ðàçðåøàþùàÿ ñïîñîáíîñòü: îò 60
äî 10000 èìïóëüñîâ íà îáîðîò

	 ìàêñèìàëüíàÿ ÷àñòîòà èìïóëüñîâ:
fmax = 400 êÃö

Âõîäû ïëàòû óïðàâëåíèÿ èìåþò
ïèòàíè 15Â äëÿ äàò÷èêà è
íåãðóçî÷íóþ ñïîñîáíîñòü 190ìÀ.

Åñëè èñïîëüçóåòñÿ äàò÷èê ñ
ïëàâàþùèì ïîòåíöèàëîì èëè
èíâåðòèðîâàííîé ñèãíàëüíîé
äîðîæêîé ïðè äëèíå êàáåëÿ áîëüøå
150ì íåîáõîäèìî èñïîëüçîâàòü
äîïîëíèòåëüíóþ ïëàòó DTI (ñìîòðè
“äîïîëíèòåëüíûå ýëåêòðîííûå
îïöèè”, ñòð 6/73). Ýòà ïëàòà òàê æå
íåîáõîäèìà åñëè èñïîëüçóåòñÿ
äàò÷èê ñ óðîâíåì TTL 5 Â.
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå
èñïîëíåíèå

Øêàôíîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ
Çàìêíóòàÿ è ðàçîìêíóòàÿ ñòðóêòóðû
âåêòîðíîãî óïðàâëåíèÿ
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Ôóíêöèÿ “Áåçîïàñíûé ÑÒÎÏ” äëÿ
SIMOVERT MASTERDRIVES ýòî
îáåñïå÷åíèå “îòñóòñòâèÿ
íåîæèäàííûõ âêëþ÷åíèé” â
ñîîòâåòñòâèè ñ EN60 204-1
ïàðàãðàô 5.4. Âìåñòå ñî âíåøíèìè
öåïÿìè ôóíêöèÿ “Áåçîïàñíûé
ÑÒÎÏ” äëÿ SIMOVERT
MASTERDRIVE áûëà
ñåðòèôèöèðîâàíà
ïðîôåññèîíàëüíîé àññîöèàöèåé â
ñîîòâåòñòâèè ñ EN 954-1 Êàòåãîðèÿ
Áåçîïàñòíîñòè 3. Áëàãîäàðÿ ýòîé
ôóíêöèè ìîæíî îáîéòèñü áåç
êîíòàêòîðà íà ñòîðîíå äâèãàòåëÿ.

Ôóíêöèÿ “áåçîïàñòíûé ÑÒÎÏ” íå
ïîçâîëÿåò íåîæèäàííî ïóñòèòüñÿ
äâèãàòåëþ èç ñîñòîÿíèÿ ïîêîÿ.
Ôóíêöèÿ “áåçîïàñòíûé ÑÒÎÏ”
âêëþ÷àåòñÿ òîëüêî êîãäà äâèãàòåëü
ñòîèò, ïîòîìó ÷òî èíà÷å
ïðåîáðàçîâàòåëü òåðÿåò
âîçìîæíîñòü òîðìîæåíèÿ
äâèãàòåëÿ.

Ôóíêöèÿ “áåçîïàñòíûé ÑÒÎÏ”
èíòåãðèðîâàíà â êîìïàêòíûå
èíâåðòîðû íà 510Â äî 650Â è
675Â äî 810Â, à òàê æå äîñòóïíà äëÿ
âñòðàèâàåìûõ áëîêîâ
(ïðåîáðàçîâàòåëåé è èíâåðòîðîâ)
êàê îïöèÿ Ê80.

Ñïîñîá
ôóíêöèîíèðîâàíèÿ

Èñïîëíèòåëüíîå ðåëå ïèòàåòñÿ
÷åðåç êîíòàêò S1 è èñïîëüçóåò ñâîé
NO êîíòàêò äëÿ áëîêèðîâêè

ïèòàíèÿ îïòîïàð è òåì ñàìûì
çàïðåòà óïðàâëÿþùèõ èìïóëüñîâ
íà ñèëîâûå êëþ÷è.

NC êîíòàêò (êîíòðîëüíûé êîíòàêò)
èñïîëüçóåòñÿ äëÿ èíôîðìèðîâàíèÿ
âíåøíåé ñèñòåìû êïðàâëåíèÿ î
ñîñòîÿíèè èñïîëíèòåëüíîãî ðåëå.
Êîíòðîëüíûé êîíòàêò íåîáõîäèìî
èñïîëüçîâàòü âñåãäà, íàïðèìåð êàê
íà ðèñ. 6/28 äëÿ íåïîñðåäñòâåííîãî
óïðàâëåíèÿ âòîðè÷íîé
îòêëþ÷àþùåé öåïüþ. Åñëè NO
êîíòàêò èñïîëíèòåëüíîãî ðåëå
ïðèâàðèëñÿ, òî êîíòðîëüíûé
êîíòàêò îòêëþ÷èò êîíòàêòîð Ê2.

Ðèñ. 6/27
Îñíîâíûå öåïè ôóíêöèè “Áåçîïàñòíûé ÑÒÎÏ”
(íàçíà÷åíèå êëåìì ïðèìåíèòåëüíî ê îïöèè Ê80 äëÿ âñòðàèâàåìîãî èñïîëíåíèÿ)
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� Îïòîïàòà èëè îïòè÷åñêèé êàáåëü

DE DI - öèôðîâîé âõîä

S1 Êîíòàêò äëÿ ïèòàíèÿ
èïîëíèòåëüíîãî ðåëå

K1 Èñïîëíèòåëüíîå ðåëå

Â ïðîãðàììíîì îáåñïå÷åíèè ïëàòû
óïðàâëåíèÿ ïðåäóñìîòðåíû áëîêè
êîòîðûå ìîãóò áûòü çà
ïðîãðàììèðîâàíû ïîëüçîâàòåëåì ñ
ïîìîùüþ BICO ñèñòåìû. Òàêèì
îáðàçîì óâåëè÷èâàåòñÿ
àäàïòèâíîñòü ïðåîáðàçîâàòåëÿ ê
òðåáîâàíèÿì ïîëüçîâàòåëÿ.

Èíôîðìàöèÿ ìåæäó áëîêàìè
ïåðåäàåòñÿ ñ ïîìîùüþ êîííåêòîðîâ
êîòîðûå ôóíêöèîíèðóþò òî÷íî òàê
æå êàê è â êàíàëå îñíîâíîãî
çàäàíèÿ íà ñêîðîñòü, èëè
áèíåêòîðû, ïî ñóòè ÿâëÿþùèåñÿ
òåìè æå êîííåêòîðàìè, íî äëÿ
ïåðåäà÷è ëîãè÷åñêèõ ñèãíàëîâ.
BICO ñèñòåìà = ñèñòåìà
ÁÈíåêòîðîâ è ÊÎíåêòîðîâ.

Â êà÷åñòâå ñâîáîäíûõ áëîêîâ
äîñòóïíû ñëåäóþùèå ôóíêöèè (ñ
ïîïðàâêîé íà âðåìÿ âû÷èñëåíèé
áëîêà):

	 Áëîêè îáùåãî íàçíà÷åíèÿ

Ôèêñèðîâàííûå çàäàíèÿ
Áëîêè èíäèêàöèè
Ïðåîáðàçîâàòåëüíûå áëîêè
Äèàãíîñòè÷åñêèå áëîêè

	 Àðèôìåòè÷åñêèå è óïðàâëÿþùèå
áëîêè

Ñóììàòîðû, óìíîæèòåëè,
äåëèòåëè, ãåíåðàòîðû àáñîëþòíîãî
çíà÷åíèÿ, ôèëüòðû, èíâåðòîðû
çíàêà, îãðàíè÷èòåëè,
ñèãíàëèçàòîðû ïðåäåëüíûõ
ñçíà÷åíèé, âûáîð ìèíèìóìà è
ìàêñèìóìà, òàéìåðû, ýëåìåíòû
ïàìÿòè, ïðîèçâîëþíûå
õàðàêòåðèñòèêè.

	 Ëîãè÷åñêèå áëîêè

ýëåìåíò %
ýëåìåíò %9%
ýëåìåíò ÈÑÊËÞ×ÀÞÙÅÅ ÈËÈ
ýëåìåíò �:
ýëåìåíò %,�:
RS-òðèããåð
D-òðèããåð
òàéìåðû, ãåíåðàòîðû èìïóëüñîâ

	 Ñëîæíûå áëîêè

Çàäàò÷èê èíòåíñèâíîñòè,
ïðîãðàììíûé ñ÷åò÷èê,
ÏÈÄ ðåãóëÿòîð
Ãåíåðàòîð êîëåáàíèé
Óïðàâëåíèå òîðìîçîì

Ïðèìå÷àíèå

Ñìîòðè ðóêîâîäñòâî äëÿ òî÷íîãî
ñïèñêà äîñòóïíûõ áëîêîâ è èõ
îïèñàíèÿ.

Óïðàâëÿþùàÿ ïëàòà

ASIC
ñ òðèãåðíîé

ëîãèêîé
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå

èñïîëíåíèå
Øêàôíîå

èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Çàìêíóòàÿ è ðàçîìêíóòàÿ ñòðóêòóðû
âåêòîðíîãî óïðàâëåíèÿ

������	01 F=E� (ïðîäîëæåíèå)

Ðèñ. 6/29
Òåñòèðîâàíèå öåïåé îòêëþ÷åíèÿ ñ ïîìîùüþ âíåøíåãî áëîêà óïðàâëåíèÿ

Ðèñ. 6/28
Íåïîñðåäñòâåííîå óïðàâëåíèå êîíòàêòîðîì Ê2 ñ ïîìîùüþ êîíòðîëüíîãî êîíòàêòà
èñïîëíèòåëüíîãî ðåëå

Ñîâìåñòíî ñ ñèñòåìîé óïðàâëåíèÿ
(íàïðèìåð SIMATIC) ìîæíî
òåñòèðîâàòü öåïè îòêëþ÷åíèÿ
ïðåîáðàçîâàòåëè èëè èíâåðòîðà è â
ñëó÷àå îøèáêè îòêëþ÷èòü
êîíòàêòîð Ê2. Ñèñòåìà óïðàâëåíèÿ
âêëþ÷àåò “Áåçîïàñíûé ÑÒÎÏ” ñ
ïîìîùüþ ÂÎ2, è íàáëþäàåò
ðåàêöèþ èñïîëíèòåëüíîãî ðåëå ñ
ïîìîùüþ BI2. Çàòåì ÂÎ2 ïåðåõîäèò
â ðàáî÷èé ðåæèì è ðåàêöèÿ ïëàòû
óïðàâëåíèÿ ïðîâåðÿåòñÿ ñ
ïîìîùüþ BO1 è S1. Ïðè âêëþ÷åíèè
“Áåçîïàñòíûé ÑÒÎÏ” ïëàòà
óïðàâëåíèÿ äîëæíà âûäàòü ñèãíàë
“ÂÛÊË.2”. Åñëè ðåàêöèÿ ïëàòû
óïðàâëåíèÿ íå ñîâïàäàåò ñ
çàïðîãðàììèðîâàíîé, ñèñòåìà
óïðàâëåíèÿ ãåíåðèðóåò ñèãíàë
îøèáêè è îòêëþ÷àåò îñíîâíîé
êîíòàêòîð Ê2. Öåïü îòêëþ÷åíèÿ
ìîæåò òàê æå ïðîòåñòèðîâàòüñÿ ñ
ïîìîùüþ ïîñëåäîâàòåëüíîãî
èíòåðôåéñà, íàïðèìåð
PROFIBUS-DP.

Ñõåìà èçîáðàæåííàÿ íà ðèñ. 6/29
ïîäðàçóìåâàåò, ÷òî îòêëþ÷àþùèå
öåïè òåñòèðóþòñÿ ÷åðåç
îäèíàêîâûå ïðîìåæóòêè âðåìåíè è
ïåðåä êàæäûì âêëþ÷åíèåì
(íàïðèìåð êàæäûå 8 ÷àñîâ).

Ïðè ñðàáàòûâàíèè “Áåçîïàñòíûé
ÑÒÎÏ” íå ïðîèñõîäèò
ýëåêòðè÷åñêîãî èçîëèðîâàíèÿ îò
ïèòàþùåé ñåòè, òàêèì îòáðàçîì ýòà
ôóíêöèÿ íå çàùèùàåò îò
ïîðàæåíèÿ ýëåêòðè÷åñêèì òîêîì.

Îáåñïå÷åíèå
áåçîïàñòíîñòè

Ïðè ïðîâåäåíèè ðåìîíòíûõ èëè
ïðîâåðî÷íûõ ðàáîò íà äâèãàòåëå
èëè ïðåîáðàçîâàòåëå íåîáõîäèìî
ýëåêòðè÷åñêè èçîëèðîâàòü âåñü
ïðèâîä ñ ïîìîùüþ ãëàâíîãî
êîíòàêòîðà (EN 60 204/5.3).

Â ñëó÷àå àñèíõðîííîãî äâèãàòåëÿ
âîçìîæíî âðàùåíèå äàæå ïðè
âîçíèêíîâåíèè íåñêîëüêèõ îøèáîê.

Â ñëó÷àå ïðèìåíåíèÿ ñèíõðîííûõ
äâèãàòåëåé, íàïðèìåð 1FT6, 1FK6,
íåîáõîäèìî ïîìíèòü, ÷òî âîçìîæíî
îñòàòî÷íîå âðàùåíèå ðîòîðà
ïðèâîçíèêíîâåíèè 2 îøèáîê, â
íåêîòîðûõ ñèòóàöèÿõ.

Íàïðèìåð:
Îäíîâðåìåííûé âûõîä èç ñòðîÿ
äâóõ IGBT êëþ÷åé, îäíîãî ñ
ïîëîæèòåëüíîé ñòîðîíû ìîñòà,
äðóãîãî â îòðèöàòåëüíîé.

Îñòàòî÷íîå âðàùåíèå:

ò.å.: äëÿ 1FT6, 6 ïîëþñîâ
a = 60°

Äëÿ ïðåäîòâðàùåíèÿ íåãàòèâíîãî
ïîñëåäñòâèÿ îñòàòî÷íîãî âðàùåíèÿ
íåîáõîäèìî ïðåäóñìîòðåòü ìåðû
çàùèòû.

Ïðåèìóùåñòâà:
Íåò íåîáõîäèìîñòè äëÿ ýòèõ öåëåé
èñïîëüçîâàòü êîíòàêòîð ñî ñòîðîíû
äâèãàòåëÿ.

Âíèìàíèå!
Êîãäà àêòèâèðîâàíà
ôóíêöèÿ “Áåçîïàñíûé
ÑÒÎÏ” îñòàåòñÿ îïàñòíîå
íàïðÿæåíèå íà êëåìàõ
äâèãàòåëÿ âñëåäñòâèå
ñõåìû èíâåðòîðà.

max
360

Polzahl des Motors
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå
èñïîëíåíèå

Øêàôíîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Êëåììû óïðàâëåíèÿ

@���0 ���c�0 ����0 !�����	�� &L�& Q�/)_`, &`a_,`dR

Ïðèìåíÿåòñÿ äëÿ: SIMOVERT
MASTERDRIVES ïðåîáðàçîâàòåëåé
è èíâåðòîðîâ
Çàêàçíîé íîìåð CUVC:
6SE7090–0XX84–0AB0

Ðîçåòêè äëÿ êëåììíûõ ðàçúåìîâ:
Çàêàçíîé íîìåð: 6SY7000–0AD27
(äëÿ X101 äî X103)

Ïðèìå÷àíèå

Óðîâíè àíàëîãîâîãî âõîäà,
ïðîãðàììèðóþòñÿ:

–10 Â äî +10 Â
0 Â äî + 10 Â

0 ìÀ äî 20 ìÀ
4 ìÀ äî 20 ìÀ

–20 ìÀ äî + 20 ìÀ

Àíàëîãîâûé âûõîä:
äèàïàçîí âûõîäíûõ òîêîâ
(S4: 2; 3, S4: 5; 6) 0 ìÀ (4 ìÀ) äî
20 ìÀ, îòíîñòèòåëüíî ê
ìàêñèìàëüíîé âåëè÷èíå
âûâîäèìîãî ïàðàìåòðà:
ò.å. ìîìåíò äâèãàòåëÿ –200 % Mäâ

äî +200 % Mäâ ñîîòâåòñòâóþò
0 ìÀ äî 20 ìÀ.

Ðèñ. 6/30
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Ïëàòà
óïðàâëåíèÿ

âûõ/âõ
Âûõ.

Âõ.

âûõ.
âõ.

âûõ.
âõ.

Âûõ.
âõ.

âûõ.
âõ.

4 äâóíàïðàâëåííûõ âõîäà/âûõîäà

âõ.

âõ.

âõ.

Ïåðåêëþ÷àòåëü äëÿ òåðìèíàòîðà øèíû USS

Ñëîò A

Ñëîò C

Ñëîò D

Ñëîò E

Ñëîò F

Ñëîò G

BOOT

RS
23

2
T

x
D

R
S

48
5N n.
c.

B
O

O
T

R
S

48
5P

R
S

23
2

R
x

D

+5
Â

çåìëÿ

Äîðîæêà A

Äîðîæêà B

Íóëåâàÿ
äîðîæêà.

Êîíòðîëüíàÿ
äîðîæêà

ïèòàíèå +15

Òåìïåðàòóðà
äâèãàòåëÿ BS

Òåìïåð. äâèãàòåëÿ

Äàò÷èê
òåìïåðà-
òóðû
äâèãàòåëÿ
KTY84
èëè PTC
òåðìèñòîð

Impuls-
geber
I �
190 mA

Ïåðåêëþ÷àòåëü äëÿ òåðìèíàòîðà øèíû USS

Àíàëîãîâûé âûõîä 2

10 áèò + çíàê
U: I � 5 ìÀ
I: R � 500 W

Àíàëîãîâûé âûõîä 1

Àíàëîãîâûé âõîä 2
(íå äèôôåðåíöèÿëüíûé)

11 áèò + çíàê
U: Râíóòð = 60 êÎì
I: Râíóòð = 250 Îì
(S3 çàêðûòî)

Àíàëîãîâûé âõîä 1
(íå äèôôåðåíöèàëüíûé)

Îïîðíûå ïîòåíöèàëû
+ 10 Â/ - 10 Â
I � 5 ìÀ

Îïîðíûé ïîòåíöèàë äëÿ RS485

Ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ 2
USS (RS485)

âõîäû

Öèôðîâûå âõîäû
Ri = 3,4 êÎì

âûõîäû

âûõîäÄâóíàïðàâëåííûå
öèôðîâûå
âõîäû/âûõîäû
Iout � 20 mA

Âíåøíåå ïèòàíèå
150 mA

âõîä

âõîä

Âõîä äëÿ òàõîìåòðà :
3,5 ìÀ ïðè 15 Â

fìàõ � 400 êÃö
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå

èñïîëíåíèå
Øêàôíîå

èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Êëåììû óïðàâëåíèÿ

Íàçíà÷åíèå êëåìì
óïðàâëåíèÿ ïî
óìîë÷àíèþ

a) Çàâîäñêèå íàñòðîéêè (áåç
áûñòðîé ïàðàìåòðèçàöèè)

Êîìàíäû óïðàâëåíèÿ (îòäåëüíûå
áèòû ñëîâà óïðàâëåíèÿ) è ñèãíàëû
ñîñòîÿíèÿ (îòäåëüíûå áèòû ñëîâà
ñîñòîÿíèÿ) íàçíà÷åíû íà ñâîè
èñòî÷íèêè óïðàâëåíèÿ (ïàíåëü
îïåðàòîðà, êëåììíûé ðàçúåì,
ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ) ñ
ïîìîùüþ ñèñòåìû BICO. Äâà
íàáîðà BICO îáåñïå÷èâàþò
ïåðåêëþ÷åíèå êîìàíä óïðàâëåíèÿ
íà ðàçëè÷íûå èñòî÷íèêè.
Çàâîäñêàÿ íàñòðîéêà îáåñïå÷èâàåò
óïðàâëåíèå:

	 BICO 1 - óïðàâëåíèå ñ PMU èëè ñ
OP1S â êà÷åñòâå îïöèè.

	 BICO 2 - óïðàâëåíèå ñ êëåììíîãî
ðàçúåìà

Ïåðåêëþ÷åíèå ìåæäó ïåðûì è
âòîðûì íàáîðîì ïàðàìåòðîâ
ñîîòâåòñòâóåò îïèñàííîìó âûøå
ïåðåêëþ÷åíèÿ Îñíîâíàÿ/Ðåçåðâíàÿ
íàñòðîéêè. Ïðèâåäåííûå òàáëèöû
ïîêàçûâàþò íàñòðîéêè êëåììíûõ
ðàçúåìîâ äëÿ BICO 2. Ýòî
ïðèìåíèìî äëÿ êîìïàêòíûõ,
âñòðàèâàåìûõ è øêàôíûõ
èñïîëíåíèé (áåç âíåøíèõ
êëåììíûõ ðàçúåìîâ).

Ïðèìå÷àíèå: öèôðîâûå âûõîäû íà
ïëàòå óïðàâëåíèÿ CUVC, ýòî
ñîâìåñòèìûå ñ SIMATIC’îì
êðàíçèñòîðíûå âûõîäû, à íå
ïëàâàþùèå ðåëåéíûå êîíòàêòû.

Çàäàíèå ñêîðîñòè â çàâîäñêèõ
íàñòðîéêàõ çàäàåòñÿ îò ïàíåëè
îïåðàòîðà (êíîïêè ââåðõ, âíèç) èëè
îò ôèêñèðîâàííûõ çíà÷åíèé
êîòîðûå ìîæíî ìåíÿòü ñ ïàíåëè
îïåðàòîðà.

Åñëè èñòî÷íèêîì çàäàíèÿ ÿâëÿåòñÿ
àíàëîãîâûé âõîä 1, êëåììíûé
ðàçúåì Õ102: 15/16, òî íåîáõîäèìî
óñòàíîâèòü ñëåäóþùèå ïàðàìåòðû:

Ð443 èñòî÷íèê ãëàâíîãî çàäàíèÿ
Ê0011

Ð444 ìíîæèòåëü ãëàâíîãî çàäàíèÿ

Êëåììà Íîìåð Íàçâàíèå Çàâîäñêàÿ íàñòðîéêà Êîìåíòàðèé

Êëåììûé ðàçúåì óïðàâëåíèÿ íà ïëàòå CUVC â ñîîòâåòñòâèè ñ çàâîäñêèìè íàñòðîéêàìè
Äëÿ êîìïàêòíîãî è âñòðàèìîåìîãî èñïîëíåíèÿ, ñ PMU èëè OP1S

X101 1 P24

2 çåìëÿ ñ äðîññåëåì

3 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 1 Îøèáêà Ïàðàìåòðèçèðîâàí êàê âûõîä

4 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 2 Ðàáîòà Ïàðàìåòðèçèðîâàí êàê âûõîä

5 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 3 Èçìåíåíèå íàáîðà BICO Ïàíåëü îïåðàòîðà/Êëåììíûé ðàçúåì

6 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 4 ïóñòî

7 Äâîè÷íûé âõîä 5 Ïîäòâåðæäåíèå

8 Äâîè÷íûé âõîä 6 ÂÛÊË. 2

9 Äâîè÷íûé âõîä 7 âêë/âûêë 1

10 RS485 P Ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ

11 RS485 N SST2

12 RS485 M

X102 13 P10

14 N10

15 Àíàëîãîâûé âõîä 1 ïóñòî

16 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 1

17 Àíàëîãîâûé âõîä 2 ïóñòî

18 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 2

19 Àíàëîãîâûé âûõîä 1 Ðåàëüíàÿ ñêîðîñòü

20 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 1

21 Àíàëîãîâûé âûõîä 2 ïóñòî

22 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 2

Êëåììûé ðàçúåì óïðàâëåíèÿ íà ïëàòå CUVC â ñîîòâåòñòâèè ñ çàâîäñêèìè íàñòðîéêàìè
Äëÿ øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ áåç âíåøíèõ êëåììíûõ ðàçúåìîâ, ñ PMU oder OP1S

X101 1 P24

2 çåìëÿ ñ äðîññåëåì

3 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 1 Ïîäòâåðæäåíèå Ïàðàìåòðèçèðîâàí êàê âûõîä

4 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 2 Èçìåíåíèå íàáîðà BICO Ïàíåëü îïåðàòîðà/Êëåììíûé ðàçúåì

5 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 3 Îøèáêà

6 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 4 ïóñòî Çàðåçåðâèðîâàí ïîä îïöèè

7 Äâîè÷íûé âõîä 5 Âíåøíÿÿ îøèáêà

8 Äâîè÷íûé âõîä 6 Âíåøíåå ïðåäóïðåæäåíèå

9 Äâîè÷íûé âõîä 7 âêë/âûêë 1

10 RS485 P Ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ

11 RS485 N SST2

12 RS485 M

X102 13 P10

14 N10

15 Àíàëîãîâûé âõîä 1 ïóñòî

16 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 1

17 Àíàëîãîâûé âõîä 2 ïóñòî

18 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 2

19 Àíàëîãîâûé âûõîä 1 Ðåàëüíàÿ ñêîðîñòü

20 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 1

21 Àíàëîãîâûé âûõîä 2 ïóñòî

22 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 2



6
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå
èñïîëíåíèå

Øêàôíîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Êëåììû óïðàâëåíèÿ

@���0 ���c�0 ����0 !�����	�� &L�& Q�/)_`, &`a_,`dR

Íàçíà÷åíèå êëåìì
óïðàâëåíèÿ ïî
óìîë÷àíèþ
(ïðîäîëæåíèå)

b) Íàçíà÷åíèå êëåìì ïîñëå
áûñòðîé ïàðàìåòðèçàöèè

Ïðè áûñòðîé ïàðàìåòðèçàöèè
íàçíà÷åíèÿ êëåìì ìîãóò áûòü
âûáðàíû îòëè÷íûìè îò çàâîäñêîé
íàñòðîéêè ñ ïîìîùüþ ïàðàìåòðà
Ð368:

Ïðè ïîìîùè ýòîé íàñòðîéêè â
îáùåé ñóììå 4 ðàçëè÷íûõ ðàáî÷èõ
òî÷êè (îñíîâíîãî çàäàíèÿ ñêîðîñòè
èëè ìîìåíòà) ìîãóò áûòü âûáðàíû
èçìåíÿÿ çíà÷åíèÿ êëåìì 5 è 6.

Êëåììà Íîìåð Íàçâàíèå Çàâîäñêàÿ íàñòðîéêà Êîìåíòàðèé

Êëåììíûé ðàçúåì óïðàâëåíèÿ íà CUVC ïîñëå áûñòðîé ïàðàìåòðèçàöèè
P368 = 1: „àíàëîãîâûé âõîä è êëåììíûé ðàçúåì“

X101 1 P24 (+24Â)

2 çåìëÿ ñ äðîññåëåì

3 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 1 Îøèáêà

4 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 2 Ðàáîòà

5 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 3 Ïðåäóïðåæäåíèå

6 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 4 ïóñòî Çàðåçåðâèðîâàíî äëÿ îïöèé

7 Äâîè÷íûé âõîä 5 Ïîäòâåðæäåíèå

8 Äâîè÷íûé âõîä 6 ÂÛÊË 2

9 Äâîè÷íûé âõîä 7 âêë/âûêë 1

10 RS485 P Ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ

11 RS485 N SST2

12 RS485 M

X102 13 P10 (+10Â)

14 N10 (-10Â)

15 Àíàëîãîâûé âõîä 1 Çàäàíèå ñêîðîñòè

16 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 1

17 Àíàëîãîâûé âõîä 2 Çàäàíèå ìîìåíòà
ïðè óïðàâëåíèè ìîìåíòîì

18 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 2

19 Àíàëîãîâûé âûõîä 1 Ðåàëüíàÿ ñêîðîñòü

20 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 1

21 Àíàëîãîâûé âûõîä 2 ïóñòî

22 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 2

Êëåììíûé ðàçúåì óïðàâëåíèÿ íà CUVC ïîñëå áûñòðîé ïàðàìåòðèçàöèè
P368 = 2: „ôèêñèðîâàííîå çàäàíèå è êëåììíûé ðàçúåì“

X101 1 P24

2 çåìëÿ ñ äðîññåëåì

3 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 1 Îøèáêà

4 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 2 Ðàáîòà

5 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 3 ÔÇàä áèò 0

6 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 4 ÔÇàä áèò 1

7 Äâîè÷íûé âõîä 5 Ïîäòâåðæäåíèå

8 Äâîè÷íûé âõîä 6 ÂÛÊË 2

9 Äâîè÷íûé âõîä 7 âêë/âûêë 1

10 RS485 P Ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ

11 RS485 N SST2

12 RS485 M

X102 13 P10

14 N10

15 Àíàëîãîâûé âõîä 1 ïóñòî

16 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 1

17 Àíàëîãîâûé âõîä 2 ïóñòî

18 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 2

19 Àíàëîãîâûé âûõîä 1 Ðåàëüíàÿ ñêîðîñòü

20 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 1

21 Àíàëîãîâûé âûõîä 2 ïóñòî

22 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 2
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6/30 Siemens DA 65.10 · 2001

Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå
èñïîëíåíèå

Øêàôíîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Êëåììû óïðàâëåíèÿ

@���0 ���c�0 ����0 !�����	�� &L�& Q�/)_`, &`a_,`dR

Íàçíà÷åíèå êëåìì
óïðàâëåíèÿ ïî
óìîë÷àíèþ
(ïðîäîëæåíèå)

b) Íàçíà÷åíèå êëåìì ïîñëå
áûñòðîé ïàðàìåòðèçàöèè

Ïðè áûñòðîé ïàðàìåòðèçàöèè
íàçíà÷åíèÿ êëåìì ìîãóò áûòü
âûáðàíû îòëè÷íûìè îò çàâîäñêîé
íàñòðîéêè ñ ïîìîùüþ ïàðàìåòðà
Ð368:

Ïðè ïîìîùè ýòîé íàñòðîéêè â
îáùåé ñóììå 4 ðàçëè÷íûõ ðàáî÷èõ
òî÷êè (îñíîâíîãî çàäàíèÿ ñêîðîñòè
èëè ìîìåíòà) ìîãóò áûòü âûáðàíû
èçìåíÿÿ çíà÷åíèÿ êëåìì 5 è 6.

Êëåììà Íîìåð Íàçâàíèå Çàâîäñêàÿ íàñòðîéêà Êîìåíòàðèé

Êëåììíûé ðàçúåì óïðàâëåíèÿ íà CUVC ïîñëå áûñòðîé ïàðàìåòðèçàöèè
P368 = 1: „àíàëîãîâûé âõîä è êëåììíûé ðàçúåì“

X101 1 P24 (+24Â)

2 çåìëÿ ñ äðîññåëåì

3 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 1 Îøèáêà

4 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 2 Ðàáîòà

5 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 3 Ïðåäóïðåæäåíèå

6 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 4 ïóñòî Çàðåçåðâèðîâàíî äëÿ îïöèé

7 Äâîè÷íûé âõîä 5 Ïîäòâåðæäåíèå

8 Äâîè÷íûé âõîä 6 ÂÛÊË 2

9 Äâîè÷íûé âõîä 7 âêë/âûêë 1

10 RS485 P Ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ

11 RS485 N SST2

12 RS485 M

X102 13 P10 (+10Â)

14 N10 (-10Â)

15 Àíàëîãîâûé âõîä 1 Çàäàíèå ñêîðîñòè

16 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 1

17 Àíàëîãîâûé âõîä 2 Çàäàíèå ìîìåíòà
ïðè óïðàâëåíèè ìîìåíòîì

18 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 2

19 Àíàëîãîâûé âûõîä 1 Ðåàëüíàÿ ñêîðîñòü

20 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 1

21 Àíàëîãîâûé âûõîä 2 ïóñòî

22 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 2

Êëåììíûé ðàçúåì óïðàâëåíèÿ íà CUVC ïîñëå áûñòðîé ïàðàìåòðèçàöèè
P368 = 2: „ôèêñèðîâàííîå çàäàíèå è êëåììíûé ðàçúåì“

X101 1 P24

2 çåìëÿ ñ äðîññåëåì

3 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 1 Îøèáêà

4 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 2 Ðàáîòà

5 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 3 ÔÇàä áèò 0

6 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 4 ÔÇàä áèò 1

7 Äâîè÷íûé âõîä 5 Ïîäòâåðæäåíèå

8 Äâîè÷íûé âõîä 6 ÂÛÊË 2

9 Äâîè÷íûé âõîä 7 âêë/âûêë 1

10 RS485 P Ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ

11 RS485 N SST2

12 RS485 M

X102 13 P10

14 N10

15 Àíàëîãîâûé âõîä 1 ïóñòî

16 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 1

17 Àíàëîãîâûé âõîä 2 ïóñòî

18 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 2

19 Àíàëîãîâûé âûõîä 1 Ðåàëüíàÿ ñêîðîñòü

20 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 1

21 Àíàëîãîâûé âûõîä 2 ïóñòî

22 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 2
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå

èñïîëíåíèå
Øêàôíîå

èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Êëåììû óïðàâëåíèÿ

Êëåììà Íîìåð Íàçâàíèå Çàâîäñêàÿ íàñòðîéêà Êîìåíòàðèè

Êëåììíûé ðàçúåì óïðàâëåíèÿ íà CUVC ïîñëå áûñòðîé ïàðàìåòðèçàöèè
P368 = 3: „ìîòîðïîòåíöèîìåòð è êëåììíûé ðàçúåì“

X101 1 P24 (+24Â)

2 çåìëÿ ñ äðîññåëåì

3 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 1 Îøèáêà

4 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 2 Ðàáîòà

5 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 3 Ìîòîðïîòåíöèîìåòð ââåðõ

6 Äâîè÷íûé âõîä/âûõîä 4 Ìîòîðïîòåíöèîìåòð âíèç

7 Äâîè÷íûé âõîä 5 Ïîäâåðæäåíèå

8 Äâîè÷íûé âõîä 6 ÂÛÊË 2

9 Äâîè÷íûé âõîä 7 âêë/âûêë 1

10 RS 485 P Ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ

11 RS 485 N SST2

12 RS 485 M

X102 13 P10 (+10Â)

14 N10 (-10Â)

15 Àíàëîãîâûé âõîä 1 ïóñòî

16 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 1

17 Àíàëîãîâûé âõîä 2 ïóñòî

18 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 2

19 Àíàëîãîâûé âûõîä 1 Ðåàëüíàÿ ñêîðîñòü

20 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 1

21 Àíàëîãîâûé âûõîä 2 ïóñòî

22 Çåìëÿ àíàëîãîâàÿ 2
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6/32 Siemens DA 65.10 · 2001

Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå
èñïîëíåíèå

Øêàôíîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Êëåììû óïðàâëåíèÿ

@���	01 ���c� 	� ���� !�����	�� &L� Q����� �0�����	�� � �0�����	��;��!���"��R

Ïðèìåíåíèå:
SIMOVERT MASTERDRIVES áëîêè
âûïðÿìëåíèÿ è
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè íà
íîìèíàëüíûå òîêè � 774À
çàêàçíîé íîìåð CUR:
6SE7090–0XX85–1DA0

Ðèñ 6/31
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DA65-5311

lñò

Ïåðåêëþ÷àòåëü òåðìèíàòîðà USS øèíû

Ñëîò D

Ñëîò E

Ñëîò F

Ñëîò G

Ïîñëåäîâà-
òåëüíûé
èíòåðôåéñ 3
äëÿ 12-è
ïóëüñíîé
ñõåìû

Ïî æåëàíèþ

Ïåðåêëþ÷àòåëü òåðìèíàòîðà USS øèíû

AC:
48 Â, 60 ÂÀ,
cos = 1
48 Â, 16 ÂÀ,
cos = 0,4
DC:
48 Â, 24 Âò

Öèôðîâûå âûõîäû:

8 áèò + çíàê
I � 5 ìÀ

Àíàëîãîâûå âûõîäû:

I � 12 ìÀ

Öèôðîâûå
âõîäû:

Îïîðíûé ïîòåíöèàë
RS485

Ïîñëåäîâàòåëüíûé
èíòåðôåéñ 2
USS (RS485)
íå äèôôåðåíöèàëüíûé
�

Ïîñëåäîâàòåëüíûé
èíòåðôåéñ 1
USS
RS232
RS485
�

R
S

48
5N

P
5

V

RS
23

2
T

xD

R
S

48
5P

R
S

23
2

R
x

D
n.

c.

âõîä

âõîä

âõîä

âõîä

âõîä

� Ïðèìå÷àíèå
Ñ ïëàòîé CUR ñâÿçü âîçèîæíà òîëüêî ïî îäíîìó èç äâóõ èíòåðôåéñîâ SCom1 èëè SCom2.
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå

èñïîëíåíèå
Øêàôíîå

èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Êëåììû óïðàâëåíèÿ

@���	01 ���c� 	� ���� !�����	�� &L�� Q�:� �	�����R

Ïðèìåíåíèå:
SIMOVERT MASTERDRIVES
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ, áëîêè
íåçàâèñèìîãî
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè AFE
Çàêàçíîé íîìåð ïëàòû óïðàâëåíèÿ
CUSA: 6SE7090–0XXB4–0BJ0

Øòåêåð äëÿ êëåììíîãî ðàçúåìà:
Çàêàçíîé íîìåð: 6SY7000–0AC50
(øòåêåðû îò X100 äî X102)

Ðèñ. 6/32
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67+

Æåñòêî
çàïðîãðàììèðîâàíû äëÿ
óïðàâëåíèÿ ãëàâíûì
êîíòàêòîðîì

Æåñòêî çàïðîãðàì-
ìèðîâàíû äëÿ
íóæä ïðåîáðàçî-
âàòåëÿ: ìîíèòî-
ðèíã 24 Â

Ïåðåêëþ÷àòåëü òåðìèíàòîðà USS øèíû

Öèôðîâîéâûõîä4:
I � 20 ìA

Öèôðîâîéâûõîä3:
I � 20 ìA

Æåñòêî çàïðîãðàììèðî-
âàíû äëÿ ñïåöèàëüíîãî
ïðèìåíåíèÿ

Àíàëîãîâûé âûõîä:
8 Áèò + çíàê
I � 5 ìA

I � 12 ìA

Öèôðîâûå
âõîäû:

Îïîðíûé ïîòåíöèàë
RS485

Ïîñëåäîâàòåëüíûé
èíòåðôåéñ 2
USS (RS485) áåç
ïîòåíöèàëüíîé ðàçâÿçêè

Ïîñëåäîâàòåëüíûé
èíòåðôåéñ 1
USS
RS232
RS485
�

R
S

48
5N

P
5

V

RS
23

2
T

xD

R
S

48
5P

R
S

23
2

R
x

D
n.

c.

Æåñòêî çàïðîãðàììèðîâàí
êîíòðîëü íàïðÿæåíèÿ

Æåñòêî çàïðîãðàììèðîâàí
êîíòðîëü íàïðÿæåíèÿ

Ìèêðî-
êîíòðîëëåð

� Ïðèìå÷àíèå
Ïðè íàëè÷èè ïëàòû óïðàâëåíèÿ CUSA ñâÿçü ìîæåò îñóùåñòâëÿòüñÿ
ïî îäíîìó èç äâóõ èíòåðôåéñîâ SÑom 1 èëè SÑom 2.
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå
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Øêàôíîå
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SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Êëåììû óïðàâëåíèÿ

@���	01 ���c� Ce

Êëåììíûé ðàçúåì X9 ñëóæèò äëÿ
èíòåðôåéñà ìåæäó óïðàâëÿþùåé
ýëåêòðîíèêîé è ñèëîâîé ÷àñòüþ.
Íóëåâîé ïîòåíöèàë ýëåêòðîíèêè
çàçåìëÿåòñÿ âíóòðè áëîêà.

Íàçíà÷åíèå êëåìì ðàçúåìà X9:

Äîïîëíèòåëüíûé
èñòî÷íèê ïèòàíèÿ 24 Â
DC (äëÿ âñåõ áëîêîâ)

Äîïîëíèòåëüíûé èñòî÷íèê ïèòàíèÿ
íåîáõîäèì, êîãäà ïðåîáðàçîâàòåëü
SIMOVERT MASTERDRIVES
óïðàâëÿåò ñâîèì ãëàâíûì
êîíòàêòîðîì ñ ïîìîùüþ ïëàò
CUVC/CUR/CUSA.
Äîïîëíèòåëüíûé èñòî÷íèê ïèòàíèÿ
äîëæåí óäîâëåòâîðÿòü ñòàíäàðòó
PELV (Çàùèòíîå î÷åíü íèçêîå
íàïðÿæåíèå).

Òàêæå äîïîëíèòåëüíûé èñòî÷íèê
ïèòàíèÿ îáåñïå÷èâàåò ïèòàíèå
ýëåêòðîíèêè è ñâÿçü ñ ñèñòåìîé
àâòîìàòèçàöèè ïðè âûêëþ÷åíèè
ñèëîâîãî ïèòàíèÿ.

Äèàïàçîí íàïðÿæåíèÿ îò 20 Â äî
30 Â DC

Åñëè ðåëå áåçîïàñíîñòè ôóíêöèè
„Áåçîïàñíûé ñòîï“ óïðàâëÿåòñÿ îò
êëåìì X9: 5 èëè X533: 4,
íàïðÿæåíèå äîïîëíèòåëüíîãî

èñòî÷íèêà ïèòàíèÿ äîëæíî áûòü â
äèàïàçîíå îò 22 Â äî 30 Â DÑ.

Çíà÷åíèå ïîòðåáëÿåìîãî òîêà,
îïðåäåëåííîå â Ãëàâå 3 Äàííûå
äëÿ âûáîðà è çàêàçà,, â ãðàôå
„Äîïîëíèòåëüíîå ïèòàíèå DC 24 Â,
Ñòàíäàðòíàÿ âåðñèÿ ïðè 20 Â“,
îïðåäåëÿåò òðåáóåìûé òîê äëÿ
óïðàâëåíèÿ ýëåêòðîíèêîé è
ýìóëÿöèè ñèëîâîé ÷àñòè. Çíà÷åíèå,
îïðåäåëåííîå â ãðàôå „DC 24 Â,
Ìàêñèìàëüíàÿ âåðñèÿ ïðè 20 Â“
îáåñïå÷èâàåò ïèòàíèå ýëåêòðîíèêè
è ýìóëÿöèþ ñèëîâîé ÷àñòè ïðè
íàèõóäøèõ óñëîâèÿõ (ïîäêëþ÷åíèå
ê êîðçèíå ýëåêòðîíèêè áîëüøîãî
êîëè÷åñòâà óñòðîéñòâ). Òàáëèöà
ñíèçó ïîêàçûâàåò òðåáîâàíèÿ ïî
äîïîëíèòåëüíîìó ïèòàíèþ
îïöèîíàëüíûõ ïëàò, à òàêæå
ñíèæåíèå ïîòðåáëåíèÿ
äîïîëíèòåëüíîãî ïèòàíèÿ äëÿ
èíâåðòîðîâ èëè ïðè íå
èñïîëüçîâàíèè ôóíêöèè
“ýìóëÿöèÿ ñèëîâîé ÷àñòè”.

Òðåáóåìîå âíåøíåå ïèòàíèå áëîêîâ

Èñïîëüçîâàíèå Òðåáîâàíèÿ ïî òîêó DC 24 Â:

Ðàçìåð îò A äî D E F G K, L M, Q

Çíà÷åíèÿ òîêîâ, ñì. Òåõíè÷åñêòå äàííûå, Ãëàâà 3
Ñòàíäàðòíàÿ âåðñèÿ ïðè 20 Â

Áåç ýìóëÿöèè –200 ìÀ –240 ìÀ –350 ìÀ –600 ìÀ –850 ìÀ –1600 ìÀ

Èíâåðòîð –100 ìÀ

Ýëåêòðîííûå îïöèè

SCB1 + 50 ìÀ

SCB2 +150 ìÀ

SLB +190 ìÀ

CBP +190 ìÀ

CBC +160 ìÀ

EB1 +135 ìÀ

EB2 +135 ìÀ

SBP +250 ìÀ

TSY
áåç äàò÷èêà

+155 ìÀ

T100 +
(BIN + BOUT) 370 ìÀ + 180 ìÀ

T300
áåç äàò÷èêà +695 ìÀ

Äàò÷èê
1XP8001-1 Io/Iìàêñ: +95 ìÀ/190 ìÀ

Óïðàâëåíèå ãëàâíûì
êîíòàêòîðîì (äëÿ âñåõ
áëîêîâ)

Âñå ïðåîáðàçîâàòåëè SIMOVERT
MASTERDRIVES Vector Control
èìåþò íàñòðàèâàåìûé öèôðîâîé

âûõîä, êîòîðûé ïðåäâàðèòåëüíî
íàñòðîåí äëÿ óïðàâëåíèÿ âíåøíèì
ãëàâíûì êîíòàêòîðîì, ïîñðåäñòâîì
êîìàíäû ÂÊË (ON) â SIMOVERT
MASTERDRIVES.
Íåîáõîäèìîå óñëîâèå: íàëè÷èå
âíåøíåãî èñòî÷íèêà ïèòàíèÿ 24Â.

Ðèñ. 6/33
Êëåììíûé ðàçúåì X9 äëÿ èíâåðòîðîâ êîìïàêòíîãî èñïîëíåíèÿ
(ðàçìåðû îò A äî D) ñ ôóíêöèåé „Áåçîïàñíûé ÑÒÎÏ“

���������

	 � � � � � � � �

� �

�1�

�	�

Âíåøíèé èñò. ïèòàíèÿ
DC 24 Â
(DC 22 ... 30 Â)

P24
ýëåêòðîíèêà

Ïîäòâåðæäåíèå ñèãíàëà „SH“
DC 30 Â/2 A
Ìèí. íàãðóçêà 30 ìA

Óïðàâëåíèå ãëàâíûì êîíòàêòîðîì
DC 30 Â/0,5 A
Ìèíèìàëüíàÿ íàãðóçêà 7 ìA

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ äëÿ
ðåëå áåçîïàñíîñòè
DC 24 Â/30 ìA
(DC 20 ... 28 V)

Ïèòàíèå
îïòîïàð/îïòè÷åñ-
êèõ êàáåëåé

Ðèñ. 6/35
Êëåììíûé ðàçúåì X9 äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé è èíâåðòîðîâ âñòðàèìîåãî èñïîëíåíèÿ
è áëîêîâ êîìïàêòíîãî èñïîëíåíèÿ (ðàçìåðû îò A äî D)
äëÿ íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ 3 AC îò 200 Â äî 230 Â è DC îò 270 Â äî 310 Â

�������	��

	 � � � �

� �

�1�

âíóòðü

íàðóæó

Íàãðóçî÷íàÿ ñïîñîáíîñòü
AC 230 Â/7,5 A DC 30 Â/5 A
cos = 0,4 DC 60 Â/1 A
L/R = 7 ìñ
Ìèíèìàëüíàÿ íàãðóçêà 100 ìA

Óïðàâëåíèå ãëàâíûì
êîíòàêòîðîì

Âíåøíèé èñò. ïèòàíèÿ
DC 24 Â
(DC 20 ... 30 Â)

P24
ýëåêòðîíèêà

Ðèñ. 6/34
Êëåììíûé ðàçúåì X9 äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé êîìïàêòíîãî èñïîëíåíèÿ
(ðàçìåðû îò A äî D)

�������	��

	 � � � � � � � �

� �

�1�

âíóòðü

íàðóæó

Íàãðóçî÷íàÿ ñïîñîáíîñòü
AC 230 Â/7,5 A DC 30 Â/5 A
cos = 0,4 DC 60 Â/1 A
L/R = 7 ìñ
Ìèíèìàëüíàÿ íàãðóçêà 100 ìA

Óïðàâëåíèå ãëàâíûì
êîíòàêòîðîì

Âíåøíèé èñò. ïèòàíèÿ
DC 24 Â
(DC 20 ... 30 Â)

P24
ýëåêòðîíèêà

Ðàçíûå âåðñèè êëåììíîãî ðàçúåìà Õ9

âíóòðü

íàðóæó
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå

èñïîëíåíèå
Øêàôíîå

èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

ÝÌÑ îçíà÷àåò ýëåêòðîìàãíèòíóþ
ñîâìåñòèìîñòü è, ñîãëàñíî
îïðåäåëåíèþ, îçíà÷àåò
„ñïîñîáíîñòü óñòðîéñòâà
óäîâëåòâîðèòåëüíî ðàáîòàòü â
ýëåêòðîìàãíèòíûõ ïîëÿõ, áåç
èçëó÷åíèÿ ýëåêòðîìàãíèòíûõ
ïîìåõ, êîòîðûå áû ïîìåøàëè
ðàáîòå îêðóæàùåãî îáîðóäîâàíèÿ“.
Äëÿ îáåñïå÷åíèÿ ýòîãî, ïðèáîðû,
ñîîòâåòñòâóþùèå ñòàíäàðòàì ÝÌÑ
ñ îäíîé ñòîðîíû äîëæíû èìåòü
âûñîêóþ ïîìåõîçàùèùåííîñòü è, ñ
äðóãîé ñòîðîíû, èõ ñîáñòâåííîå
èçëó÷åíèå äîëæíî áûòü îãðàíè÷åíî
äî íåîáõîäèìîãî óðîâíÿ.

Ïðîèçâîäñòâåííûé ñòàíäàðò
EN 61 800-3, îòíîñÿùèéñÿ ê
“ïðèâîäàì ñ èçìåíÿåìîé ÷àñòîòîé
âðàùåíèÿ” îïèñûâàåò òðåáîâàíèÿ ê
æèëîìó è ïðîìûøëåííîìó ñåêòîðó.

Çàùèùåííîñòü

Áëîêè óäîâëåòâîðÿþò òðåáîâàíèÿì
ÝÌÑ ñòàíäàðòó EN 61 800-3 äëÿ
ïðîìûøäåííîãî ñåêòîðà è,
ñîîòâåòñòâåííî, áîëåå íèçêèì
çíà÷åíèì îòíîñèòåëüíî
çàùèùåííîñòè íåîáõîäèìîé â
æèëîì ñåêòîðå.

Èçëó÷åíèå è ïîäàâëåíèå
ïîìåõ

Åñëè ïðåîáðàçîâàòåëè
èñïîëüçóþòñÿ â æèëîì ñåêòîðå,
êîíäóêòèâíàÿ ïîìåõà èëè
ýëåêòðîìàãíèòíàÿ ïîìåõà íå
äîëæíà ïðåâûøàòü óðîâåíü “Â1”.

Æèëàÿ çîíà â ýòîì ñìûñëå
ÿâëÿåòñÿ ñîåäèíåíèåì, ò.å. Ïèòàíèå
äîìîâ òàê æå ïîäñîåäåíèíî êî
âòîðè÷íîé îáìîòêå
òðàíñôîðìàòîðà êàê è
ïðåîáðàçîâàòåëü.

Ïðàâèëà ÝÌÑ òðåáóþò, ÷òîáû
ïðîìûøëåííûå ñèñòåìû öåëèêîì
áûëè ýëåêòðîìàãíèòíî ñîâìåñòèìû
ñ èõ îêðóæåíèåì.

Äëÿ îãðàíãè÷åíèÿ ïîìåõ, äîëæíû
áûòü ïðîâåäåíû ñëåäóþùèå
ìåðîïðèÿòèÿ:

	 Ïîìåõîïîäàâëÿþùèå ôèëüòðû,
âêëþ÷àÿ êîììóòàöèîííûå
äðîññåëè äëÿ ñíèæåíèÿ
ýëåêòðîìàãíèòíûõ ïîìåõ,
ðàñïðîñòðàíÿþùèõñÿ ïî êàáåëÿì

	 Ýêðàíèðîâàíèå êàáåëåé,
ïèòàþùèõ äâèãàòåëè è ñèãíàëüíûõ
êàáåëåé äëÿ ñíèæåíèÿ èçëó÷àåìûõ
ýëåêòðîìàãíèòíûõ ïîìåõ,

	 Ñîáëþäåíèå ïðàâèë ïðîêëàäêè
êàáåëÿ.

Â ñèñòåìàõ ñ áëîêàìè MASTER-
DRIVES è äðóãèìè êîìïîíåíòàìè,
íàïðèìåð, êîíòàêòîðàìè,
âûêëþ÷àòåëÿìè, áëîêàìè
íàáëþäåíèÿ, áëîêàìè
àâòîìàòèçàöèè è ò.ä., íå äîëæíî
áûòü èçëó÷åíèÿ ïîìåõè âî âíåøíèå
ñèñòåìû, à òàêæå íå äîïóñêàåòñÿ
èçëó÷åíèå ïîìåõè îòäåëüíûìè
áëîêàìè âíóòðè ñàìîé ñèñòåìû. Â
ýòîì îòíîøåíèè âûïîëíÿþòñÿ
ìåðîïðèÿòèÿ, îïèñàííûå â
Êîìïåíäèóìå, Ãëàâà 3 “Èíñòðóêöèè
ïî ïðîåêòèðîâàíè ïðèâîäîâ â
ñîîòâåòñòâèè ñ ïðàâèëàìè ÝÌÑ”
(çàêàçíîé íîìåð Êîìïåíäèóìà ñì.
â Ãëàâå 5 „Äîêóìåíòàöèÿ è
îáó÷åíèå“).

Ãëàâíûå ìåðîïðèÿòèÿ ñëåäóþùèå:

	 Êîìïîíåíòû ñèñòåìû äîëæíû
ðàñïîàãàòüñÿ â øêàôó, êîòîðûé
ðàáîòàåò êàê „êëåòêà Ôàðàäåÿ“.

	 Ñèãíàëüíûå êàáåëè è êàáåëè,
ïèòàþùèå äâèãàòåëü äîëæíû áûòü
ýêðàíèðîâàíû. Ýêðàí äîëæåí áûòü
çàçåìëåí ñ îáîèõ êîíöîâ.

	 Ñèãíàëüíûå êàáåëè äîëæíû áûòü
ïðîñòðàíñòâåííî ðàçäåëåíû (ïî
ìåíüøåé ìåðå 20 ñì) îò ñèëîâûõ
êàáåëåé. Åñëè íåîáõîäèìî äîëæíû
áûòü ïðåäóñìîòðåíû çàùèòíûå
ïëàñòèíû.

Áîëåå ïîäðîáíîå îïèñàíèå
ìåðîïðèÿòèé ñì. â
âûûøåóêàçàííîé èíñòðóêöèè ïî
ýêñïëóàòàöèè.

Âèä ïîìåõè Óðîâåíü ïîìåõè Êîììåíòàðèè

Ýëåêòðîñòàòè÷åñêèé ðàçðÿä äî 12 êÂ

Áûñòûé ïåðåõîäíîé ðåæèì (Burst) äî 4 êÂ äëÿ ñèëîâîé ÷àñòè

äî 2 êÂ äëÿ ñèãíàëüíûõ êàáåëåé

Ýëåêòðîìàãíèòíàÿ ñîâìåñòèìîñòü (ÝÌÑ)
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå
èñïîëíåíèå

Øêàôíîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ñåòåâûå
ïðåäîõðàíèòåëè

Ïðåäîõðàíèåëÿ ñåðèè SITOR 3NE1
îáåñïå÷èâàþò îäíîâðåìåííóþ
çàùèòó êàê êàáåëüíûõ ëèíèé, òàê è
ïîëóïðîâîäíèêîâûõ ïðèáîðîâ. Ýòî
ïðèâîäèò ê çíà÷èòåëüíîìó
ñíèæåíèþ ñòîèìîñòè è âðåìåíè
ìîíòàæà.

Íàçíà÷åíèå è çàêàçíûå íîìåðà ñì.
â Ãëàâå 3.

Ïîäðîáíîå îïèñàíèå è òåõíè÷åñêèå
äàííûå ïðåäîõðàíèòåëåé ñì.â
Êàòàëîãå DA 94.1, Çàêàçíîé íîìåð:
E20002–K4094–A111–A2-7600.
(Àíãëèéñêàÿ âåðñèÿ)

Ñåòåâîé
êîììóòàöèîííûé
äðîññåëü

Ñåòåâîé êîììóòàöèîííûé äðîññåëü
ñíèæàåò ãàðìîíèêè òîêà,
ïîòðåáëÿåìîãî èç ñåòè Ï×, êîòîðûå
âûðàáàòûâàåò ïðåîáðàçîâàòåëü,
áëîê âûïðÿìëåíèÿ è áëîê
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè.
Ýôôåêò ïðèìåíåíèÿ äðîññåëÿ
çàâèñèò îò îòíîøåíèÿ ìîùíîñòè ÊÇ
ïèòàþùåé ñåòè ê ìîùíîñòè
ïðèâîäà. Ðåêîìåíäóåìîå
îòíîøåíèå ìîùíîñòè ÊÇ ïèòàþùåé
ñåòè ê ìîùíîñòè ïðèâîäà > 33 : 1:

	 Èñïîëüçóéòå 2% äðîññåëü äëÿ
ïðåîáðàçîâàòåëåé è áëîêîâ
âûïðûìëåíèÿ.

	 Èñïîëüçóéòå 4% äðîññåëü äëÿ
ïðåîáðàçîâàòåëåé è áëîêîâ
âûïðûìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè.

Ñåòåâîé êîììóòàöèîííûé äðîññåëü
òàêæå ñíèæàåò âûáðîñû òîêà,
âûçâàííûå ñêà÷êàìè íàïðÿæåíèÿ â
ñåòè (íàïðèìåð, ïðè ðàáîòå
êîìïåíñèðóþùèõ óñòðîéñò èëè ïðè
çàìûêàíèè íà çåìëþ) èëè ïðè
ïåðåêëþ÷åíèÿõ íà ïîäñòàíöèè.

Äðîññåëè íà íàïðÿæåíèå îò 380 Â
äî 480 Â è 50 Ãö ìîãóò
èñïîëüçîâàòüñÿ ïðè ÷àñòîòå 60 Ãö
áåç êàêèõ-ëèáî îãðàíè÷åíèé. Äëÿ
íàïðÿæåíèé 500 Â è 690 Â ïðè
÷àñòîòå 60 Ãö äîïóñòèìûé òîê
ñíèæàåòñÿ äî 90 % îò çàÿâëåíîãî
çíà÷åíèÿ è, âîçìîæíî, åñòü
íåîáõîäèìîñòü èñïîëüçîâàòü
äðîññåëü ñëåäóþùåãî ãàáàðèòà (ñì.
Äàííûå äëÿ âûáîðà è çàêàçà, Ãëàâà
3).

Äëÿ íîìèíàëüíûõ òîêîâ äî 40 A
äðîññåëè ñíàáæåíû êëåììàìè äëÿ
ïîäêëþ÷åíèÿ. Ïðè òîêàõ áîëåå 41 À
äðîññåëè ñíàáæåíû øèíàìè äëÿ
ïîäêþ÷åíèÿ. Ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå
ïîäêëþ÷àåìûõ êàáåëåé óêàçàíî íà
÷åðòåæàõ (ñì. Ãëàâó 7).

Êîììóòàöèîííûå äðîññåëè
âûïîëíåíû ñî ñòåïåíüþ çàùèòû
IP00.

Ïîäðîáíûå òåõíè÷åñêèå äàííûå ïî
óñòðîéñòâó äðîññåëåé ñì. â
Êàòàëîãå DA 93.3, Çàêàçíîé íîìåð:
E20002–K4093–A131–A1 (íåìåöêàÿ
âåðñèÿ).

Àâòîòðàíñôîðìàòîðû
äëÿ áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðà-
öèè

Äëÿ áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
íåîáõîäèìî ïîâûøåíèå
íàïðÿæåíèÿ îòíîñèòåëüíî
íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ íà 20 % äëÿ
îáðàòíîãî ìîñòà âî âðåìÿ
ðåêóïåðàöèè ýíåðãèè.
Àâòîòðàíñôîðìàòîð ïðåäíàçíà÷åí
äëÿ òàêîãî ïîâûøåíèÿ íàïðÿæåíèÿ.
Ñóùåñòâóåò äâà òèïà
àâòîòðàíñôîðìàòîðîâ: äëÿ ðàáîòû
â ðåæèìå ðåêóïåðàöèè 25%
âðåìåíè öèêëà (ÏÂ 25%), ëèáî
100% âðåìåíè öèêëà (ÏÂ100%).
Îíè ñîîòâåòñòâóþò íåîáõîäèìûì
òåíè÷åñêèì òðåáîâàíèÿì è íå ìîãóò
áûòü çàìåíåíû äðóãèìè òèïàìè.

Íàçíà÷åíèå è çàêàçíûå íîìåðà ñì.
â Ãëàâå 3, ÷åðòåæè ñì. â Ãëàâå 7.

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèå
ôèëüòðû

Ïðè óñòàíîâêå â ñîîòâåòñòâèè ñ
ïðàâèëàìè ÝÌÑ ñèñòåìà ñ
SIMOVERT MASTERDRIVES
óäîâëåòâîðÿåò ïðîèçâîäñòâåííîìó
ñòàíäàðòó äëÿ ýëåêòðè÷åñêèõ
ïðèâîäîâ EN 61 800-3.

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèå ôèëüòû,
ñîâìåñòíî ñ êîììóòàöèîííûìè
ñåòåâûìè äðîññåëÿìè, óìåíüøàþò
íàïðÿæåíèå ïîìåõè
ïðåîáðàçîâàòåëåé, áëîêîâ
âûïðÿìëåíèÿ è áëîêîâ
âûïðÿìëåíè/ðåêóïåðàöèè. Äî
âûõîäíîé ìîùíîñòè 37 êÂò
ñîáëþäàåòñÿ îãðàíè÷åíèå ñîãëàñíî
EN 55 011 Êëàññ B1(æèëîé ñåêðîð)
äëÿ 3 AC îò 200 Â äî 230 Â è 3 AC îò
380 Â äî 480 Â ñ ïðåäëàãàåìûìè
ôèëüòðàìè (TN ñåòè).

Ñóùåñòâóþò ïîìåõîïîäàâëÿþùèå
ôèëüòû ñ íîìèíàëüíûìè òîêàìè äî
2500 A è íîìèíàëüíûì
íàïðÿæåíèåì äî 690 Â äëÿ ðàçíûõ
òèïîâ ïðîìûøëåííûõ ñåòåé.

Íàçíà÷åíèå è çàêàçíûå íîìåðà ñì.
â Ãëàâå 3, ÷åðòåæè ñì. â Ãëàâå 7.

Îãðàíè÷åíèÿ??? ñì. â
“Ýëåêòðîìàãíèòíîé ñîâìåñòèìîñòè
(ÝÌÑ)” íà ñòð. 6/35.

Ïðèìå÷àíèå

Åñëè â øêàô âñòðîåíû íåñêîëüêêî
ïðåîáðàçîâàòåëåé ðåêîìåíäóåòñÿ
ñòàâèòü îáùèé ôèëüòð íà
ñóììàðíûé òîê âñåõ óñòàíîâëåííûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé äëÿ èçáåæàíèÿ
äîñòèæåíèÿ ïðåäåëüíûõ óðîâíåé
ïîìåõ. Îòäåëüíûå ïðåîáðàçîâàòåëè
ðàçäåëÿþòñÿ ñîîòâåòñòâóþùèìè
êîììóòàöèîííâìè äðîñåëÿìè.

Êîìïîíåíòû ñèñòåìû
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå

èñïîëíåíèå
Øêàôíîå

èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Çâåíî ïîñòîÿííîãî òîêà ñíàáæàåò
èíâåðòîðû ïîñòîÿííûì
íàïðÿæåíèåì.

Çâåíî ïîñòîÿííîãî òîêà ïèòàåòñÿ îò
áëîêà âûïðÿìëåíèÿ èëè áëîêà
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè,
ïðåäîõðàíèòåëè íà âõîäå êîòîðûõ
òàêæå çàùèùàþò çâåíî ïîñòîÿííîãî
òîêà îò ÊÇ è ïåðåãðóçîê.

Èíâåðòîð è áëîêè òîðìîæåíèÿ
ìîæíî ïîäêëþ÷èòü ê çâåíó
ïîñòîÿííîãî òîêà òðåìÿ ñïîñîáàìè:

	 Íåïîñðåäñòâåííîå ïîäêëþ÷åíèå
÷åðåç âñòðîåííûå ïðåäîõðàíèòåëè
â çâåíå ïîñòîÿííîãî òîêà
Îïöèÿ: L30
äëÿ ðàçìåðîâ îò E äî G.

	 Ýëåêòðîìåõàíè÷åñêîå
ïîäêëþ÷åíèå (Ðèñ. 6/36)
Ðàçúåäèíèòåëü (2-õ ïîëþñíîå
ïîäêëþ÷åíèå) ñ äâóìÿ
ïðåäîõðàíèåëÿìè SITOR (êîòîðûå
çàùèùàþò èíâåðòîð) ïîäêëþ÷àåò
èíâåðòîð è áëîêè òîðìîæåíèÿ ê
çâåíó ïîñòîÿííîãî òîêà. Ïðè
ïîäêëþ÷åíèè èëè îòêëþ÷åíèè íà
çâåíåíåïîñòîÿííîãî òîêà íå äîëæíî
áûòü íàïðÿæåíèÿ. Äàííûå äëÿ
çàêàçà ñì. â Ãëàâå 3.

	 Ýëåêòðè÷åñêîå ïîäêëþ÷åíèå
(Ðèñ. 6/37).
Ðàçúåäèíèòåëü (2-õ ïîëþñíîå
ïîäêëþ÷åíèå) ñ äâóìÿ
ïðåäîõðàíèåëÿìè SITOR,
ñîïðîòèâëåíèÿìè
ïðåäâàðèòåëüíîãî çàðÿäà è
ñîåäèíèòåëüíûì êîíòàêòîðîì
ïîäêëþ÷àþò èíâåðòîð ê çâåíó
ïîñòîÿííîãî òîêà. Â áàçîâîé âåðñèè
ñîåäèíèòåëüíûì êîíòàêòîðîì
ìîæíî óïðàâëÿòü ñ ïîìîùüþ

ýëåêòðîíèêè èíâåðòîðà.Òàêèì
îáðàçîì, ìîæíî âêëþ÷èòü èëè
âûêëþ÷èòü èíâåðòîð, êîãäà çâåíî
ïîñòîÿííîãî òîêà íàõîäèòñÿ ïîä
íàïðÿæåíèåì. Ïðè âêëþ÷åíèè è
âûêëþ÷åíèè èìïóëüñû èíâåðòîðà
çàáëîêèðîâàíû, ò.å. ïåðåêëþ÷åíèå
ïðîèñõîäèò íå ïîä òîêîì. Ïðè
íàñòðîéêå íåîáõîäèìî îáåñïå÷èòü,
÷òîáû êîíòàêòîð íå ðàçîìêíóëñÿ
ïðè ðàáîòå, íàïðèìåð ïðè àâàðèè
ïèòàíèÿ êàòóøêè óïðàâëåíèÿ
êîíòàêòîðîì. Çàêàçíûå äàííûå ñì.
â Ãëàâå 3.

Äàííûå êîìïîíåíòû èìåþò
èçîëÿöèþ ñ íîìèíàëüíûì
íàïðÿæåíèåì � 1000 Â ïðè ðàáîòå â
óñëîâèÿ ñîãëàñíî VDE 0110 è
ñòåïåíè çàãðÿçíåíèÿ 2.

Ðèñ. 6/36
Ýëåêòðîìåõàíè÷åñêîå ïîäêëþ÷åíèå

Ðèñ. 6/37
Ýëåêòðè÷åñêîå ïîäêëþ÷åíèå

Äèàïàçîí íàïðÿæåíèé â
çâåíåïîñòîÿííîãî òîêàDC

Êîíòàêòîð ïðåäâàðèòåëüíîãî çàðÿäà
Òèï

îò 280 Â äî 780 Â 3TC44

îò 890 Â äî 930 Â 3TC52

Äèîä îáðàòíîãî
íàïðÿæåíèÿ â çâåíå
ïîñòîÿííîãî òîêà

Äëÿ ìíîãîäâèãàòåëüíûõ ïðèâîäîâ
(èíâåðòîðû ïîäêëþ÷åíû ê îáùåé
øèíå ïîñòîÿííîãî òîêà) â
ñëåäóþùèõ ñëó÷àÿõ èñïîëüçóþòñÿ
îáðàòíûå äèîäû:

1. Ïðè íàëè÷èè áëîêà òîðìîæåíèÿ.

2. Êîãäà äèàïàçîí ìîùíîñòåé
ïðåîáðàçîâàòåëåé ïðåâûøàåò
óðîâíè, ïðåäñòàâëåííûå â
ñëåäóþùåé òàáëèöå.

Íàïðÿæåíèå DÑ Íîìèíàëüíàÿ ìîùíîñòü
èëè íîìèíàëüíûé òîê èíâåðòîðîâ

îò 270 Â äî 310 Â îò 2,2 êÂò äî 3 êÂò
îò 3 êÂò äî 22 êÂò

( îò 10,6 À äî 13,3 A)
( îò 13,3 À äî 81 A)

îò 510 Â äî 650 Â îò 2,2 êÂò äî 15 êÂò
îò 5,5 êÂò äî 45 êÂò

îò 18,5 êÂò äî 90 êÂò
îò 37 êÂò äî 160 êÂò
îò 45 êÂò äî 250 êÂò

îò 110 êÂò äî 1300 êÂò

( îò 6,1 À äî 34 A)
( îò 13,2 À äî 92 A)
( îò 47 À äî 186 A)
( îò 72 À äî 315 A)
( îò 92 À äî 510 A)
(îò 210 À äî 2470 A)

îò 675 Â äî 810 Â îò 2,2 êÂò äî 55 êÂò
îò 11 êÂò äî 110 êÂò
îò 18,5 êÂò äî 250 êÂò
îò 45 êÂò äî 450 êÂò
îò 75 êÂò äî 1700 êÂò

( îò 4,5 À äî 79 A)
( îò 22 À äî 156 A)
( îò 29 À äî 354 A)
( îò 66 À äî 650 A)
( îò 108 À äî 2340 A)

îò 890 Â äî 930 Â îò 55 êÂò äî 200 êÂò
îò 90 êÂò äî 2300 êÂò

( îò 60 À äî 208 A)
( îò 128 À äî 2340 A)

�
�
�
�
��
�
	
�

Èíâåðòîðû

Ðàçúåäèíèòåëü ñ
ïðåäîõðàíèòåëÿìè ëäëÿ
çàùèòû ïîëóïðîâîäíèêîâûõ
ïðèáîðîâ

Øèíà ïîñòîÿííîãî òîêà

�
�
�
�
��
�
	
�

� �

Êîíòàêòîð ñ
ñîïðîòèâëåíèÿìèè
ïðåäâàðèòåëüíîãî
çàðÿäà

Èíâåðòîðû

Øèíà ïîñòîÿííîãî òîêà

Ðàñöåïèòåëü

Ñîåäèíè-
òåëüíûé
êîíòàêòîð

Êîìïîíåíòû ñèñòåìû
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6/38 Siemens DA 65.10 · 2001

Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå
èñïîëíåíèå

Øêàôíîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Áëîêè òîðìîæåíèÿ â äèàïàçîíå
ìîùíîñòåé îò P20 = 5 êÂò äî 20 êÂò
ñîñòîÿò èç ïîëóïðîâîäíèêîâîãî
êëþ÷à è âñòðîåííîãî íàãðóçî÷íîãî
ñîïðîòèâëåíèÿ.

Ìîæíî ïîäêëþ÷èòü âíåøíåå
íàãðóçî÷íîå ñîïðîòèâëåíèå äëÿ
óâåëè÷åíèÿ ìîùíîñòè
êðàòêîâðåìåííîãî è
äîëãîâðåìåííîãî òîðìîæåíèÿ.
Âñòðîåííîå íàãðóçî÷íîå
ñîïðîòèâëåíèå ïðè íàëè÷èè
âíåøíåãî íàãðóçî÷íîãî
ñîïðîòèâëåíèÿ äîëæíî áûòü
îòêëþ÷åíî, ïóòåì óäàëåíèÿ
ñîîòâåòñòâóþùåãî ïåðåêëþ÷àòåëÿ,
ñì. Ðèñ. 6/40.

Áëîêè òîðìîæåíèÿ â äèàïàçîíå
ìîùíîñòåé îò 50 êÂò äî 200 êÂò
òðåáóþò âíåøíåãî íàãðóçî÷íîãî
ñîïðîòèâëåíèÿ, êîòîðîå
ïîäêëþ÷àåòñÿ ê áëîêó òîðìîæåíèÿ.

Áëîêè òîðìîæåíèÿ ñîñåäíåãî
ãàáàðèòà èëè îäèíàêîâîãî ãàáàðèòà,
íàïðèìåð, P20 = 100 êÂò è 170 êÂò
èëè 5 êÂò è 10 êÂò, ìîãóò
ïîäêëþ÷àòüñÿ â ïàðàëëåëü äëÿ
óâåëè÷åíèÿ ìîùíîñòè òîðìîæåíèÿ.
Îäíàêî, êàæäûé áëîê òîðìîæåíèÿ
òðåáóåò ñâîå íàãðóçî÷íîå
ñîïðîòèâëåíèå. Ìàêñèìàëüíî
äîïóñòèìàÿ äëèòåëüíàÿ ìîùíîñòü
òîðìîæåíèÿ (ñ âíåøíèì
ñîïðîòèâëåíèåì), ïîäêëþ÷åííûì ê
ïðåîáðàçîâàòåëþ èëè èíâåðòîðó:
PÏ MAX � 0,6 Pïðåîáð.

P20 MAX � 2,4 Pïðåîáð..

Ïðèìå÷àíèå

Ïðè èñïîëüçîâàíèè âíóòðåííåãî
íàãðóçî÷íîãî ñîïðîòèâëåíèÿ,
ìîùíîñòü òîðìîæåíèÿ P20

îòíîñèòñÿ ê âðåìåíè òîðìîæåíèÿ
2,5 ñ, à P3 îòíîñèòñÿ ê âðåìåíè
òîðìîæåíèÿ 1,7 ñ, äëÿ âðåìåíè
öèêëà 72,5 ñ (ñì. Ðèñ. 6/41).

Ïðè ïîäêëþ÷åíèè áëîêà
òîðìîæåíèÿ ê øèíå ïîñòîÿííîãî
òîêà äîëæíû áûòü óñòàíîâëåíû
ïðåäîõðàíèåëè, óêàùçàííûå íà ñòð.
3/72.

Áëîêè òîðìîæåíèÿ èñïîëüçóþòñÿ,
êîãäà ðåêóïåðàöèÿ ýíåðãèè
ïðîèñõîäèò ðåäêî è êîðîòêîå
âðåìÿ, íàïðèìåð ïðè òîðìæåíèè
ïðèâîäà (àâàðèéíûé ñòîï). Äëÿ
äëèòåëüíîãî òîðìîæåíèÿ
èñïîëüçóþòñÿ áëîêè
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè è
íåçàâèñèìûå áëîêè
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè AFE.

Çàùèòû ôóíêöèè, îáîçíà÷åííûå ñâåòîäèîäàìè

Ïåðåãðóçêà ïî òîêó Ïðîèçîùëà ïåðåãðóçêà ïî òîêó.
Íåîáõîäèì ïîâòîðíûé çàïóñê.

Ïåðåãðóçêà Áëîê òîðìîæåíèÿ âûêëþ÷àåòñÿ ïîñëå äîñòèæåíèÿ
äîïóñòèìîãî óðîâíÿ I2t . Áëîê ãîòîâ ê ðàáîòå ïîñëå
èñòå÷åíèÿ çàäàííîãî âðåìåíè.

Ïðåâûøåíèå
òåìïåðàòóðû

Òåìïåðàòóðà ðàäèàòîðà ñëèøêîì âûñîêàÿ,
àâòîìàòè÷åñêèé ïîâòîðíûé çàïóñê ïîñëå ñíèæåíèÿ
íèæå ïîðîãà âêëþ÷åíèÿ

Ãîòîâíîñòü Ïîäêëþ÷åíî ïîñòîÿííîå íàïðÿæåíèÿ (äèîä ãîðèò).
Áëîê òîðìîæåíèÿ ðàáîòàåò (äèîä ìèãàåò).

Ðèñ. 6/38
Ñõåìà áëîêà òîðìîæåíèÿ ñ âíåøíèì òîðìîçíûì ñîïðîòèâëåíèåì
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Âíåøíèå íàãðóçî÷íûå
ñîïðîòèâëåíèÿ
îò 5 êÂò äî 200 êÂò

Ðèñ. 6/39
Íàãðóçî÷íà ÿ äèàãðàììà ñ âíåøíèì òîðìîçíûì ñîïðîòèâëåíèåì
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� PDB = Ïðîäîëæèòåëüíàÿ ìîùíîñòü
P20 = 4 PDB = Ìîùíîñòü, äîïóñòèìàÿ â òå÷åíèè 20 ñ äëÿ âðåìåíè
öèêëà 90 ñ.
P3 = 6 PDB = Ìîùíîñòü, äîïóñòèìàÿ â òå÷åíèè 3 ñ äëÿ âðåìåíè
öèêëà 90 ñ.

Ðèñ. 6/40
Ñõåìà áëîêà òîðìîæåíèÿ ñî âñòðîåííûì òîðìîçíûì ñîïðîòèâëåíèåì
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Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå äî 20
êÂò âñòðàèâàåòñÿ â áëîê
òîðìîæåíèÿ

Ïåðåêëþ÷àòåëü

Ðèñ. 6/41
Íàãðóçî÷íà ÿ äèàãðàììà ñî âñòðîåííûì òîðìîçíûì ñîïðîòèâëåíèåì
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Êîìïîíåíòû ñèñòåìû
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Siemens DA 65.10 · 2001 6/39

Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå

èñïîëíåíèå
Øêàôíîå

èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Âûõîäíûå äðîññåëè

Êîìïåíñèðóþò åìêîñòíûå òîêè â
äëèííûõ êàáåëÿõ.

Ìàêñèìàëüíàÿ äëèíà êàáåëÿ,
ïîäêëþ÷àåìîãî ê ñòàíäàðòíîìó
ïðåîáðàçîâàòåëþ áåç âûõîäíîãî
äðîññåëÿ, óêàçàíà â ïåðâîé òàáëèöå
íà ýòîé ñòðàíèöå.

Ìàêñèìàëüíàÿ äëèíà
êàáåëåé áåç âûõîäíîãî
äðîññåëÿ

Ìàêñèìàëüíàÿ äëèíà
êàáåëåé ïðè
èñïîëüçîâàíèè
âûõîäíîãî äðîññåëÿ

Ïðèìå÷àíèå

Åñëè ïðåîáðàçîâàòåëü/èíâåðòîð
ïèòàåò íåñêîëüêî äâèãàòåëåé
(ãðóïïîâîé ïðèâîä), òî åìêîñòíûå
òîêè êàáåëåé ñêëàäûâàþòñÿ.
Ïîýòîìó â ñëó÷àå ãðóïïîâûõ
ïðèâîäîâ æåëàòåëüíî âñåãäà
èñïîëüçîâàòü âûõîäíîé äðîññåëü.
Îáùàÿ äëèíà êàáåëÿ ñêëàäûâàåòñÿ
èç êàáåëåé, èäóùèõ ê îòäåëüíûì
äâèãàòåëÿì.

Âûõîä Íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèå Íå ýêðàíèðîâàííûé êàáåëü
è PROTOFLEX EMV

Ýêðàíèðîâàííûé êàáåëü

äî 4 êÂò îò 200 Â äî 600 Â 50 ì 35 ì

5,5 êÂò îò 200 Â äî 600 Â 70 ì 50 ì

7,5 êÂò îò 200 Â äî 600 Â 100 ì 67 ì

11 êÂò îò 200 Â äî 600 Â 110 ì 75 ì

15 êÂò îò 200 Â äî 600 Â 125 ì 85 ì

18,5 êÂò îò 200 Â äî 600 Â 135 ì 90 ì

22 êÂò îò 200 Â äî 600 Â 150 ì 100 ì

îò 30 êÂò äî 200 êÂò îò 380 Â äî 690 Â 150 ì 100 ì

îò 250 êÂò äî 630 êÂò îò 380 Â äî 480 Â 200 ì 135 ì

îò 710 êÂò è 1300 êÂò îò 380 Â äî 480 Â íå îãðàíè÷åíà

îò 900 êÂò äî 1100 êÂò îò 380 Â äî 480 Â 200 ì 135 ì

îò 250 êÂò äî 2300 êÂò îò 500 Â äî 690 Â 150 ì 100 ì

1) Íå èñïîëüçóåòñÿ.

2) Äëÿ òèïîðàçìåðîâ M, N è Q, â ñëó÷àå ñîåäèíåíèÿ 2
èíâåðòîðîâ â ïàðàëëåëü ÷èñëî òðåáóåìûõ äðîññåëåé äëÿ
äëèííû êàáåëÿ ðàñ÷èòûâàåòñÿ äëÿ êàæäîãî èíòåðòîðà
îòäåëüíî.

3) Ïðèìåíÿåòñÿ äëÿ òèïîðàçìåðîâ E, F, G, J, K, L, N è Q.

4) Ïðèìåíÿåòñÿ äëÿ òèïîðàçìåðà M.

5) Ñ êàáåëåì PROTOFLEX EMV ìàêñèìàëüíàÿ äëèíà ìîæåò
áûòü óâåëè÷åíà â äâîå.

×èñëî äðîññåëåé 1 2 3 1 2 3

Ìîùüíîñòü
ïðåîáðàçîâàòåëÿ/
èíâåðòîðà

Íîìèíàëüíîå
íàïðÿæåíèå

Äðîññåëü2) Äðîññåëü2)5)

Íå ýêðàíèðîâàííûé êàáåëü Ýêðàíèðîâàííûé êàáåëü

äî 4 êÂò 200 Â äî 600 Â 150 ì 1) 1) 100 ì 1) 1)

5,5 êÂò 200 Â äî 600 Â 200 ì 1) 1) 135 ì 1) 1)

7,5 êÂò 200 Â äî 600 Â 225 ì 450 ì 1) 150 ì 300 ì 1)

11 êÂò 200 Â äî 600 Â 240 ì 480 ì 1) 160 ì 320 ì 1)

15 êÂò 200 Â äî 600 Â 260 ì 520 ì 1) 175 ì 350 ì 1)

18,5 êÂò 200 Â äî 600 Â 280 ì 560 ì 1) 190 ì 375 ì 1)

22 êÂò 200 Â äî 600 Â 300 ì 600 ì 900 ì 200 ì 400 ì 600 ì

30 êÂò äî 200 êÂò 380 Â äî 690 Â 300 ì 600 ì 900 ì 200 ì 400 ì 600 ì

250 êÂò äî 630 êÂò 380 Â äî 480 Â 400 ì 800 ì 1200 ì 270 ì 530 ì 800 ì

1100 êÂò 380 Â äî 480 Â 400 ì 800 ì 1200 ì 270 ì 530 ì 800 ì

250 êÂò äî 2300 êÂò3) 500 Â äî 690 Â 300 ì 600 ì 900 ì 200 ì 400 ì 600 ì

900 êÂò äî 1500 êÂò4) 380 Â äî 690 Â 300 ì 450 ì 600 ì 200 ì 300 ì 450 ì

Êîìïîíåíòû ñèñòåìû

@����		�0 � ����� �� �����	0 	�
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå
èñïîëíåíèå

Øêàôíîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Èñïîëüçîâàíèå
äðîññåëåé ñî ñòàëüíûì
ñåðäå÷íèêîì

	 Ïðèâîäà ñî ñòàíäàðòíûìè è íå
ñòàíäàðòíûìè àñèíõðîííûìè
äâèãàòåëÿìè ñ ÷àñòîòîé
îñëàáëåíèÿ ïîëÿ äî 87 Ãö è ñ
ìàêñèìàëüíîé ÷àñòîòîé 200 Ãö.

	 Ïðèâîäà ñ èíäóêòîðíûìè
äâèãàòåëÿìè è ñèíõðîííûìè
äâèãàòåëÿìè íà ïîñòîÿííûõ
ìàãíèòàõ ñ ìàêñèìàëüíîé
÷àñòîòîé 120 Ãö.

Èñïîëüçîâàíèå
äðîññåëåé ñ
ôåððèòîâûìè
ñåðäå÷íèêàìè

	 Àñèíõðîííûå ïðèâîäà ñ ÷àñòîòîé
îñëàáëåíèÿ ïîëÿ 200 Ãö è
ìàêñèìàëüíîé ÷àñòîòîé 300 Ãö.

	 Ïðèâîäà ñ àñèíõðîííûìè
äâèãàòåëÿìè è ñèíõðîííûìè
äâèãàòåëÿìè íà ïîñòîÿííûõ
ìàãíèòàõ ñ ìàêñèìàëüíîé
÷àñòîòîé 600 Ãö.

	 Ôåððèòîâûå äðîññåëè ìîãóò
èñïîëüçîâàòüñÿ âïëîòü äî
ìàêñèìàëüíîé ÷àñòîòû ØÈÌ
ïðåîáðàçîâàòåëÿ. Ñíèæåíèå
ìîùíîñòè ïðåîáðàçîâàòåëÿ ïðè
óâåëè÷åíèè ÷àñòîòû ØÈÌ
êîìïåíñèðóåò óâåëè÷åíèå ïîòåðü
â äðîññåëå. Óâåëè÷åíèå ÷àñòîòû
ØÈÌ âûøå 6 êÃö ïðèâîäèò ê
èçìåíåíèþ ðåçîíàíñíîé ÷àñòîòû
è ñëåäîâàòåëüíî ê èçìåíåíèþ
ìàêñèìàëüíîé äëèíû êàáåëÿ.

Äîïóñòèìàÿ äëèíà êàáåëÿ
ðàñ÷èòûâàåòñÿ èç ïðèâåäåííîé
ôîðìóëû ïî äàííûì èç âòîðîé
òàáëèöû íà ñòð. 6/39:

ïðè ÷àñòîòå føèì> 6 kÃö.

Âûõîäíîé äðîññåëü ñîâìåñòíî ñ
åñêîñòüþ êàáåëÿ îãðàíè÷èâàåò
ïðîèçâîäíóþ íàïðÿæåíèÿ íà
îáìîòêå äâèãàòåëÿ (ñì. òàáëèöó).

Ïðè äëèíåêàáåëÿ > 7,5 ì äðîññåëü
íå îáåñïå÷èâàåò ñóùåñòâåííîãî
îãðàíè÷åíèÿ èìïóëüñíûõ
ïåðåíàïðÿæåíèé íà êëåììàõ
äâèãàòåëÿ, âîçíèêàþùèõ èç-çà
ýôôåêòà îòðàæåíèÿ.

Ìàêñèìàëüíàÿ du/dt < 500 Â/ìêñ ñ âûõîäíûì äðîññåëåì

Òèïîðàçìåð
ïðåîáðàçîâàòåëÿ/
èíâåðòîðà

Íå ýêðàíèðîâàííûé êàáåëü Ýêðàíèðîâàííûé êàáåëü

À äî D > 30 ì > 20 ì

E äî N > 150 ì > 100 ì

Ôèëüòíû îãðàíè÷åíèÿ
íàïðÿæåíèÿ

(Âûõîäíîé du/dt-ôèëüòð äëÿ
SIMOVERT MASTER-
DRIVES Vector Control) íåîáõîäèìî
èñïîëüçîâàòü â ñëó÷àÿõ êîãäà åñòü
ñîìíåíèå â ïðî÷íîñòè èçîëÿöèè
äâèãàòåëüíûõ îáìîòîê.
Ñòàíäàðòíûå äâèãàòåëè 1LA5, 1LA6
è 1LA8 òðåáóþò du/dt-ôèëüòð
òîëüêî â ñëó÷àå ïèòàþùåãî
íàïðÿæåíèÿ > 500 Â + 10 %.

Du/dt-ôèëüòð îãðàíè÷èâàåò
ïðîèçâîäíóþ íàïðÿæåíèÿ íà
óðîâíå < 500 Â/ìêñ è ïèêîâûå
ïåðåíàïðÿæåíèÿ íàïðÿæåíèÿ íà
óðîâíå:
	 < 1000 Â ïðè Uñåòè � 575 Â,
	 < 1150 Â ïðè 660 Â �Uñåòè� 690 Â

ïðè äëèíå êàáåëÿ ïèòàíèÿ
äâèãàòåëÿ � 150 ì.

Åñëè äðîññåëü è ôèëüòð ñîåäåíåíû
ïîñëåäîâàòåëüíî, òî ïðèåäåëüíóþ
äëèíó êàáåëÿ ìîæíî îïðåäåëèòü èç
ïðèâåäåííîé òàáëèöû

Ìàêñèìàëüíàÿ äëèíà êàáåëÿ ïðè èñïîëüçîâàíèè du/dt-ôèëüòðà

Íîìèíàëüíûé òîê
ïðåîáðàçîâàòåëÿ/
èíâåðòîðà

du/dt-ôèëüòð du/dt-ôèëüòð
è äðîññåëü

du/dt-ôèëüòð
è äâà äðîññåëÿ2)

du/dt-ôèëüòð du/dt-ôèëüòð
è äðîññåëü

du/dt-ôèëüòð
è äâà äðîññåëÿ2)

Íå ýêðàíèðîâàííûé êàáåëü Ýêðàíèðîâàííûé êàáåëü

� 22 A 150 ì 1) 1) 100 ì 1) 1)

� 370 A4) 150 ì 300 ì 450 ì 100 ì 200 ì 300 ì

� 225 A5) 150 ì 300 ì 450 ì 100 ì 200 ì 300 ì

îò 510 À äî 1300 A4) 150 ì 375 ì 1) 100 ì 250 ì 1)

îò 297 À äî 1230 A5) 150 ì 375 ì 1) 100 ì 250 ì 1)

� 1400 A6) 3) 3) 3) 3) 3) 3)

1) Íå èñïîëüçóåòñÿ

2) Îãðàíè÷åíèå íàïðÿæåíèÿ íå ýôôåêòèâíî ïðè íàïðÿæåíèè
ïèòàíèÿ > 500 Â.

3) Íà äàííûé ìîìåíò íå âîçìîæíî çàêàçàòü

4) Íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 380 Â äî 480 Â.

5) Íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 500 Â äî 690 Â.

6) Íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 380 Â äî 690 Â.

Ñèñòåìíûå êîìïîíåíòû

@����		�0 � ����� �����	0 	�
�!���
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Ïðèìå÷àíèå

Îáùàÿ äëèíà êàáåëÿ ñêëàäûâàåòñÿ
èç äëèí êàáåëåé èäóùèõ ê
îòäåëüíûì äâèãàòåëÿì. Íà÷èíàÿ ñ
òîêà �120 À, äâèãàòåëü ìîæåò
ïèòàòüñÿ îò ïàðàëëåëüíî èäóùèõ
êàáåëåé (âïëîòü äî ìàêñèìàëüíîé
äëèíû êàáåëÿ).

Ôèëüòð îãðàíè÷åíèÿ íàïðÿæåíèÿ
ìîæåò áûòü èñïîëüçîâàí äî
÷àñòîòû 300Ãö.

Du/dt-ôèëüòð ìîæåòðàáîòàòü
òîëüêî êîãäà ïðè ïîäêëþ÷åííîì
äâèãàòåëå ê ïðåîáðàçîâàòåëþ.

Èíôîðìàöèþ ïî âûáîðó ôèëüòðîâ
ñìîòðè â Ãëàâå 3, ÷åðòåæ è ðàçìåðû
â Ãëàâå 7.

Ðèñ. 6/42
Ïðåîáðàçîâàòåëü ñ äðîññåëåì
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå

èñïîëíåíèå
Øêàôíîå

èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ñèíóñîèäàëüíûé
ôèëüòð

Ïîçâîëÿåò îáåñïå÷èòü ïðàêòè÷åñêè
ñèíóñîèäàëüíóþ ôîðìó âûõîäíîãî
íàïðÿæåíèÿ è òîêà. Ïðè
èñïîëüçîâàíèè ñèíóñîèäàëüíîãî
ôèëüòðà âûñøèå ãàðìîíèêè â
âûõîäíîì íàïðÿæåíèè ïî
îòíîøåíèþ ê íàïðÿæåíèþ ÷àñòîòû
50Ãö ñîñòàâëÿþò âñåãî 5%. Óðîâåíü
ïèêîâûõ íàïðÿæåíèé ïîäàâàåìûõ
íà äâèãàòåëü íèæå ÷åì òðåáóåò
DIN VDE 0530.

Ïðè ïðîåêòèðîâàíèè ïðèâîäà
íåîáõîäèìî èìåòü ââèäó, ÷òî
âûõîäíîå íàïðÿæåíèå
ïðåîáðàçîâàòåëÿ èëè èíâåðòîðà ñ
ñèíóñîèäàëüíûì ôèëüòðîì
ñîñòàâëÿþò ïðèáëèçèòåëüíî 85%
ïèòàþùåãî íàïðÿæåíèÿ äëÿ 380 Â -
480 Â è ïðèáëèçèòåëüíî 90% äëÿ
500 Â-
600 Â

Ñèíóñîèäàëüíûå ôèëüòðû äëÿ
áëîêîâ 380 Â äî 480 Â ðàñ÷èòàíû íà
÷àñòîòó ØÈÌ 6 êÃö.

Äëèíà êàáåëÿ ïðè èñïîëüçîâàíèè ñèíóñîèäàëüíîãî ôèëüòðà

Âûõîä 380 Â äî 480 Â 500 Â äî 600 Â 380 Â äî 480 Â 500 Â äî 600 Â

Íå ýêðàíèðîâàííûé êáåëü Ýêðàíèðîâàííûé êàáåëü

äî 4 êÂò 250 ì 350 ì 170 ì 250 ì

5,5 êÂò 320 ì 475 ì 210 ì 320 ì

7,5 êÂò 400 ì 550 ì 270 ì 400 ì

11 êÂò 500 ì 700 ì 330 ì 500 ì

15 êÂò 600 ì 900 ì 400 ì 600 ì

18,5 êÂò äî 132 êÂò A B 0,67 · A A

Òðåáóåìîå ñå÷åíèå
çàùèòíîãî ïðîâîäíèêà

Ñå÷åíèå âûáèðàåòñÿ èñõîäÿ èç
ñëåäóþùèõ òðåáîâàíèé:

	 Ïðè çàìûêàíèè íà êîðïóñ
íåîáõîäèìî ÷òîáû íà çàùèòíîì
ïðîâîäíèêå íå âîçíèêëî
èçáûòî÷íîå íàïðÿæåíèå
âñëåäñòâèå ïàäåíèÿ íàïðÿæåíèÿ
íà íåì (< AC 50 Â èëè DC 120 Â,
EN 50 178 ãëàâà 5.3.2.2, IEC 60 364,
IEC 60 543).

	 Òîê ïðîòåêàþùèé ïî çàùèòíîìó
ïðîâîäíèêó ïðè çàìûêàíèè ôàçû
íà êîðïóñ íå äîëæåí ïåðåãðåâàòü
åãî.

	 Â ñëó÷àå çàìûêàíèÿ íà çåìëþ, â
ñîîòâåòñòâèè ñ EN 50 178 ãëàâà
8.3.3.4 äîïóñêàåòñÿ äëèòåëüíîå
ïðîòåêàíèå òîêà ïî çàùèòíîìó
ïðîâîäíèêó. Òàêèì îáðàçîì
ñå÷åíèå äîëæíî âûáèðàòüñÿ èç
ýòîãî óñëîâèÿ.

	 Êîìóòàöèîííàÿ àïïàðàòóðà è
äâèãàòåëü îáû÷íî çàçåìëÿþòñÿ
îòäåëüíî íà áëèæàéøèé
çàçåìëÿþùèé ïðîâîäíèê. Ñ
òàêèì ñîåäèíåíèåì â ñëó÷àå
çàìûêàíèÿ íà êîðïóñ òîê òå÷åò ïî
äâóì ïàðàëëåëüíûì
ïðîâîäíèêàì. Åñëè âûáèðàòü
ñå÷åíèÿ ïðîâîäíèêîâ èç òàáëèöû,
òî íà íèõ íå âîçíèêíåò îïàñíîãî
äëÿ æèçíè íàïðÿæåíèÿ.

	 Ïðåîáðàçîâàòåëè, èíâåðòîðû,
âûïðÿìèòåëè MASTERDRIVES
(>400 êÂò) è áëîêè
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
îãðàíè÷èâàþò òîêè äî
äîïóñòèìûõ ïðåäåëîâ â
ñîîòâåòñòâèè ñ èõ íîìèíàëüíûìè
òîêàìè áëàãîäàðÿ âñòðîåííîìó
òîêîâîìó êîíòðîëþ.

Èñõîäÿ èç ýòèõ ïðàâèë ìû
ðåêîìåíäóåì, ÷òîáû ñå÷åíèå
çàùèòíîãî ïðîâîäíèêà îáû÷íî
âûáèðàëîñü ðàâíûì âíåøíåìó
ïðîâîäíèêó äëÿ çàçåìëåíèÿ
øêàôîâ è äâèãàòåëåé.

P íîìèíàëüíàÿ ìîùíîñòü
ïðåîáðàçîâàòåëÿ

Ñå÷åíèå çàùèòíîãî ïðîâîäíèêà âûáèðàåòñÿ â ñîîòâåòñòâèè ñ
EN 60 204-1, EN 60 439-1, IEC 60 364

Ñå÷åíèå âíåøíåãî ïðîâîäíèêà Ìèíèìàëüíîå ñå÷åíèå çàùèòíîãî ïðîâîäíèêà

äî 16 ìì2 Íå ìåíüøå ñå÷åíèÿ âíåøíåãî ïðîâîäíèêà

îò 16 ìì2 äî 35 ìì2 16 ìì2

Áîëüøå 35 ìì2 Íå ìåíüøå 50% ñå÷åíèÿ âíåøíåãî ïðîâîäíèêà

Ñèñòåìíûå êîìïîíåíòû

A 600 m + 7,5
m

kW
15 kW

B +10
m

kW
15 kW

P

P900 m

Ìàêñèìàëüíàÿ âûõîäíàÿ ÷àñòîòà:

	 400 Ãö äëÿ êîìïàêòíîãî
èñïîëíåíèÿ (ðàçìåðû À äî D),

	 200 Ãö äëÿ âñòðàèâàåìîãî
èñïîëíåíèÿ (ðàçìåðû E äî G).

Ñèíóñîèäàëüíûé ôèëüòð äëÿ
áëîêîâ 500 Â äî 600 Â ðàñ÷èòàíû íà
÷àñòîòó ØÈÌ 3 êÃö

Ìàêñèìàëüíàÿ âûõîäíàÿ ÷àñòîòà:

	 200 Ãö äëÿ êîìïàêòíîãî
èñïîëíåíèÿ (ðàçìåðû B äî D),

	 100 Ãö äëÿ âñòðàèâàåìîãî
èñïîëíåíèÿ (ðàçìåðû E äî G).

Ñèíóñîèäàëüíûå ôèëüòðû òàê æå
ïðèãîäíû äëÿ ïèòàíèÿ
âçðûâîçàùèùåííûõ äâèãàòåëåé
(Ex(d)-äâèãàòåëåé). Îíè ñíèæàþò
ïèêè íàïðÿæåíèÿ íà êëåìàõ
äâèãàòåëÿ äî óðîâíÿ íèæå 1080 Â
ïðè ïèòàþùåì íàïðÿæåíèè � 500 Â

Äëÿ îïðåäåëåíèÿ âîçìîæíîé
äëèíû êàáåëÿ ñìîòðè òàáëèöó.

Ïðèìå÷àíèå

Îáùàÿ äëèíà êàáåëÿ ñêëàäûâàåòñÿ
èç äëèí êàáåëåé èäóùèõ ê
îòäåëüíûì äâèãàòåëÿì. Íà÷èíàÿ ñ
òîêà �120 À, äâèãàòåëü ìîæåò
ïèòàòüñÿ îò ïàðàëëåëüíî èäóùèõ
êàáåëåé (âïëîòü äî ìàêñèìàëüíîé
äëèíû êàáåëÿ).

Èíôîðìàöèþ ïî âûáîðó ôèëüòðîâ
ñìîòðè â Ãëàâå 3, ÷åðòåæ è ðàçìåðû
â Ãëàâå 7.
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6/42 Siemens DA 65.10 · 2001

Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå
èñïîëíåíèå

Øêàôíîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES VectorControl
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ðèñ. 6/43
Èíòåãðàöèÿ îïöèîíàëüíûõ è äîïîëíèòåëüíûõ ïëàò â êîðçèíó ýëåêòðîíèêè

�
�
��

��
��

7+

Äîïîëíèòåëüíûå
ïëàòû
T100
T300
T400

Äîïîëíèòåëüíûå
ïëàòû
SCB1
SCB2
TSY

Ãíåçäî 1, äëÿ
CUVC, CUR, CUSA

Ãíåçäî 3

Ãíåçäî 2

Îïöèîííûå ïëàòû

Êîìïàêòðîå èñïîëíåíèå

Çàäíÿÿ ïëàòà
ïëàòà øèííîãî àäàïòåðà LBA

Âñòðàèâàåìîå èñïîëíåíèå

Ïëàòà àäàïòåðà ADB
ñ ïîäñîåäèíåíûìè íà íåå
îïöèîííûìè ïëàòàìè

Ïëàòà àäàïòåðà ADB

Îïöèîííûå ïëàòû
EB1/EB2
CBP2/CBC/CBD/SLB
SBP

Óñòàíîâêà îïöèé â êîðçèíó ýëåêòðîíèêè
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå

èñïîëíåíèå
Øêàôíîå

èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES VectorControl
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ïðèìå÷àíèå

Åñëè èñïîëüçóþòñÿ
òåõíîëîãè÷åñêèå ïëàòû (Ò100,
Ò300, Ò400) íåîáõîäèìî ïîìíèòü,
÷òî òîëüêî îäíà ïëàòà ìîæåò
âñòàòü â êîðçèíó ýëåêòðîíèêè, è
òîëüêî âî 2-å ãíåçäî.

Òîëüêî îäíà êîììóíèêàöèîííàÿ
ïëàòà ÑÂ ìîæåò áûòü óñòàíîâëåíà
â êîðçèíó. Îíà óñòàíàâëèâàåòñÿ â
ñëîò G ñ ïîìîùüþ ïëàòû ADB è
îáùàåòñÿ íàïðÿìóþ ñ
òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòîé ïðè
óñëîâèè íàëè÷èÿ ñòàíäàðòíîãî
ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ.

Åñëè èñïîëüçóåòñÿ ïëàòà
SIMOLINK (SLB), òî îíà
óñòàíàâëèâàåòñÿ íà ïëàòó
óïðàâëåíèÿ. Ñâÿçü ñ
òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòîé ìîæåò
áûòü óñòàíîâëåíà ñ ïîìîùüþ
BICO ïàðàìåòðîâ.

Óñòàíîâêà îïöèé â êîðçèíó ýëåêòðîíèêè

]���	���� ���� � �����	! A�����	���

1) Äîïîëíèòåëüíûå ïëàòû â ãíåçäàõ 2 è 3 âîçìîæíû òîëüêî
ïðè íàëè÷èè ïëàòû øèííîãî àäàïòåðà LBA. Ïðè çàêàçå LBA
èñïîëüçóéòå êîä Ê11. Ãíåçäî 3 ìîæåò èñïîëüçîâàòüñÿ
òîëüêî ïîñëå ãíåçäà 2.

2) Îïöèîíàëüíûå ïëàòû â ãíåçäàõ 2 è 3 âîçìîæíû òîëüêî ïðè
íàëè÷èè ïëàò LBA è ADB. Äîïîëíèòåëüíûå êîäû Ê11 (LBA) è
Ê01 (ADB â ãíåçäå 2) èëè Ê02 (ADB â ãíåçäå 3). Ãíåçäî 3
ìîæåò èñïîëüçîâàòüñÿ òîëüêî ïîñëå ãíåçäà 2.

3) Èç êîíñòðóêòèâíûõ ñîîáðàæåíèé òîëüêî 90 PROFIBUS
êîíåêòîðû ìîãóò èñïîëüçîâàòüñÿ (íåïðèìåð
6ES7972–0BA11–0XA0).
Ïðè íåêîòîðûõ âèäàõ êîíåêòîðîâ, òàêèõ êàê OLP (Optial Link
Plug), îñîáåííî â áëîêàõ êîìïàêòíîãî èñïîëíåíèÿ, ïåðåäíÿÿ
êðûøêà íå ìîæåò áûòü çàêðûòà.
Â êîìïàêòíûõ áëîêàõ òèïà À ïëàòà CBP2 íå äîëæíà
ïîäñîåäèíÿòüñÿ ê ñëîòó À ò.ê. PMU ìîæåò çàäåëü êîíåêòîð
êîãäà ïåðåäíÿÿ êðûøêà çàêðûòà.

Ðèñ. 6/44
Óñòàíîâêà ïëàò â êîðçèíó ýëåêòðîíèêè

�
�
��
��
		
73

� � �
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�

(

<

����
����
�	��

Îáìåí äàííûìè

Ñëîò F íå äîñòóïåí

�
�
��
��
		
�

Åñëè êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà óñòàíîâëåíà â
ñëîò À èëè Ñ, òî âîçìîæåí îáìåí äàííûìè
ìåæäó òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòîé è ïëàòîé
óïðàâëåíèÿ. Â ýòîì ñëó÷àå ïàðàìåòðû
òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòû íå âîçìîæíî èçìåíèòü
ñ ïîìîùüþ PROFIBUS-DP.

Ïëàòû Ãíåçäî 1 Ãíåçäî 3 Ãíåçäî 2 Ìàêñèìàëüíîå êîëè÷åñòâî
ïëàò â êîðçèíå ýëåêòðîíèêè

Êîðçèíà ýëåêòðîíèêè ñ ïëàòîé CUVC, âîçìîæíûå îïöèè
Ïëàòû LBA1) LBA1)

ñâÿçè
SCB1
SCB2

CUVC
CUVC

°

°

°

°

òîëüêî îäíà, èëè SCB1
èëè SCB2

òåõíîëîãè÷åñêèå
T100/T300/T400
TSY

CUVC
CUVC

–
°

°

°

òîëüêî îäíà òåõíîëîãè÷åñêàÿ èëè
ñèíõðîíèçàöèîííàÿ ïëàòà

Îïöèîííûå ïëàòû
ñëîò A ñëîò C

ADB è LBA2)
ñëîò F ñëîò G

ADB è LBA 2)
ñëîò D ñëîò E

ñâÿçè
CBP23)
CBC
SLB

° °

° °

° °

° °

° °

° °

° °

° °

° °

íå áîëüøå äâóõ CBP2
íå áîëüøå äâóõ CBC
òîëüêî îäíà SLB

ðàñøèðåíèÿ
EB1
EB2

° °

° °

° °

° °

° °

° °

íå áîëüøå äâóõ EB1
íå áîëüøå äâóõ EB2

ïîäêëþ÷åíèÿ äàò÷èêà ñêîðîñòè
SBP ° ° ° ° ° ° òîëüêî îäíà SBP

Êîðçèíà ýëåêòðîíèêè ñ ïëàòîé CUR èëè CUSA, âîçìîæíûå îïöèè
Ïëàòû LBA1) LBA1)

ñâÿçè
SCB1
SCB2

CUR/CUSA
CUR/CUSA

°

°

°

°

òîëüêî îäíà, èëè SCB1
èëè SCB2

òåõíîëîãè÷åñêèå
T100/T300
TSY

CUR/CUSA
CUR/CUSA

–
°

°

°

òîëüêî îäíà òåõíîëîãè÷åñêàÿ èëè
ñèíõðîíèçàöèîííàÿ ïëàòà

Îïöèîííûå ïëàòû
ñëîò A Slot C

ADB è LBA2)
ñëîò F ñëîò G

ADB è LBA 2)
ñëîò D ñëîò E

ñâÿçè
CBP2
CBC

– –
– –

– °

– °

– °

– °

òîëüêî îäíà CBP2
òîëüêî îäíà CBC

° Óñòàíîâêà âîçìîæíà – Óñòàíîâêà íå âîçìîæíà

Ïðèìå÷àíèå

Ðèñ. 6/44 èçîáðàæàåò âîçìîæíûå
âàðèàíòû óñòàíîâêè ïëàò. Íå âñå
âàðèàíòû ìîãóò áûòü çàêàçàíû
óæå óñòàíîâëåííûìè ñ ïîìîùüþ
îïöèîííûõ êîäîâ.

Âîçìîæíûå êîìáèíàöèè ñ èñïîëüçîâàíèåì
òåõíîëîãè÷åñêèõ ïëàò



6
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå
èñïîëíåíèå

Øêàôíîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES VectorControl
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ñòðóêòóðà äàííûõ ïåðåäàâàåìûõ ñ
ïîìîùüþ USS ïðîòîêîëà
ïðåäñòàâëåíà íà ðèñ. 6/45.

Îáëàñòü PKW ïîçâîëÿåò ñ÷èòûâàòü
è çàïèñûâàòü çíà÷åíèÿ ïàðàìåòðîâ
è ñ÷èòûâàòü îïèñàíèå ïàðàìåòðîâ è
òåêñò. Ýòà îáëàñòü èñïîëüçóåòñÿ
äëÿ îáìåíà èíôîðìàöèåé ñ
îïåðàòîðîì, íàñòðîéêè
ïåðîáðàçîâàòåëÿ è äèàãíîñòèêè.

Îáëàñòü PZD ñîäåðæèò
èíôîðìàöèþ íåîáõîäèìóþ äëÿ
óïðàâëåíèÿ ïðîöåññîì, òàêóþ êàê
ñëîâî óïðàâëåíèÿ è çàäàíèå
ðàáî÷åé òî÷êè â ïðåîáðàçîâàòåëü, à
òàêæå ñëîâî ñîñòîÿíèÿ è ðåàëüíóþ
ðàáî÷óþ òî÷êó èç ïðåîáðàçîâàòåëÿ
â ñèñòåìó óïðàâëåíèÿ.

Äëÿ MASTERDRIVES Vector Control
USS èíòåðôåéñ äîñòóïåò èç:

ïëàòû óïðàâëåíèÿ CUVC (SCom1,
SCom2),

òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòû T100,

èíòåðôåéñíîé ïëàòû SCB2.

Òîïîëîãèÿ ñåòè

Òîïîëîãèÿ USS ïðåäñòàâëÿåò èç
ñåáÿ ïðÿìóþ ñâÿçü áåç êàêèõ ëèáî
îòâåòâëåíèé.

Ñåòåâîé êàáåëü

Ñåòåâîé êàáåëü SINEC L2
(çàêàçíîé íîìåð 6XV1830–0AH10)
ìîæåò áûòü èñïîëüçîâàí äëÿ ýòîé
öåëè. Ìàêñèìàëüíàÿ äëèíà êàáåëÿ
1200 ì.

Óñòàíîâêà ñåòåâîãî
êàáåëÿ

Êàáåëü îáû÷íî ïîäñîåäåäèíÿåòñÿ ñ
ïîìîùüþ âñòðîåííéõ êëåìíûõ
ðàçúåìîâ. SCom1 íà ïëàòå
óïðàâëåíèÿ âûâåäåí ñ ïîìîùüþ
ðàçúåìà DB9 íà ïåðåäíåé ïàíåëè.
Íàçíà÷åíèå îòäåëüíûõ íîæåê äëÿ
SCom1 óêàçàíî â Ãëàâå 2, à äëÿ
SCom2 â Ãëàâå “Ñèñòåìíûå
êîìïîíåíòû”

Èíòåðôåéñû ðàñïîëîæåííûå íà
äîïîëíèòåëüíûõ ïëàòàõ îïèñàíû â
ñîîòâåòñòâóþùèõ èíñòðóêöèÿõ ïî
ýêñïëóàòàöèè.

Ðèñ. 6/45
Ñòðóêòóðà êàäðà ïðîòîêîëà USS

���� ��	�

�������

IND: Èíäåêñ
PWE: Çíà÷åíèå ïàðàìåòðà

PKW: Ïàðàìåòðèçàöèè
PZD: Äàííûå ïðîöåññà
PKE: Íîìåð ïàðàìåòðà

PZD 16PZD 1PWEIND

Êàäð ïðîòîêîëà Èíôîðìàöèÿ Êàäð ïðîòîêîëà

Îáëàñòü PKW Îáëàñòü PZD

PKE

Äëèíà : 0 äî 16 ÑëîâÄëèíà : 0,3,4 Ñëîâà èëè ïåðåìåííàÿ

L�� ��������

Ñâÿçü

USS âåäóùèé Äîïîëíèòåëüíîå æåëåçî/ñîôò1)

SIMATIC S5 AG95/AG100U ñ
êîììóíèêàöèîííûì
ïðîöåññîðîì CP521 Si

Ïåðåõîäíèê RS232/RS485
Äîïîëíèòåëüíûé ïàêåò DVA_S5 äëÿ SIMATIC S5
(ñì. ñòð. 2/12 è 3/87)

AG115 äî AG155U ñ
êîììóíèêàöèîííûì
ïðîöåññîðîì CP524

Èíòåðôåéñíûé ìîäóëü RS485 äëÿ CP524
Êàðòà ïàìÿòè 373 äëÿ CP524
Ïðîãðàììà ïàðàìåòðèçàöèè COM525 äëÿ CP524
Ñïåöèàëüíûé äðàéâåð S5R00T äëÿ CP524 (6ES5897–2MB11)
Äîïîëíèòåëüíûé ïàêåò DVA_S5 äëÿ SIMATIC S5
(ñì. ñòð. 2/12 è 3/87)

SIMATIC S7 S7-200 (CPU 214, 215 èëè 216) Ïðîãðàììà íàñòðîéêè STEP 7-MICRO/DOS èëè STEP 7-MICRO/WIN äëÿ S7-200
äîïîëíèòåëüíûé ñîôò DVA_S7 èëè Drive ES SIMATIC
(ñì. ñòð. 2/12 äî 2/15, 3/86 è 3/87)

S7-300 ñîâìåñòíî CP340-1C Êîíôèãóðàöèîííûé ïàêåò äëÿ CP340, ñâÿçü òî÷êà-òî÷êà
DVA_S7 (STEP 7 < V 5.0) èëè Drive Es SIMATIC (STEP 7 ³ V 5.0) (ñì. ñòð. 2/12 äî 2/15,
3/86 è 3/87)

S7-400 ñîâìåñòíî CP441 Èíòåðôåéñíûé ìîäóëü X27 RS422/RS485
êîíôèãóðàöèîííûé ïàêåò äëÿ CP441, ñâÿçü òî÷êà-òî÷êà
DVA_S7 (STEP 7 < V 5.0) èëè Drive Es SIMATIC (STEP 7 � V 5.0) (ñì. ñòð. 2/12 äî 2/15,
3/86 è 3/87)

SIMATIC TI Ïîëåâîé èíòåðôåéñíûé ìîäóëü FIM505

SIMADYN D Äîïîëíèòåëüíàÿ ïëàòà CS7 ñ èíòåðôåéñíûì ìîäóëåì SS4

PC RS485 èíòåðôåéñ èëè ïåðåõîäíèê RS232/RS485, USS äðàéâåð

1) çà äîïîëíèòåëüíîé èíôîðìàöèåé ïî
çàêàçó ñìîòðè êàòàëîãè ST 50 è ST 70.

Òåðìèíàòîðû øèíû

Ñåëü äîëæíà èìåòü òåðìèíàòîðû íà
îáîèõ êîíöàõ. Â SIMOVERT
MASTERDRIVES Vector Control
òåðìèíàòîðàìè ñëóæàò
ïåðåêëþ÷àòåëü S1 (SCom1, X300) è
S2 (SCom2, X101), ðàñïîëîæåííûå
íà ïëàòå óïðàâëåíèÿ.

Âîçìîæíûå âåäóùèå â ñåòè USS:

Êîìôîðòíàÿ ïàíåëü OP1S
(ìåñòíîå óïðàâëåíèå)

Drive ES èëè SIMOVIS-PC (îáùàÿ
ïàðàìåòðèçàöèÿ è äèàãíîñòèêà)

Ñèñòåìà àâòîìàòèçàöèè (ñìîòðè
òàáëèöó)

Âîçìîæíûå âåäóùèå äëÿ ïðîòîêîëà
USS è íåîáõîäèìûå ê íèì

äîïîëíèòåëüíûå îáîðóäîâàíèå/ÏÎ
óêàçàíû â òàáëèöå.

Íàñòðîéêà ñâÿçè ïî USS

Íàñòðîéêà ñâÿçè ïî USS â ïðåäåëàõ
ñèñòåìû àâòîìàòèçàöèè ñîñòîèò èç
ñëåäóþùèõ øàãîâ:

ïàðàìåòðèçàöèÿ USS âåäóùåãî,

ñîçäàíèå ïðîãðàììû îòâå÷àþùåé
çà ñâÿçü â âåäóùåì,

ïàðàìåòðèçàöèÿ ïðèâîäà.

Ïàðàìåòðèçàöèÿ âåäóùåãî è
íàïèñàíèå ïðîãðàììû
êîììóíèêàöèè çàâèñèò îò
êîíêðåòíîé ñèñòåìû.

Ïàðàìåòðèçàöèÿ ïðèâîäà ñîñòîèò
èç äâóõ øàãîâ (ïðèìåð äëÿ
SCom1/SCom2):

Íàñòðîéêà èíòåðôåéñà
(ïàðàìåòðû P700, P701, P702,
P703, P704),

Íàñòðîéêà ïóòè ïðîõîæäåíèÿ
òåõíîëîãè÷åñêèõ ñèãíàëîâ âíóòðè
ïðåîáðàçîâàòåëÿ è ðàçðåøåíèå
ïàðàìåòðèçàöèè
(ñëîâî óïðàâëåíèÿ P554 äî P591,
êàíàë çàäàíèÿ P443, P433 è ò.ï.,
ñëîâî ñîñòîÿíèÿ è ðåàëüíûå
çíà÷åíèÿ P707, P708, äîñòóï ê
ïàðàìåòðàì P053).
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå

èñïîëíåíèå
Øêàôíîå

èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES VectorControl
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

×òîáû èñïîëüçîâàòü ñâÿçü ïî
PROFIBUS-DP íåîáõîäèìî
óñòàíîâèòü â ïðåîáðàçîâàòåëü
ïëàòó CBP èëè CBP2 äëÿ ñâÿçè ñ
ñèñòåìîé âûñøåãî óðîâíÿ.

CBP2 îáëàäàåò áîëüøèì íàáîðîì
ôóíêöèé è ïîëíîñòüþ ìîæåò
çàìåíèòü CBP. Â ïîñëåäñòâèè
îáîçíà÷åíèå „CBP“ îçíà÷àåò, ÷òî
èìåþòñÿ ââèäó îáå ïëàòû, CBP2
ïèøóò êîãäà èìååòñÿ ââèäó
îñîáåííîñòü ýòîé ïëàòû.

Ôóíêöèè ïëàò CBP

Öèêëè÷åñêèé îáìåí äàííûìè ñ
âåäóùèì â ñîîòâåòñòâèè ñ
“ñòàíäàðòîì PROFIBUS äëÿ
PROFIDRIVE ÷àñòîòíûõ ïðèâîäîâ”

Êàíàë àöèêëè÷åñêîé ñâÿçè äëÿ
îáìåíà ïàðàìåòðàìè ñ SIMATIC
S7-CPU ñ äëèíîé äî 118 ñëîâ.

Êàíàë àöèêëè÷åñêîé ñâÿçè äëÿ
ñâÿçè ñ Drive ES Basic.

Ïîääåðæèâàåò êîìàíäû
óïðàâëåíèÿ PROFIBUS: SYNC è
FREEZE äëÿ ñèíõðîííîé ïåðåäà÷è
äàííûõ íåñêîëüêèì âåäîìûì è
îáðàòíî

Äîïîëíèòåëüíûå
ôóíöèè CBP2
Äëÿ ñòàíäàðòà PROFIBUS, ñèñòåìà
V3 PROFIDRIVE

Ãèáêàÿ ñèñòåìà íàñòðîéêè
öèêëè÷åñêèõ ñîîáùåíèé äî 16
ñëîâ äàííûõ

Ïðÿìàÿ ñâÿçü äëÿ
íåïîñðåäñòâåííîé ïåðåäà÷è
äàííûõ ìåæäó âåäîìûìè

Àñèíõðîííàÿ ñâÿçü äëÿ
íåïîñðåäñòâåííîé ñâÿçè ñ
SIMATIC OP.

Ðèñ. 6/46
Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CBP
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2

Ñèñòåìíûé êîíåêòîð

Ôèêñèðóþùèé øóðóï

Ôèêñèðóþùèé øóðóï

LED (çåëåíûé)

LED (æåòûé)

LED (êðàñíûé)

9-òè ïîëþñíûé ðàçúåì X448

Ñâÿçü
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Âîçìîæíûå ñòðóêòóðû äàííûõ ïîëüçîâàòåëÿ äëÿ CBP è CBP2

Òèï PPO Îáëàñòü PKW Îáëàñòü PZD Ôóíêöèè

PKW IND PWE PZD1 · · · PZD16 CBP CBP2

PPO1 Ôèêñèðîâàííàÿ äëèíà 4 ñëîâà Ôèêñèðîâàííàÿ äëèíà 2 ñëîâà 4 4
PPO2 Ôèêñèðîâàííàÿ äëèíà 4 ñëîâà Ôèêñèðîâàííàÿ äëèíà 6 ñëîâà 4 4
PPO3 Ôèêñèðîâàííàÿ äëèíà 0 ñëîâ Ôèêñèðîâàííàÿ äëèíà 2 ñëîâà 4 4
PPO4 Ôèêñèðîâàííàÿ äëèíà 0 ñëîâ Ôèêñèðîâàííàÿ äëèíà 6 ñëîâà 4 4
PPO5 Ôèêñèðîâàííàÿ äëèíà 4 ñëîâà Ôèêñèðîâàííàÿ äëèíà 10 ñëîâà 4 4
kein Îò 0 äî 4 ñëîâ Êîíôèãóðèðóåòñÿ, îò 1 äî 16 ñëîâ 4

PKW: Ïàðàìåòðèçàöèè IND: Èíäåêñ
PZD: Äàííûå ïðîöåññà PWE: Çíà÷åíèå ïàðàìåòðà
PKE: Íîìåð ïàðàìåòðà

Öèêëè÷åñêèé îáìåí
äàííûìè ïîëüçîâàòåëÿ

Â ñòàíäàðòå PROFIBUS, íà îñíîâå
êîòîðîãî ðàáîòàåò ïëàòà CBP,
îïðåäåëåíû ñïîñîáû äîñòóïà
âåäîìîãî ê ïàðàìåòðàì ïðèâîäà.
Ñóùåñòâóåò ïÿòü çàðàíåå
çàïðîãðàìèðîâàííûõ ñïîñîáîâ
äîñòóïà (ÐÐÎ) ðàçëè÷àþùèõñÿ
íàëè÷èåì îáëàñòè PKW, è äëèíîé
îáëàñòè PZD (îò 0 äî 10 ñëîâ).

PKW îáëàñòü ïîçâîëÿåò ñ÷èòûâàòü
çíà÷åíèÿ ïàðàìåòðîâ è èõ
îïèñàíèå. Ýòîò ìåõàíèçì
èñïîëüçóåòñÿ äëÿ èçìåíåíèÿ è
âèçóàëèçàöèè ïàðàìåòðîâ
âåäîìîãî.

PZD îáëàñòü ñîñòîèò èç äàííûõ
ïðîöåññà, òàêèõ êàê ñëîâî
óïðàâëåíèÿ è çàäàíèå ðàáî÷åé
òî÷êè íåîáõîäèìûõ äëÿ óïðàâëåíèÿ
ïðîöåñîì, è ñëîâà ñîñòîÿíèÿ è
ðåàëüíûõ çíà÷åíèé ïåðåìåííûõ
äëÿ íàáîëþäåíèÿ çà ïðîöåññîì.

Ïðè èñïîëüçîâàíèè CBP2
äîïîëíèòåëüíî ê ïÿòè ÐÐÎ ìîæíî
èñïîëüçîâàòü ñòðóêòóðó ëîêàëüíûõ
äàííûõ ñ 16 ñëîâàìè äàííûõ
ïðîöåññà.

Òåõíè÷åñêèå
õàðàêòåðèñòèêè CBP

RS485 â ñîîòâåòñòâèè ñ EN 50 170,
çàùèòà îò êîðîòêîãî çàìûêàíèÿ,
ïîòåíöèàëüíàÿ ðàçâÿçêà.

ñêîðîñòü ïåðåäà÷è îò 9,6 ÊÁèò/s
äî 12 Mbit/s.

Óñòàíîâêà CBP

Â MASTERDRIVES Vector Control äëÿ
ýòîé öåëè èñïîëüçóþòñÿ ñëîòû A, C,
E è G â êàðçèíå ýëåêòðîíèêè (ñì. òàê
æå ñòð.6/42). Äëÿ ñëîòîâ G è Å
íåîáõîäèì øèííûé àäàïòåð
Local Bus Adapter (çàêàçíîé íîìåð
6SE7090–0XX84–4HA0) òàêæå
ïëàòà àäàïòåðà (çàêàçíîé íîìåð
6SE7090–0XX84–0KA0).
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Øèííûé êàáåëü

Èñïîëüçóåòñÿ ñïåöèàëüíûé êàáåëü
äëÿ PROFIBUS-DP (ñì. ñòð. 3/79).

Øèííûå ñîåäèíåíèÿ

Êàáåëü ñîåäèíÿåòñÿ ñ ïëàòîé ïðè
ïîìîùè ðàçúåìà DB9 (Õ448) â
ñîîòâåòñòâèè ñî ñòàíäàðòîì
PROFIBUS-DP. Íàçíà÷åíèå
îòäåëüíûõ íîæåê ìîæíî
ïîñìîòðåòü â âåðõíåé òàáëèöå,
ñïðàâî.

À ñî ñòîðîíû ïðîâîäà, òàê æå
íåîáõîäèìî èìåòü 9-òè ïèíîâûé
ðàçúåì (ñì. ñòð.3/79).

CBP2 ìîæåò ïîäñîåäèíÿòüñÿ ê
îïòè÷åñêîé ñåòè PROFIBUS-DP ñ
ïîìîùüþ îòè÷åñêîãî ïåðåõîäíèêà
(ñì. ñòð.3/79).

Øèííûé òåðìèíàòîð

Êàæäûé ñåãìåíò RS485 äîëæåí
èìåòü òåðìèíàòîð ñ îáîèõ êîíöîâ.
Òåðìèíàòîðû âñòðîåíû â êàæäûé
ñòàíäàðòíûé ðàçúåì PROFIBUS-DP.
Ñ ïîìîùüþ ïåðåêëþ÷àòåëÿ
òåðìèíàòîð ìîæíî ïîäñîåäèíÿòü è
îòñîåäèíÿòü.

PROFIBUS-DP ñèñòåìà

Ïðèâîäà îáû÷íî ïîäñîåäèíÿþòüñÿ
ê DP-âåäóùåìó â ñîîòâåòñòâèè ñ
EN 50 170 . Íèæíÿÿ òàáëèöà
ïðåäñòàâëÿåò èç ñåáÿ ñïèñîê
íàèáîëåå ÷àñòî èñïîëüçóåìûõ
âåäóùèõ â ïðèâîäàõ, êîòîðûå ìîãóò
áûòü ñîåäåíåíû ñ CBP2.

Íàñòðîéêà DP ñâÿçè ñîñòîèò èç
ñëåäóþùèõ øàãîâ:

Íàñòðîéêà DP âåäóùåãî

Ñâÿçü íàñòðàèâàåòñÿ ñîâìåñòíî ñ
SIMATIC S7 ïðè ïîìîùè STEP7. Òàê
æå íàñòðàèâàåòñÿ öèêëè÷åñêàÿ
ïåðåäà÷à äàííûõ ïîä íåîáõîäèìîå
CBP (â STEP 7 V < 4.02 ýòîãî ìîæíî

@�	��
!������	�
����� 6��:�7L�K�6

PROFIBUS-DP ñèñòåìà Äîïîëíèòåëüíûé ñîôò1 )

SIMATIC S5 AG95U/DP-âåäóùèé

AG115 äî AG155U ñ
êîììóíèêàöèîííîé ïëàòîé IM308-C
(èëè CP5431)

Ïðîãðàììà íàñòðîéêè COM PROFIBUS
äîïîëíèòåëüíûé ïàêåò DVA_S5 äëÿ SIMATIC S5
(ñì. ñòð. 3/87)

SIMATIC S7 S7-300 ñ CPU315-2DP, 318-2

S7-300 ñ CP342-5

S7-400 ñ CPU413-/414-/416-2DP, 417-4

S7-400 ñ CP443-5 Ext.

S7-400 ñ IM467

Drives ES SIMATIC (STEP 7 ³ V 5.0)
äîïîëíèòåëüíûé ïàêåò DVA_S7 (STEP 7 < V 5.0)
(ñì. ñòð. 3/87)

SIMATIC M7 Èíòåðôåéñíûé ìîäóëü IF964

SIMATIC TI TI545/555 ñî âñòðîåííûì DP-èíòåðôåéñîì

Ïîëåâîé èíòåðôåéñíûé ìîäóëü FIM505

SIMADYN D Ïëàòà àäàïòåðà CS7 ñ èíòåðôåéñíûì ìîäóëåì SS52

PC Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CP5613/5614 (PCI) Ïðîãðàììà íàñòðîéêè COM PROFIBUS

Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CP55511 (PCMCIA)

Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CP5611 (PCI)

SOFTNET-DP/Windows95/98/NT äëÿ PROFIBUS-DP

Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CP5412 (A2) Ïðîãðàììûé ïàêåò DP-5412/Windows95/98/NT

Íàçíà÷åíèå íîæåê íà ðàçúåìå X448

íîæêà íàçâàíèå îïèñàíèå îáëàñòü

1 SHIELD Çàùèòíîå çàçåìëåíèå

2 – ïóñòî

3 RxD/TxD-P Ïåðåäà÷à/ïðèåì äàííûõ P (+) (B/B’) RS485

4 CNTR-P Ñèãíàë óïðàâëåíèÿ TTL

5 DGND PROFIBUS-DP îïîðíûé ïîòåíöèàë (C/C’)

6 VP Ïëþñ ïèòàíèÿ 5 V ± 10 %

7 – ïóñòî

8 RxD/TxD-N Ïåðåäà÷à/ïðèåì äàííûõ N (-)(A/A’) RS485

9 – ïóñòî

äîáèòüñÿ çàãðóçèâ ñîîòâåòñòóþùèé
ôàéë SI8045AX.200 ).

Çäåñü CBP2 íàñòðàèâàåòñÿ êàê CBP.

×òîáû èñïîëüçîâàòü ïîëíîñòüþ
ôóíêöèè ïëàòû CBP (âêëþ÷àÿ
àñèíõðîííóþ ïåðåäà÷ó äàííûõ) íà
ïëàòôîðìå STEP7 v.<5 òðåáóåòñÿ
óñòàíîâèòü äîïîëíèòåëüíûé ïàêåò
DVA_S7 (ñì. òàáëèöó âûøå).

×òîáû èìåòü âîçìîæíîñòü
èñïîëüçîâàòü äîïîëíèòåëüíûå
ôóíêöèè CBP2 íåîõîäèì ïàêåò Drive
ES Basic èëè Drive ES SIMATIC â
äîïîëíåíèå ê STEP7 âåðñèè 5.0 è
áîëüøå (äîïîëíèòåëüíûå
òðåáîâàíèÿ ê àïïàðàòíîé ÷àñòè:
S7-CPU ñ DP èíòåðôåéñîì âåðñèè
ïîçíåå 04/99).

Ñ èñïîëüçîâàíèåì SIMATIC S5
øèíà ìîæåò áûòü íàñòðîåíà ñ
ïîìîùüþ ïðîãðàììû COM
PROFIBUS. CBP ïëàòà èñïîëüçóåòñÿ
â âåðñèÿõ ýòîé ïðîãðàììû âûøå
3.2. Ïðåöåäóðà íàñòðîéêè
èäåíòè÷íà àíàëîãè÷íîé äëÿ STEP7.
Ðàñøèðåííûå ôóíêöèè ïëàòû CBP2
íå ïîääåðæèâàþòñÿ â SIMATIC S5.

Â ïðèíöèïå CBP2 ìîæåò áûòü
àäàïòèðîâàíà ê ëþáîé äðóãîé
ïðîãðàììå êîíôèãóðàöèè ïóòåì
èñïîëüçîâàíèÿ ôàéëà
„SIEM8045.GSD“

Ñîçäàíèå ïðîãðàììû
ñâÿçè â âåäóùåì

Ýòà ïðîãðàììà ïðèâÿçàíà ê
êàæäîìó êîíêðåòíîìó
òåõíè÷åñêîìó ðåøåíèþ ïðèâîäà.
Ñóùåñòâóþò äâå ïðîãðàììû äëÿ
ýòîé öåëè. Ïåðâàÿ - ýòî Drive ES
SIMATIC äëÿ STEP 7 V � 5.0, äðóãàÿ
- ýòî DVA_S7 äëÿ STEP 7 V < 5.0.
Äëÿ ïðîãðàìèðîâàíèÿ ïîä
SIMATIC S5 ñóùåñòâóåò ïðîãðàììà
DVA_S5.

Ïàðàìåòðèðîâàíèå
ïðèâîäà

Ñîñòîèò èç äâóõ øàãîâ:

íàñòðîéêà èíòåðôåéñà
(ïàðàìåòð P918),

Íàñòðîéêà ïîòîêîâ äàííûõ âíóòðè
ïðåîáðàçîâàòåëÿ (ñëîâà
óïðàâëåíèÿ P554 äî P591,
çàäàíèå P443, P433 è ò.ï.., ñëîâà
ñîñòîÿíèÿ è ðåàëüíûå çíà÷åíèÿ
ïåðåìåííûõ P734, ìîíèòîðèíã
äàííûõ ïðîöåññà P722, äîñòóï ê
ïàðàìåòðàì P053).

1) çà äîïîëíèòåëüíîé èíôîðìàöèåé ïî
çàêàçó ñìîòðè êàòàëîãè ST 50 è ST 70.
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SIMOVERT MASTERDRIVES VectorControl
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ïëàòà ñâÿçè ïî CAN ïðîòîêîëó CBC
(Communication Board CAN)
ïîçâîëÿåò ïðåîáðàçîâàòåëÿì
îáùàòüñÿ ñ ñèñòåìîé âåðõíåãî
óðîâíÿ, ìåæäó ñîáîé è ñ âíåøíèìè
óñòðîéñòâàìè ïðè ïîìîùè CAN
ïðîòîêîëà. Ïèòàíèå
îñóùåñòâëÿåòñÿ ïëàòîé
óïðàâëåíèÿ.

CAN ïðîòîêîë (ControllerArea
Network) îïèñàí â ìåæäóíàðîäíîì
ñòàíäàðòå ISO DIS 11 898
â êîòîðîì îïèñàíû òîëüêî
ýëåêòðè÷åñêèå êîìïîíåíòû
ôèçè÷åñêîãî óðîâíÿ è óðîâíÿ
êàíàëà ïåðåäà÷è äàííûõ (1 è 2
óðîâåíè â ìîäåëè OSI). CiA (CAN in
Automation, ìåæäóíàðîäíàÿ
àññîöèàöèÿ ïîëüçîâàòåëåé è
ïðîèçâîäèòåëåé) îïðåäåëèëà åãî
èñïîëüçîâàíèå äëÿ ïðîìûøëåííûé
ñåòåé â ðåêîìåíäàöèÿõ äëÿ ñåòåé è
ïðîâîäíèêîâ DS102-1.

ñïåöèôèêàöèè ISO-
DIS 11 898 è DS 102-1
îáúåäåíåíû â ïëàòå ÑÂÑ.

ïëàòà CBC ïîääåðæèâàåò òîëüêî
óðîâíè CAN 1 è 2. Â íàñòîÿùåå
âðåìÿ âûñîêîóðîâíåâàÿ ñâÿçü
ðàçðàáîòàííàÿ ðàçëè÷íûìè
ïîòðåáèòåëüñêèìè
îðãàíèçàöèÿìè, òàêàÿ êàê CAN
open ðàçðàáîòàííàÿ CiA íå
ïîääåðæèâàåòñÿ (CAN open
òîëüêî ïî çàêàçó).

Ïëàòà ÑÂÑ îãðàíè÷åíà â
èñïîëüçîâàíèåè CAN
ñïåöèôèêàöèè è ñëåäîâàòåëüíî íå
ïîäõîäèò äëÿ ñîáñòâåííûõ
ðàçðàáîòîê îðãàíèçàöèé
ïîòðåáèòåëåé. Îáìåí äàííûìè ñ
SIMOVERT MASTERDRIVES
ïðîèñõîäèò â ñîîòâåòñòâèè ñî
ñïåöèôèêàöèåé PROFIBUS-DP:
PROFIBUS äëÿ PROFIDRIVE
÷àñòîòíûõ ïðèâîäîâ, PNO, çàêàçíîé
íîìåð 3.071.

Îáëàñòü äàííûõ ïîëüçîâàòåëÿ
äåëèòñÿ íà äâå ÷àñòè:

äàííûå ïðîöåññà (ñëîâà
óïðàâëåíèÿ, çàäàíèå ðàáî÷åé
òî÷êè, ñëîâà ñîñòîÿíèÿ, ðåàëüíûå
çàí÷åíèÿ),

îáëàñòü ïàðàìåòðîâ (ýòîò
ìåõàíèçì èñïîëüçóåòñÿ äëÿ
÷òåíèÿ è çàïèñè ïàðàìåòðîâ,
íàïðèìåð ïðåäóïðåæäåíèÿ,
îøèáêè, íàáîðû ïàðàìåòðîâ),

Ôóíêöèè

Äàííûå max. 16 Ñëîâ

Ñêîðîñòü ïåðåäà÷è äàííûõ 10, 20, 50 ÊÁèò/ñ Äëèíà êàáåëÿ äî 1000 ì

100 ÊÁèò/ñ Äëèíà êàáåëÿ äî 750 ì

125 ÊÁèò/ñ Äëèíà êàáåëÿ 530 ì

250 ÊÁèò/ñ Äëèíà êàáåëÿ 270 ì

500 ÊÁèò/ñ Äëèíà êàáåëÿ 100 ì

1 ÌÁèò/ñ Äëèíà êàáåëÿ 9 ì

Ìàêèìàëüíîå êîëè÷åñâî óçëîâ 124

Îáìåí äàííûõ ïðè ïîìîùè CAN

Ðèñ. 6/48
Îáìåí äàííûìè áåç îáðûâà øèíû
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��	,	
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��	,	

� � ��� � � ��� Ïîñëåäíèé âåäîìûé,

òåðìèíàòîð âêëþ÷åí
-S1.1 çàìêíóò

Ýêðàíû ñîåäèíåííûå
ñ êîðïóñîì
ïðåîáðàçîâàòåëÿ è
ðàçúåìà

Ïðîöåññîð âûñîêîãî
óðîâíÿ (âåäóøèé) ñ
òåðìèíàòîðîì íà
êîíöå

ýêðàí

Ýêðàíû ñîåäèíåííûå
ñ êîðïóñîì
ïðåîáðàçîâàòåëÿ è
ðàçúåìà

Ýêðàíû ñîåäèíåííûå
ñ êîðïóñîì
ïðåîáðàçîâàòåëÿ è ðàçúåìà

T-êîíåêòîðT-êîíåêòîð

Ðèñ. 6/47
Îáìåí äàííûìè ñ îáðûâîì øèíû
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1��� 1���

��� �����

���

��	,	

1��� 1���

��	,	

� � ��� � � ��� Ïîñëåäíèé âåäîìûé,
òåðìèíàòîð âêëþ÷åí

-S1.1 çàìêíóò

Ýêðàíû ñîåäèíåííûå ñ êîðïóñîì
ïðåîáðàçîâàòåëÿ è ðàçúåìà

Ïðîöåññîð âûñîêîãî
óðîâíÿ (âåäóøèé) ñ
òåðìèíàòîðîì íà
êîíöå

ýêðàí

Ýêðàíû ñîåäèíåííûå ñ êîðïóñîì
ïðåîáðàçîâàòåëÿ è ðàçúåìà

Ýêðàíû ñîåäèíåííûå ñ
êîðïóñîì ïðåîáðàçîâàòåëÿ
è ðàçúåìà

Ñâÿçü

&�D

Îòäåëüíûå êîììóíèêàöèîííûå
îáúåêòû äàííûõ “èç” è “â”
ïðåîáðàçîâàòåëü îïðåäåëÿþòñÿ òàê
æå êàê è çàäàíèÿ “÷òåíèÿ” è
“çàïèñè” ïàðàìåòðîâ.

Òî÷íîå îïèñàíèå òåëåãðàììû
ìîæíî íàéòè â Êîìïåíäèóìå äëÿ
SOMOVERT MASTERDRIVES
(çàêàçíîé íîìåð, ñì. Ãëàâó 5).
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå
èñïîëíåíèå

Øêàôíîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES VectorControl
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

CAN îáåñïå÷èâàåò áûñòðûé îáìåí
äàííûìè ìåæäó óçëàìè. Â
ñîîòâåòñòâèè ñ äàííûìè
ïîëüçîâàòåëÿ äåëàåòñÿ ðàçëè÷èå
ìåæäó îáëàñòüþ äàííûõ (PKW) è
îáëàñòüþ äàííûõ ïðîöåññà (PZD).

Òåëåãðàììà ñîñòîèò èç çàãîëîâêà,
CAN îïðåäåëèòåëÿ, äî 8 áàéò
èíôîðìàöèè è îêîí÷àíèÿ
òåëåãðàììû. CAN îïðåäåëèòåëü
ñëóæèò äëÿ ïðèäàíèÿ òåëåãðàììå
óíèêàëüíîñòè. Âñåãî âîçìîæíî
çàäàòü 2048 îïðåäåëèòåëåé (â
ñòàíäàðòíîì ôîðìàòå). Â
ðàñøèðåííîì ôîðìàòå ñîîáùåíèÿ
ìîæíî çàäàòü äî 229

îïðåäåëèòåëåé.

Ïëàòà ÑÂÑ ïîíèìàåò ðàñøèðåííûé
ôîðìàò ñîîáùåíèé, íî íå
ãåíåðèðóåò èõ. Îïðåäåëèòåëü
ñîîáùàåò î ïðèîðèòåòå
òåëåãðàììû, ÷åì ìåíüøå
îïðåäåëèòåëü, òåì âûøå ïðèîðèòåò.

Â òåëåãðàììå ìîæåò áûòü ïåðåäàíî
íå áîëüøå 8 áàéò. Îáëàñòü PKW
âñåãäà ñîñòîèò èç 4 ñëîâ, èëè 8
áàéò, ò.å. ìîæåò áûòü ïåðåäàíà â
îäíîé òåëåãðàììå. Äëÿ ïåðåäà÷è
îáëàñòè PZD íåîáõîäèìî íåñêîëüêî
òåëåãðàìì (â ïðèìåðå èõ 4) ò.ê. îíà
ñîäåðæèò â ñåáå äî 16 ñëîâ.

Ðàçúåìû X458 è X459 íà
ïëàòå CBC

Ïëàòà ÑÂÑ èìååò îäèí ðàçúåì
DB9-M (X458) è îäèí ðàçúåì
DB9-F (X459) äëÿ ïîäñîåäèíåíèÿ ê
ñåòè CAN.

Ðàçúåìû èìåþò âíóòðåííåå
ñîåäèíåíèå. Òàê æå ïðåäóñìîòðåíà
çàùèòà îò êîðîòêîãî çàìûêàíèÿ íà
êëåìàõ è ïåðåäàþùèé ñèãíàë
ÿâëÿåòñÿ äèôôåðåíöèàëüíûì
(ïëàâàþùèì).

Óñòàíîâêà ïëàòû CBC

Â áëîêàõ êîìïàêòíîãî è øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ äëÿ ýòîé öåëè
èñïîëüçóáòñÿ ñëîòû A, C, E è G.
×òîáû èñïîëüçîâàòü ñëîòû E è G
íàäî óñòàíîâèòü LBA (çàêàçíîé
íîìåð 6SE7090–0XX84–4HA0) è
ïëàòó ADB (çàêàçíîé íîìåð
6SE7090–0XX84–0KA0).

Ðèñ. 6/49
Ñòðóêòóðà äàííûõ â òåëåãðàìå

Pin Ìàðêèðîâêà Çíà÷åíèå

1 – ïóñòî

2 CAN_L CAN_L øèíà

3 CAN_GND CAN çåìëÿ (êîðïóñ M5)

4 – ïóñòî

5 – ïóñòî

6 CAN_GND CAN çåìëÿ (êîðïóñ M5)

7 CAN_H CAN_H øèíà

8 – ïóñòî

9 – ïóñòî

Ðèñ. 6/50
Ðàçúåìû X458 (âèëêà) è X459 (ðîçåòêà)

6

9

1

5

X458 X459

9

6

5

1

D
A

65
-5

42
9

���������

Êàäð òåëåãðàìû
(çàãîëîâîê)

Êàäð òåëåãðàìû
(îêîí÷àíèå)

Äàííûå ïîëüçîâàòåëÿ (8 áàéò)
Ïàðàìåòð (PKW)

CAN-
Îïðåäåëèòåëü

Êàäð òåëåãðàìû
(çàãîëîâîê)

CAN-
Îïðåäåëèòåëü

Äàííûå ïîëüçîâàòåëÿ (8 áàéò)
äàííûå ïðîöåññà (PZD) ñëîâà 13 . . 16

Êàäð òåëåãðàìû
(îêîí÷àíèå)

Êàäð òåëåãðàìû
(çàãîëîâîê)

CAN-
Îïðåäåëèòåëü

Äàííûå ïîëüçîâàòåëÿ (8 áàéò)
äàííûå ïðîöåññà (PZD) ñëîâà 9 . . 12

Êàäð òåëåãðàìû
(îêîí÷àíèå)

Êàäð òåëåãðàìû
(çàãîëîâîê)

CAN-
Îïðåäåëèòåëü

Äàííûå ïîëüçîâàòåëÿ (8 áàéò)
äàííûå ïðîöåññà (PZD) ñëîâà 5 . . 8

Êàäð òåëåãðàìû
(îêîí÷àíèå)

Êàäð òåëåãðàìû
(çàãîëîâîê)

CAN-
Îïðåäåëèòåëü

Äàííûå ïîëüçîâàòåëÿ (8 áàéò)
äàííûå ïðîöåññà (PZD) ñëîâà 1 . . 4

Êàäð òåëåãðàìû
(îêîí÷àíèå)

Ñâÿçü

&�D
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå

èñïîëíåíèå
Øêàôíîå

èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES VectorControl
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ýòîò èíòåðôåéñ ïðåäíàçíà÷åí äëÿ
áûñòðîãî îáìåíà èíôîðìàöèåé
ìåæäó ïðèâîäàìè. Âñå óçëû
ñîåäåíåíû ïîñëåäîâàòåëüíî â
çàìêíóòûé êðóã.

Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà SLB
(SIMOLINK-Board) íåîáõîäèìà,
÷òîáû âêëþ÷èòü ïðåîáðàçîâàòåëü â
ñåòü SIMOLINK. Êàæäàÿ òàêàÿ ïëàòà
ÿâëÿåòñÿ óçëîì, ìàêñèìàëüíîå
êîëè÷åñòâî óçëîâ â ñåòè SIMOLINK
- 201.

Îáìåí äàííûìè ìåæäó óçëàìè
îñóùåñòâëÿåòñÿ ïî îïòè÷åñêîìó
êàáåëþ. Ìîæíî èñïîëüçîâàòü
ïëàñòèêîâûé èëè ñòåêëÿííûé
êàáåëü.

Ïëàòà SLB èìååò âõîä äëÿ
ïîäêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ 24Â. Ýòî
ïîçâîëÿåò îáåñïå÷èòü
ðàáîòîñïîñîáíîñòü ïëàòû äàæå â
ñëó÷àå âûêëþ÷åíèÿ
ïðåîáðàçîâàòåëÿ.

Íà ïëàòå ðàñïîëîæåíû òðè
ñâåòîäèîäà ïîçâîëÿþùèå
ïîëüçîâàòåëþ ïîëó÷èòü
èíôîðìàöèþ î òåêóùåì ñîñòîÿíèè
ïëàòû.

Ðèñ. 6/51
Ïëàòà SLB

Ðèñ. 6/52
SIMOLINK òåëåãðàììû

�LD� �LD�

�
�
�
�
��
	
�
�Öèêë øèíû = Ïåðèîä ñèñòåìíûõ ÷àñîâ

Òåëåãðàììà äàííûõ

Ñèíõðîíèçàöèÿ Ñèíõðîíèçàöèÿ

Òåëåãðàììà äàííûõ

D
A

65
-5

10
1

Ñèñòåìíûé ðàçúåì

Êðåïåæíûé âèíò

Êðåïåæíûé âèíò

LED SIMOLINK Âêë. (çåëåíûé)

LED ïëàòà Âêë. (êðàñíûé)

LED Îáìåí äàííûìè ñ ïëàòîé
óïðàâëåíèÿ (æåëòûé)

X470 âíåøíèå 24Â

SIMOLINK âõîä

SIMOLINK âûõîä

Kommunikation

����J�Df

Îñîáåííîñòè

Äàííûå ïåðåäàþòñÿ ïî
îïòîâîëîêîííîìó êàáåëþ
(ïëàñòèêîâîìó èëè ñòåêëÿííîìó).

Êîëüöåâàÿ ñòðóêòóðà ñåòè,
êàäæûé óçåë ñëóæèò óñèëèòåëåì
ñèãíàëà.

Â çàâèñèìîñòè îò ïðîâîäíèêà,
äîïóñòèìû ñëåäóþùèå
ðàññòîÿíèÿ:
— Íå áîëüøå 40 ì ìåæäó óçëàìè

ïðè ïëàñòèêîâîì êàáåëå

— Íå áîëüøå 300 ì ïðè
èñïîëüçîâàíèè ñòåêëÿííîãî
êàáåëÿ.

Íå áîëüøå 201 óçëà â îäíîé ñåòè
SIMOLINK

Âñå óçëû ñèíõðîíèçèðóþòñÿ ñ
ïîìîùüþ ñèãíàëà SYNC
ïîñûëàåìîãî óçëîì, êîòîðûé â
äàííûé ìîìåí ïåðåäàåò äàííûå,
è îäíîâðåìåííî ïîëó÷àìîì
âñåìè îñòàëüíûìè óçëàìè. SYNC
ñèãíàë ïîñûëàåòñÿ ÷åðåç
îäèíàêîâûå ïðîìåæóòêè âðåìåíè
îáåñïå÷èâàÿ óñòîé÷èâóþ
ñèíõðîíèçàöèþ. Âðåìÿ ìåæäó
ñèíõðîíèçàöèÿìè ðàñ÷èòûâåòñÿ
àäàïòåðîì è îäíîâðåìåííî
ñèíõðîíèçèðóåò ñèñòåìíûå ÷àñû
âñåõ óçëîâ ñåòè.

Ïåðåäà÷à äàííûõ ñòðîãî öèêëè÷íà
è ïðîèñõîäèò â ìîìåíò íà÷àëà
ñëåäóþùåãî öèêëà øèíû. Ýòî
îçíà÷àåò, ÷òî âñå äàííûå êîòîðûå
ïîñûëàþòüñÿ èëè ïðèíèìàáòüñÿ
óçëàìè ñåòè ïåðåäàþòüñÿ â
ïðîìåæóòêå ìåæäó äâóìÿ SYNC
ñèãíàëàìè. Ýòî ïîçâîëÿåò
ïîëó÷àòü âñåì óçëàì ñàìóþ
ïîñëåäíþþ èíôîðìàöèþ (è âñåì
îäíîâðåìåííî).
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå
èñïîëíåíèå

Øêàôíîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES VectorControl
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ñïîñîá ðàáîòû

Ïëàòà SLB ñâÿçûâàåò
ïðåîáðàçîâàòåëü/èíâåðòîð ñ
SIMOLINK. Ïëàòà ìîæåò áûòü
íàñòðîåíà êàê èñòî÷íèê äàííûõ èëè
êàê ïåðåäàò÷èê (ïîâòîðèòåëü)
äàííûõ.

Ðàâíûé-ñ-ðàâíûì
(Peer-to-Peer)

Â ïðèíöèïå, ðàáîòà SIMOLINK â
ðåæèìå ðàâíûé-ñ-ðàâíûì íå
îòëè÷àåòñÿ îò èçâåñòíîé â ñèñòåìàõ
MASTERDRIVES è SIMOREG.
Îáìåíà èíôîðìàöèåé ìåæäó
MASTERDRIVES Vector Control ñ
ïîìîùüþ SIMOLINK èìååò
ñëåäóþùèå ïðåèìóùåñòâà:

Âûñîêàÿ ñêîðîñòü ïåðåäà÷è
(11Ìáèò/ñ, 32-áèò ñë. çà 0,63 ìñ),

Ñâîáîäíûé âûáîð, ò.å. êàæäûé
ïðåîáð àçîâàòåëü ìîæåò êàê
ïîñûëàòü äàííûå äðóãèì òàê è
ïðèíèìàòü äàííûå îò äðóãèõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé,

ìàêñèìóì 16 áëîêîâ ïî 32 áèòà
äàííûõ ïðîöåññà äîñòóïíî ê
ïåðåäà÷å äëÿ êàæäîãî
MASTERDRIVES Vector Control; ò.å.
Êàæäûé ïðåîáðàçîâàòåëü ìîæåò
ïîëó÷èòü äî 8 ñëîâ äàííûõ
ïðîöåññà (êàæäîå â 32 áèòà) èëè
îòîñëàòü 8 äàííûõ ïðîöåññà
äðóãèì ïðåîáðàçîâàòåëÿì.

Íàñòðîéêà

Ïðåäà÷à äàííûõ íàñòðàèâàåòñÿ ñ
ïîìîùüþ ïàðàìåòðîâ â
MASTERDRIVES
Vector Control. Äîáàâî÷íûå
óñòðîéñòâà äëÿ ýòîãî íå íóæíû. Äëÿ
íàñòðîöêè SLB îáû÷íî òðåáóåòñÿ
íàñòðîèòü ñëåäóþùèå ïàðàìåòðû:

Òåõíè÷åñêàÿèíôîðìàöèÿïîïëàòåSLB

Ðèñ. 6/53
Ðàâíûé-ñ-ðàâíûì ñâÿçü ïî SIMOLINK

Ïàðàìåòð Âåëè÷èíà

Ðàçìåð (äëèíà øèðèíà) 90 ìì x 83 ìì

Âíåøíåå ïèòàíèå DC 24 Â

Òîê ïîòðåáëÿåìûé èç èñòî÷íèêà ïèòàíèÿ max. 200 ìÀ

Ïèòàíèå îò ïëàòû óïðàâëåíèÿ DC 5 Â

Òîê ïîòðåáëÿåìûé îò ïëàòû óïðàâëåíèÿ max. 600 ìÀ

Èçìåíåíèå ñïîñîáà ïèòàíèÿ Àâòîìàòè÷åñêîå; âíåøíåå ïèòàíèå èìååò ïðèîðèòåò

Àäðåñ óçëà Çàäàåòñÿ â ïàðàìåòðàõ

Ñêîðîñòü îáìåíà äàííûìè 11 Máèò/ñ

Ðàáî÷àÿ çàäåðæêà max. 3 öèêëà ñèñòåìíûõ ÷àñîâ

Îïòîâîëîêîííûé êàáåëü Ïëàñòèêîâûé, ñòåêëÿííûé

Äëèíà êàáåëÿ ïðè 0 °C äî 70 °C max. 40 ì (ïëàñòèê) ìåæäó äâóìÿ óçëàìè
300 ì (ñòåêëî) ìåæäó äâóìÿ óçëàìè

Ñèãíàëû 3 LED: æåëòûé: îáìåí äàííûìè çåëåíûé: SIMOLINK ðàáîòàåò
ñ ïëàòîé óïðàâëåíèÿ êðàñíûé: ïëàòà ðàáîòàåò
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Íàñòðîåí êàê
èñòî÷íèê ñèãíàëà

Íàñòðîåí êàê
ïåðåäàò÷èê

MASTER
DRIVES

Vector Control

MASTER
DRIVES

Vector Control

MASTER
DRIVES

Vector Control

Íàñòðîåí êàê
ïåðåäàò÷èê

Ñâÿçü
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àäðåñ óçëà:
- 0 äî 200, ïðèíÿòî:

0 = ôóíêöèÿ èñòî÷íèêà
äàííûõ
- 1 äî 200 = ôóíêöèÿ
ïåðåäàò÷èêà äàííûõ

ìîùíîñòü ïåðåäà÷è

øèííûé öèêë

êîëè÷åñòâî óçëîâ è êîëè÷åñòâî
òåëåãðàìì íà óçåë

Âðåìÿ ïðîñìîòðà ñîîáùåíèé îá
îøèáêàõ ñâÿçè

Äëÿ îïðåäåëåíèÿ êàêèå äàííûå
ïðîöåññà áóäóò ïîñûëàòüñÿ ñ
ïðåîáðàçîâàòåëåì, èñïîëüçóåòñÿ
ñèñòåìà BICO. Òàê æå îíà
èñïîëüçóåòñÿ äëÿ îïðåäåëåíèÿ â
êàêîå èìåííî ìåñòî ñèñòåìû
óïðàâëåíèÿ áóäóò ïîñòóïàòü
äàííûå. Ïëàòà SLB ìîæåò áûòü
íàñòðîåíà ñ PMU, OP1S èëè èç
ïðîãðàìì Drive ES è SIMOVIS.

Ýëåêòðîïèòàíèå

Ïëàòà ìîæåò ïèòàòüñÿ êàê îò
âíóòðåííîãî èñòî÷íèêà ïèòàíèÿ
ïðåîáðàçîâàòåëÿ/èíâåðòîðà, òàê è
îò âíåøíåãî èñòî÷íèêà 24Â.
Æåëàòåëüíî èìåòü âíåøíèé
èñòî÷íèê ïèòàíèÿ. Ïðè
ïîäêëþ÷åíèè âíåøíåãî èñòî÷íèêà,
âíóòðåííèé àâòîìàòè÷åñêè
îòêëþ÷àåòñÿ.

Ïðèìå÷àíèå

Ñïîñîá ïèòàíèÿ ïëàòû íå äîëæåí
ìåíÿòüñÿ ïðè ðàáîòàþùåé øèíå.
Ïðè èçìåíåíèè ñïîñîáà ïèòàíèÿ íà
ïëàòó ïîñòóïàåò ñèãíàë
ïåðåçàãðóçêè, è òàêèì îáðàçîì
òåðÿåòñÿ íåñêîëüêî òåëåãðàìì
äàííûõ.
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå

èñïîëíåíèå
Øêàôíîå

èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES VectorControl
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Òåõíîëîãè÷åñêàÿ ïëàòà Ò100 ìîæåò
áûòü óñòàíîâëåíà â SIMOVERT
MASTERDRIVES Vector Control è â
áëîê âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè.
Îíà ïîçâîëÿåò ðàñøèðèòü ôóíêöèè
ïëàòû óïðàâëåíèÿ ìíîæåñòâîì
ðàçëè÷íûõ òåõíîëîãè÷åñêèõ
áëîêîâ:

ÏÈÄ ðåãóëÿòîð, êîòîðûé ìîæíî
èñïîëüçîâàòü äëÿ ïîñòðîåíèÿ
çàìêíóòûõ ñèñòåì, íàïðèìåð ïî
ïîëîæåíèþ, äàâëåíèþ,
òåìïåðàòóðå, íàòÿæåíèþ è ò.ï.

Ìíîãîôóíêöèîíàëüíûé çàäàò÷èê
èíòåíñèâíîñòè, íàñòðàèâàåìûé ñ
ïîìîùüþ ïàðàìåòðîâ ïëàòû.

Ïðîãðàììûé
ìîòîð-ïîòåíöèîìåòð ñ
âîçìîæíîñòüþ ñîõðàíåíèÿ
âûõîäíîãî çíà÷åíèÿ

Ãåíåðàòîð èìïóëüñîâ ñ
ðåãóëèðóåìîé òðåóãîëüíîé
ôîðìîé èìïóëüñà,
ñèíõðîíèçèðîâàííûìè âõîäîì è
âûõîäîì äëÿ ïðèâîäîâ ïðîòÿæêè
â òåêñòèëüíîé ïðîìûøëåííîñòè.

Óïðàâëåíèå ïðèâîäîì, íàïðèìåð
âêëþ÷åíèå/îòêëþ÷åíèå ïðèâîäà,
óïðàâëåíèå òîðìîçîì,
âû÷èñëåíèå ñêîðîñòè.

Êëåììíûé ðàçúåì ñ 8 äâîè÷íûìè
âõîäàìè è 5 äâîè÷íûìè

âûõîäàìè, 5 àíàëîãîâûìè
âõîäàòè è 2 âûõîäàìè (ðèñ.6/55).

2 âûñîêîñêîðîñòíûõ
ïîñëåäîâàòåëüíûõ èíòåðôåéñà
êîòîðûå ìîãóò èñïîëüçîâàòüñÿ
íåçàâèñèìî äðóã îò äðóãà
(ðèñ. 6/55):
— Âûñîêîñêîðîñòíàÿ ñâÿçü

ðàâíûé-ñ-ðàâíûì ñî
ñêîðîñòüþ ïåðåäà÷è
187,5Káèò/ñ

— USS èíòåðôåéñ ñî ñêîðîñòüþ
ïåðåäà÷è 187,5 Káèò/ñ äåøåâàÿ
ñâÿçü ñ êîíòðîëëåðîì SIMATIC
èëè äðóãîé ñèñòåìîé âûñøåãî
óðîâàíÿ.

Ðèñ. 6/54
Òåõíîëîãè÷åñêàÿ ïëàòà T100

Òåõíè÷åñêèå õàðàêòåðèñòèêè

5 ñóììàòîðà ñ 3 âûõîäàìè

3 áëîêà âû÷ìòàíèÿ

4 èíâåðòîðà çíàêà

3 äåëèòåëÿ

4 óìíîæèòåëÿ

3 âûñîêîòî÷íûõ óìíîæèòåëÿ/äåëèòåëÿ
ñ òðåìÿ âõîäàìè

4 áëîê àáñîëþòíîãî çíà÷åíèÿ ñ ôèëüòðîì

2 áëîêà îãðàíè÷åíèÿ

2 ìîíèòîðèãà ïðåäåëüíîãî çíà÷åíèÿ ñ ôèëüòðîì

1 áëîê âûáîðà ìèíèìóìà ñ 3 âõîäàìè

1 áëîê âûáîðà ìàêñèìóìà ñ 3 âõîäàìè

2 áëîêà ñëåæåíèÿ/õðàíåíèÿ àíàëîãîâîãî ñèãíàëà
ñ íå ïëàâàþùèì áëîêîì õðàíåíèÿ

2 áëîêà õðàíåíèÿ àíàëîãîâîãî ñèãíàëà

1 ãåíåðàòîð èìïóëüñîâ

10 ýëåìåíòîâ èçìåíåíèÿ àíàëîãîâîãî ñèãíàëà

1 ïðîñòîé çàäàò÷èê èíòåíñèâíîñòè

1 çîíà íå÷óâñòâèòåëüíîñòè

3 áëîêà çàäàíèÿ õàðàêòåðèñòèêè

16 ýëåìåíòîâ È ñ 3 âõîäàìè

8 ýëåìåíòîâ ÈËÈ ñ 3 âõîäàìè

8 ýëåìåíòîâ ÍÅ

3 ýëåìåíòà ÈÑÊËÞ×ÀÞÙÅÅ ÈËÈ

6 ýëåìåíòîâ È-ÍÅ ñ 3 âõîäàìè

7 RS òðèãåðîâ

2 D òðèãåðîâ

5 òàéìåðîâ

4 áëîêà èçìåíåíèÿ äâîè÷íîãî ñèãíàëà

1 áëîê èçìåíåíèÿ ïàðàìåòðîâ

1 áëîê âû÷èñëåíèÿ ñêîðîñòè è óñêîðåíèÿ

Â äîáàâîê ê ïåðå÷èñëåííûì
ôóíêöèÿì, Ò100 èìååò ìíîæåñòâî
ñâîáîäíûõ ëîãè÷åñêèõ,
àðèôìåòè÷åñêèõ è óïðàâëÿþùèõ
áëîêîâ:

Âõîäû è âûõîäû áëîêîâ, ñèãíàëû
êëåììíûõ ðàçúåìîâ, äàííûå ñ
ïîñëåäîâàòåëüíûõ èíòåðôåéñîâ
ìîãóò îáúåäèíÿòüñÿ ìåæäó ñîáîé
êàê áóäåò óäîáíî ïîëüçîâàòåëþ ñ
ïîìîøüþ ñèñòåìû BICO.

Òåõíîëîãè÷åñêèå ïëàòû
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå
èñïîëíåíèå

Øêàôíîå
èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES VectorControl
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ðèñ. 6/55
Ñõåìà âõîäîâ/âûõîäîâ òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòû T100
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Ñëîò äëÿ
ïðîãðàììíîãî

ìîäóëÿ,
íàïðèìåð

MS100

max. 90 ìÀ

X130:

5 àíàëîãîâûõ âõîäà

± 10 Â/0,4 ìÀ èëè
0 – 20 ìÀ/250 Îì èëè
4 – 20 ìÀ/250 Îì

X134:

8 áèíàðíûõ âûõîäîâ

24 Â DC
(âõîäíîå ñîïðîòèâëåíèå:
4,4 ê� )

Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà
íàïðèìåð

CBP èëè SCB1
Äâóíàïðà
âëåííûé

ïîðò

X131:

2 àíàëîãîâûõ âûõîäà

± 10 Â/5 ìÀ max.
èëè
0 – 20 ìÀ/500W max.
èëè
4 –20 ìÀ/500W max.

X133:

Ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ 2
(ðàâíûé-ñ-ðàâíûì)

X132:

Ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ 1
(USS ïðîòîêîë)

RS485, 2 ïðîâîäà

RS485, 4 ïðîâîäà

ìèêðîêîíòðîëëåð
CPU:

SIEMENS
SAB 80C166

MASTERDRIVES
ïëàòà óïðàâëåíèÿ

Vector Control
(CUVC)

Äâóíàïðà
âëåííûé

ïîðò

X136:

5 äâîè÷íûå âûõîäû

24 Â DC/90 ìÀ max.

– 2 äèôôåðåíöèàëüíûõ âõîäà
(êëåììû 50 äî 53)

– 3 âõîäà ñ îáùåé çåìëåé
(êëåììû 54 äî 59)

Òåõíîëîãè÷åñêèå ïëàòû
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Êîìïàêòíîå è
âñòðàèâàåìîå

èñïîëíåíèå
Øêàôíîå

èñïîëíåíèå

SIMOVERT MASTERDRIVES VectorControl
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Âñå ñèãíàëû è ïàðàìåòðû ïëàòû
óïðàâëåíèÿ è ïëàòû Ò100 ìîãóò
áûòü äîñòóïíû ñ ïîìîùüþ USS
èíòåðôåéñà íà Ò100.

Ïëàòà T100 îáëàäàåò ñâîåé
ïàìÿòüþ äëÿ çàïèñè ïàðàìåòðîâ è
ìîæåò áûòü íàñòðîåíà ñ PMU,
êîìôîðòíîé ðàíåëè OP1S è ñ
ïåðñîíàëüíîãî êîìïüþòåðà ïðè
ïîìîùè ïðîãðàìì Drive ES è
SIMOVIS (ñì. ñòð. 2/10 - 2/15).

ÏÊ ñ Drive ES èëè SIMOVIS ìîæåò
ïîäêëþ÷àòüñÿ ê USS èíòåðôåéñó íà
ïëàòå óïðàâëåíèÿ.

Âñå ïàðàìåòðû ïëàòû Ò100 ìîãóò
áûòü ïðîñìîòðåíû ñ ïîìîùüþ
ïàðàìåòðîâ ìîíèòîðèíãà. Ò100
èìååò 3 ñâåòîäèîäà êîòîðûå
ïîêàçûâàþò ñëåäóþùèå ñîñòîÿíèÿ:

1. T100 ðàáîòàåò áåç îøèáîê â
öèêëè÷åñêîì ðåæèìå,

2. Îáìåí äàííûìè ìåæäó T100 è
SIMOVERT MASTERDRIVES â
íîðìå,

3. Îáìåí äàííûìè ìåæäó T100 è
êîììóíèêàöèîííûìè ïëàòàìè â
íîðìå.

Ïðèìå÷àíèå

Âñå ôóíêöèè îïèñàííûå âûøå
ñîäåðæàòüñÿ â ïðîãðàììíîì
ìîäóëå MS100 „óíèâåðñàëüíûé
ïðèâîä“. Ïðîãðàììíûé ìîäóëü
ïðåäñòàâëÿåò èç ñåáÿ 40-pin
ìèêðîñõåìó EPROM êîòîðàÿ
çàêàçûâàåòñÿ îòäåëüíî è
âñòàâëÿåòñÿ â îòäåëüíîå ãíåçäî íà
ïëàòå Ò100. Ò100 íå ìîæåò
èñïîëüçîâàòüñÿ áåç ïðîãðàììíîãî
ìîäóëÿ.

Èíôîðìàöèÿ ïî âûáîðó ïëàòû Ò100
è åå êîìïîíåíòîâ íàõîäèòüñÿ â
Ãëàâå 3.

Klemmen der Technologiebaugruppe T100

Êîììóíèêàöèîííûå ôóíêöèè ïëàòû T100

1) Ñóììàðíàÿ íàãðóçêà ïëàòû óïðàâëåíèÿ è òåõíîëîãè÷åñêîé
ïëàòû íå äîëæíà ïåðâûøàòü 150ìÀ. Â ïðîòèâíîì ñëó÷àå
íåîáõîäèìî ïîäêëþ÷èòü âíåøíèé èñòî÷íèê ïèòàíèÿ.

5 àíàëîãîâûõ âõîäà äîïóñòèìûé ñèãíàë/ñîïðîòèâëåíèå
@ –10 Â äî +10 Â/24 êÎì
@ 0 ìÀ äî ±20 ìÀ/250 Îì
@ 4 ìÀ äî 20 ìÀ/250 Îì
2 äèôôåðåíöèàëüíûõ âõîäà
3 âõîäà ñ îáùåé çåìëåé
íå ïëàâàþùèå
ðàçðåøåíèå: 10 áèò + çíàê

2 àíàëîãîâûõ âûõîäà Äîïóñòèìûé âûõîäíîé ñèãíàë/íàãðóçêà
@ –10 Â äî +10 Â/5 ìÀ max.
@ 0 ìÀ äî 20 ìÀ/500 Wmax.
@ 4 ìÀ äî 20 ìÀ/500 Wmax.
áåç ïîòåíöèàëüíîé ðàçâÿçêè
ðàçðåøåíèå: 9 áèò + çíàê

8 äâîè÷íûõ âõîäîâ âõîäíîé óðîâåíü: DC 24 Â, SIMATIC-ñîâìåñòèìûé: ÍÈÇÊÈÉ = –33 Â äî +5 Â, ÂÛÑÎÊÈÉ = +13 Â äî +33 Â
áåç ïîòåíöèàëüíîé ðàçâÿçêè
âõîäíîå ñîïðîòèâëåíèå: 4,4 ê�
Èíäèêàöèÿ ñîñòîÿíèÿ ñèãíàëîâ PMU è OP1S

5 äâîè÷íûõ âûõîäîâ òðàíçèñòîðíûé êëþ÷ DC 24 Â („îòêðûòûé ýìèòòåð“)
SIMATIC-ñîâìåñòèìûé óðîâåíü (ÍÈÇÊÈÉ < +2 Â, ÂÛÑÎÊÈÉ = +17,5 Â äî +33 Â)
êîìóòèðóþùàÿ ñïîñîáíîñòü: 90 ìÀ max. (Çàùèòà îò ÊÇ, ìîãóä áûòü ñîåäåíèíû â ïàðàëëåëü)
Èíäèêàöèÿ ñîñòîÿíèÿ ñèãíàëîâ PMU è OP1S

DC 24 Â äëÿ ïèòàíèÿ äâîè÷íûõ âõîäîâ/âûõîäîâ îò ïëàòû óïðàâëåíèÿ MASTERDRIVES:
Íàïðÿæåíèå DC 24Â c çàùèòîé îò ÊÇ åñòü íà êëåìàõ 76 è 85, ñ ìàêñèìàëüíîé íàãðóçêîé
90ìÀ (ñìîòðè ñòð. 6/52)1) .

âíåøíåå ïèòàíèå DC 24Â: äîïóñòèìîå èçìåíåíèå íàïðÿæåíèÿ: +20 ... +30 Â
(ñìîòðè ñòð. 6/52)

1 èíòåðôåéñ ðàâíûé-ñ-ðàâíûì ñïîñîá ïåðåäà÷è èíôîðìàöèè: RS485, 4 ïðîâîäà, ïîëíîäóïëåêñíûé
áåç ïîòåíöèàëüíîé ðàçâÿçêè
òåðìèíàòîð ìîæåò áûòü ïîäêëþ÷åí ñ ïîìîùüþ âíóòðåííèõ ïåðåêëþ÷àòåëåé
ñêîðîòü ïåðåäà÷è äî 187,5 Káèò/ñ
äëèíà òåëåãðàììû îò 1 äî 5 ñëîâ
âîçìîæíà ñîâìåñòíàÿ ðàáîòà ñ SIMOREG 6RA24 è 6RA70 è ñ MASTERDRIVES óêîìïëåêòîâàííûì SCB2
ñèãíàëû ïðèåìà è ïåðåäà÷è ìîãóò (êàê è ñëîâà óïðàâëåíèÿ/ñîñòîÿíèÿ) ñâîáîäíî êîììóòèðîâàòüñÿ ñ ïîìîùüþ ïàðàìåòðîâ
ìàêñèìàëüíàÿ äëèíà êàáåëÿ: ïðè 187,5 Káèò/ñ 500 ì, äëÿ îñòàëüíûõ ñêîðîñòåé íå áîëüøå 1000 ì

1 ïîñëåäîâàòåëüíûé USS èíòåðôåéñ ñïîñîá ïåðåäà÷è èíôîðìàöèè: RS485, 2 ïðîâîäà, ïîëóäóïëåêñ
áåç ïîòåíöèàëüíîé ðàçâÿçêè
òåðìèíàòîð ìîæåò áûòü ïîäêëþ÷åí ñ ïîìîùüþ âíóòðåííèõ ïåðåêëþ÷àòåëåé
ñêîðîòü ïåðåäà÷è äî 187,5 ÊÁèò/ñ
ìàêñèìàëüíàÿ äëèíà êàáåëÿ: ïðè 187,5 Káèò/ñ 500 ì, äëÿ îñòàëüíûõ ñêîðîñòåé íå áîëüøå 1000 ì

Òåõíîëîãè÷åñêèå ïëàòû
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SIMOVERT MASTERDRIVES VectorControl
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ò300 ïîçâîëÿåò èñïîëüçîâàòü
äîïîëíèòåëüíûå òåõíîëîãè÷åñêèå
ôóíêöèè (íàïðèìåð çàìêíóòûå
ñèñòåìû ïî ïîëîæåíèþ è
íàòÿæåíèþ, ñèíõðîííûå ïðèâîäà,
ïðèâîäà ìîòàëîê, ëåòó÷èõ íîæíèö,
ïîäúåìíûå ìåõàíèçìû).
Äîïîëíèòåëüíûå òåõíè÷åñêèå
çàäà÷è, ÷àñòî âñòðå÷àþùèåñÿ â
ïðîìûøëåííîñòè,
çàïðîãðàìèðîâàíû â
ñïåöèàëèçèðîâàííûå ïðîãðàììûå
ìîäóëè.

T300 è SIMADYN D ïîëíîñòüþ
ñîâìåñòèìû äðóã ñ äðóãîì.
Ïîëüçîâàòåëè êîòîðûå õîòÿò
ñîçäàòü ñâîå ïðèëîæåíèå èëè
ñîçäàòü ñîáñòâåííîå òåõíè÷åñêîå
íîó-õàó, ìîãóò äëÿ ýòîé öåëè
èñïîëüçîâàòü ãðàôè÷åñêèé ÿçûê
STRUC ÿâëÿþùèéñÿ ÷àñòüþ
ñèñòåìû SIMADYN D (ñìîòðè òàê æå
Ãëàâó 3).

Ðèñ. 6/57 ïîêàçûâàåò íàèáîëåå
âàæíûå àïïàðàòíûå ôóíêöèè
ôóíêöèè Ò300. Òåõíîëîãè÷åñêèå
ôóíêöèè ñîçäàííûå ñ ïîìîùüþ
STRUC âûïîëíÿþòüñÿ ïðîöåññîðîì
öèêëè÷åñêè. Âðåìÿ âûáîðêè äëÿ
îáðàòíîé ñâÿçè ìèíèìóì 1ìñ (ñì.
Êàòàëîã DA99, A01).

Íà ðèñ. 6/58 ïðåäñòàâëåí îáçîð
âñåõ ïðîãðàììíûõ è àïïàðàòíûõ
ôóíêöèé T300.

Äâóíàïðàâëåííûé ïîðò
îáåñïå÷èâàåò áûñòðûé îáìåí
äàííûìè ìåæäó ïëàòîé óïðàâëåíèÿ
è T300.

Ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ
ìîæåò áûòü ïîäñîåäèíåí ïðÿìî ê
êëåìàì íà ïëàòå Ò300. Âñå
îñòàëüíûå âíåøíèå ñèãíàëû ìîãóò
áûòü ïîäñîåäåíåíû êî âíåøíåìó
áëîêó SE300. Íà SE300 åñòü ïèòàíèå
15Â/ 100ìÀ äëÿ èìïóëüñíûõ
äàò÷èêîâ (ñì. ðèñ. 6/57).

Äëÿ óïðàâëåíèÿ äâîè÷íûìè
âõîäàìè/âûõîäàìè íåîáõîäèìî
ïîäêëþ÷èòü âíåøíåå ïèòàíèå
DC 24Â. Ïëàòà óïðàâëåíèÿ òàê æå
ìîæåò ñëóæèòü èñòî÷íèêîì 24Â äî
òåõ ïîð, ïîêà òîê ÷åðåç êëåìû
Õ101.13, 23 íå ïðåâûøàåò 150ìÀ.

Ïàðàìåòðèðîâàíèå Ò300 ìîæåò
îñóùåñòâëÿòüñÿ ñ ïîìîùüþ:

Drive ES èëè SIMOVIS PC
(ñìîòðè ñòð. 2/10 äî 2/15),

ïàíåëè îïåðàòîðà PMU,

êîìôîðòíîé ïàíåëè îïåðàòîðà
OP1S,

èíòåðôåéñíûõ ïëàò (CBP, SCB1,
SCB2),

ïðè ïîìîùè èíòåðôåéñà Ò300 è
ñòàðòîâîé ïðîãðàìû
(ñì. ñòð. 3/82.)

Èçìåíåííûå ïàðàìåòðû
ñîõðàíÿþòüñÿ â ýíåðãîíåçàâèñèìîé
ïàìÿòè EEPROM.

Ðèñ. 6/56
Ïëàòà Ò300 ñ ìîäóëåì ïàìÿòè.

Òåõíîëîãè÷åñêèå ïëàòû

����		� �>	���
�$���1 ����0 �TNN
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Áëîêè êîìïàêòíîãî è
âñòðàèìîâîãî èñïîëíåíèÿ

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ðèñ. 6/57
Ñõåìà òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòû T300
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RS485, 2-õ
ïðîâîäíûé

Èìïóëüñíûé äàò÷èê 2Èìïóëüñíûé äàò÷èê1

RS485, 4-õ ïðîâîäíûé

Ïëàòû ñâÿçè,
íàïðèìåð
CBP, SCB1
èëè SCB2

Dual-
Port-
RAM

Ìîæíî èñïîëüçîâàòü RS232 èëè
RS485 èíòåðôåéñû

Ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ 1
íàïðèìåð äëÿ íàñòðîéêè ñ ïîìîùüþ
PC/PG

2 âõîäà äëÿ èìïóëüñíûõ äàò÷èêîâ

Óðîâåíü ñèãíàëà HTL, ìàêñ.
Âõîäíàÿ ÷àñòîòà 400 êÃö
Âõîäíîé òîê íà êàíàë: 4 ìA

Íóëåâ.

èìï.

Íóëåâ.

èìï.

Òî÷íûé
èìïóëüñ

Ãðóáûé
èìïóëüñ

MASTERDRIVES
áàçîâûé áëîê

(Ïëàòà óïðàâëåíèÿ CUVC)
Dual-
Port-
RAM

Ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ 2
(Peer to Peer) (ðàâíîïðàâíûå
óçëû)

Êëåììû X5, X6: ïîäñîåäèíÿþòñÿ ê êëåììíèêó SE300.
Êëåììû X132, X133, X134: ïîäñîåäèíÿþòñÿ ê T300.

Ñëîò äëÿ ìîäóëåé
ïàìÿòè,

íàïðèìåð
MS 300

8 öèôðîâûõ âõîäîâ

DC 24 Â
(íîìèíàëüíûé âõîäíîé
òîê 8 ìA )

8 öèôðîâûõ âõîäîâ

DC 24 Â
(íîìèíàëüíûé âõîäíîé
òîê 8 ìA )

7 àíàëîãîâûõ âõîäîâ

Äèôôåðåíöèàëüíûå
âõîäû
11 áèò + çíàê
± 10 Â/10 êÎì

Micropro-
zessor
CPU:

80C186
20 MHz

8 öèôðîâûõ âûõîäà

DC 24 Â/ìàêñ. 100 ìA
Áàçîâàÿ íàãðóçêà 40 ìA äëÿ
âíåøíåãî ïèòàíèÿ P24, êîòîðîå
ìîæíî âçÿòü îò îñíîâíîé ïëàòû
óïðàâëåíèÿ.

4 àíàëîãîâûõ âûõîäà

11 áèò + çíàê
± 10 Â/10 ìA

Òåõíîëîãè÷åñêèå ïëàòû
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Áëîêè êîìïàêòíîãî è
âñòðàèìîâîãî èñïîëíåíèÿ

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ðèñ. 6/58
Îáîðóäîâàíèå è ïðîãðàììíîå îáåñïå÷åíèå äëÿ òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòû T300

D
A

65
-5

43
5a

X131

X132 (RS232)

X133 (RS485)

X134 (RS485)

X136

T300

SC60SC58

X451 LEDs X456

Ñòàíäàðòíîå ïðîãðàììíîå îáåñïå÷åíèå
(çàïðîãðàììèðîâàííûå ìîäóëè ïàìÿòè)

MS380 ðåãóëèðîâàíèå ïîëîæåíèÿ

MS340 ñèíõðîíèçàöèÿ óãëîâ

MS320 ìîòàëêà

MS360 ìíîãîäâèãàòåëüíûé ïðèâîä

Ìîäóëü ïàìÿòè

Ïîäêëþ÷åíèå ê ïîðòó ïðèíòåðà

Ëþáîé PC/PG
ñ MS-WINDOWS

STRUC L PT

ñ ïîìîùüþ STRUC Òåñòîâàÿ
âåðñèÿ

Ïðîåêòèðîâàíèå ïîëüçîâàòåëåì

Îïèñàíèå

Siemens Nixdorf PC
ñ óñòàíîâëåííûì
UNIX è
STRUC G PT

STRUC G PT

ñ ïîìîùüþ STRUC Ãðàôè÷åñêàÿ âåðñèÿ

Äëèíà êðóãëûõ
êàáåëåé:
2 ì

Ñîåäèíåíèå
Peer to Peer
(ðàâíîïðàâíûõ óçëîâ)
(ê äðóãèì
T300, ê SCB2
èëè SIMOREG 6RA24)

Ïàðàëëåëüíûé
ïðîãðàììàòîð
PP1X

Ìîäóëü ïàìÿòè
MS300 èëè
MS301

Áàçîâàÿ ïëàòà óïðàâëåíèÿ CUVC

Ïëàòû ñâÿçè CBP, SCB1, SCB2

Ìîíòèðóåòñÿ íà 35 ìì DIN ðåéêó ñîãëàñíî DIN EN 50 022-35
Ðàçìåðû: Ø x Â x Ã = 224 x 60 x 60 ìì

Êëåììíèê SE300
� Ýêðàíèðîâàííûå êðóãëûå êàáåëè

SC58 è SC60 è êëåììà SE300 âõîäÿò â êîìïëåêò ïîñòàêè
T300.

Êðàíû êðóãëûõ êàáåëåé äîëæíû çàçåìëÿòüñÿ ñ äâóõ
ñòîðîí.

Øèííûé àäàïòåð LBA

Àäïòåð ïðîãðàììàòîðà
UP3

Ñëîò äëÿ
ìîäóëÿ
ïàìÿòè
MS3xx

Òåõíîëîãè÷åñêàÿ ïëàòà

Ìîäóëü ïàìÿòè
â ñëîò â T300

Íàñòîéêà ñ ïîìîùüþ
PC/PG ñ óñòàíîâëåííûì
ÏÎ

� �

Òåõíîëîãè÷åñêèå ïëàòû

\�	� �>	���
�$���> ��%�$ � ����*+# �TNN

1
3 ¹ ñëîòà
2
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Áëîêè êîìïàêòíîãî è
âñòðàèìîâîãî èñïîëíåíèÿ

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Êëåììû òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòû T300

7 àíàëîãîâûõ âõîäîâ Äèôôåðåíöèàëüíûé âõîä, áåç ïîòåíöèàëüíîé ðàçâÿçêè, ±10 Â, 11 áèò + çíàê

4 àíàëîãîâûõ âûõîäîâ Áåç ïîòåíöèàëüíîé ðàçâÿçêè, ±10 Â, 11 áèò + çíàê

16 öèôðîâûõ âõîäîâ Áåç ïîòåíöèàëüíîé ðàçâÿçêè, 24 Â, ñîñòîÿíèå ñèãíàëîâ èíäèöèðóåòñÿ ñ ïîìîùüþ äèîäîâ íà êëåììíèêå

8 öèôðîâûõ âûõîäîâ Íå ïëàâàþùèé, 24 Â, ñîñòîÿíèå ñèãíàëîâ èíäèöèðóåòñÿ ñ ïîìîùüþ äèîäîâ íà êëåììíèêå, ìàêñ. 100 ìA.
Ïðè èñïîëüçîâàíèè: áàçîâàÿ íàãðóçêà 40 ìA íà êëåììå 639.

Îïðåäåëåíèå ñêîðîñòè, ïîëîæåíèÿ è ðàçíîñòè ïîëîæåíèé Âõîäû äëÿ 2 èìïóëüñíûõ äàò÷èêîâ, íå ïëàâàþùèé, HTL ñèãíàë (îò 15 Â äî 24 Â, íîìèíàëüíîå íàïðÿæåíèå 15 Â),
ìàêñ. ÷àñòîòà < 400 Ãö, âõîäíîé òîê íà êàíàë 4 ìA, ñîñòîÿíèå ñèãíàëîâ âõîäîâ èìïóëüñíîãî äàò÷èêà èíäèöèðóåòñÿ
ñ ïîìîùüþ äèîäîâ íà êëåììíèêå.

Íà êëåììå X5.540 åñòü 15 Â/100 ìA äëÿ ïèòàíèÿ èìïóëüñíûõ äàò÷èêîâ.
Ýòî ïèòàíèå ìîæíî âçÿòü ñ îñíîâíîé ïëàòû óïðàâëåíèÿ â äîáàâîê ê 15 Â/150 ìA íà êëåììå X103.40.

1-ûé ïîñëåäîâàòåëüíûé íòåðôåéñ Ìîæíî ïåðåêëþ÷àòü ìåæäó RS232/RS485 èíòåðôåéñàìè,ïðåäïî÷òèòåëüíî èñïîëüçîâàòü äëÿ ïðîåêòèðîâàíèÿ è íàñòðîéêè ñ ïîìîùüþ
ïðîãðàììû íàñòðîéêè STRUC.

2-ûé ïîñëåäîâàòåëüíûé íòåðôåéñ RS485 äëÿ Peer to Peer ñîåäèíåíèÿ (ïåðåäà÷à óïðàâëÿþùèõ ñèãíàëîâ) èëè USS ïðîòîêîë,
ìàêñ. âîçìîæíàÿ ñêîðîñòü ïåðåäà÷è: 115,2 Káèò/ñ

Ñòàíäàðòíûå
êîíôèãóðàöèè

äîñòóïíû íà ìîäóëÿõ ïàìÿòè äëÿ
÷àñòî âñòðå÷àþùèõñÿ ïðèìåíåíèé.
Ñòàíäàðòíàÿ êîíôèãóðàöèÿ ãîòîâà ê
ðàáîòå, åñëè ìîäóëü ïàìÿòè
âñòðîåí â T300. Ñòàíäàðòíóþ
êîíôèãóðàöèþ ìîæíî íàñòðîèòü
ñîãëàñíî òðåáîâàíèÿì çàêàç÷èêà.

Êîìïîíåíòû è âîçìîæíîñòè
ñòàíäàðòíûõ êîíôèãóðàöèé:

Ñîåäèíåíèå Peer to Peer
(ïîñëåäîâàòåëüíîñòü öèôðîâûõ
çàäàíèé).

T300 ñî ñòàíäàðòíîé
êîíôèãóðàöèåé ìîæíî
èñïîëüçîâàòü áåç èëè âìåñòå ñ
ïëàòàìè ñâÿçè (CBx, SCB1 èëè
SCB2).
Ïëàòû ñâÿçè, îäíàêî, ïîçâîëÿþò:

— çàäàâàòü êîìàíäû óïðàâëåíèÿ
è çàäàíèÿ äëÿ T300
ïîñðåäñòâîì êîììóíèêàöèè
(íàïðèìåð, PROFIBUS-DP) èëè
ñîåäèíåíèÿ îò òî÷êè ê òî÷êå,

— çàïèñûâàòü è ÷èòàòü ðåàëüíûå
çíà÷åíèÿ è ñëîâà ñîñòîÿíèÿ,
òàêæå êàê òåõíîëîãè÷åñêèå
ïàðàìåòðû.

Âõîäû è âûõîäû, òàêæå êàê
äàííûå ïðîöåññà ìîæíî ââåñòè â
DPRAM, òàêèì îáðàçîì èìååòñÿ
äîñòóï êî âñåì âàæíûì äàííûì èç
SIMOVERT MASTERDRIVES. Ýòî
äåëàåò íàëàäêó ãèáêîé.

Ñîõðàíåíèå âàæíûõ äàííûõ.

Ñáðîñ âñåõ ïàðàìåòðîâ íà
çàâîäñêèå óñòàíîâêè.

Îïèñàíèå è èíñòðóêöèÿ ïî ââîäó â
ýêñïëóàòàöèþ.

Çàãðóçêà è ñîõðàíåíèå
ïàðàìåòðîâ ñ ïîìîùüþ ÏÎ
SIMOVIS.

Ïðèìå÷àíèÿ ïî SIMOVIS ìîæíî
íàéòè â Ãëàâå 2.

Â íàëè÷èè åñòü ñëåäóþùèå
ñòàíäàðòíûå êîíôèãóðàöèè:

ìíîãîäâèãàòåëüíûé ïðèâîä,

ìîòàëêà,

ñèíõðîíèçàöèÿ óãëîâ,

ðåãóëèðîâàíèå ïîëîæåíèÿ.

Ñòàíäàðòíàÿ
êîíôèãóðàöèÿ äëÿ
ìíîãîäâèãàòåëüíûõ
ïðèâîäîâ ñ Ò300 (

Ïðèìåíåíèÿ:

Ðåãóëèðîâàíèå íàòÿæåíèÿ èëè
ïîëîæåíèÿ äëÿ ìíîãîäâèãàòåëüíûõ
ïðèâîäîâ äëÿ ìàøèí ïî âûïóñêó
ïëåíêè, áóìàãîäåëàòåëüíûå
ìàøèíû, ìàøèíû äëÿ îòäåëêè
áóìàãè, âîëî÷èëüíûå ìàøèíû.

Âûðàâíèâàíèå íàãðóçêè äëÿ
òÿíóùèõ ãðóïï èëè äâèãàòåëåé,
ìåõàíè÷åñêè ñîåäèíåííûõ
îáðàáàòûâàåìûì ìàòåðèàëîì.

Àäàïòèâíîå ðåãóëèðîâàíèå
äàâëåíèÿ, ïîòîêà è ò.ä. äëÿ
îäíîäâèãàòåëüíîãî ïðèâîäà,
íàïðèìåð äëÿ íàñîñîâ è
ýêñòðóäåðîâ.

Âîçìîæíîñòè:

Çàäàò÷èê èíòåíñèâíîñòè äëÿ
ñêîðîñòè äëÿ îäèíî÷íîãî è
ìàññîâîãî ïðèìåíåíèé.

Çàäàíèå ñêîðîñòè èëè íàòÿæåíèÿ.

ÏÈÄ ðåãóëÿòîð (òåõíîëîãè÷åñêèé
ðåãóëÿòîð) ñ àäàïòèâíûì
ïðîïîðöèîíàëüíûì êàíàëîì.

Ðåãóëÿòîð ñêîðîñòè ñ àäàïòèâíûì
ïðîïîðöèîíàëüíûì êàíàëîì â
ôóíêöèè çàäàíèÿ ñêîðîñòè èëè
ëþáîãî äðóãîãî âûáèðàåìîâîãî
èñòî÷íèêà.

Ãèáêàÿ íàñòðîéêà ðàçëè÷íûõ
âíóòðåííèõ çàäàíèé, òàêèõ êàê,
ïîëçó÷àÿ ñêîðîñòü,
ðàçãîí/òîðìîæåíèå.

Çàäàíèå íà ñêîðîñòü
îáðàáàòûâàåìîãî ìàòåðèàëà
ïîñðåäñòâîì ãåíåðàòîðà ëèíåéíî
íàðàñòàþùåãî ñèãíàëà.

Ïëàâíîå òîðìîæåíèå áåç
àâàðèéíîãî îòêëþ÷åíèÿ ïî
çàäàííîé íåëèíåéíîé
õàðàêòåðèñòèêå.

Îïòèìàëüíîå óïðàâëåíèå ñ
èíäèêàöèåé ïðåäóïðåæäåíèé è
îøèáîê.

Âûðàâíèâàíèå ñòàòè÷åñêîé
íàãðóçêè, êîìïåíñàöèÿ èëè
îãðàíè÷åíèå ìîìåíòà.

Óïðàâëåíèå òîðìîçîì.

Äâà ñâîáîäíûõ
ìîòîðïîòåíöèîìåòðà.

Çàäàíèå ðàáî÷åé òî÷êè (çàäàíèå
íà ñêîðîñòü) òàêæå âîçìîæíî
ïîñðåäñòâîì èìïóëüñíîãî äàò÷èêà,
íàïðèìåð êîãäà çàäàíèå ñêîðîñòè
íå ïîñòóïàåò ÷åðåç êëåììû èëè
èíòåðôåéñ.

Ñâîáîäíûå àðèôìåòè÷åñêèå è
ëîãè÷åñêèå áëîêè .

Òåõíîëîãè÷åñêèå ïëàòû

Ïðèìå÷àíèå:
Äëÿ ñòàíäàðòíûõ
êîíôèãóðàöèé íå íóæíû
STRUC L PT èëè
STRUC G PT.
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Áëîêè êîìïàêòíîãî è
âñòðàèìîâîãî èñïîëíåíèÿ

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ñòàíäàðòíàÿ
êîíôèãóðàöèÿ äëÿ
ìîòàëêè ñ Ò300 (

Ïðèìåíåíèÿ:

Âûòÿæêà ïëåíêè,

Áóìàãîäåëàòåëüíûå ìàøèíû,

Ìàøèíû äëÿ îòäåëêè áóìàãè,

Ìàøèíû äëÿ íàíåñåíèÿ
ïîêðûòèé,

Òåêñòèëüíûå ìàøèíû,

Ïå÷àòàþùèå ñòàíêè (ôîëüãà,
áóìàãà),

Âîëî÷èëüíûå ìàøèíû,

Íàìîòêà ìåòàëëà (íàïðèìåð,
ïðàâèëüíûå ìàøèíû, ïåðåìîòêà
ïîëîñû è ò.ä.).

Âîçìîæíîñòè:

Ïðåäíàçíà÷åíî äëÿ ìîòàëêè è
ðàçìàòûâàòåëÿ ñ/áåç çàìåíû
âàëêîâ.

Ïðÿìîå è êîñòâåííîå
ðåãóëèðîâàíèå íàòÿæåíèÿ.

Ìîæíî ïîäêëþ÷àòü äàò÷èê äëÿ
èçìåðåíèÿ íàòÿæåíèÿ è ðîëèêà,
ðåãóëèðóþùåãî íàòÿæåíèå.

Âû÷èñëåíèå äèàìåòðà ñ ïîìîùüþ
„Óñòàíîâêà äèàìåòðà“ è
„Óäåðæàíèå”; çíà÷åíèå äèàìåòðà
ìîæíî ñîõðàíèòü ïðè ïðîïàäàíèè
ïèòàíèÿ èëè àâàðèéíîì
îòêëþ÷åíèè.

Àäàïòàöèÿ ðåãóëÿòîðîâ
íàòÿæåíèÿ è ñêîðîñòè â ôóíêöèè
äèàìåòðà.

Ðåãóëèðîâàíèå ïëîòíîñòè
íàìàòêè ìàòåðèàëà ïîñðåäñòâîì
íåëèíåéíîé êðèâîé â ôóíêöèè
äèàìåòðà.

Êîìïåíñàöèÿ òðåíèÿ ïîñðåäñòâîì
íåëèíåéíîé êðèâîé â ôóíêöèè
ñêîðîñòè.

Êîìïåíñàöèÿ èíåðöèè êàê
ôóíêöèè äèàìåòðà, øèðèíû
ìàòåðèàëà è ïåðåäàòî÷íîãî ÷èñëà
ðåäóêòîðà.

Çàäàò÷èê èíòåíñèâíîñòè ïðè
çàìåíå âàëêîâ íà ëåòó ñ
ïîñëåäóþùåé îñòàíîâêîé.

Ìîæíî ïîäêëþ÷èòü èìïóëüñíûé
äàò÷èê ñêîðîñòè ìàòåðèàëà.

Âîçìîæíî èçìåðåíèå íà÷àëüíîãî
äèàìåòðà ïîñðåäñòâîì
èìïóëüñíîãî äàò÷èêà.

Âûõîä ðåãóëÿòîðà íàòÿæåíèÿ
ìîæíî ïîäàâàòü íà âõîä ðåãóëÿòîðà
ñêîðîñòè, à ìîæíî íåïîñðåäñòâåííî
íà ðåãóëÿòîð ìîìåíòà.

Âîçìîæíî ðåãóëèðîâàíèå ñ
ïîääåðæàíèåì ïîñòîÿííîé,
ëèíåéíîé ñêîðîñòè ïåðåìîòêè.

Óïðàâëåíèå, àäàïòèðîâàííîå äëÿ
ìîòàëîê.

Òîë÷êîé ðåæèì è ðåæèì ìàëûõ
ñêîðîñòåé.

Äâà ñâîáîäíûõ ìîòîð
ïîòåíöèîìåòðà.

Ïëàâíîå òîðìîæåíèå áåç
àâàðèéíîãî îòêëþ÷åíèÿ
ïîñðåäñòâîì õàðàêòåðèñòèêè
òîðìîæåíèÿ.

Ñòàíäàðòíàÿ
êîíôèãóðàöèÿ äëÿ
ñèíõðîíèçàöèè óãëîâ ñ
Ò300 (

Ïðèìåíåíèÿ:

Çàìåíà ìåõàíè÷åñêèõ è
ýëåêòðè÷åñêèõ âàëîâ, íàïðèìåð,
ïðèâîä ïåðåìåùåíèÿ ïîðòàëà
ïîäúåìíîãî êðàíà, ïîãðóçî÷íîå è
ðàçãðóçî÷íîå îáîðóäîâàíèå äëÿ
ïå÷è è òêàöêîãî ñòàíêà.

Çàìåíà ðåäóêòîðîâ ñ
ôèêñèðîâàííûì èëè èçìåíÿåìûì
ïåðåäàòî÷íûì ÷èñëîì, íàïðèìåð
ïåðåêëþ÷åíèÿ âàëêîâ ñ
ïåðåìåííûì äèàìåòðîì,
ïðèìåíÿåìûõ äëÿ òðàíñïîðòåðà
èëè ïðè ïåðåõîäå îò îäíîé ñåêöèè
ìàøèíû ê äðóãîé, òàêæå êàê äëÿ
óïàêîâî÷íûõ è ïåðåïëåòíûõ ìàøèí.

Òî÷íàÿ ñèíõðîíèçàèÿ óãëîâ,
èñïîëüçóåòñÿ ïðè ìåõàíè÷åñêîì
çàöåïëåíèè ÷àñòåé ìåõàíèçìà,
íàïðèìåð ïðè âîðñîâàíèè è
êîðäî÷åñàíèè òêàíè.Òàêæå ìîæíî
ïðèìåíÿòü ïðè ïå÷àòè è
ñâîðà÷èâàíèè ïàêåòîâ èëè
ìàòåðèàëà â ðóëîíàõ è ò.ä.

Âîçìîæíîñòè:

Ïåðåäàòî÷íîå îòíîøåíèå
âåäóùèé - âåäîìûé ïðèâîä; ìîæíî
çàäàòü äèíàìè÷åñêè êàê äàííûå
ïðîöåññà îò +16,380 äî –16,380
(øàã: 0,005) èëè êàê óñòàíîâêà
ïàðàìåòðà, ïîñðåäñòâîì ÷åãî
÷èñëèòåëü è çíàìåíàòåëü çàäàþòñÿ
îòäåëüíî, êàæäûé ñ ðàçðåøåíèåì
15 áèò + çíàê.

Ñìåùåíèå çàäàíèÿ íà óãîë ìåæäó
ïðèâîäàìè â ôóíêöèè ìåòîê
òî÷íîãî è ãðóáîãî èìïóëüñîâ äëÿ
îïðåäåëåíèÿ ïîëîæåíèÿ óãëà.

Ñèãíàë ñèíõðîíèçàöèè ìîæåò
áûòü ïîëó÷åí îò áåñêîíòàêòíîãî
äàò÷èêà (íàïðèìåð, BERO) èëè îò
èìïóëüñíîãî äàò÷èêà
(íóëåâîé èìïóëüñ).

Óãîë ñìåùåíèÿ ìîæåò áûòü
óñòàíîâëåí äèíàìè÷åñêè,
ïîñðåäñòâîì óñòàâêè îò –32768 äî
+32767 ôðîíòîâ èìïóëüñîâ.

Äëÿ ðàçíûõ íàïðàâëåíèé
âðàùåíèÿ ìîæíî çàäàòü ðàçíûå
ñìåùåíèÿ óãëîâ (àâòîìàòè÷åñêîå
ïåðåêëþ÷åíèå ïðè èçìåíåíèè
íàïðàâëåíèÿ âðàùåíèÿ). Ýòî
íåîáõîäèìî ïðè ñèíõðîíèçàöèè,
ïðè êîìïåíñàöèè ðàññîãëàñîâàíèÿ
ïîçèöèè òî÷íîãî èìïóëüñà ïðè
ðàçíûõ íàïðàâëåíèÿõ âðàùåíèÿ.
Íàïðèìåð - ïîäêðàíîâûå ïóòè ñ
ìåòêàìè òî÷íûõ èìïóëüñîâ,
óñòàíîâîâëåííûìè íà ïîâåðõíîñòè.

Çàïðåò ðåâåðñà.

Çàùèòà îò ïðåâûøåíèÿ ñêîðîñòè
è îïðîêèäûâàíèÿ.

Òîë÷êîâûé ðåæèì.

Àäïòèâíûé ðåãóëÿòîð ïîëîæåíèÿ
äëÿ ñîãëàñîâàíèÿ ïåðåäàòî÷íîãî
êîýôôèöèåíòà.

Äåòàëüíîå çàäàíèå?? (çàäàíèå
ñêîðîñòè) òàêæå âîçìîæíî ñ
ïîìîùüþ èìïóëüñíîãî äàò÷èêà,

íàïðèìåð, ïðè îòñóòñòâèè çàäàíèÿ ñ
êëåìì èëè ïî èíòåðôåéñó.

— ìàêñèìàëüíî ìîæíî
ïîäêëþ÷èòü 10 âåäîìûõ
ïðèâîäîâ, êîãäà:

— êàáåëü èìïóëüñíîãî äàò÷èêà
<100 ì,

— n < 3000 îá/ìèí,
— êîëè÷åñòâî èìïóëüñîâ íà

îáîðîò < 1024 è âûõîäíîé òîê
äàò÷èêà 100 ìA.

Ïðèìå÷àíèå

Ïîäðîáíûå ðàçúÿñíåíèÿ
îòíîñèòåëüíî óïðàâëåíèÿ
ñèíõðîíèçàöèåé óãëîâ ñì. íà Ðèñ.
íà ñòð. 6/59.

Òåõíîëîãè÷åñêèå ïëàòû

\�	� �>	���
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Áëîêè êîìïàêòíîãî è
âñòðàèìîâîãî èñïîëíåíèÿ

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ñòàíäàðòíàÿ
êîíôèãóðàöèÿ äëÿ
ðåãóëèðîâàíèÿ
ïîëîæåíèÿ ñ Ò300
(

Ïðèìåíåíèÿ:

Ðåãóëèðîâàíèå ïîëîæåíèÿ â
çàìêíóòîé ñèñòåìå ñ âûñîêèìè
òðåáîâàíèÿìè ïî òî÷íîñòè
ïåðåìåùåíèÿ, íàïðèìåð,
êðàíû-øòàáåëåðû, ïîãðóçî÷íîå è
ðàçãðóçî÷íîå îáîðóäîâàíèå,
îáðàáàòûâàþùèå ìàøèíû,
çàãðóçêà è ðàçãðóçêà ìàòåðèàëà äëÿ
ïå÷åé, ïîðòàëüíûå êðàíû è ò.ä .

Ìîæíî èñïîëüçîâàòü äëÿ
âðåìåíè öèêëà > 100 ìñ.

Âîçìîæíîñòè:

Èñïîëüçóåòñÿ äëÿ ëèíåéíûõ
ïåðåìåùåíèé è äëÿ âðàùàòåëüíîãî
äâèæåíèÿ òàêæå êàê äëÿ ïðîñòûõ
ïðèâîäîâ îïóñêàíèÿ âàëêîâ èëè äëÿ
ðåàëèçàöèè áåñêîíå÷íûõ êðóãîâûõ
îñåé.

Òî÷íîå ïîçèöèîíèðîâàíèå áåç
ïåðåðåãóëèðîâàíèÿ ïîñðåäñòâîì
ïðåäâàðèòåëüíîãî ðåãóëÿòîðà
ñêîðîñòè.

Ñ ïîìîùüþ ëîãè÷åñêèõ ñèãíàëîâ
èëè ñëîâà óïðàâëåíèÿ ìîæíî
âûáðàòü 6 íàáîðîâ äàííûõ äëÿ
îïòèìèçàöèè ðåãóëÿòîðà,
êîìïåíñàöèè ëþôòà, ñêîðîñòè è
âðåìåíè ðåâåðñà, ìàêñèìàëüíîé
ñêîðîñòè.

Ìîæíî çàëîæèòü â ïàìÿòü100
çàäàíèé íà ïîëîæåíèå è âûçûâàòü
èõ ñ ïîìîùüþ ëîãè÷åñêèõ ñèãíàëîâ
èëè ñëîâà óïðàâëåíèÿ.

Àâòîìàòè÷åñêîå âîçâðàùåíèå ê
ðåïåðíîé òî÷êå, ñ ó÷åòîì
âîçìîæíîãî ëþôòà.

Âîçìîæíî àáñîëþòíîå
ïîçèöèîíèðîâàíèå îòíîñèòåëüíî
ðåïåðíîé òî÷êè è ôàêòè÷åñêîãî
ïîëîæåíèÿ.

Òîë÷êîâûé ðåæèì ñ
ðåãóëèðîâàíèåì ñêîðîñòè è
ïîëîæåíèÿ.

Áûñòðîå çàäàíèå íóæíûõ ðàáî÷èõ
òî÷åê êàê äàííûõ ïðîöåññà
(íàïðèìåð çàäàíèé íà ïîëîæåíèå,
ìàêñèìàëüíûõ ñêîðîñòåé) ñ
ïîìîùüþ ïîñëåäîâàòåëüíîãî
èíòåðôåéñà.

Äëÿ ðåãóëèðîâàíèÿ ïîëîæåíèÿ
äàò÷èê ñòàâèòüñÿ ëèáî íà
äâèãàòåëü, ëèáî íåïîñðåäñòâåííî
íà òîò îðãàí, ïîëîæåíèå êîðîòîãî
íàäî ðåãóëèðîâàòü.

Ìîæíî ïîäêëþ÷èòü
ìíîãîâèòêîâûé àáñîëþòíûé äàò÷èê
ñ èíêðåìåíòàëüíûì
ïîñëåäîâàòåëüíûì èíòåðôåéñîì
(ISI) (íàïðèìåð Òèï CE-65-151
ïðîèçâîäñòâà
Fa. T+R-Electronic,
D-78647 Trassingen,
Òåë.: 07425/228-0).

Ðèñ. 6/59
Ñõåìàòè÷åñêàÿ èëëþñòðàöèÿ óïðàâëåíèÿ ñèíõðîíèçàöèåé óãëîâ

� Ãëàâíîå çàäàíèå íà ñêîðîñòü â äàííîì ïðèìåðå çàäàåòñÿ
÷åðåç àíàëîãîâûé âõîä îò ïîòåíöèîìåòðà èëè ÏËÊ.

� Çàäàíèå íà ñêîðîñòü âåäîìîãî ïðèõîäèò îò âåäóùåãî
ïðèâîäà ïî ïîñëåäîâàòåëüíîìó ñîåäèíåíèþ Peer to Peer
Äëÿ âåäóùåãî ïðèâîäà íóæíà ïëàòà SCB2 (ñì. ïóíêò 5).
Êàáåëü Peer to Peer íåïîñðåäñòâåííî ïîäêëþ÷àåòñÿ ê ïëàòå
T300 íà âåäîìîì ïðèâîäå.Åñëè ê ðåãóëèðîâàíèþ íå
ïðåäúÿâëÿåòñÿ îñîáûõ òðåáîâàíèé, òî çàäàíèå íà ñêîðîñòü
çàäàåòñÿ àíàëîãîâûõ ñèãíàëîì, âìåñòî Peer to Peer
ñîåäèíåíèÿ (âûâîäû íà âåäóùåì ïðèâîäå, íàïðèìåð ñ
êëåìì X101.19 è .20).
Â ýòîì íåò íåîáõîäèìîñòè ïðè íè÷òîæíî ìàëîì ïóñêîâîì
ìîìåíòå, íàïðèìåð ïðè áîëüøîì âðåìåíè
ðàçãîíà/òîðìîæåíèÿ.

� Ìàêñèìàëüíî ìîæíî ïîäêëþ÷èòü 10 âåäîìûõ ïðèâîäîâ
áåç äîïîëíèòåëüíîãî óñèëèòåëÿ èìïóëüñîâ, åñëè
èñïîëüçóåòñÿ äàò÷èê èìïóëüñîâ 1PX8001 ñ 1024
èìïóëüñîâ íà îáîðîò ïðè ìàêñèìàëüíîé ñêîðîñòè < 3000
îá/ìèí. Âåäóùèé äàò÷èê ïîäêëþ÷àåòñÿ ê âåäóùåìó
ïðèâîäó è ê T300 âåäîìîãî ïðèâîäà. Èìïóëüñíûé äàò÷èê,

ïîäêëþ÷åííûé ê äâèãàòåëþ èëè ê äðóãîìó ìåõàíèçìó,
òàêæå ìîæíî èñïîëüçîâàòü êàê âåäóùèé äàò÷èê.

� Èìïóëüñíûå äàò÷èêè âåäîìûõ ïðèâîäîâ îáû÷íî
ïîäêëþ÷àþòñÿ ê ïëàòå óïðàâëåíèÿ CUVC. Çàäàíèå íà
ñêîðîñòü ïðèõîäèò íà T300 ÷åðåç øèíó àäàïòåðà LBA.
Âñòðîåííûé äàò÷èê ìîæíî íàïðÿìóþ ïîäêëþ÷èòü ê T300
(T300 êëåììû ñ X5.531 äî 535), åñëè äàò÷èê äâèãàòåëÿ íå
èñïîëüçóåòñÿ â òåõíîëîãè÷åñêîì ïðîöåññå.

� Ïåðåäà÷à çàäàíèÿ íà ñêîðîñòü ñ ïîìîùüþ Peer to Peer:
çàäàíèå ïåðåäàåòñÿ òàêæå, êàê îïèñàíî â ïóíêòå 2.
Âåäóùèé ïðèâîä äîëæåí áûòü îñíàùåí ïëàòîé SCB2 ,
ïëàòà T300 ñíàáæåíà ñòàíäàðòíîé ôóíêöèåé ñ Peer to Peer
(êëåììû X134.13 è 14). Ñîåäèíåíèå Peer to Peer (áûñòðîå
çàäàíèå çàäàþùåãî ñèãíàëà è åãî ïåðåäà÷à) ìîæíî
ñîâìåùàòü ñ PROFIBUS-DP (äëÿ çàäàíèÿ ñêîðîñòè ìàøèí,
ïåðåäàòî÷íûõ ÷èñåë ðåäóêòîðîâ, êîìàíä óïðàâëåíèÿ è
ò.ä.).

� Äëÿ âåäóùåãî ïðèâîäà òåõíîëîãè÷åñêàÿ ïëàòà T300 íå
íóæíà.
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Âåäóùèé ïðèâîä

Äàò÷èê âåäóùåãî

Çàäàíèå íà ñêîðîñòü

Çàäàíèå
íà óãîë

Âåäîìûé ïðèâîä 1

Peer to Peer

Âåäîìûé ïðèâîä n

Òåõíîëîãè÷åñêèå ïëàòû
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6/60 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè êîìïàêòíîãî è
âñòðàèìîâîãî èñïîëíåíèÿ

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ïðîåêòû íà Ò300,
ñîçäàâàåìûå
ïîëüçîâàòåëåì

Ñîçäàíèå ïðîåêòîâ ñ ïîìîùüþ
STRUC:

Òåõíîëîãè÷åñêèå ôóíêöèè ëåãêî
ñîçäàþòñÿ ñ ïîìîùüþ ÿçûêà
ïðîãðàììèðîâàíèÿ STRUC. Â åãî
ñîñòàâ âõîäÿò 250 ôóíêöèîíàëüíûõ
áëîêîâ äëÿ çàìêíóòûõ è
ðàçîìêíóòûõ ñèñòåì óïðàâëåíèÿ è
àðèôìåòè÷åñêèõ îïåðàöèé
(íàïðèìåð PI ðåãóëÿòîðû,
çàäàò÷èêè èíòåíñèâíîñòè,
ìíîæèòåëè è ëîãè÷åñêèå êëþ÷è).

Ïðîãðàììà óñòàíàâëèâàåòñÿ íà PG
èëè PC.

Îáîðóäîâàíèå äëÿ
ïðîåêòèðîâàíèÿ

STRUC L PT, âåðñèè 4.2.5 è âûøå

èñïîëüçóåòñÿ äëÿ
ïàðàìåòðèðîâàíèÿ ïëàòû T300 (ñì.
Ðèñ. 6/58). Ïðîãðàììà ïîñòàâëÿåòñÿ
íà 31/2” äèñêåòàõ, íà àíãëèéñêîì
èëè íåìåöêîì ÿçûêàõ.

Â êîìïëåêò ïîñòàâêè âõîäèò
óñòàíîâî÷íàÿ ïðîãðàììà,
ñîäåðæàùàÿ 10 íåêîòîðûõ
îäíîâðåìåíî âèçóàëèçèðóåìûõ
âåëè÷èí è íåêîòîðûå ìåíÿåìûå
âõîäíûå çíà÷åíèÿ
ôóíêöèîíàëüíûõ áëîêîâ.?????
Áîëüøèíñòâî ñîåäèíåíèé ìåæäó
ôóíêöèîíàëüíûìè áëîêàìè ìîæíî
ïîñìîòðåòü è èçìåíèòü.

Ñèñòåìíûå òðåáîâàíèÿ äëÿ STRUC
L PT:

AT ñîâìåñòèìûé PC, ìèí. 386
ïðîöåññîð, 4 Máàéò RAM,

ïàðàëëåëüíûé ïîðò LPT,

31/2” äèñêîâîä, 8 Máàéò
âèðòóàëüíîé ïàìÿòè íà æåñòêîì
äèñêå äëÿ WINDOWS,

8 Máàéò ïàìÿòè íà æåñòêîì äèñêå
äëÿ STRUC L PT,

4 Máàéò ïàìÿòè íà æåñòêîì äèñêå
äëÿ äîïîëíèòåëüíûõ ïðèëîæåíèé,

MS-DOS, âåðñèè 5.0 è âûøå,

MS-WINDOWS, âåðñèè 3.1 è
âûøå èëè WINDOWS 95.

STRUC G PT, âåðñèè 4.2.5 è âûøå

Èñïîëüçóåòñÿ äëÿ
ïàðàìåòðèðîâàíèÿ ïëàòû T300 (ñì.
Ðèñ. 6/58). Ïðîãðàììà ïîñòàâëÿåòñÿ
íà CD-ROM, íà àíãëèéñêîì èëè
íåìåöêîì ÿçûêàõ.

Ìû ðåêîìåíäóåì çàêàçûâàòü
êîìïüþòåð SIEMENS-NIXDORF ñ
óñòàíîâëåííîé îïåðàöèîííîé
ñèñòåìîé SCO-UNIX è
óñòàíîâëåííîé ðàáî÷åð âåðñèåé
STRUC G PT (ñì. „Ìèíèìàëüíûå
ñèñòåìíûå òðåáîâàíèÿ ê SNI-PC“).
STRUC òðåáóåò ïðèìåðíî
250 Máàéò íà æåñòêîì äèñêå,
âêëþ÷àÿ ðåçåðâ ïîä
äîïîëíèòåëüíûå ïðèëîæåíèÿ
STRUC G. Íà êîìïüþòåð ñ
óñòàíîâëåíûì STRUC G PT, êðîìå
UNIXà óñàíîâëåí òàêæå DOS, ïîä
êîòîðûì ðàáîòàþò âñå ïðîãðàììû
ïîä DOS è ïîä Windows.

Â êîìïëåêò ïîñòàâêè âõîäèò
óñòàíîâî÷íàÿ ïðîãðàììà,
ñîäåðæàùàÿ 10 íåêîòîðûõ
îäíîâðåìåíî âèçóàëèçèðóåìûõ
âåëè÷èí è íåêîòîðûå ìåíÿåìûå
âõîäíûå çíà÷åíèÿ
ôóíêöèîíàëüíûõ áëîêîâ.
Áîëüøèíñòâî ñîåäèíåíèé ìåæäó
ôóíêöèîíàëüíûìè áëîêàìè ìîæíî
ïîñìîòðåòü è èçìåíèòü.

Ìèíèìàëüíûå ñèñòåìíûå
òðåáîâàíèÿ ê SNI-PC:

Îáîðóäîâàíèå äîëæíî
ñîîòâåòñòâîâàòü ñèñòåìíûì
òðåáîâàíèÿì äëÿ SCO,

31/2” äèñêîâîä, 3 êíîïî÷íàÿ
ìûøü,

êëàâèàòóðà ñ àíãëèéñêîé è
íåìåöêîé ðàñêëàäêîé,

16 Máàéò RAM,

âèäåîêàðòà ñ ïîääåðæêîé
ðàçðåøåíèÿ SCO V5.0, 1280 · 1024
òî÷åê,

520 Máàéò æåñòêèé äèñê,
CD-ROM,

öâåòíîé ìîíèòîð 43 ñì (17”).

Ìîäóëè ïàìÿòè MS300 èëè MS301

Ñâîáîäíû è âñòàâëÿþòñÿ â ñëîò íà
ïëàòå T300 ñ ïðîãðàììîé
çàïèñàíîé ïîëüçîâàòåëåì.Äëÿ
ñòàíäàðòíûõ ïðèìåíåíèé ìîäóëè
MS300 èëè MS301 íå íóæíû.

Ìîäóëè ðàçëè÷àþòñÿ òîëüêî
îáúåìîì ïàìÿòè EEPROM.

MS300: EEPROM 2 Káàéòà,
ïîçâîëÿåò õðàíèòü 250 èçìåíåííûõ
ïàðàìåòðîâ.

MS301: EEPROM 8 Káàéò, ïîçâîëÿåò
õðàíèòü 1000 èçìåíåííûõ
ïàðàìåòðîâ

Âíåøíèé, ïàðàëëåëüíûé
ïðîãðàììàòîð PP1X äëÿ PG7x0 èëè
PC

Ïîäêëþ÷àåòñÿ ê ïîðòó ïðèíòåðà PG
èëè PC. Ñ ïîìîùüþ PP1X ìîæíî
ïðîãðàììèðîâàòüìîäóëè ïàìÿòè
MS300 èëè MS301.Ñèñòåìíûå
òðåáîâàíèÿ ê PG èëè PC ñì. ê
STRUC L PT.

Â êîìïëåêò ïîñòàâêè âõîäèò
àäàïòåð ïðîãðàìììàòîðà UP3,
íåîáõîäèìûé äëÿ
ïðîãðàììèðîâàíèÿ MS300 èëè
MS301.

Äàííûå äëÿ âûáîðà è çàêàçà
òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòû T300 è åå
êîìïîíåíòîâ ñì. â Ãëàâå 3.

Òåõíîëîãè÷åñêèå ïëàòû
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Áëîêè êîìïàêòíîãî è
âñòðàèìîâîãî èñïîëíåíèÿ

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ïðèìåíåíèå

Òåõíîëîãè÷åñêàÿ ïëàòà T400,
ïîñòðîåííàÿ íà 32 ðàçðÿäíîì
ïðîöåññîðå, ïðåäíàçíà÷åíà äëÿ
âûñîêîäèíàìè÷íûõ çàäà÷
óïðàâëåíèÿ è ðåãóëèðîâàíèÿ â
çàìêíóòûõ è ðàçîìêíóòûõ
ñòðêóêòóðàõ ïðè áîëüøîì
êîëè÷åñòâå ïåðèôåðèéíûõ
óñòðîéñòâ.

Íàáîð äëÿ ïðîãðàììèðîâàíèÿ:
SIMATIC STEP 7/CFC V4.0.

Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ â êîðçèíå
ýëåêòðîíèêè SIMOVERT MASTER-
DRIVES Vector Control.

Ñòàíäàðòíûå
êîíôèãóðàöèè

äëÿ ÷àñòî âñòðå÷àþùèõñÿ
ïðèìåíåíèé, òàêèõ êàê
ñèõðîíèçàöèÿ, íàìîòêà,
ïîçèöèîíèðîâàíèå äîñòóïíû â
èñõîäíîñì êîäå ïðîãðàììû CFÑ.
Ïëàòà T400 äëÿ ñòàíäàðòíûõ
êîíôèãóðàöèé ãîòîâà ê
íåìåäëåííîìó ïðèìåíåíèþ. Îíà
î÷åíü ïðîñòî íàñòðàèâàåòñÿ è íå
òðåáóåò ïàêåò ïðîãðàìì
STEP 7/CFC.

Åñëè ïëàòà T400 íàñòðàèâàåòñÿ ñ
ïîìîùüþ ïàêåòà CFC ñîåäèíåíèÿ
áëîêîâ òàêæå ìîãóò áûòü
îïðåäåëåíû êàê ïàðàìåòðû
äëÿ ïðîñìîòðà è èçìåíåíèÿ, ê
ïðèìåðó ïî ñëåäóþùèì
èíòåðôåéñàì:

ïàíåëü óïðàâëåíèÿ PMU, èëè
êîìôîðòíàÿ ïàíåëü îïåðàòîðà
OP1S,

T400 USS èíòåðôåéñ ñ
êîìôîðòíîé ïàíåëüþ îïåðàòîðà
OP1S èëè êîìïüþòåðíûìè
ïðîãðàììàìè Drive ES Basic è
SIMOVIS,

PROFIBUS-DP (ñ ïîìîøüþ
êîììóíèêàöèîííîé ïëàòû CBP).

Õàðàêòåðèñòèêè
(âõîäû/âûõîäû)

2 àíàëîãîâûõ âûõîäà,

5 àíàëîãîâûõ âõîäîâ,

2 öèôðîâûõ âûõîäà,

8 öèôðîâûõ âõîäîâ,

4 äâóíàïðàâëåíûõ öèôðîâûõ
âõîäîâ/âûõîäîâ,

2 âõîäà ïîä èíêðåìåíòàëüíûå
äàò÷èêè ñ íóëåâûì èìïóëüñîì
Äàò÷èê 1 äëÿ äàò÷èêîâ ñ HTL
ñèãíàëîì (15 Â).
Òàêæå ìîæíî èñïîëüçîâàòü
ììïóëüñû äàò÷èêà, ïîäêëþ÷åííîãî
ê áëîêó SIMOVERT MASTERDRIVES.
Îíè ïîäàþòñÿ íà T400 ñ ïîìîùüþ
øèííîãî àäàïòåðà LBA.

Âõîä ãðóáîãî èìïóëüñà äëÿ
êàæäîãî èìïóëüñíîãî äàò÷èêà äëÿ
ìàñêèðîâàíèÿ íóëåâîãî èìïóëüñà,

Íåò ýëåêòðè÷åñêîé èçîëÿöèè
âõîäîâ/âûõîäîâ.

Ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ 1
ñ ôîðìàòàìè ïåðåäà÷è RS232 è
RS485 ñ âûáîðîì ïðîòîêîëîâ ñ
ïîìîùüþ ïåðåêëþ÷àòåëÿ íà ïëàòå:

— Ïðîòîêîë îáñëóæèâàíèÿ DUST1
ñî ñêîðîñòüþ ïåðåäà÷è 19,2
Káèò/ñ è ôîðìàòîì ïåðåäà÷è
RS232

— USS ïðîòîêîë, 2-õ ïðîâîäíûé ñ
âûáîðîì ôîðìàòàò ïåðåäà÷è
RS232 èëè RS485,
ìàêñèìàëüíàÿ ñêîðîñòü
ïåðåäà÷è 38,4 Káèò/ñ, ìîæíî
ñêîíôèãóðèðîâàòü êàê âåäîìûé
äëÿ ïàðàìåòðèðîâàíèÿ ñ
ïîìîùüþ OP1S, Drive ES Basic
èëè SIMOVIS.

Ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ 2
ñ ôîðìàòîì ïåðåäà÷è RS485 è
ïðîòîêîëîì, êîðîòûé âûáèðàåòñÿ
íàñòðîéêîé ñîîòâåòñòâóþùåãî
ôóíêöèîíàëüíîãî áëîêà:
Ñêîðîñòü ïåðåäà÷è äàííûõ
[Káèò/ñ]: 9,6/19,2/38,4/93,75/187,5

— USS ïðîòîêîë íàñòðàèâàåòñÿ
êàê âåäîìûé äëÿ
ïàðàìåòðèðîâàíèÿ ñ ïîìîùüþ
OP1S, Drive ES Basic èëè SIMO-
VIS (2-õ èëè 4-õ ïðîâîäíûé)

— Ñîåäèíåíèå Peer to Peer äëÿ
áûñòðîé ñâÿçè, 4-õ ïðîâîäíàÿ.

Ïðèìå÷àíèå:

Åñëè èñïîëüçóåòñÿ
ïîñëåäîâàòåëüíûé èíòåðôåéñ 2
(Peer to Peer, USS), òî íå ìîæåò áûòü
ïîäêëþ÷åí àáñîëþòíûé äàò÷èê 2,
ò.ê. èñïîëüçóþòñÿ îäíè è òå æå
êëåììû!

Àáñîëþòíûé äàò÷èê 1 ñ
ïðîòîêîëîì SSI èëè EnDat (RS485)
äëÿ ïîçèöèîíèðîâàíèÿ.

Àáñîëþòíûé äàò÷èê 2 ñ
ïðîòîêîëîì SSI èëè EnDat (RS485)
äëÿ ïîçèöèîíèðîâàíèÿ.

Ïðèìå÷àíèå:

Åñëè èñïîëüçóåòñÿ àáñîëþòíûé
äàò÷èê 2, òî íå ìîæåò áûòü
ïîäêëþ÷åíèåÿ ïî
ïîñëåäîâàòåëüíîìó èíòåðôåéñó 2
(Peer to Peer, USS), ò.ê.
èñïîëüçóþòñÿ îäíè è òå æå êëåììû!

Ìíîãî÷èñëåííûå âîçìîæíîñòè
ñèíõðîíèçàöèè:

— Ñèíõðîíèçàöèÿ T400 ñ áëîêàìè
MASTERDRIVES èëè âòîðîãî
T400 èëè íàîáîðîò.

Áîëåå ïîäðîáíîå îïèñàíèå è
äàííûå äëÿ çàêàçà ñì. â
Êàòàëîãå DA 99.

Ðèñ. 6/60
Òåõíîëîãè÷åñêàÿ ïëàòà T400

Òåõíîëîãè÷åñêèå ïëàòû
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6/62 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè êîìïàêòíîãî è
âñòðàèìîâîãî èñïîëíåíèÿ

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB1 (Expansion
Board 1) ïîçâîëÿåò óâåëè÷èâàòü
êîëè÷åñòâî öèôðîâûõ è
àíàëîãîâûõâõîäîâ è âûõîäîâ.

Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB1 îáëàäàåò
ñëåäóþùèìè âîçìîæíîñòÿìè:

3 öèôðîâûõ âõîäà,

4 äâóíàïðàâëåííûõ öèôðîâûõ
âõîäà/âûõîäà,

1 àíàëîãîâûé
äèôôåðåíöèàëüíûé âõîä, êîðîòûé
ìîæíî èñïîëüçîâàòü êàê ïî òîêó,
òàê è ïî íàïðÿæåíèþ,

2 àíàëîãîâûõ âõîäà, êîòîðûå
ìîæíî èñïîëüçîâàòü êàê
öèôðîâûå,

2 àíàëîãîâûõ âûõîäà,

Êëåììû äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ 1
âíåøíåãî èñòî÷íèêà 24Â äëÿ
ïèòàíèÿ öèôðîâûõ âûõîäîâ.

Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB1 âñòàâëÿåòñÿ
â êîðçèíó ýëåêòðîíèêè.
Ñîîòâåòñòâóþùèå ñëîòû ïîä ýòó
ïëàòó îïèñàíû íà ñòð. 6/43).

Ðèñ. 6/61
Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB1

Ðèñ. 6/62
Ñõåìà ïëàòû ðàñøèðåíèÿ EB1
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4 bidirektionale Digitalein-/ausgänge

Âíåøíåå ïèòàíèå 24Â
Èñòî÷íèê âíåøíåãî ïèòàíèÿ
äîëæåí áûòü ðàñ÷èòàí íà
ñóììàðíûé òîê,
ïîòðåáëÿåìûé öèôðîâûìè
âûõîäàìè.

2 àíàëîãîâûõ âûõîäà
11 áèò + çíàê
± 10 Â/5 ìA

3 öèôðîâûõ âõîäà
24 Â/4 êÎì

4 äâóíàïðàâëåííûõ
öèôðîâûõ âõîäà/âûõîäà
24 Â/4 êÎì (âõîä)
24 Â/20 ìA (âûõîä)

2 àíàëîãîâûõ âõîäà
13 áèò + çíàê
±10 Â/40 êÎì
Ìîæíî èñïîëüçîâàòü êàê
öèôðîâûå âõîäû.
Ïîðîã ïåðåêëþ÷åíèÿ 8 Â

1 äèôôåðåíöèàëüíûé
àíàëîãîâûé âõîä
13 áèò + çíàê
± 10 Â/40 êÎì (íàïðÿæåíèå)
± 20 ìA/250 Îì (òîê)

Äîïîëíèòåëüíûå ýëåêòðîííûå

����� ������	�� �7G
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Áëîêè êîìïàêòíîãî è
âñòðàèìîâîãî èñïîëíåíèÿ

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Êëåìíèê ñîäåðæèò:

3 öèôðîâûõ âõîäà,

4 äâóíàïðàâëåííûõ öèôðîâûõ
âõîäà/âûõîäà.

Ïðîâîäà çàçåìëåíèÿ çàùèùåíû
èíäåêòèâíîñòüþ. Êëåììà 46 ïðè
ïîäêëþ÷åíèè ðàñïîëîæåíà ñâåðõó.

Ïðèìå÷àíèå

Äëÿ öèôðîâûõ âûõîäîâ íåîáõîäèì
âíåøíèé èñòî÷íèê ïèòàíèÿ 24Â,
êîòîðûé äîëæåí áûòü ðàñ÷èòàí íà
ñóììàðíûé òîê, ïîòðåáëÿåìûé
öèôðîâûìè âûõîäàìè.

Êëåìíèê X480 Êëåììà Íàçíà÷åíèå Îïèñàíèå Äèàïàçîí

38 M Öèôðîâàÿ çåìëÿ 0 Â

39 P24 ext. Âíåøíåå ïèòàíèå 24Â îò 20 Â äî 33 Â

40 DI1 Öèôðîâîé âõîä 1 24 Â, Ri = 4 êÎì

41 DI2 Öèôðîâîé âõîä 2 24 Â, Ri = 4 êÎì

42 DI3 Öèôðîâîé âõîä 3 24 Â, Ri = 4 êÎì

43 DIO1 Öèôðîâîé âõîä/âûõîä 1 Êàê âõîä:
24 Â, 4 êÎì

Êàê âûõîä:
Ausgangsspannung
P24 âíåøíåå –2,5 Â, 20 ìA

44 DIO2 Öèôðîâîé âõîä/âûõîä 2

45 DIO3 Öèôðîâîé âõîä/âûõîä 3

46 DIO4 Öèôðîâîé âõîä/âûõîä 4

Ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå ïîäêëþ÷àåìûõ ïðîâîäîâ:îò 0,14 ìì2 äî 1,5 ìì2 (AWG 16)

Êëåìíèê ñîäåðæèò:

1 äèôôåðåíöèàëüíûé
àíàëîãîâûé âõîä, êîòîðûé ìîæíî
èñïîëüçîâàòü êàê âõîä ïî òîêó è
âõîä ïî íàïðÿæåíèþ,

2 àíàëîãîâûõ âõîäà, êîòîðûå
ìîæíî èñïîëüçîâàòü êàê öèôðîâûå
âõîäû,

2 àíàëîãîâûõ âûõîäà.

Ïðîâîäà çàçåìëåíèÿ çàùèùåíû
èíäåêòèâíîñòüþ. Êëåììà 46 ïðè
ïîäêëþ÷åíèè ðàñïîëîæåíà ñâåðõó.

Êëåìíèê X481 Êëåììà Íàçíà÷åíèå Îïèñàíèå Äèàïàçîí

47 AO1 Àíàëîãîâûé âûõîä 1 ±10 Â, 5 mA

48 AO2 Àíàëîãîâûé âûõîä 2 ±10 Â, 5 mA

49 AOM Çåìëÿ àíàëîãîâîãî âûõîäà 0 Â

50 AI1P Àíàëîãîâûé âõîä 1 + Íàïðÿæåíèå: ± 10 Â, 40 êÎì

51 AI1N Àíàëîãîâûé âõîä 1 – Òîê: ± 20 ìA, 250 Îì

52 AI2 Àíàëîãîâûé âõîä 2 ±10 Â, 40 êÎì

53 AI3 Àíàëîãîâûé âõîä 3 ±10 Â, 40 êÎì

54 AIM Çåìëÿ àíàëîãîâîãî âõîäà 0 Â

Ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå ïîäêëþ÷àåìûõ ïðîâîäîâ:îò 0,14 ìì2 äî 1,5 ìì2 (AWG 16)

Òåõíè÷åñêèå äàííûå Íàçíà÷åíèå Çíà÷åíèå

Öèôðîâûå âõîäû DI1, DI2, DI3

Äèàïàçîí íàïðÿæåíèÿ 0 (LOW)
Äèàïàçîí íàïðÿæåíèÿ 1 (HIGH)
Âõîäíîå ñîïðîòèâëåíèå
Ñãëàæèâàíèå âõîäíîãî ñèãíàëà
Ïîòåíöèàëüíàÿ ðàçâÿçêà

0 Â (îò –33 Â äî +5 Â)
+24 Â (îò 13 Â äî 33 Â)
4 êÎì
250 ñ
íåò

Äâóíàïðàâëåííûå öèôðîâûå âõîäû/âûõîäû DIO1, DIO2, DIO3, DIO4

Êàê âõîä
Äèàïàçîí íàïðÿæåíèÿ 0 (LOW)
Äèàïàçîí íàïðÿæåíèÿ 1 (HIGH)
Âõîäíîå ñîïðîòèâëåíèå

Êàê âûõîä
Äèàïàçîí íàïðÿæåíèÿ 0 (LOW)
Äèàïàçîí íàïðÿæåíèÿ 1 (HIGH)

0 Â (–33 Â äî +5 Â)
+24 Â (13 Â äî 33 Â)
4 êÎì

< 2 Â
> P24 âíåøíåå –2,5 Â

Àíàëîãîâûé âõîä (äèôôåðåíöèàëüíûé) AI1P, AI1N

Äèàïàçîí
íàïðÿæåíèÿ
òîêà
Âõîäíîå ñîïðîòèâëåíèå
ïî íàïðÿæåíèþ
ïî òîêó
Àïïàðàòíûé ôèëüòð
Ðàçðåøåíèå

±11 Â
±20 ìA

40 êÎì îòíîñèòåëüíî çåìëè
250 Îì îòíîñèòåëüíî çåìëè
220 ñ
13 áèò + çíàê

Àíàëîãîâûé âõîä AI2, AI3, AIM

Âõîäíîé äèàïàçîí
Âõîäíîå ñîïðîòèâëåíèå
Àïïàðàòíûé ôèëüòð
Ðàçðåøåíèå

±11 Â
40 êÎì îòíîñèòåëüíî çåìëè
220 ñ
13 áèò + çíàê

Àíàëîãîâûé âûõîä AO1, AO2, AOM

Äèàïàçîí íàïðÿæåíèÿ
Âõîäíîå ñîïðîòèâëåíèå
Àïïàðàòíûé ôèëüòð
Ðàçðåøåíèå

±10 Â
40 êÎì îòíîñèòåëüíî çåìëè
10 ñ
11 áèò + çíàê

Äîïîëíèòåëüíûå ýëåêòðîííûå îïöèè
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6/64 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè êîìïàêòíîãî è
âñòðàèìîâîãî èñïîëíåíèÿ

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB2 (Expansion
Board 2) ïîçâîëÿåò óâåëè÷èâàòü
êîëè÷åñòâî öèôðîâûõ è
àíàëîãîâûõâõîäîâ è âûõîäîâ.

Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB2 ñîäåðæèò:

2 öèôðîâûõ âõîäà,

1 ðåëåéíûé âûõîä ñ
ïåðåêëþ÷àþùèìñÿ êîíòàêòîì ,

3 ðåëåéíûõ âûõîäà ñ íîðìàëüíî
ðàçîìêíóòûì êîíòàêòîì,

1 äèôôåðåíöèàëüíûé
àíàëîãîâûé âõîä, êîòîðûé ìîæíî
èñïîëüçîâàòü êàê âõîä ïî òîêó è
âõîä ïî íàïðÿæåíèþ,

1 àíàëîãîâûé âûõîä,

24Â èñòî÷íèê ïèòàíèÿ äëÿ
öèôðîâûõ âõîäîâ.

Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB2 âñòàâëÿåòñÿ
â êîðçèíó ýëåêòðîíèêè.
Ñîîòâåòñòâóþùèå ñëîòû ïîä ýòó
ïëàòó îïèñàíû íà ñòð. 6/43).

Ðèñ. 6/63
Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB2

Ðèñ. 6/64
Ñõåìà ïëàòû ðàñøèðåíèÿ EB2
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24 Â äîïîëíèòåëüíîå (ñ çàùèòîé îò ÊÇ)

1 ðåëåéíûé âûõîä
ñ ïåðåêèäûâàþùèìñÿ êîíòàêòîì
AC: 48 Â, 60 ÂÀ cos = 1

16 ÂÀ cos = 0,4
DC: 48 Â, 24 Âò

1 àíàëîãîâûé âûõîä
9 áèò + çíàê
± 10 Â/5 ìA (íàïðÿæåíèå)
± 20 ìA/500 Îì (òîê)

3 ðåëåéíûõ âûõîäà
ñ íîðìàëüíî ðàçîìêíóòûì êîíòàêòîì
AC: 48 Â, 60 ÂÀ cos = 1

16 ÂÀ cos = 0,4
DC: 48 Â, 24 Âò

2 öèôðîâûõ âõîäà
24 Â/4 êÎì

1 Àíàëîãîâûé âõîä
(äèôôåðåíöèàëüíûé)
11 áèò + çíàê
± 10 V/40 êÎì (íàïðÿæåíèå)
± 20 ìA/250 Îì (òîê)

Äîïîëíèòåëüíûå ýëåêòðîííûå îïöèè

����� ������	�� �7P
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Siemens DA 65.10 · 2001 6/65

Áëîêè êîìïàêòíîãî è
âñòðàèìîâîãî èñïîëíåíèÿ

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Êëåìíèê X490

Ïðîâîäà çàçåìëåíèÿ çàùèùåíû
èíäåêòèâíîñòüþ.

Ïðèìå÷àíèå

Àíàëîãîâûé âõîä ìîæíî
èñïîëüçîâàòü êàê âõîä ïî òîêó è
âõîä ïî íàïðÿæåíèþ. Äëÿ
ïåðåêëþ÷åíèÿ ðåæèìîâ
ïðåäóñìîòðåí ïåðåêëþ÷àòåëü

Êëåììà Íàçíà÷åíèå Îïèñàíèå

38 DO13 Ðåëåéíûé âûõîä 1, ðàçìûêàþùèé êîíòàêò

39 DO12 Ðåëåéíûé âûõîä 1, çàìûêàþùèé êîíòàêò

40 DO11 Ðåëåéíûé âûõîä 1, îïîðíûé êîíòàêò

41 DO22 Ðåëåéíûé âûõîä 2, çàìûêàþùèé êîíòàêò

42 DO21 Ðåëåéíûé âûõîä 2, îïîðíûé êîíòàêò

43 DO32 Ðåëåéíûé âûõîä 3, çàìûêàþùèé êîíòàêò

44 DO31 Ðåëåéíûé âûõîä 3, îïîðíûé êîíòàêò

45 DO42 Ðåëåéíûé âûõîä 4, çàìûêàþùèé êîíòàêò

46 DO41 Ðåëåéíûé âûõîä 4, îïîðíûé êîíòàêò

Ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå ïîäêëþ÷àåìûõ ïðîâîäîâ:îò 0,14 ìì2 äî 1,5 ìì2 (AWG 16)

Òåõíè÷åñêèå äàííûå Íàçíà÷åíèå Çíà÷åíèå

Öèôðîâûå âõîäû Dl1, Dl2, DIM

Äèàïàçîí íàïðÿæåíèÿ 0 (LOW)
Äèàïàçîí íàïðÿæåíèÿ 1 (HIGH)
Âõîäíîå ñîïðîòèâëåíèå
Ñãëàæèâàíèå âõîäíîãî ñèãíàëà
Ýëåêòðè÷åñêàÿ èçîëÿöèÿ

0 V (– 33 Â äî +5 V)
+24 V (13 Â äî 33 V)
4 êÎì
250 ñ
íåò

Öèôðîâûå âûõîäû (ðåëå) DO1., DO2., DO3., DO4.

Òèï êîíòàêòà
Ìàêñ. ïåðåêëþ÷àåìîå íàïðÿæåíèå
Ìàêñ. ïåðåêëþ÷àåìàÿ ìîùíîñòü
– ïðè AC 60 V:

– ïðè DC 60 V:

Ìèí. äîïóñòèìàÿ íàãðóçêà

Ïåðåêëþ÷àþùèéñÿ êîíòàêò
AC 60 Â, DC 60 Â

16 ÂÀ (cos = 0,4)
60 ÂÀ (cos = 1,0)

3 Âò
24 Âò

1 ìA, 1 Â

Àíàëîãîâûé âõîä (äèôôåðåíöèàëüíûé) Al1P, Al1N

Äèàïàçîí
íàïðÿæåíèÿ
òîêà
Âõîäíîå ñîïðîòèâëåíèå
ïî íàïðÿæåíèþ
ïî òîêó
Àïïàðàòíûé ôèëüòð
Ðàçðåøåíèå

±11 Â
±20 ìA

40 êÎì îòíîñèòåëüíî çåìëè
250 Îì îòíîñèòåëüíî çåìëè
220 ñ
11 áèò + çíàê

Àíàëîãîâûé âûõîä AO, AOM

Äèàïàçîí íàïðÿæåíèÿ
Âõîäíîå ñîïðîòèâëåíèå
Àïïàðàòíûé ôèëüòð
Ðàçðåøåíèå

±10 Â
40 êÎì îòíîñèòåëüíî çåìëè
10 ñ
9 áèò + çíàê

Êëåìíèê X491 Êëåììà Íàçíà÷åíèå Îïèñàíèå Äèàïàçîí

47 AO Àíàëîãîâûé âûõîä ±10 Â, 5 mA

48 AOM Çåìëÿ àíàëîãîâîãî âûõîäà 0 Â

49 Al1P Àíàëîãîâûé âõîä + Äèôôåðåíö. âõîä:
±11 Â/Ri = 4 êÎì50 Al1N Àíàëîãîâûé âõîä –

51 DIM Çåìëÿ öèôðîâîãî âõîäà 0 Â

52 P24AUX Ïèòàíèå 24Â 24 Â

53 Dl1 Öèôðîâîé âõîä 1 24 Â, Ri = 4 êÎì

54 Dl2 Öèôðîâîé âõîä 2 24 Â, Ri = 4 êÎì

Ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå ïîäêëþ÷àåìûõ ïðîâîäîâ:îò 0,14 ìì2 äî 1,5 ìì2 (AWG 16)

Íàãðóçî÷íàÿ ñïîñîáíîñòü ðåëåéíûõ êîíòàêòîâ

Òèï êîíòàêòà Ïåðåêëþ÷àþùèéñÿ êîíòàêò

ìàêñèìàëüíîå ïåðåêëþ÷àåìîå íàïðÿæåíèå AC 60 Â, DC 60 Â

ìàêñèìàëüíàÿ ïåðåêëþ÷àåìàÿ ìîùíîñòü 16 ÂÀ ïðè AC 60 Â (cos = 0,4)
60 ÂÀ ïðè AC 60 Â (cos = 1,0)

3 Âò ïðè DC 60 Â
24 Âò ïðè DC 60 Â

Äîïîëíèòåëüíûå ýëåêòðîííûå îïöèè
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6/66 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè êîìïàêòíîãî è
âñòðàèìîâîãî èñïîëíåíèÿ

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Îïöèîíàëüíàÿ ïëàòà SBP (Sensor
Board Pulse) ïîçâîëÿåò ïîäêëþ÷àòü
èìïóëüñíûé äàò÷èê èëè ãåíåðàòîð
÷àñòîòû ê ïðåîáðàçîâàòåëþ èëè
èíâåðòîðó äëÿ ïðåäâàðèòåëüíîãî
çàäàíèÿ ÷àñòîòû èëè ñêîðîñòè äëÿ
SIMOVERT MASTERDRIVES.

Ïîäêëþ÷àåìûå
èìïóëüñíûå äàò÷èêè è
ãåíåðàòîðû ÷àñòîòû

Îïöèîíàëüíàÿ ïëàòà SBP òàêæå
ìîæåò áûòü èñïîëüçîâàíà äëÿ
îöåíêè ñèãíàëà ñ âíåøíåãî äàò÷èêà
èëè ãåíåðàòîðà ÷àñòîòû.

Ê îïöèîíàëüíîé ïëàòå ìîæíî
ïîäêëþ÷èòü âñå ñòàíäàðòíûå
èìïóëüñíûå äàò÷èêè.

Èìïóëüñû ìîãóò áûòü êàê
áèïîëÿðíûå, òàê è óíèïîëÿðíûå, ñ
TTL èëè HTL óðîâíåì ñèãíàëà.

Ìàêñèìàëüíàÿ äîïóñòèìàÿ âõîäíàÿ
÷àñòîòà èìïóëüñîâ 1 ÌÃö.

Íïðÿæåíèå ïèòàíèÿ
ïîäêëþ÷àåìîãî äàò÷èêà èëè
ãåíåðàòîðà ÷àñòîòû ìîæåò
âûñòàâëÿòüñÿ 5 Â èëè 15 Â.

Ðèñ. 6/65
Îïöèîíàëüíàÿ ïëàòà SBP
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Ïåðåêëþ÷àòåëü
äëÿ îêîíå÷íîãî

ðåçèñòîðà øèíû
Ñèãíàë A, B, íîëü

Ïåðåêëþ÷àòåëü
ïèòàíèÿ äàò÷èêà

64 ïîëþñíûé
øòåêåð

Êðåïåæíûé
âèíò

X401

X400

X400 Êëåììà Íàçíà÷åíèå Îïèñàíèå Äèàïàçîí

60 +VSS Ïèòàíèå èìïóëüñíîãî
äàò÷èêà

5 Â/15 Â
Iìàêñ. = 250 ìA

61 –VSS Çåìëÿ ïèòàíèÿ –

62 –òåìïåðàòóðà Ìèíóñ(–) êëåììà
KTY84/PTC100

1)

63 +òåìïåðàòóðà Ïëþñ(+) êëåììà
KTY84/PTC100

1)

64 Çåìëÿ ãðóáûé/òî÷íûé Çåìëÿ 1)

65 Ãðóáûé èìïóëüñ 1 Öèôðîâîé âõîä äëÿ
ãðóáîãî èìïóëüñà 1

1)

66 Ãðóáûé èìïóëüñ 2 Öèôðîâîé âõîä äëÿ
ãðóáîãî èìïóëüñà 2

1)

67 Òî÷íûé èìïóëüñ 2 Öèôðîâîé âõîä äëÿ
òî÷íîãî èìïóëüñà 2

1)

Ìàêñ. ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå ïîäêëþ÷àåìûõ ïðîâîäîâ:îò 0,14 ìì2 äî 1,5 ìì2 (AWG 16)
Êëåììà 60 ïðè ïîäêëþ÷åíèè ðàñïîëîæåíà ñâåðõó.

Äîïîëíèòåëüíûå ýëåêòðîííûå îïöèè

E�"��	��+	�� ����� �76 %�� ���!�+�	0> %��$����

Åñëè íàñòðîèòü SBP äëÿ îöåíêè
äàò÷èêà ñêîðîñòè äâèãàòåëÿ (P130 =
5), òî êëåìíèê X103 íà ïëàòå
óïðàâëåíèÿ CUVC íå áóäåò
ðàáîòàòü.

Êëåììû

Îïöèîíàëüíàÿ ïëàòà èìååò äâà
êëåìíèêà äëÿ ñèãíàëüíûõ êàáåëåé.

1) Íå ìîæåò èñïîëüçîâàòüñÿ äëÿ SIMOVERT MASTERDRIVES
Vector Control.
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Áëîêè êîìïàêòíîãî è
âñòðàèìîâîãî èñïîëíåíèÿ

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ïðèìå÷àíèå

Åñëè ïîäêëþ÷åí óíèïîëÿðíûé
ñèãíàë, òî äîñòàòî÷íî îäíîé
çåìëÿíîé êëåììû äëÿ âñåõ
ñèãíàëîâ íà êëåììå CTRL –. Èç-çà
âîçìîæíîé ÷óâñòâèòåëüíîñòè ê

ïîìåõàì, ðåêîìåíäóåòñÿ
îáúåäèíèòü ÷åòûðå êëåììû A–, B–,
Íóëåâîé èìïóëüñ – è CTRL – è
ïîäêëþ÷àòü èõ ê çåìëå ïðè äëèíå
êàáåëÿ áîëåå 50 ì.

Ïðèìå÷àíèå

Âõîäû áåç ïîòåíöèàëüíîé
ðàçâÿçêè. Ãðóáûé èìïóëüñ
ñãëàæèâàåòñÿ ñ ïîñòîÿííîé
âðåìåíè 0,7 ìñ, òî÷íûé -
ïðèáëèçèòåëüíî 200 íñ.

Äèàïàçîí íàïðÿæåíèé âõîäîâ äàò÷èêà RS422 (TTL) HTL áèïîëÿðíûé HTL óíèïîëÿðíûé

Äèàïàçîí íàïðÿæåíèé –
Âõîä

ìàêñ. 33 Â; ìèí. –33 Â

Äèàïàçîí íàïðÿæåíèé +
Âûõîä

ìàêñ. 33 Â; ìèí. –33 Â

Ïîðîã ïåðåêëþ÷åíèÿ
äèôôåðåíöèàëüíîãî íàïðÿæåíèÿ 0
(LOW)

ìèí. –150 ìÂ ìèí. –2 V ìèí. 4 V

Ïîðîã ïåðåêëþ÷åíèÿ äèôôåðåíö.
íàïðÿæåíèÿ 1 (HIGH)

ìàêñ. 150 ìÂ ìàêñ. 2 V ìàêñ. 8 V

Äèàïàçîí íàïðÿæåíèé öèôðîâûõ âõîäîâ Íîìèíàëüíîå çíà÷åíèå ìèí. ìàêñ.

Äèàïàçîí íàïðÿæåíèé 0 (LOW) 0 Â –0,6 Â 3 Â

Äèàïàçîí íàïðÿæåíèé 1 (HIGH) 24 Â 13 Â 33 Â

Âõîäíîé òîê 0 (LOW) � 2

Âõîäíîé òîê 1 (HIGH) 10 ìA 8 ìA 12 ìA

Ìàêñèìàëüíàÿ äëèíà êàáåëÿ äëÿ
äàò÷èêà ïðè ðåêîìåíäóåìîì
ñïîñîáå ýêðàíèðîâàíèÿ1):
– 100 ì (TTL ñèãíàëû)
– 150 ì ñèãíàëû A è B

(HTL ñèãíàëû)
– 300 ì ñèãíàëû A+/A– è

B+/B– (HTL ñèãíàëû).

X401 Êëåììà Bezeichnung Îïèñàíèå Äèàïàçîí

68 Ñèãíàë A+ Ïëþñ(+) êëåììà ñèãíàë A TTL/HTL/HTL óíèïîëÿðíûé

69 Ñèãíàë A– Ìèíóñ(–) êëåììà ñèãíàë A TTL/HTL/HTL óíèïîëÿðíûé

70 Ñèãíàë B+ Ïëþñ(+) êëåììà ñèãíàë B TTL/HTL/HTL óíèïîëÿðíûé

71 Ñèãíàë B– Ìèíóñ(–) êëåììà ñèãíàë B TTL/HTL/HTL óíèïîëÿðíûé

72 Íóëåâîé èìïóëüñ + Ïëþñ(+) êëåììà
Íóëåâîé ñèãíàë

TTL/HTL/HTL óíèïîëÿðíûé

73 Íóëåâîé èìïóëüñ – Ìèíóñ(–) êëåììà
Íóëåâîé ñèãíàë

TTL/HTL/HTL óíèïîëÿðíûé

74 CTRL + Ïëþñ(+) êëåììà
Êîíòðîëüíûé ñèãíàë

TTL/HTL/HTL óíèïîëÿðíûé

75 CTRL – = M Ìèíóñ(–) êëåììà
Êîíòðîëüíûé ñèãíàë =
Çåìëÿ

TTL/HTL/HTL óíèïîëÿðíûé

Ìàêñ. ïîïåðå÷íîå ñå÷åíèå ïîäêëþ÷àåìûõ ïðîâîäîâ:îò 0,14 ìì2 äî 1,5 ìì2 (AWG 16)
Êëåììà 68 ïðè ïîäêëþ÷åíèè ðàñïîëîæåíà ñâåðõó.

1) Ñì. ñòð. 6/35, „Ýëåêòðîìàãíèòíàÿ ñîâìåñòèìîñòü“.

Äîïîëèòåëüíûå ýëåêòðîííûå îïöèè
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6/68 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè êîìïàêòíîãî è
âñòðàèìîâîãî èñïîëíåíèÿ

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ðèñ. 6/66
Ïðèìåð ïîäêëþ÷åíèÿ ñèñòåìû ïîñëåäîâàòåëüíîãî ââîäà/âûâîäà I/O ñ SCB1, SCI1 è SCI2

Ïëàòà èíòåðôåéñà SCB1 (Serial
Communication Board 1)
ïîäêëþ÷àåòñÿ ÷åðåç îïòè÷åñêèé
êàáåëü è ïîçâîëÿåò ñîçäàâàòü:

Ñîåäèíåíèå Peer to Peer
(ðàâíîïðàâíûéõ óçëîâ)ìåæäó
ðàçëè÷íûìè áëîêàìè ñ
ìàêñèìàëüíîé ñêîðîñòüþ ïåðåäà÷è
38,4 Káèòñ–1.

Ñèñòåìó ïîñëåäîâàòåëüíîãî
ââîäà/âûâîäà I/O(ñì. Ðèñ. 6/66)
ñîâìåñòíî ñ ïëàòàìè
ïîñëåäîâàòåëüíîãî èíòåðôåéñà
SCI1 è SCI2 (ñì. ñòð 6/70).

Òàêèì îáðàçîì äîñòèãàåòñÿ:

1. Óâåëè÷åíèå êîëè÷åñòâà
öèôðîâûõ è àíàëîãîâûõ âõîäîâ è
âûõîäîâ,

2. Ïðîãðàììèðîâàíèå êëåìì
ââîäà/âûâîäà ïîä íóæäû
çàêàç÷èêà (íàïðèìåð NAMUR).

Âîçìîæíû ñëåäóþùèå êîìáèíàöèè
ïëàò:

SCB1 ñ îäíèì SCI1 èëè SCI2,

SCB1 ñ äâóìÿ SCI1 èëè SCI2,

SCB1 ñ îäíèì SCI1 è îäíèì SCI2.

Ïëàòà èíòåðôåéñà âñòàâëÿåòñÿ â
êîðçèíó ýëåêòðîíèêè SCB1
(îïèñàíèå ñì. íà ñòð. 6/43).

Ïëàòà èíòåðôåéñà SCB2 (Serial
Communication Board 2) èìååò
ïëàâàþùèé èíòåðôåéñ RS485 è
ïîçâîëÿåò ñîçäàâàòü:

Ñîåäèíåíèå Peer to Peer
(ðàâíîïðàâíûéõ óçëîâ)ìåæäó
ðàçëè÷íûìè ïðåîáðàçîâàòåëÿìè ñ
ïîìîùüþ èíòåðôåéñà RS485
(ñì. Ðèñ. 6/67).

Ñîåäèíåíèå ïî øèíå ñ
ìàêñèìàëüíûì êîëè÷åñòâîì
âåäîìûõ 31, ïîäñîåäèíåííûõ ê
âåäóùåìó (íàïðèìåð, SIMATIC) ñ
ïîìîùüþ èíòåðôåéñà RS485,
èñïîëüçóÿ ïðîòîêîë USS (ñì. Ðèñ.
6/69).
Ìàêñèìàëüíàÿ ñêîðîñòü ïåðåäà÷è
187,5 Káèòñ–1.

Ïðèìå÷àíèå

Ïëàòà èíòåðôåéñà SCB2 âñåãäà
ðàáîòàåò â ðåæèìå âåäîìîãî.

Ïëàòà èíòåðôåéñà SCB2
âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò 2 èëè 3 êîðçèíû
ýëåêòðîíèêè (îïèñàíèå ñì. 6/43).
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����� �	���1�� �&7G

6
����� �	���1�� �&7P



6

Siemens DA 65.10 · 2001 6/69

Áëîêè êîìïàêòíîãî è
âñòðàèìîâîãî èñïîëíåíèÿ

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Øèííîå ñîåäèíåíèå ñ
ïîìîùüþ USS
ïðîòîêîëà

Ñîåäèíåíèå peer to peer
(ðàâíîïðàâíûå óçëû)

Ïîñëåäîâàòåëüíîå ñîåäèíåíèå Peer
to Peer ñ ïîìîùüþ 4 ïðîâîäíîãî
ñîåäèíåíèÿ (ñì. Ðèñ. 6/67).

Ñ ïîìîùüþ SCB2 âîçìîæíî
ïàðàëëåëüíîå ñîåäèíåíèå
âåäîìûõ, ò.å. ñîîòâåòñòâóþùèå
âåäîìûå ïðèâîäà óïðàâëÿþòñÿ îò
âåäîìîãî ñ ïîìîùüþ
ïàðàëëåëüíîãî êàáåëÿ (ñì. Ðèñ.
6/68).

Ðèñ. 6/67
Ïðèìåð ïîñëåäîâàòåëüíîãî ñîåäèíåíèÿ Peer to Peer (ðàâíîïðàâíûõ óçëîâ) ñ ïîìîùüþ èíòåðôåéñà RS485

Ðèñ. 6/68
Ïðèìåð ïàðàëëåëüíîãî Peer to Peer ñîåäèíåíèÿ ñ ïîìîùüþ RS485

Ðèñ. 6/69
Ïðèìåð ïîäñîåäèíåíèÿ ïî øèíå ñ ïîìîùüþ ïðîòîêîëà USS ñ ïîìîùüþ èíòåðôåéñà RS485
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Äîïîëíèòåëüíûå ýëåêòðîííûå îïöèè
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6/70 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè êîìïàêòíîãî è
âñòðàèìîâîãî èñïîëíåíèÿ

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ñèñòåìà ïîñëåäîâàòåëüíîãî
ââîäà/âûâîäà ñ ïîìîùüþ
îïòè÷åñêîãî êàáåëÿ ìîæíî ñäåëàòü
ñ ïîìîùüþ ïëàò èíòåðôåéñà SCI1 è
SCI2 (Serial Communication Interface
1 è 2) è ïëàòû èíòåðôåéñà SCB1. Ñ
èõ ïîìîùüþ ìîæíî çíà÷èòåëüãî
ðàñøèðèòü êîëè÷åñòâî öèôðîâûõ è
àíàëîãîâûõ âõîäîâ/âûõîäîâ.
Îïòè÷åñêèå êàáåëè íàäåæíî
ðàçäåëÿþò áëîêè ñîãëàñíî DIN VDE
0100 è DIN VDE 0160 (PELV
ôóíêöèÿ, íàïðèìåð äëÿ NAMUR).

Îïòè÷åñêèé êàáåëü, äëèíà êîòîðîãî
ìîæåò áûòü îò 0,3 ì (ìèíèìóì) äî
10 ì (ìàêñèìóì), ïîäêëþ÷àåòñÿ ê
ïëàòàì ïî êðóãîâîé ñòðóêòóðå.
Ïëàòû SCI1 èëè SCI2 òðåáóþò
èñòî÷íèê âíåùíåãî ïèòàíèÿ 24Â
(êàæäûé 1 A).

Âñå âõîäû è âûõîäû ïëàò
èíòåðôåéñà íàñòðàèâàþòñÿ.

Ïëàòû èíòåðôåéñà SCI1 è SCI2
ìîíòèðóþòñÿ íà DIN ðåéêó,
ðàñïîëîæåííóþ â øêàôó
óïðàâëåíèÿ.

Ðèñ. 6/70
Ïëàòà èíòåðôåéñà SCI1

Ðèñ. 6/71
Ïëàòà èíòåðôåéñà SCI2

Âõîäû è âûõîäû
Ôóíêöèè SCI1 SCI2 Îïèñàíèå

Öèôðîâûå âõîäû 10 16 2 ïîòåíöèàëüíî ðàçâÿçàííûå ãðóïïû âõîäîâ
DC 24 Â, 10 ìA

Öèôðîâûå âûõîäû
âêëþ÷àÿ
Ðåëåéíûå ñ ïåðåêëþ÷àþùèìñÿ êîíòàêòîì
Ðåëåéíûå ñ NO êîíòàêòîì
Òðàíçèñòîíûå âûõîäû

8

4
3
1

12

4
3
5

Íàãðóçî÷íàÿ ñïîñîáíîñòü:
AC 250 Â, 2000 ÂÀ (cos = 1)
DC 100 Â, 240 Âò
DC 24 Â, ìàêñ. 100 ìA, çàùèòà îò ÊÇ, ñ îòêðûòûì ýìèòòåðîì äëÿ
óïðàâëåíèÿ îïòîïàðàìè èëè ðåëå

Àíàëîãîâûå âõîäû 3 – Ñèãíàë ïî íàïðÿæåíèþ:îò 0 Â äî ±10 Â
Ñèãíàë ïî òîêó: îò 0 ìA äî ±20 ìA;
îò 4 ìA äî 20 ìA; íàãðóçêà 250 Îì
íå ïëàâàþùèå âõîäû

Àíàëîãîâûå âûõîäû 3 – Âûõîäíûå ñèãíàëû:
îò 0 Â äî ±10 Â, îò 0 ìA äî ±20 ìA, îò 4 ìA äî 20 ìA,
íå ïëàâàþùèå
ìàêñ. äëèíà ýêðàíèðîâàííîãî êàáåëÿ 100 ì,
ìàêñ. íàãðóçêà 500 Îì

Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ:
Îïîðíîå íàïðÿæåíèå
+10 Â
– 10 Â
DC 24 Â

1
1
2 2

íàãðóçî÷íàÿ ñïîñîáíîñòü 5 ìA, çàùèòà îò ÊÇ
íàãðóçî÷íàÿ ñïîñîáíîñòü 5 ìA, çàùèòà îò ÊÇ
Çàùèòà îò ÊÇ íà âûõîäå öèôðîâûõ âõîäîâ è âûõîäîâ
íàãðóçî÷íàÿ ñïîñîáíîñòü 280 ìA

Òåõíè÷åñêèå äàííûå

Óñòàíîâêà DIN ðåéêà (ñì. Ãëàâó 3)

Âíåøíåå íîìèíàëüíîå âõîäíîå íàïðÿæåíèå DC 24 Â (–17 %, +25 %), 1 A

Ñòåïåíü çàùèòû IP 00

Ðàçìåðû Â x Ø x Ã SCI1: 95 ìì x 300 ìì x 80 ìì
SCI2: 95 ìì x 250 ìì x 80 ìì

Äîïîëíèòåëüíûå ýëåêðîííûå îïöèè
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Siemens DA 65.10 · 2001 6/71

Áëîêè êîìïàêòíîãî è
âñòðàèìîâîãî èñïîëíåíèÿ

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Êëåììû íà ïëàòå èíòåðôåéñà SCI1 äëÿ áëîêîâ øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ ñ ïàíåëüþ óïðàâëåíåèÿ PMU èëè OP1S è îïöèåé „êëåììû NAMUR“

Êëåììà ¹ Òèï Íàçíà÷åíèå Ïðèìå÷àíèÿ

X427 A1 P24

A2 M

A3 BE6 Ïîíèæåíèå çàäàíèÿ

A4 BE7 Ïîäòâåðæäåíèå

A5 BE8 Âûêë 2 (Off 2)

A6 BE9 Âðàùåíèå âëåâî

A7 BE10 Íåò

A8 M

A9 M

A10 M

A11 M

X427 B1 P24

B2 BA8 Íåò Òðàíçèñòîðíûé âûõîä

B3 BE1 Âêë/Âûêë 1 (On/Off 1)

B4 BE2 Âûáîð íàáîðîâ äàííûõ BICO 2 Ìåñòíîå/äèñòàíöèîíîå óïðàâëåíèå

B5 BE3 Íåò

B6 BE4 Íåò

B7 BE5 Óâåëè÷åíèå çàäàíèÿ

B8 M

B9 P24

B10 P24

B11 P24

X428 1 +10 V ñòàá

2 –10 V ñòàá

3 AE1 ±10 Â Ãëàâíîå çàäàíèå Àíàëîãîâûé âõîä 1

4 M

5 AE1 ±20 ìA Øóíòèðóþùåå ñîïðîòèâëåíèå 250 Îì

6 AE2 ±10 Â Íåò Àíàëîãîâûé âõîä 2

7 M

8 AE2 ±20 ìA Øóíòèðóþùåå ñîïðîòèâëåíèå 250 Îì

9 AE3 ±10 Â Íåò Àíàëîãîâûé âõîä 3

10 M

11 AE3 ±20 ìA Øóíòèðóþùåå ñîïðîòèâëåíèå 250 Îì

12 AA1 ±10 Â Ñêîðîñòü Àíàëîãîâûé âûõîä 1

13 M

14 AA1 ±20 ìA Ìàêñìàëüíîå øóíòèðóþùåå ñîïðîòèâëåíèå 500 Îì

15 AA2 ±10 Â Âûõîäíîé òîê Àíàëîãîâûé âûõîä 2

16 M

17 AA2 ±20 ìA Ìàêñìàëüíîå øóíòèðóþùåå ñîïðîòèâëåíèå 500 Îì

18 AA3 ±10 Â Ìîìåíò Àíàëîãîâûé âûõîä 3

19 M

20 AA3 ±20 ìA Ìàêñìàëüíîå øóíòèðóþùåå ñîïðîòèâëåíèå 500 Îì

X429 1 BA1 Ãîòîâíîñòü ê âêëþ÷åíèþ Ðåëåéíûé êîíòàêò

2

3 BA2 Çàäàíèå äîñòèãíóòî Ðåëåéíûé êîíòàêò

4

5 BA3 Ñèãíîë Âûêë 2 (Off 2) Ðåëåéíûé êîíòàêò

6

7 BA4 Îøèáêà Ïåðåêèäíîé êîíòàêò: îáùèé

8 ÍÇ

9 ÍÐ

10 BA5 Íåò Ïåðåêèäíîé êîíòàêò: îáùèé

11 ÍÇ

12 ÍÐ

13 BA6 Íåò Ïåðåêèäíîé êîíòàêò: îáùèé

14 ÍÇ

15 ÍÐ

16 BA7 Íåò Ïåðåêèäíîé êîíòàêò: îáùèé

17 ÍÇ

18 ÍÐ

Ðåëåéíûå êîíòàêòû, ìàêñ. íàãðóçêà DC 100 Â, 2,4 A èëè AC 250 Â, 8 A.

Äîïîëíèòåëüíûå ýëåêòðîííûå îïöèè
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6/72 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè êîìïàêòíîãî è
âñòðàèìîâîãî èñïîëíåíèÿ

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ïëàòà ñèíõðîíèçàöèèTSY (Tacho-
meter- and Synchronizing Board)
ñëóæèò äëÿ ñèíõðîíèçàöèè äâóõ
èíâåðòîðîâ èëè ïðåîáðàçîâàòåëåé,
ðàáîòàþùèõ íà îáùóþ íàãðóçêó
(íàïðèìåð, ðàçãîí ñ ïîìîùüþ
äîïîëíèòåëüíîãî ïóñêîâîãî
ïðåîáðàçîâàòåëÿ).

Ïðåäâàðèòåëüíûå óñëîâèÿ:

1. Îáà ïðåîáðàçîâàòåëÿ äîëæíû
áûòü îñíàùåíû ïëàòîé
ñèãõðîíèçàöèè TSY.

2. Îáà ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñî
ñêàëÿðíîé ñèñòåìîé óïðàâëåíèÿ
U/f äëÿ òåêñòèëüíîé
ïðîìûøëåííîñòè.

3. U/fõàðàêòåðèñòèêè, ñèãíàëû
çàäàíèÿ è íàïðàâëåíèå ïîëÿ
îáîèõ ïðåîáðàçîâàòåëåé äîëæíî
áûòü îäèíàêîâûì.

Ôóíêöèÿ ñèíõðîíèçàöèè
àêòèâèðóåòñÿ ïîñðåäñòâîì
êîìàíäû, íàïðèìåð ñ öèôðîâîãî

âõîäà. Ïîñëå ñèíõðîíèçàöèè
âîçíèêàåò ñèãíàë „Ñèíõðîíèçì
äîñòèãíóò“, îí ïîäàåòñÿ, íàïðèìåð
íà öèôðîâîé âûõîä. Ïëàòà
ñèíõðîíèçàöèèTSY èìååò ëâà
ïëàâàþùèõ öèôðîâûõ âûõîäà è

îäèí öèôðîâîé âõîä äëÿ ââîäà è
âûâîäà öèôðîâûõ ñèãíàëîâ.

Ðèñ. 6/72
Ïðèìåð ïîäêëþ÷åíèÿ ïëàò ñèíõðîíèçàöèè ìåæäó ðàçãîíÿþùèì ïðåîáðàçîâàòåëåì è ðàáî÷èì ïðåîáðàçîâàòåëåì (óæå ðàáîòàþùèì)????

Àíàëîãîâûå òàõîìåòðû ñ âûõîäíûì
íàïðÿæåíèåì DC > 10 Â íåëüçÿ
íàïðÿìóþ ïîäêëþ÷àòü ê
àíàëîãîâûì âõîäàì ïëàòû
óïðàâëåíèÿ CUVC. Ìîäóëü
èíòåðôåéñà àíàëî ïðèâîäèò
âõîäíîå íàïðÿæåíèå ê 10 Â:

1. Ãðóáî, ïîñðåäñòâîì
ïåðåêëþ÷åíèÿ 300 Â, 150 Â, 60 Â,

2. Òî÷íî, ïîñðåäñòâîì äâóõ
ïîäñòðîå÷íûõ ïîòåíöèîìåòðîâ.

Áàçîâîå íàãðóçî÷íîå
ñîïðîòèâëåíèå (Pv � 400 ìÂò) äëÿ
àíàëîâîãî òàõîìåòðà, òàêæå êàê
äîïîëíèòåëüíûé êîíäåíñàòîð (RE =
12,7 ìì) äëÿ óâåëè÷åíèÿ
ïîñòîÿííîé âðåìåíè ôèëüòðà,
íàïàèâàþòñÿ íà ñîîòâåòñòâóþùèå
âûâîäû.

Ðèñ. 6/74
Ïðèìåð ïîäêëþ÷åíèÿ àíàëîâîãî òàõîìåòðà ñ âûõîäîì 60 Â ñ ïîìîøüþ ìîäóëÿ èíòåðôåéñà àíàëîâîãî òàõîìåòðà ATI íà àíàëîãîâûé âõîä 2 ïëàòû
óïðàâëåíèÿ CUVC

Ðèñ. 6/73
Ìîäóëü èíòåðôåéñà àíàëîâîãî òàõîìåòðà ATI

Òåõíè÷åñêèå äàííûå ìîäóëÿ èíòåðôåéñà àíàëîâîãî
òàõîìåòðà ATI

Êðåïëåíèå DIN ðåéêà

Íîìèíàëüíîé âõîäíîå
íàïðÿæåíèå

300 Â ìàêñ.

Íîìèíàëüíîé âõîäíîå
íàïðÿæåíèå

DC ±10 Â

Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

Ðàçìåðû Â x Ø x Ã 35 ìì x 38 ìì x 60 ìì

D
A

65
-5

34
45

MASTERDRIVES Vector Control
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Ãëàâíûé ïðåîáðàçîâàòåëü

TSY

Ñèíõðîíèçì äîñòèãíóò

Îøèáêà ñèíõðîíèçàöèè

Âûáîð ñèíõðîíèçàöèè

Ïóñêîâîé ïðåîáðàçîâàòåëü

Ñèãíàë ôàçû

TSY

Äðóãèå ýëåêòðîííûå îïöèè
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Siemens DA 65.10 · 2001 6/73

Áëîêè êîìïàêòíîãî è
âñòðàèìîâîãî èñïîëíåíèÿ

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ê ïëàòå DTI ìîæíî ïîäêëþ÷àòü
öèôðîâûå òàõîìåòðû ñ ðàçëè÷íûì
óðîâíåì íàïðÿæåíèÿ.Âõîäû èìåþò
ïîòåíöèàëüíóþ ðàçâÿçêó.

Ïëàòà ïîçâîëÿåò ïîäêëþ÷àòü
ñëåäóþùèå ñèãíàëû:

HTL äàò÷èêè ñ
äèôôåðåíöèàëüíûìè âûõîäàìè
(Ðèñ. 6/76),

ïëàâàþùèå HTL äàò÷èêè (Ðèñ.
6/77),

ÒTL äàò÷èêè íà X401 (Ðèñ. 6/79),

Êàáåëè äàò÷èêîâ > 150 ì,

TTL âûõîä íà X405 (Ðèñ. 6/78),

ïðåîáðàçîâàòåëü óðîâíåé èç HTL
â TTL.

DTI èíòåðôåéñ ìîæíî ïîäêëþ÷àòü
ê:

ïëàòå óïðàâëåíèÿ CUVC,

ïëàòå T300 è êëåìíèêó SE300.
Ðèñ. 6/75
Ìîäóëü èíòåðôåéñà öèôðîâîãî òàõîìåòðà DTI

Òåõíè÷åñêèå äàííûå ìîäóëÿ èíòåðôåéñà öèôðîâîãî
òàõîìåòðà DTI

Êðåïëåíèå DIN ðåéêà

Âíåøíåå íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ
íåîáõîäèìî

DC 24 Â
300 ìÀ äëÿ äàò÷èêà HTL
150 ìÀ äëÿ äàò÷èêà ÒTL

Íàãðóçî÷íàÿ ñïîñîáíîñòü 15 Â äàò÷èê 300 ìÀ
5 Â äàò÷èê 400 ìÀ

Âõîäíîé òîê 12 ìÀ äëÿ äàò÷èêà HTL
42 ìÀ äëÿ äàò÷èêà ÒTL

Âûõîäíîé òîê óñèëèòåëÿ 15 ìÀ äëÿ äàò÷èêà HTL
20 ìÀ äëÿ äàò÷èêà ÒTL

Îãðàíè÷åíèå ïî ÷àñòîòå fìàêñ 400 êÃö

Ñòåïåíü çàùèòû IP 00

Ðàçìåðû Â x Ø x Ã 96 ìì x 160 ìì x 46 ìì

Ðèñ. 6/76
Ïðèìåð ïîäêëþ÷åíèÿ äàò÷èêà HTL ñ äèôôåðåíöèàëüíûìè âûõîäàìè (íàïðèìåð, 1XP8001-1) è âûõîäíûì íàïðÿæåíèåì 15 Â

Ðèñ. 6/77
Ïðèìåð ïîäêëþ÷åíèÿ äàò÷èêà HTL (íàïðèìåð, 1XP8001-1) ê âíåøíåìó èñòî÷íèêó ïèòàíèÿ 24 Â
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DC 24 V

ñèãíàë A

ñèãíàë A èíâ.

ñèãíàë B

ñèãíàë B èíâ.
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DC 24 Â

ñèãíàë A

ñèãíàë B

Äîïîëíèòåëüíûêå ýëåêòðîííûå îïöèè
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6/74 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè êîìïàêòíîãî è
âñòðàèìîâîãî èñïîëíåíèÿ

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ

Ðèñ. 6/78
Ïðèìåð ïîäêëþ÷åíèÿ äàò÷èêà HTL (íàïðèìåð, 1XP8001-1) ê âíåøíåìó èñòî÷íèêó ïèòàíèÿ 24 Â ñ âûõîäîì TTL óðîâíÿ
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DC 24 Â

ñèãíàë A

ñèãíàë B

Êëåìíèê X405 Êëåììà Îïèñàíèå

1 Îïîðíûé ïîòåíöèàë M5 SVT

2 ñèãíàë A

3 ñèãíàë A, èíâåðòèðîâàííûé

4 ñèãíàë B

5 ñèãíàë B, èíâåðòèðîâàííûé

6 Íóëåâîé èìïóëüñ

7 Íóëåâîé èìïóëüñ, èíâåðòèðîâàííûé

8 Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 5 Â

Ðèñ. 6/79
Ïðèìåð ïîäêëþ÷åíèÿ äàò÷èêà ÒTL
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DC 24 Â

ñèãíàë A

ñèãíàë B

ñèãíàë A èíâ.

ñèãíàë B èíâ.

Äîïîëíèòåëüíûêå ýëåêòðîííûå îïöèè
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7/2 Áëîêè êîìïàêòíîãî èñïîëíåíèÿ

Âñòðàèâàåìûå áëîêè

7/2 Ïðåîáðàçîâàòåëè/Èíâåðòîðû,
AFE èíâåðòîðû

7/5 Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ è áëîêè âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè

7/7 Áëîêè òîðìîæåíèÿ

7/9 Êîììóòàöèîííûå äðîññåëè

7/11 Àâòîòðàíñôîðìàòîðû

7/13 Ïîìåõîïîäàâëÿþùèå ôèëüòðû

7/16 Ñèñòåìà êðåïëåíèÿ øèí

7/17 Âûõîäíûå äðîññåëè (æåëåçî)

7/18 Âûõîäíûå äðîññåëè (ôåððèò)

7/19 Ôèëüòðû îãðàíè÷åíèÿ íàïðÿæåíèÿ

7/20 Ìîäóëè ïèòàíèÿ

7/21 Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
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7/2 Siemens DA 65.10 · 2001

Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��
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D
A

65
-5

34
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Ðèñ. 1

Ðàçìåðû A, B, C è D
Ïðåîáðàçîâàòåëè, èíâåðòîðû, AFE èíâåðòîðû,

áëîê âûïðÿìëåíèÿ ðàçìåðîì B è C,
áëîê âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè ðàçìåðîì C
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Ðèñ. 2

Ðàçìåðû B, C è D
ïðåîáðàçîâàòåëè è èíâåðòîðû ñ âîäÿíûì îõëàæäåíèåì
ìåñòî äëÿ ïîäâîäà âîäû

Âèä ñïåðåäè

Ïðèìå÷àíèå

Âûâîä: âåðõíåå ïîäñîåäèíåíèå
Ââîä: íèæíåå ïîäñîåäèíåíèå Ïîäà÷à
âîäû: G 1/2“ íàðóæíàÿ ðåçüáà, óïëîòíèòåëü
Ðàáî÷åå äàâëåíèå: ìàêñ. 1 Áàð

Âèä ñáîêó

Òèï a b f h

6SE70 . . – . . A
6SE70 . . – . . B
6SE70 . . – . . C
6SE70 . . – . . D

45
67,5
90
451)

90
135
180
270

425
425
600
600

425
425
600
600

1) Äëÿ ðàçìåðà D äâå ïîäñîåäèíèòåëüíûå øèíû ñïðàâà è ñëåâà.

Òèï a a1 b b1 c d e f h t

Ïðåîáðàçîâàòåëü/
èíâåðòîð
6SE70 . . – . . E
6SE70 . . – . . F
6SE70 . . – . . G

45
45

119

180
270
270

270
360
508

10
10
25

350
350
350

400
400
320

15
15
50

1025
1025
1375

1050
1050
1450

365
365
465

.
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Ðèñ. 3

Ðàçìåðû E, F è G
Ïðåîáðàçîâàòåëè, èíâåðòîðû, AFE èíâåðòîðû
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Ðèñ. 4

Ðàçìåðû E, F è G
ïðåîáðàçîâàòåëè è èíâåðòîðû ñ âîäÿíûì îõëàæäåíèåì
ìåñòî äëÿ ïîäâîäà âîäû

� Ïîäâîä âîäû
� Âûâîä âîäû

Ïðèìå÷àíèå

Õîðîøî ãåðìåòèçèðóéòå ïîäñîåäèíåíèå
íåðàñõîäóåìîé âîäû ñ ïîìîùüþ âèíòîâ
è óïëîòíåíèÿ (ñîäåðæàùèéñÿ).

Ïîäâîä âîäû:
Ðàçìåðû E è F, G1/2“ íàðóæíÿÿ ðåçüáà,
ôàñêà??

Ðàçìåð G, G 3/4 “ íàðóæíÿÿ ðåçüáà, ôàñêà

Ðàáî÷åå äàâëåíèå: ìàêñ. 1 Áàð

k

k

Áëîêè êîìïàêòíîãî èñïîëíåíèÿ

Òèï a b h h1 h2 t1 t2

6SE70 . . – . . B
6SE70 . . – . . C
6SE70 . . – . . D

65
65
65

135
180
270

425
600
600

380
500
390

140
290
254

85
105

35

140
43

220

Áëîêè âñòàèâîåìîãî èñïîëíåíèÿ
Ïðåîáðàçîâàòåëè/èíâåðòîðû

Òèï b h h1 h2 t1 t2 t3 t4 k

Ïðåîáðàçîâàòåëü/
Èíâåðòîð
6SE70 . . – . . E
6SE70 . . – . . F
6SE70 . . – . . G

270
360
508

1050
1050
1450

42
42
31

25
25
40

117
207
233

56
56
66

91
181
191

56
56
66

30
30
40

Äîïîëíèòåëüíûå ðàçìåðû ñì. Ðèñ. 3.

� Ïîäâîä âîäû
� Âûâîä âîäû
� Âûðåçàíîå ïîäñîåäèíåíèå

(çàêðûòûé???)
� Ïðîñòðàíñòâî äëÿ ïîäâîäà âîäû ñáîêó
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
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Ðèñ. 5 Ðàçìåðû J, K
Èíâåðòîðû
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Ðèñ. 6 Ðàçìåð L

Èíâåðòîðû

Òèï a a1 b h h1 k

6SE70 . . – . . J
6SE70 . . – . . K

170,5
177

207,5
209

45
25

1400
1790

1345
1675

340
220

6SE70 . . – . . Q 2 x áëîêè âñòðàèâàåìîãî èñïîëíåíèÿ äëÿ ðàçìåðà K, ñîñåäíèå

� Ïîäâîä âîçäóõà

� Îòâîä âîçäóõà
� Ïðè îõëàæäåíèè âîäîé, ïîäñîåäèíåíèå
ñèñòåìû îõëàæäåíèÿ íåïîñðåäñòâåííî ê
ðàäèàòîðó, 1" âíóòðåííÿÿ ðåçüáà (R1")

Âñòàèâàåìûå áëîêè Ïðåîáðàçîâàòåëè/Èíâåðòîðû

� Ïîäâîä âîçäóõà
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïðè îõëàæäåíèè âîäîé, ïîäñîåäèíåíèå
ñèñòåìû îõëàæäåíèÿ íåïîñðåäñòâåííî ê
ðàäèàòîðó, 1" âíóòðåííÿÿ ðåçüáà (R1")
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SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

� Ïîäâîä âîçäóõà
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïðè îõëàæäåíèè âîäîé, ïîäñîåäèíåíèå ñèñòåìû îõëàæäåíèÿ
íåïîñðåäñòâåííî ê ðàäèàòîðó, 1" âíóòðåííÿÿ ðåçüáà (R1")
� Ïðè îõëàæäåíèè âîäîé ïîäñîåäèíåíèå ???

Âñòàèâàåìûå áëîêè Ïðåîáðàçîâàòåëè/Èíâåðòîðû

$�?�� @�?�� $�?�� @�?��

��?��

@�?��

��?��

$�?��

$�?��

��?��

@�?��

�
�
��
��
	�
�3

���7

�7
��

��� 	�7

		 	

��?��

Âñòðàèâàåìûé ìåæäóôàçíûé
òðàíñôîðìàòîð

Èíâåðòîð
Ðàçìåð K

Èíâåðòîðû
Ðàçìåð K

���

�
�
��
��
��
��

�

�

�?�8

�?�:

���
�	�A�

�����A�

��A�

��

$�?��
��?��

@�?��

B��A�

���

��
�

��

���

��
� 	�� 7��

���A� 	��A� ���A�

$�?�� @�?��
��?���77

�	

�*��

�	
�A
�

��
��

���

$�?��A

��?��A

@�?��

��
7�
A�

���A� ��

B��A�

��
�A
�

	���

B�7

	��A�

���

�?�:A

�?�8

�7
��

�

�

��
�A
�

���

B�7

�� ��

���

���

� �

�	
�

��	
�

	�7

���

Ðèñ. 7

Ðàçìåð K
Ïðåîáðàçîâàòåëè

Ðèñ. 8

Ðàçìåð M
Èíâåðòîð ñî âñòðàèâàåìûì ìåæäóôàçíûì
òðàíñôîðìàòîðîì

� Ïîäâîä âîçäóõà
� Îòâîä âîçäóõà
� Òðàíñïîðòíàÿ åäèíèöà
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Âñòàèâàåìûå áëîêè
Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè

	�


���

	�


���

�	

����

	��

	
�
�

�
�
	

	


�
�

	



	

	�

�


	�

	�
�	��	��	�
�	 �� ��

��

���$ ����

�
���

��


��


	







�
 �

	�

	�

	����

�

��

�





�
�



	


�



�
�
�
�
��
�
�
�
0

�

� � �

�
	

����

�

�

	�

�

�

Ðèñ. 9

Ðàçìåð E
Áëîê âûïðÿìëåíèÿ,

Áëîê âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè

���������0

�
�
�

�



��	

�	

�� �


��� �


���

�
�

		���

��

�
�

�
� �
�



�



�



�



�


���

���

��	

���

	


�



��	

��
		�

�
�



�
�

��

	�


	��

���

���

���� ���$�������$

�	��	 �	��� �	���

�

��

�

	

�	

��

�	

��

�	

�	

��

�


�
�



Ðèñ. 10

Ðàçìåð H

Áëîê âûïðÿìëåíèÿ
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Ðèñ. 11

Ðàçìåð H
Áëîê âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè

� Ïîäâîä âîçäóõà, íàïðèìåð äî çàêðûòîãî øêàôà èëè êàáåëüíîãî êàíàëà
� Îòâîä âîçäóõà äî îòðàæàþùåé ïîâåðõíîñòè, íàïðèìåð äî ïîòîëêà èëè

çàêðûâàþùåé êðûøêè
� Ñêâîçíîå îòâåðñòèå ïîä áîëò M 12
� Ðåçüáà M 12
� Ñêâîçíîå îòâåðñòèå ïîä áîëò M 8
� Ñêâîçíîå îòâåðñòèå äëÿ ïîäñîåäèíåíèÿ ñèëîâûõ êàáåëåé:

M 16 äëÿ 6SE7036–1EE85–0AA0, 6SE7034–2FE85–0AA0,
6SE7035–4FE85–0AA0, 6SE7034–2HE85–0AA0
è 6SE7035–4HE85–0AA0

M 12 äëÿ âñåõ îñòàëüíûõ áëîêîâ
� Êëåììà çàçåìëåíèÿ PE:

M 16 äëÿ 6SE7036–1EE85–0AA0, 6SE7034–2FE85–0AA0,
6SE7035–4FE85–0AA0, 6SE7034–2HE85–0AA0
è 6SE7035–4HE85–0AA0

M 12 äëÿ âñåõ îñòàëüíûõ áëîêîâ
	 Óøêî äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè � 30 ìì

 Ïåðåäíÿÿ êðûøêà (äâåðè)è êëåììíàÿ êðûøêà??, äëÿ âåðñèè ñî ñòåïåíüþ

çàùèòû IP 20
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Âñòàèâàåìûå áëîêè
Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
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Ðèñ. 12

Ðàçìåð K
Áëîê âûïðÿìëåíèÿ
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Ðèñ. 13

Ðàçìåð K
Áëîê âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè

� Ïîäâîä âîçäóõà
� Îòâîä âîçäóõà
� Ñêâîçíîå îòâåðñòèå äëÿ áîëòà M 12
� Ðåçüáà M 12

� Ïîäâîä âîçäóõà
� Îòâîä âîçäóõà
� Ñêâîçíîå îòâåðñòèå äëÿ áîëòà M 12
� Ðåçüáà M 12



7

Siemens DA 65.10 · 2001 7/7

Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

��������


	
�

��
 �

0

�
�
�

	





�
�

	





Ðèñ. 14

Ðàçìåðû S, A è B

�
�
�
�
��
�
�
�
�

��


���

�����*�

�

0

	
�
�

	�

Ðèñ. 15

Òîðìîçíûå ñîïðîòèâëåíèÿ 5 êÂò è 10 êÂò

Òèï a b

6SE70 . . – . . S
6SE70 . . – . . A
6SE70 . . – . . B

22,5
45
67,5

45
90

135

Òèï a b

6SE70 16–4FS87–2DC0
6SE70 18–0ES87–2DC0
6SE70 21–6CS87–2DC0

150
150
150

180
180
180

6SE70 21–3FS87–2DC0
6SE70 21–6ES87–2DC0
6SE70 23–2CS87–2DC0

330
330
330

360
360
360

Áëîêè òîðìîæåíèÿ

D
A

65
-5

35
7b

100

10
0

380
485

100

b
a

Pg11
Pg21

2M6

30
5

1

380ø9

c

Ðèñ. 16

Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå 20 êÂò è 50 êÂò

Ðàçìåðû äëÿ ìîíòàæà
íà îñíîâàíèå

D
A

65
-5

35
8

10
0

100

10
0 b

38
0

Ñïîñîá ìîíòàæà íà ñòåíó

Òèï a b c

6SE70 23–2ES87–2DC0
6SE70 26–3CS87–2DC0

430
430

400
400

400
400

6SE70 25–3HS87–2DC0
6SE70 26–4FS87–2DC0
6SE70 28–0ES87–2DC0

740
740
740

710
710
710

710
710
710

� T1/T2 âèíòîâûå êëåììû ïðîõîäíîãî òèïà
� Âèíòîâàÿ êëåììà
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SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

D
A

65
-5

35
9b

200

20
0

380
485

200

710
740

Pg11
Pg29

2M860
5

1

380ø9

71
0

Ðèñ. 17

Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå 100 êÂò
6SE7031–3FS87–2DC0

6SE7031–6ES87–2DC0

Ðàçìåðû äëÿ ìîíòàæà
íà îñíîâàíèå

D
A

65
-5

36
0b

200

20
0

380
485

200

710
740

Pg11

Pg36

2M12

13
25

1

380ø10,5

71
0

755

Ðèñ. 18

Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå 170 êÂò è 200 êÂò
6SE7032–1HS87–2DC0

6SE7032–5FS87–2DC0
6SE7032–7ES87–2DC0

Ðàçìåðû äëÿ ìîíòàæà
íà îñíîâàíèå

� T1/T2 âèíòîâûå êëåììû ïðîõîäíîãî òèïà
� Âèíòîâàÿ êëåììà

Áëîêè òîðìîæåíèÿ
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Òèï b1 d1 d2 d3 e h l1 l2 n1 n2 n3 n4 Ïðèìåðíûé
âåñ
êã

4EP32
4EP33
4EP34

57,5
64
73

4,8
4,8
4,8

9
9
9

M 4
M 4
M 4

56
55
59

108
122
122

78
96
96

88,5
124
124

34
33
42

1)
1)
1)

42,5
44
53

79,5
112
112

0,7
0,9
1,4

4EP35
4EP36
4EP37

68
78
73

4,8
4,8
5,8

9
9

11

M 4
M 4
M 5

57
62
60

139
139
159

120
120
150

148
148
178

39
49
49

90
90

113

48
58
53

136
136
166

1,9
2,8
3,7

4EP38
4EP39
4EP40

88
99

119

5,8
7
7

11
13
13

M 5
M 6
M 6

67
62
72

159
181
181

150
182
182

178
219
219

64
56
76

113
136
136

68
69
89

166
201
201

5
6,1
8,8

Òèï b1 d1 d2 d3 e h l1 l2 n1 n2 n3 n4 Ïðèìåðíûé
âåñ
êã

4EP38
4EP39
4EP40

88
99

119

5,8
7
7

11
13
13

M 5
M 6
M 6

86
91,5

101,5

193
220
220

150
182
182

178
219
219

64
56
76

113
136
136

68
69
89

166
201
201

5
6,1
8,8

Êëåììû 8WA9 200
(äëÿ IÍ ≤ 15 A)

îäíîæèëüíûé îò 0,5 ìì2 äî 6,0 ìì2

Òîíêîïðîâîëî÷íûé îò 1,5 ìì2 äî 4,0 ìì2

Êëåììû RKW 110 èëè TRKSD 10 (äëÿ IÍ îò 16
A äî 35,5 A)

îäíîæèëüíûé îò 1,0 ìì2 äî 16,0 ìì2

òîíêîïðîâîëî÷íûé îò 1,0 ìì 2 äî 10,0 ìì2

Áîëò çàçåìëåíèÿ M 6 x 12

îäíîæèëüíûé îò 2,5 ìì2 äî 10,0 ìì2

òîíêîïðîâîëî÷íûé îò 4,0 ìì 2 äî 10,0 ìì2

Êëåììû 8WA1 304
(äëÿ IÍ îò 40 A äî 50 A)

îäíîæèëüíûé îò 1,0 ìì2 äî 16,0 ìì2

âèòîé îò 10,0 ìì2 äî 25,0 ìì 2

òîíêîïðîâîëî÷íûé îò 2,5 ìì 2 äî 16,0 ìì2

Êëåììà çàçåìëåíèÿ
EK 16/35

îäíîæèëüíûé îò 2,5 ìì2 äî 16,0 ìì2

òîíêîïðîâîëî÷íûé îò 4,0 ìì 2 äî 16,0 ìì2

�
�
�
�
��


	
�
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�

0
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�
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=

Ðèñ. 19

Êîììóòàöèîííûé äðîññåëü 4EP, IÍ ≤35,5 A

ñ êëåììíûì ïîäñîåäèíåíèåì äëÿ ðàçëè÷íîé óñòàíîâêè

������
	��

-
�

-
�

-
	

-
�

'
�

n3 è n4 óñòàíîâî÷íîå îòâåðñòèå ñîãëàñíî EN 60 852-4

n1 è n2 óñòàíîâî÷íîå îòâåðñòèå ñîãëàñíî DIN 41 308

�
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��


	
�
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-
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�

0
	

'
�
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=

Ðèñ. 20

Êîììóòàöèîííûé äðîññåëü 4EP, IÍ îò 36 A äî 50 A

ñ êëåììíûì ïîäñîåäèíåíèåì äëÿ ðàçëè÷íîé óñòàíîâêè

1) Çàêðåïëåíèå îòâåðñòèÿ â öåíòðå îñíîâàíèÿ?

������
	��

-
�

-
�

-
	

-
�

'
�

n3 è n4 óñòàíîâî÷íîå îòâåðñòèå ñîãëàñíî EN 60 852-4

n1 è n2 óñòàíîâî÷íîå îòâåðñòèå ñîãëàñíî DIN 41 308

Êîììóòàöèîííûé äðîññåëü 4EP
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Òèï b1 d1 d2 d3 e h l1 l2 n1 n2 n3 n4 Ïðèìåð-
íûé âåñ
êã

4EP38
4EP39
4EP40

88
99

119

5,8
7
7

11
13
13

M 5
M 6
M 6

76
73
83

153
179
179

150
182
182

178
219
219

64
56
76

113
136
136

68
69
89

166
201
201

5
6,5

10

�
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Ðèñ. 21

Êîììóòàöèîííûé äðîññåëü 4EP, ILN≥ 51 A
ñ øèíîé, äëÿ ðàçëè÷íîé óñòàíîâêè

������
	��

-
�

-
�

-
	

-
�

'
�

n3 è n4 óñòàíîâî÷íîå îòâåðñòèå ñîãëàñíî EN 60 852-4

n1 è n2 óñòàíîâî÷íîå îòâåðñòèå ñîãëàñíî DIN 41 308

��������
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�

�
�

�
	 �

�

Øèíû

Íîìèíàëüíûé òîê
IÍ

a1 a2 a3 a4 a5

îò 51 äî 80
îò 81 äî 200

30
35

20
25

3
5

10
12,5

9
11

Òèï b1 d1 d2 d3 d4 e
ìàêñ.

h
ìàêñ.

l1 l2 l4 n1 n2 Ïðèìåð-
íûé âåñ
êã

4EU24
4EU25
4EU27

91
115
133

7
7

10

13
13
18

M 6
M 6
M 8

M 6
M 6
M 6

102
119
142

210
210
248

225
225
260

190
190
220

–
–

270

70
94

101

176
176
200

11,9
18
28,2

4EU30
4EU36
4EU39

148
169
174

10
10
12

18
18
18

M 8
M 8
M 10

M 6
M 8
M 6

147
197
197

269
321
385

295
357
405

250
300
366

300
350
410

118
138
141

224
264
316

40,3
61
78

4EU43
4EU45
4EU47

194
221
251

15
15
15

22
22
22

M 12
M 12
M 12

M 6
M 6
M 6

212
211
231

435
435
435

458
458
458

416
416
416

460
460
460

155
182
212

356
356
356

117
140
160

4EU50
4EU52

195
220

12,5
12,5

12,5
12,5

M 10
M 10

M 12
M 12

220
242

565
565

533
533

470
470

518
518

158
183

410
410

182
216

�
�
�
�
��


	
�
�

-
�

>
�

-
	

0
	

>
�

>
	

=

'
�

'
	

(

'
� '

�

Ðèñ. 22

Êîììóòàöèîííûé äðîññåëü 4EU

ñ øèíàìè, äëÿ ðàçìåùåíèÿ íà ãîðèçîíòàëüíîé ïîâåðõíîñòè

���������

�
�

�
�

�
�

�
	 �

�

�
�

�
�

IÍ îò 1001 A äî 1600 A

-
�

-
	

������
�


'
�

Óñòàíîâî÷íûå îòâåðñòèÿ

Íîìèíàëüíûé òîê
IÍ

a1 a2 a3 a4 a5 a6 a7

îò 45 äî 80
îò 81 äî 200

îò 201 äî 315
îò 316 äî 800
îò 801 äî 1000

20
25
30
40
40

20
25
30
40
40

3
5
6
6
8

10
12,5
15
20
20

9
11
14
14
14

–
–
–
–
–

–
–
–
–
–

îò 1001 äî 1600 60 60 12 17 14 26 26

��������


�
�

�
�

�
�

�
	 �

�

IÍîò 45 A äî 1000 A

Øèíû

Êîììóòàöèîííûé
äðîññåëü 4EP è 4EU
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Òèï Îáîçíà÷åíèå
ñîãëàñíî DIN 41 302

b1 b2 d1 d2 h1 l1 n1 n2 Ïðèìåðíûé
âåñ
êã

4AP25
4AP27
4AP30

3UI 114/62
3UI 132/70
3UI 150/75

115
133
148

85
89
92

7,4
10
10

M 6
M 8
M 8

214
241
270

229
264
300

94
101
118

176
200
224

19
26
37

-
	

0
	

��������	

=
	

-
�

>
	

'
	

0
�

Ðèñ. 23

Àâòîòðàíñôîðìàòîðû îò 4AP25 äî 4AP30
äëÿ ðàçëè÷íîé óñòàíîâêè

���������

-
	

'
�

-
�

Óñòàíîâî÷íûå îòâåðñòèÿ ñîãëàñíî
DIN 41 308

Âèíòîâûå êëåììû

24 A: îäíîæèëüíûé
òîíêîïðîâîëî÷íûé

îò 0,5 äî 6 ìì2

îò 0,5 äî 4 ìì2

58 A: îäíîæèëüíûé
èëè âèòîé
òîíêîïðîâîëî÷íûé

îò 1 äî 25 ìì2

îò 2,5 äî 16 ìì2

94 A: îäíîæèëüíûé
èëè âèòîé îò 4 äî 50 ìì2

Òèï Îáîçíà÷åíèå
ñîãëàñíî DIN 41 302

b1 d1 d2 d3 h1 h2 h3 l1 l2 l3 n1 n2 Ïðèìåð-
íûé âåñ
êã

4AU36
4AU39

3UI 180/75
3UI 210/70

169
174

10
12

M 8
M 10

M 6
M 6

320
370

150
180

60
66

360
420

314
366

360
410

138
141

264
316

59
81

-
	

0
	

-
�

>
	

����������

=
	

>
�

>
�

=
�

=
�

'
�

'
	

Ðèñ. 24

Àâòîòðàíñôîðìàòîðû îò 4AU36 äî 4AU39
ñ øèíàìè, äëÿ ðàçëè÷íîé óñòàíîâêè

Äîïóñòèìàÿ ïîñòîÿííàÿ íàãðóçêà ïðè óñòàíîâêå íà âåðòèêàëüíóþ ïîâåðõíîñòü:
0,95 · Ps ïðè ta= 55 °C
Ps ïðè ta= 45 °C

���������

-
	

'
�

-
�

Óñòàíîâî÷íûå îòâåðñòèÿ ñîãëàñíî
DIN 41 308

Âèä Íîì. òîê
A

b2 d4 l4

A
A
A

100
200
400

16
20
25

7
9

11

25
35
35

���������

0
�

'
�

>
�

Øèíû

Àâòîòðàíñôîðìàòîðû äëÿ
ðåêóïåðàöèè, ÏÂ 25 % è 100 %
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7/12 Siemens DA 65.10 · 2001

Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

-
�

>
�

>
	

=

-
	

0
�

0
	

���������

'
�

'
	

'
	

(

Ðèñ. 25

Àâòîòðàíñôîðìàòîðû 4BU
ñ øèíàìè, äëÿ ðàçìåùåíèÿ íà ãîðèçîíòàëüíîé ïîâåðõíîñòè

���������

-
	

'
�

-
�

Óñòàíîâî÷íûå îòâåðñòèÿ ñîãëàñíî
DIN 41 308

Òèï Îáîçíà÷åíèå ñîãëàñíî
DIN 41 302

b1 b2 d1 d2 d3 h l1 l2 n1 n2 Ïðèìåðíûé
âåñ
êã

4BU43
4BU45
4BU47

3UI 240/ 80
3UI 240/107
3UI 240/137

194
221
251

194
221
251

15 x 22
15 x 22
15 x 22

M 12
M 12
M 12

M 6
M 6
M 6

420
420
420

480
480
480

416
416
416

155
182
212

356
356
356

108
135
170

4BU51
4BU52
4BU53

3UIS 265/107
3UIS 265/120
3UIS 265/135

267
280
295

207
220
235

12,5
12,5
12,5

M 10
M 10
M 10

M 12
M 12
M 12

515
515
515

555
555
555

470
470
470

170
183
198

410
410
410

180
200
220

4BU54
4BU55
4BU56

3UIS 305/125
3UIS 305/140
3UIS 305/160

295
310
330

245
260
280

15
15
15

M 12
M 12
M 12

M 12
M 12
M 12

585
585
585

630
630
630

540
540
540

198
213
233

470
470
470

280
310
370

4BU58
4BU59
4BU60

3UIS 370/150
3UIS 370/170
3UIS 370/195

330
350
375

290
310
335

15
15
15

M 12
M 12
M 12

M 12
M 12
M 12

665
665
665

780
780
780

660
660
660

241
261
286

580
580
580

440
480
600

4BU62
4BU63
4BU64
4BU65

3UIS 455/175
3UIS 455/200
3UIS 455/230
3UIS 455/260

405
430
460
490

315
340
370
400

21
21
21
21

M 16
M 16
M 16
M 16

M 12
M 12
M 12
M 12

760
760
760
760

975
975
975
975

820
820
820
820

261
298
323
353

720
720
720
720

720
860

1040
1170

Âèä Íîì. òîê
A

b3 d4 e1 e2 e3 l4

A
A
A
A
A

200
400
630
800

1000

20
25
30
30
40

9
11
11
14
14

–
–
–
–
–

–
–
–
–
–

–
–
–
–
–

35
35
40
40
50

C
C

1250
1600

50
60

14
14

14
17

22
26

22
26

60
70

áîëåå 1600 A ïî çàïðîñó

��������	

0
�

>
�

'
�

>
�

'
�

(
�
(
	

(
�

0
�

Øèíû

Àâòîòðàíñôîðìàòîðû äëÿ
ðåêóïåðàöèè, ÏÂ 25 % è 100 %
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

+

�

�
�
�
�
��
�
�
	
�=

	

0
	

=
�

=
�

=

��

������

Ðèñ. 26

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèå ôèëüòðû 6SE7021, 6SE7023, 6SE7027

	�	

�
�
�
�
��
�
�
�
�

���

=
	

=

=
�

	
�
�

	
�
	

=
�

=
�

	
�
	

�����	


��

Ðèñ. 27

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèé ôèëüòð 6SE7031

����������

���

	�� ����

�	�

	
�



	
�
�

�


�
	

	��

Ðèñ. 28

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèå ôèëüòð

B84143–A25–R21/A36–R21/A50–R21
êëåììû 10 mm2

Òèï a b1 h h1 h2 h3 t Êëåììû Êëåììà
çàçåìëå-
íèÿ

Ïðèìåð-
íûé âåñ
êã

6SE7021–0ES87–0FB1
6SE7021–8ES87–0FB1

90
90

75
75

215
215

166
166

196
196

182
182

81
81

4 ìì2 1)
4 ìì2 1)

M 6
M 6

2,5
2,5

6SE7023–4ES87–0FB1
6SE7027–2ES87–0FB1

101
141

85
120

231
308

166
221

196
256

182
240

86
141

16 ìì2

50 ìì2
M 6
M 10

4
9

Òèï h h1 h3 h4 Êëåììû Êëåììà
çàçåìëåíèÿ

Ïðèìåðíûé
âåñ
êã

6SE7031–0ES87–0FA0
6SE7031–8ES87–0FA0

348
404

261
301

115
165

–
82,5

50 ìì2

95 ìì2

M 10
M 10

10
10

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèå ôèëüòðû

1) Çàâèñèìûé îò èçãîòîâèòåëÿ 6 ìì2 òàêæå ????âîçìîæåí
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7/14 Siemens DA 65.10 · 2001

Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

	
�
	

	�	
���������

���

=
	

=

		�

	
�
�

	
�
	

Ðèñ. 29

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèå ôèëüòðû
B84143–A80–R21

B84143–A120–R21/A150–R21

	
�
	

	�	
���������

���

�
	

�
�

����

	
�
�

	
�
	

����

Ðèñ. 30

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèå ôèëüòðû
B84143–A180–R21
6SE7031–8ES87–0FA1

êëåììû 95 ìì2

��������
0

��	�
=
	

=

0
�

0
�

=
�

;

. � +

.
	

0

(
�

0
	

�����	
�*��


��

Ðèñ. 31

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèå ôèëüòðû
B84143–B250–S . . /A320–S . . /

B600–S . . /B1000–S . .
6SE7033, 6SE7036, 6SE7041

Òèï h h1 Êëåììû Ïðèìåðíûé
âåñ
êã

B8143–A80–R21 300 221 25 ìì2 10

B8143–A120–R21/A150–R21 348 261 50 ìì2 10

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèå ôèëüòðû

Òèï a b b1 b2 b3 c c1 e

B84143–B250–S . . 110 115 – 190 165 80 30 15

B84143–A320–S . . 180 116 85 260 235 120 36 15

6SE7033–2ES87–0FA1

B84143–B600–S . . 180 116 85 260 235 120 36 15

6SE7036–0ES87–0FA1

B84143–B1000–S . . 220 166 135 300 275 160 61 20

6SE7041–0ES87–0FA1

Òèï e1 f h h1 h2 Ïðèìåðíûé
âåñ
êã

B84143–B250–S . . 25 Ø 11 300 240 360 15

B84143–A320–S . . 25 Ø 11 300 240 360 21

6SE7033–2ES87–0FA1

B84143–B600–S . . 30 Ø 11 350 290 410 22
6SE7036–0ES87–0FA1

B84143–B1000–S . . 40 Ø 14 350 290 420 28

6SE7041–0ES87–0FA1
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

��	�

��

�



	
�



�	

	��

�
�



�
�



��


�



�
�
�

�





�
�
�
�
��
�
�
�
�

�
�


	



	��	�

��

��	��*��


��

Ðèñ. 32

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèå ôèëüòðû
B84143–B1600–S . .

6SE7041–6ES87–0FA1
Ïðèìåðíûé âåñ 34 êã

��	�

��


��


�
�
�

�
�
�

�





�


�



�
�
�

�
�



�
�
�
�
��
�
�
�
0

�



�



�
�


�	


	
�

	�


Ðèñ. 33

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèé ôèëüòð
B84143–B2500–S . .
Ïðèìåðíûé âåñ 105 êã

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèå ôèëüòðû



7

7/16 Siemens DA 65.10 · 2001

Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

D
A

65
-5

36
1b

140

102

22
37

,5

ø11

31
h

h
6

1

Ðèñ. 34

Îñíîâàíèå äëÿ øèí

Âûñîòà îñíîâàíèÿ h

30
40
50
60

57
67
77
87

Ìåäíûå øèíû2 x 60 x 10 ìì

Îñíîâàíèå äëÿ øèí
çâåíà ïîñòîÿííîãî òîêà
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

=

3

�

�

���������

Ðèñ. 35

����������

=
�

3

�

� ��

Ðèñ. 37

=

3

�

���������

�

�

Ðèñ. 36

Òèï ¹ ðèñ. B H T a h Ïðèìåðíûé
âåñ
êã

n1 n2 d

6SE7016–1ES87–1FE0
6SE7016–2FS87–1FE0

39
39

178
267

153
221

73
107

–
–

146
204

4,4
14,5

53
77

166
249

M 5
M 6

6SE7021–0ES87–1FE0
6SE7021–1CS87–1FE0
6SE7021–3CS87–1FE0
6SE7021–5FS87–1FE0
6SE7021–8CS87–1FE0
6SE7021–8ES87–1FE0

39
35
35
37
35
39

178
120
120
207
150
219

153
160
160
220
186
180

88
64
64

104
67
99

–
–
–

55
–
–

146
108
108

–
133
168

5,5
4
4

20
5
8

68
49
49
70,5
49
69

166
90
90

176,5
113
201

M 5
M 4
M 4
M 6
M 5
M 6

6SE7022–3CS87–1FE0
6SE7022–6ES87–1FE0

35
39

150
219

186
180

82
119

–
–

133
181

6
9,2

64
89

113
201

M 5
M 6

6SE7023–2CS87–1FE0
6SE7023–4ES87–1FE0

36
39

150
267

166
221

67
107

63
–

133
216

5
11

49
77

113
249

M 5
M 6

6SE7024–4CS87–1FE0
6SE7024–7ES87–1FE0

36
38

150
197

166
220

82
104

70
69

133
103

6
20

64
70

113
176

M 5
M 6

6SE7026–0HS87–1FE0 38 235 250 146 98 – 30 101 200 M 8

6SE7027–0CS87–1FE0
6SE7027–2ES87–1FE0

36
36

179
267

188
221

76
107

63
77

158
206

8
11

56
77

136
249

M 6
M 6

6SE7028–1CS87–1FE0
6SE7028–2HS87–1FE0

36
38

179
264

188
280

96
155

73
101

158
–

9,2
45

76
18

136
224

M 6
M 8

6SE7031–0ES87–1FE0
6SE7031–2HS87–1FE0
6SE7031–5ES87–1FE0
6SE7031–7HS87–1FE0
6SE7031–8ES87–1FE0

36
38
38
38
38

267
314
197
314
281

221
335
220
335
250

107
169
128
169
146

77
109

81
109

98

206
–

100
–

119

17
60
25
60
30

77
138

94
138
101

249
264
176
264
200

M 6
M 8
M 6
M 8
M 8

6SE7032–3HS87–1FE0
6SE7032–6ES87–1FE0

38
38

367
281

385
250

174
146

112
111

–
121

80
30

141,5
101

316,5
200

M 10
M 8

6SE7033–2ES87–1FE0
6SE7033–7ES87–1FE0

38
38

311
264

280
280

155
155

114
101

139
–

45
45

118
118

224
224

M 8
M 8

6SE7035–1ES87–1FE0
6SE7037–0ES87–1FE0
6SE7038–6ES87–1FE0

38
38
38

310
360
410

280
335
385

155
169
174

106
114
127

150
180
210

45
60
80

118
138
141

224
264
316

M 8
M 8
M 10

6SE7022–2FS87–1FE0
6SE7023–4FS87–1FE0
6SE7024–7FS87–1FE0

37
38
38

207
197
197

220
220
220

128
104
128

66
72
81

–
114

93

25
20
25

94,5
70

128

176,5
176
176

M 6
M 6
M 6

6SE7033–0GS87–1FE0
6SE7033–5GS87–1FE0

38
38

417
417

435
435

194
194

118
118

–
–

120
120

155,5
155,5

356,5
356,5

M 12
M 12

6SE7034–5GS87–1FE0
6SE7035–7GS87–1FE0

38
38

417
533

435
565

251
207

147
–

240
–

160
170

212,5
170,5

356,5
411

M 12
M 10

6SE7036–5GS87–1FE0
6SE7038–6GS87–1FE0

38
38

533
608

565
650

235
245

–
–

–
–

220
280

198,5
195,5

411
471

M 10
M 12

6SE7041–1ES87–1FE0 38 420 380 233 160 255 100 203 316 M 10

6SE7041–2GS87–1FE0 38 608 650 310 240 385 310 213 470 M 12

Âûõîäíîé äðîññåëü (æåëåçî)

���������0

=
�

�

3

�

Ðèñ. 38

= 3

�

��������


�

Ðèñ. 39

-
�

-
	

��������	�

'

Óñòàíîâî÷íûå îòâåðñòèÿ
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7/18 Siemens DA 65.10 · 2001

Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

	��

	�


�
�
�

�





�
3

����

���������

Ðèñ. 40

=

�
�



���������

�
�



3

�





����

Ðèñ. 42

��

��

�
�
�

�
�



�
3

��*		

���������

Ðèñ. 41

Òèï ¹ ðèñ. a H h T Ïðèìåð-
íûé âåñ
êã

6SE7021–1CS87–1FF0
6SE7021–3CS87–1FF0
6SE7021–8CS87–1FF0

40
40
40

50
50
50

184
184
184

–
–
–

–
–
–

4,5
4,5
5,8

6SE7022–3CS87–1FF0
6SE7023–2CS87–1FF0
6SE7024–4CS87–1FF0

40
40
40

50
50
50

184
184
184

–
–
–

–
–
–

6
4,8
6

6SE7027–0CS87–1FF0
6SE7028–1CS87–1FF0

40
40

50
50

184
280

–
–

–
–

7,4
8,8

6SE7016–1ES87–1FF1 41 50 230 – – 8,5

6SE7021–0ES87–1FF1
6SE7021–8ES87–1FF1

41
41

50
50

230
230

–
–

–
–

8,5
8,5

6SE7022–6ES87–1FF0
6SE7023–4ES87–1FF0
6SE7024–7ES87–1FF0

40
40
40

50
50
60

280
280
280

–
–
–

–
–
–

9,5
12
16,4

6SE7027–2ES87–1FF0
6SE7031–0ES87–1FF0

40
40

50
60

280
280

–
–

–
–

14
16,7

6SE7016–2FS87–1FF0 40 50 280 – – 13

6SE7021–5FS87–1FF0 40 50 280 – – 14

6SE7031–5ES87–1FF0
6SE7031–8ES87–1FF0

42
42

–
–

255
255

225
225

260
260

23
31

6SE7022–2FS87–1FF0
6SE7023–4FS87–1FF0
6SE7024–7FS87–1FF0

42
42
42

–
–
–

255
255
255

225
225
225

260
260
260

19
21
27

6SE7032–6ES87–1FF0 42 – 295 270 260 32

6SE7033–2ES87–1FF0
6SE7033–7ES87–1FF0

42
42

–
–

295
295

270
270

260
260

41
45

6SE7035–1ES87–1FF0
6SE7037–0ES87–1FF0
6SE7038–6ES87–1FF0

42
42
42

–
–
–

295
295
385

270
270
360

280
280
260

52
65
81

Âûõîäíîé äðîññåëü (ôåððèò)
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Òèï a1) b f h Ïðèìåðíûé
âåñ
êã

du/dtôèëüòð,
ñèíóñîèäàëüíûé ôèëüòð

6SE70 . . – . . A
6SE70 . . – . . B
6SE70 . . – . . C
6SE70 . . – . . D

45
67,5
90
45

90
135
180
270

425
425
600
600

425
425
600
600

13
20
37
56

�
�
�
�
��
�
�
�
�

;

�

=
�
�



	
�

	





��
 0

=
�
�



'

0
	

;

�
	

0

����������

+

Òèï a2) b b1 d f h t Ïðèìåð-
íûé âåñ
êã

Ñèíóñîèäàëüíûé
ôèëüòð

6SE70 . . – . . E
6SE70 . . – . . F
6SE70 . . – . . G

45
45

119

270
360
508

10
10
25

400
400
320

1025
1025
1425

1050
1050
1450

350
350
450

90
130
170

Dâu/dtôèëüòð

6SE70 . . – . . E
6SE70 . . – . . S3 )

45
45

270
270

10
10

400
400

1025
1425

1050
1450

350
450

55
95

1) Äëÿ ðåçìåðà D äâå øèíû: ñïðàâà è ñëåâà. 2) Äâå øèíû: ñïðàâà è ñëåâà. 3) 6SE7031– . HS87–1FD0,
6SE7032– . HS87–1FD0

Ôèëüòðû îãðàíè÷åíèÿ íàïðÿæåíèÿ

Ðèñ. 43

du/dt ôèëüòð è ñèíóñîèäàëüíûé ôèëüòð

îò 6SE70 . . – . . A äî 6SE70 . . – . . D

Ðèñ. 44

du/dt ôèëüòð è ñèíóñîèäàëüíûé ôèëüòð

îò 6SE70 . . – . . E äî 6SE70 . . – . . G, 6SE70 . . – . . S

����������

���$ �� �������$

(

	�


'

.

	
�

��


��


	

��

	



Òèï c d e

6SE70 . 3– . . S
6SE70 . 4– . . S
6SE70 . 5– . . S

675
675
675

650
650
650

370
490
490

6SE70 . 6– . . S
6SE70 . 7– . . S
6SE70 . 8– . . S

1050
1050
1050

1025
1025
1025

490
490
490

� Äëÿ âèíòîâ M 8
� Êëåììà çàçåìëåíèÿ
� Ïðîìåæóòî÷íàÿ öåïü

Ðèñ. 45

Îãðàíè÷èòåëü ñåòè äëÿ du/dtôèëüòðà

Ïðè íîìèíàëüíîì òîêå ≥ 297 A ñîñòîèò èç îãðàíè÷èòåëÿ ñåòè è äðîññåëÿ?????.
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Êîìïàêòíûå è
âñòðàèâàåìûå áëîêè

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Òèï b d e h l n1 n2

6SE70 . 3– . . S
6SE70 . 4– . . S
6SE70 . 5– . . S
6SE70 . 6– . . S
6SE70 . 8– . . S

194
251
207
235
245

M 12
M 12
M 10
M 10
M 12

133
159
186
212
217

435
435
565
565
650

416
416
470
470
540

155
212
170
198
198

356
356
410
410
470

-
�

>

=

-
	

0

���������

(

-
	

'

-
�

Ðèñ. 46

Äðîññåëü 6SE70 . 3– . . S äî 6SE70 . 8– . . S äëÿ d /d ôèëüòðà

Óñòàíîâî÷íûå îòâåðñòèÿ

Ôèëüòðû îãðàíè÷åíèÿ íàïðÿæåíèÿ

Ìîäóëè ïèòàíèÿ

�������
�

�� 	�


�

��


�

	

=
�
��
�

=

	
	
�

�
�

�

��
 ��

� �


��

�

�

�

�
 �


�

�


�
�
��

�

Ðèñ. 46a

Ìîäóëü ïèòàíèÿ 6SE70 . . – . . 85–8XC0

� Íåîáõîäèìà DIN ðåéêà ñîãëàñíî EN 50 035.
Íå âõîäèò â êîìïëåêò ïîñòàâêè.

� Òî÷êè êðåïëåíèÿ äëÿ M 6.
Ñðåäíåé òî÷êè êðåïëåíèÿ íåò äëÿ ìîäóëåé äëÿ 3 AC
îò 380 Â äî 480 Â.

� Øèíà ýêðàíà??? Äëÿ îïöèé
K41 è K42

� Ïîäâîä êàáåëÿ ñâåðõó
� Ïîäâîä êàáåëÿ ñíèçó
� Óñòàíîâî÷íîå îòâåðñòèå äëÿ ïåðåäíåé ïàíåëè, ñ äâóõ

ñòîðîí.
� Âûðåç äëÿ ïîäúåìà 20 x 10 ìì

Òèï a h h1

6SE70 . . – . . S 158 425 209

6SE70 . . – . . C 122 600 384
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Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

618
602

600
599

540
512

450
475

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5

�
�

�
	

�
�

�
�

�
�

�
�

��

�




��






	
�



O�	�

�
�

��

�	

��

3
	

	��� : �
�9

$,��


�6++�>���%

�

 ��

�	

��

��

��

��
�	

�	

�	

��

�	

��

:����9
��

�	

��

��

��

�� :����9
�	

��

�	

�	

�	

��

�������
�.

� �

�

�

�

�

�

�	



��


:��
�9

:��
�9

:��
�9

:��
�9

�


	


Ðèñ. 47

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

Îäíîêâàäðàíòíûå ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
îò 37 êÂò äî 45 êÂò, ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âïðÿìëåíèÿ

îò 380 Â äî 480 Â, 45 êÂò

îò 500 Â äî 600 Â, îò 37 êÂò äî 45 êÂò



7

7/22 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

918
902

900
899

840
812

750
775

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5

�
�

�
	

�
�

�
�

�
�

�
�

��

�




��






	
�



O�	�

�
�

��

�	

��

3
	

	��� : �
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$,��


��%

�6++�>

�

 ��

�	

��

��

��

��
�	

�	

�	

��

�	

��

�	

��

�	

��

�	

�	:����9 :����9
��

�	

��

��

��

��

�������
�.

�

��

� �

� �

�

:��
�9

:��
�9�	



��


:��
�9

:��
�9

�


	


Ðèñ. 48

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

Îäíîêâàäðàíòíûå ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
îò 55 êÂò äî 90 êÂò, ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âïðÿìëåíèÿ

îò 380 Â äî 480 Â, îò 50 êÂò äî 90 êÂò

îò 500 Â äî 600 Â, îò 55 êÂò äî 75 êÂò

îò 660 Â äî 690 Â, îò 55 êÂò äî 75 êÂò
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Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

�������
�'

�
�

�
	

�
�

�
�

�
�

�
�

��

�




��
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Ðèñ. 49

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

1218
1202

1200
1199

1140
1112

1050
1075

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

Îäíîêâàäðàíòíûå ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
îò 90 êÂò äî 200 êÂò, ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âïðÿìëåíèÿ

îò 380 Â äî 480 Â, îò 110 êÂò äî 200 êÂò

îò 500 Â äî 600 Â, îò 90 êÂò äî 160 êÂò

îò 660 Â äî 690 Â, îò 90 êÂò äî 200 êÂò
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7/24 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

1518
1502

1500
1499

600
599

900
899

540
512

840
812

450
475

750
775

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5

�
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Ðèñ. 50

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

Îäíîêâàäðàíòíûå ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
îò 200 êÂò äî 400 êÂò, ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âïðÿìëåíèÿ

îò 380 Â äî 480 Â, îò 250 êÂò äî 400 êÂò

îò 500 Â äî 600 Â, îò 200 êÂò äî 315 êÂò

îò 660 Â äî 690 Â, îò 250 êÂò äî 400 êÂò
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Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

2118
2102

2100
2099

600
599

900
899

540
512

840
812

450
475

750
775

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5
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Ðèñ. 51

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

Îäíîêâàäðàíòíûå ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
îò 400 êÂò äî 800 êÂò, ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âïðÿìëåíèÿ

îò 380 Â äî 480 Â, 500 êÂò

îò 500 Â äî 600 Â, îò 400 êÂò äî 630 êÂò

îò 660 Â äî 690 Â, îò 500 êÂò äî 800 êÂò
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Ðèñ. 52

7

7/26 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

2418
2402

2400
2399

600
599

900
899

540
512

840
812

450
475

750
775

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

Îäíîêâàäðàíòíûå ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
630 êÂò, ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âïðÿìëåíèÿ

îò 380 Â äî 480 Â, 630 êÂò
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Siemens DA 65.10 · 2001 7/27

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 B9 B10 B11 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

2718
2702

2700
2699

600
599

900
899

1200
1199

540
512

840
812

1140
1112

450
475

750
775

1050
1075

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5
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Ðèñ. 53

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

Îäíîêâàäðàíòíûå ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
îò 710 êÂò äî 1200 êÂò, ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âïðÿìëåíèÿ

îò 380 Â äî 480 Â, 710 êÂò

îò 500 Â äî 600 Â, îò 800 êÂò äî 900 êÂò

îò 660 Â äî 690 Â, îò 1000 êÂò äî 1200 êÂò
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7/28 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

3318
3302

3300
3299

600
599

900
899

540
512

840
812

450
475

750
775

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5
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Ðèñ. 54

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

Îäíîêâàäðàíòíûå ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
îò 1000 êÂò äî 1500 êÂò, ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âïðÿìëåíèÿ

îò 500 Â äî 600 Â, îò 1000 êÂò äî 1100 êÂò

îò 660 Â äî 690 Â, îò 1300 êÂò äî 1500 êÂò

áåç âñòðàèâàåìîãî ìåæäóôàçíîãî òðàíñôîðìàòîðà
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Siemens DA 65.10 · 2001 7/29

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

3918
3902

3900
3899

600
599

900
899

540
512

840
812

450
475

750
775

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5
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Ðèñ. 55

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

Îäíîêâàäðàíòíûå ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
îò 1000 êÂò äî 1500 êÂò, ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âïðÿìëåíèÿ

îò 500 Â äî 600 Â, îò 1000 êÂò äî 1100 êÂò

îò 660 Â äî 690 Â, îò 1300 êÂò äî 1500 êÂò

áåç âñòðàèâàåìîãî ìåæäóôàçíîãî òðàíñôîðìàòîðà



7

7/30 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

2718
2702

2700
2699

840
812

900
899

750
775

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5
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Ðèñ. 56

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

Îäíîêâàäðàíòíûå ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
îò 200 êÂò äî 400 êÂò, ñ 12-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âïðÿìëåíèÿ

îò 380 Â äî 480 Â (2 õ), îò 250 êÂò äî 400 êÂò

îò 500 Â äî 600 Â (2 õ), îò 200 êÂò äî 315 êÂò

îò 660 Â äî 690 Â (2 õ), îò 250 êÂò äî 400 êÂò



7

Siemens DA 65.10 · 2001 7/31

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

2718
2702

2700
2699

840
812

900
899

750
775

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5
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Ðèñ. 57

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

Îäíîêâàäðàíòíûå ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
îò 400 êÂò äî 800 êÂò, ñ 12-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âïðÿìëåíèÿ

îò 380 Â äî 480 Â (2 õ), 500 êÂò

îò 500 Â äî 600 Â (2 õ), îò 400 êÂò äî 630 êÂò

îò 660 Â äî 690 Â (2 õ), îò 500 êÂò äî 800 êÂò
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7/32 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��
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Ðèñ. 58

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

3318
3302

3300
3299

600
599

900
899

540
512

840
812

450
475

750
775

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

Îäíîêâàäðàíòíûå ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
630 êÂò, ñ 12-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âïðÿìëåíèÿ

îò 380 Â äî 480 Â (2 õ), 500 êÂò
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Siemens DA 65.10 · 2001 7/33

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

3618
3602

3600
3599

600
599

1200
1199

540
512

1140
1112

450
475

1050
1075

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5
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Ðèñ. 59

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

Îäíîêâàäðàíòíûå ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
îò 710 êÂò äî 1200 êÂò, ñ 12-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âïðÿìëåíèÿ

îò 380 Â äî 480 Â (2 õ), 710 êÂò

îò 500 Â äî 600 Â (2 õ), îò 800 êÂò äî 900 êÂò

îò 660 Â äî 690 Â (2 õ), îò 1000 êÂò äî 1200 êÂò
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7/34 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

4218
4202

4200
4199

600
599

900
899

540
512

840
812

450
475

750
775

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5
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� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä
âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

Ðèñ. 60

Îäíîêâàäðàíòíûå ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
îò 1100 êÂò äî 1500 êÂò, ñ 12-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âïðÿìëåíèÿ

îò 500 Â äî 600 Â, 1100 êÂò

îò 660 Â äî 690 Â, 1500 êÂò

áåç âñòðàèâàåìîãî ìåæäóôàçíîãî òðàíñôîðìàòîðà
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Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

4818
4802

4800
4799

600
599

900
899

540
512

840
812

450
475

750
775

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5
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� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä
âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

Ðèñ. 61

Îäíîêâàäðàíòíûå ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
îò 1100 êÂò äî 1500 êÂò, ñ 12-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âïðÿìëåíèÿ

îò 500 Â äî 600 Â, 1100 êÂò

îò 660 Â äî 690 Â, 1500 êÂò

áåç âñòðàèâàåìîãî ìåæäóôàçíîãî òðàíñôîðìàòîðà
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7/36 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

918
902

900
899

840
812

750
775

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5
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Ðèñ. 62

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

×åòûðåõêâàäðàíòíûå ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
îò 37 êÂò äî 45 êÂò, ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âïðÿìëåíèÿ

îò 380 Â äî 480 Â, 45 êÂò

îò 500 Â äî 600 Â, îò 37 êÂò äî 45 êÂò
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Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

1218
1202

1200
1199

1140
1112

1050
1075

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5
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Ðèñ. 63

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

×åòûðåõêâàäðàíòíûå ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
îò 55 êÂò äî 90 êÂò, ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âïðÿìëåíèÿ

îò 380 Â äî 480 Â, îò 55 êÂò äî 90 êÂò

îò 500 Â äî 600 Â, îò 55 êÂò äî 75 êÂò

îò 660 Â äî 690 Â, îò 55 êÂò äî 75 êÂò



7

7/38 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

1518
1502

1500
1499

900
899

600
599

840
812

540
512

750
775

450
475

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5
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Ðèñ. 64

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

×åòûðåõêâàäðàíòíûå ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
îò 90 êÂò äî 200 êÂò, ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âïðÿìëåíèÿ

îò 380 Â äî 480 Â, îò 110 êÂò äî 200 êÂò

îò 500 Â äî 600 Â, îò 90 êÂò äî 160 êÂò

îò 660 Â äî 690 Â, îò 90 êÂò äî 200 êÂò
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Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

1818
1802

1800
1799

840
812

900
899

750
775

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5
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Ðèñ. 65

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

×åòûðåõêâàäðàíòíûå ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
îò 200 êÂò äî 250 êÂò, ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âïðÿìëåíèÿ

îò 500 Â äî 600 Â, îò 200 êÂò äî 250 êÂò
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7/40 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Schrank
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

2118
2102

2100
2099

1200
1199

900
899

1140
1112

840
812

1050
1075

750
775

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5
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Ðèñ. 66

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

×åòûðåõêâàäðàíòíûå ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
îò 250 êÂò äî 400 êÂò, ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âïðÿìëåíèÿ

îò 380 Â äî 480 Â, 250 êÂò

îò 500 Â äî 600 Â, 315 êÂò

îò 660 Â äî 690 Â, îò 250 êÂò äî 400 êÂò
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Siemens DA 65.10 · 2001 7/41

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

2718
2702

2700
2699

600
599

900
899

540
512

840
812

450
475

750
775

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5
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Ðèñ. 67

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

×åòûðåõêâàäðàíòíûå ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
îò 315 êÂò äî 400 êÂò, ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âïðÿìëåíèÿ

îò 380 Â äî 480 Â, 315 êÂò äî 400 êÂò
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7/42 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

3018
3002

3000
2999

600
599

900
899

540
512

840
812

450
475

750
775

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5
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Ðèñ. 68

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

×åòûðåõêâàäðàíòíûå ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
îò 400 êÂò äî 800 êÂò, ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âïðÿìëåíèÿ

îò 380 Â äî 480 Â, 500 êÂò

îò 500 Â äî 600 Â, îò 315 êÂò äî 630 êÂò

îò 660 Â äî 690 Â, îò 500 êÂò äî 800 êÂò



7

Siemens DA 65.10 · 2001 7/43

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

3318
3302

3300
3299

600
599

900
899

540
512

840
812

450
475

750
775

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5
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Ðèñ. 69

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

×åòûðåõêâàäðàíòíûå ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
630 êÂò, ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âïðÿìëåíèÿ

îò 380 Â äî 480 Â, 630 êÂò
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7/44 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 B9 B10 B11 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

3618
3602

3600
3599

600
599

900
899

1200
1199

540
512

840
812

1140
1112

450
475

750
775

1050
1075

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5
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Ðèñ. 70

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

×åòûðåõêâàäðàíòíûå ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
îò 710 êÂò äî 1200 êÂò, ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âïðÿìëåíèÿ

îò 380 Â äî 480 Â, 710 êÂò

îò 500 Â äî 600 Â, îò 800 êÂò äî 900 êÂò

îò 660 Â äî 690 Â, îò 1000 êÂò äî 1200 êÂò



7

Siemens DA 65.10 · 2001 7/45

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

4218
4202

4200
4199

600
599

900
899

540
512

840
812

450
475

750
775

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5

Ðèñ. 71
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� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä
âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

×åòûðåõêâàäðàíòíûå ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
îò 1000 êÂò äî 1500 êÂò, ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âïðÿìëåíèÿ

îò 500 Â äî 600 Â, îò 1000 êÂò äî 1100 êÂò

îò 660 Â äî 690 Â, îò 1300 êÂò äî 1500 êÂò

ñî âñòðàèâàåìûì ìåæäóôàçíûì òðàíñôîðìàòîðîì
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7/46 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

4818
4802

4800
4799

600
599

900
899

540
512

840
812

450
475

750
775

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5

Ðèñ. 72

�	

�� ��

��

��

�
�

��

$
,�
�

�
�

�







�
�



 


3	

�
�





�
�
�
�

	
�
�
�

:
 
�

�
9

�





�
	

�
	

�
	

�
�

�
	

�
�

$
,�
�

	


	



$
,�
�

O
�	
�

��

�
�

�
�

�
�
%

�
6+
+�
>

�
�
��
�
�
��
��
�

�
	
��
��
�
��
��
�

$
,�
�



$
,�
�
	

$
,�
�
�

�
�





�





�





�





�
	

�
�

:
�
��


�,
,,
��
��
�
9

�
�
�
�
��
�
�
�
;

�

�
�

�
�

�

�
�

�

�

	�


:
�
�

�
9

:
�
�

�
9

:
�
�

�
9

:
�
�

�
9

�	





��





	



	



� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä
âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

×åòûðåõêâàäðàíòíûå ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ
îò 1000 êÂò äî 1500 êÂò, ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âïðÿìëåíèÿ

îò 500 Â äî 600 Â, îò 1000 êÂò äî 1100 êÂò

îò 660 Â äî 690 Â, îò 1300 êÂò äî 1500 êÂò

ñî âñòðàèâàåìûì ìåæäóôàçíûì òðàíñôîðìàòîðîì
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Siemens DA 65.10 · 2001 7/47

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 37 êÂò äî 45 êÂò, ñ íåçàâèñèìûì áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè AFE
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Ðèñ. 73

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

918
902

900
899

840
812

750
775

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

îò 380 Â äî 460 Â, 45 êÂò

îò 480 Â äî 575 Â, îò 37 êÂò äî 45 êÂò
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7/48 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��
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Ðèñ. 74

Schrank
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

1518
1502

1500
1499

900
899

600
599

840
812

540
512

750
775

450
475

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 55 êÂò äî 90 êÂò, ñ íåçàâèñèìûì áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè AFE

îò 380 Â äî 460 Â, îò 55 êÂò äî 90 êÂò

îò 480 Â äî 575 Â, îò 55 êÂò äî 75 êÂò

îò 660 Â äî 690 Â, îò 55 êÂò äî 75 êÂò
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Siemens DA 65.10 · 2001 7/49

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 90 êÂò äî 200 êÂò, ñ íåçàâèñèìûì áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè AFE
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Ðèñ. 75

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

1818
1802

1800
1799

1200
1199

600
599

1140
1112

540
512

1050
1075

450
475

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5

îò 380 Â äî 460 Â, îò 110 êÂò äî 200 êÂò

îò 480 Â äî 575 Â, îò 90 êÂò äî 160 êÂò

îò 660 Â äî 690 Â, îò 90 êÂò äî 200 êÂò



7

7/50 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.e.

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 200 êÂò äî 250 êÂò, ñ íåçàâèñèìûì áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè AFE
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Ðèñ. 76

Schrank
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

2418
2402

2400
2399

600
599

900
899

540
512

840
812

450
475

750
775

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5

îò 380 Â äî 460 Â, 250 êÂò

îò 480 Â äî 575 Â, 200 êÂò

îò 660 Â äî 690 Â, 250 êÂò
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Siemens DA 65.10 · 2001 7/51

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������

	

� �

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �

�
�
�



���

Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 250 êÂò äî 400 êÂò, ñ íåçàâèñèìûì áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè AFE
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Ðèñ. 77

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

3018
3002

3000
2999

600
599

900
899

540
512

840
812

450
475

750
775

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5

îò 380 Â äî 460 Â, îò 315 êÂò äî 400 êÂò

îò 480 Â äî 575 Â, îò 250 êÂò äî 315 êÂò

îò 660 Â äî 690 Â, îò 315 êÂò äî 400 êÂò
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7/52 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè

���������
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�
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�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 20

���������

� �

	

� � �
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Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �

���������

	

�

�

�
�
�



Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

Ïðåîáðàçîâàòåëè 630 êÂò, ñ íåçàâèñèìûì áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè AFE
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Ðèñ. 78

Schrank
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 B9 B10 B11 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

3318
3302

3300
3299

600
599

1200
1199

900
899

540
512

1140
1112

840
812

450
475

1050
1075

750
775

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5

îò 380 Â äî 460 Â, 630 êÂò
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Siemens DA 65.10 · 2001 7/53

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè
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Ñòåïåíü çàùèòû IP 20
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Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43

� � �
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Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 400 êÂò äî 800 êÂò, ñ íåçàâèñèìûì áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè AFE
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Ðèñ. 79

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

3018
3002

3000
2999

600
599

900
899

540
512

840
812

450
475

750
775

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5

îò 380 Â äî 460 Â, 500 êÂò

îò 480 Â äî 575 Â, îò 400 êÂò äî 630 êÂò

îò 660 Â äî 690 Â, îò 500 êÂò äî 800 êÂò
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7/54 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
C��	��

� Ìèíèìàëüíàÿ âûñîòà ïîòîëêà ïðè
óñòàíîâêå ê ñòåíå

� Êðûøêà (îïöèÿ)
� Îòâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä âîçäóõà
� Ïîäâîä êàáåëåé âîçìîæåí ñíèçó â

ïðåäåëàõ ñåðîé îáëàñòè
� Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü áëîêèðóåòñÿ

çàìêîì
� Ïîäñîåäèíåíèå ñèëîâûõ êàáåëåé
	 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè
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Ñòåïåíü çàùèòû IP 20
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Ñòåïåíü çàùèòû IP 23/IP 43
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Ñòåïåíü çàùèòû IP 21

Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 ãîòîâûé, ïîäâîä âîçäóõà ñíèçó, îòâîä âîçäóõà ñâåðõó.
Ñòåïåíü çàùèòû IP 54 b ïî çàïðîñó.

Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 710 êÂò äî 1200 êÂò, ñ íåçàâèñèìûì áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè AFE
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Ðèñ. 80

Øêàô
Òèï B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 T1 T2 T3 T4 T5 T6 H1

8MF
Rittal

3618
3602

3600
3599

600
599

1200
1199

540
512

1140
1112

450
475

1050
1075

634
602

25
6,5

600
589

9
6,5

466
440

510
470

63
25,5

îò 380 Â äî 460 Â, 710 êÂò

îò 480 Â äî 575 Â, îò 800 êÂò äî 900 êÂò

îò 660 Â äî 690 Â, îò 1000 êÂò äî 1200 êÂò
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A/4 Àëôàâèòíûé óêàçàòåëü

Vector Control
Ïðèëîæåíèå
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A/4 Siemens DA 65.10 · 2001

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

Áëîêè
êîìïàêòíîãî è
âñòðàèâàåìîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðèëîæåíèå

Ñòðàíèöà
A
Àâàðèéíîå ÂÛÊË. 4/32; 4/41
Àâòîìàòè÷åñêèå âûêëþ÷àòåëè äëÿ çàùèòû ïðèâîäà ñ 3/40

äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ñ 3/60
äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè ñ 3/64
äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 3/40

Àâòîìàòè÷åñêèé ïåðåçàïóñê WEA 4/42; 6/14; 6/25
Àâòîòðàíñôîðìàòîð 3/36; 3/67; 3/71;

4/34; 4/42; 6/34
Àäàïòåð APMU äëÿ ìîíòàæà íà äâåðöó øêàôà 3/84
AFE-ìîäóëü ïîäêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ 3/20; 3/56; 6/17
AFE-èíâåðòîð 3/20; 3/22; 6/17
Àïïðîáàöèÿ 3/3
ATI ìîäóëü èíòåðôåéñà àíàëîãîâî òàõîìåòðà 3/83

Á
Áàçîâîå ïîäàâëåíèå ïîìåõ 3/20; 3/59; 6/18
Áåçîïàñíûé ÑÒÎÏ 3/88; 6/26
BICO íàáîðû äàííûõ 6/26
Áëîê-äèàãðàììû 6/22; 6/24
Áëîê-äèàãðàììû 6/22
Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ 2/3; 6/13

Äàííûå äëÿ âûáîðà è çàêàçà ñ 3/26
Êîìïîíåíòû ñèñòåìû 3/60
Òåõíè÷åñêèå äàííûå ñ 3/25

Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè 2/3; 6/15
Äàííûå äëÿ âûáîðà è çàêàçà ñ 3/28
Êîìïîíåíòû ñèñòåìû 3/64
Òåõíè÷åñêèå äàííûå ñ 3/25

Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè AFE 2/3; 6/17
Äàííûå äëÿ âûáîðà è çàêàçà 3/22
Êîìïîíåíòû ñèñòåìû 3/56
Òåõíè÷åñêèå äàííûå 3/21

Áëîêè âûïðÿìëåíèÿ è âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè äëÿ
ïàðàëëåëüíîãî ïîäêëþ÷åíèÿ 3/30
Áëîêè êîìïàêòíîãî è âñòðàèâàåìîãî èñïîëíåíèÿ 6SE70 ñ 3/1
Áëîêè òîðìîæåíèÿ è òîðìîçíûå ñîïðîòèâëåíèÿ ñ 3/32; 6/38
Áëîêè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ c 4/1

Â
Âåêòîðíîå óïðàâëåíèå ñ îðèåíòèðîâàíèåì ïî ïîëþ 6/22
Âçðûâîçàùèùåííûå äâèãàòåëè ñ òèïîì âçûâîçàùèùåíîñòè „d“ 6/8
Âîçìîæíîñòè óïðàâëåíèÿ 6/24
Âîçìîæíîñòè óïðàâëåíèÿ 6/24

6/17
Âûáîð ñèëîâîé ÷àñòè ïðèâîäà ñ 6/2
Âûêëþ÷àòåëè-ðàçúåäèíèòåëü ïîä ïðåäîõðàíèòåëè

äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ñ 3/60
äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè ñ 3/64
äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 3/36
äëÿ èíâåðòîðîâ ñ 3/50

Âûêëþ÷àòåëè-ðàçúåäèíèòåëü ïîä ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ
ïîäêëþ÷åíèÿ øèíû ïîñòîÿííîãî òîêà

äëÿ áëîêîâ òîðìîæåíèÿ ñ 3/72
äëÿ èíâåðòîðîâ ñ 3/50

Âûêëþ÷àòåëè-ðàçúåäèíèòåëè ñ äåðæàòåëÿìè
ïîä ïðåäîõðàíèòåëè

äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ñ 3/60
äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè ñ 3/64
äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè AFE 3/57
äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 3/40

Âûïðÿìèòåëè äëÿ ïèòàíèÿ DC 24 V 3/90
Âûõîäíûå äðîññåëè 6/3
Âûõîäíûå äðîññåëè ñ 3/46; 4/31;

4/40; 6/39
Âûõîäíûå äðîññåëè 3/37; 6/39

Äàííûå äëÿ âûáîðà è çàêàçà ñ 3/46
Âûõîäíûå du/dt ôèëüòðû 6/40
VSB ïëàòà ðàñïîçíàâàíèÿ íàïðÿæåíèÿ 3/20; 3/56; 3/83;D
Íîìèíàëüíûå äàííûå è ïðîäîëæèòåëüíàÿ ðàáîòà
ïðåîáðàçîâàòåëåé è èíâåðòîðîâ 6/2
Ìîäóëü èíòåðôåéñà öèôðîâîãî òàõîìåòðà DTI 3/83; 4/28; 4/38;

6/73
Äîêóìåíòàöèÿ ïî ïðåîáàçîâàòåëÿì øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ 5/2
Îáçîð äîêóìåíòàöèè 5/2
Òî÷íîñòü ïîääåðæàíèÿ ñêîðîñòè 6/24
Drive ES 2/14; 3/85; 6/44
DTI ìîäóëü èíòåðôåéñà öèôðîâîãî òàõîìåòðà 3/83; 4/28; 4/38;

6/73
du/dt ôèëüòð 3/37; 4/31; 4/40;

6/40
DVA_S5 2/10; 2/13; 3/87;

6/44; 6/46

DVA_S7 2/10; 2/13; 3/87;
6/44; 6/46

Ã
Ãåíåðàòîð êà÷àíèÿ 3/81; 6/25; 6/51
Ãëàâíûé êîíòàêòîð

äëÿ áëîêà âûïðÿìëåíèÿ 3/61
äëÿ áëîêà âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè 3/65
äëÿ áëîêà âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè AFE 3/58
äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé 3/41

G ðåéêà äëÿ ìîíòàæà ïðåîáðàçîâàòåëåé êîìïàêòíîãî
èñïîëíåíèÿ 3/73

Ä
Äèíàìè÷åñêîå òîðìîæåíèå 6/25
Äèîä îáðàòíîãî íàïðÿæåíèÿ â çâåíå ïîñòîÿííîãî òîêà 3/37; 3/51
Äîêóìåíòàöèÿ áàçîâîãî êîìïëåêòà ïîñòàâêè 5/4
Äîêóìåíòàöèÿ ïîïðåîáðàçîâàòåëÿì øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ 5/5
Äîêóìåíòàöèÿ ïî ïðåîáðàçîâàòåëÿì êîìïàêòíîãî è
âñòðàèâàåìîãî èñïîëíåíèÿ 5/2
Äîïîëíèòåëüíûå èñòî÷íèêè ïèòàíèÿ 3/90; 4/28; 4/38
Äîïîëíèòåëüíûå øêàôû 4/45
DIN ðåéêè äëÿ ìîíòàæà ìîäóëåé èíòåðôåéñà 3/73
Drive ES 2/14; 3/85; 6/44
DTI ìîäóëü èíòåðôåéñà öèôðîâîãî òàõîìåòðà 3/83; 4/28; 4/38;

6/73
du/dt ôèëüòð 3/37; 4/31; 4/40;

6/40
DVA_S5 2/10; 2/13; 3/87;

6/44; 6/46
DVA_S7 2/10; 2/13; 3/87;

6/44; 6/46

Å
EB1/EB2 ïëàòû ðàñøèðåíèÿ âõîäîâ/âûõîäîâ 3/80; 6/62; 6/64

Ç
Çàâîäñêèå íàñòðîéêè êëåììíîãî ðàçúåìà 6/29
Çàìêíóòûå è ðàçîìêíóòûå ñòðóêòóðû âåêòîðíîãî óïðàâëåíèÿ 2/3; 6/21
Çàùèòà äâèãàòåëåé 6/8
Çàùèòà îò ïîìåõ 6/35

È
Èçëó÷åíèå ïîìåõ 6/35
Èíâåðòîðû 2/2

Âîçäóøíîå îõëàæäåíèå ñ 3/4
Èíâåðòîðû ñ áëîëüøîé ìîùíîñòüþ 6/3
Èíòåãðàöèÿ â ñèñòåìó àâòîìàòèçàöèè 2/10
Èíòåðôåéñû, ïîääåðæèâàåìûå îñíîâíûì áëîêîì 2/4
Èñòî÷íèêè ïèòàíèÿ DC 24 Â 3/90

K
Êàáåëè äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ äâèãàòåëåé 3/74; 6/39
Êàáåëü äëÿ ñèãíàëà òîðìîæåíèÿ 3/75
Êâàäðàòè÷íûé ìîìåíò íàãðóçêè 6/7
Êèíåòè÷åñêîå áóôôåðèðîâàíèå KIP 6/25
Êëåììíûå ðàçúåìû ïëàò óïðàâëåíèÿ CUCV, CUR, CUSA è X9 2/9; 6/28; 6/32
Êëåììû óïðàâëåíèÿ ñ 6/28
Êîìáèíàöèÿ äâèãàòåëü-ïðåîáðàçîâàòåëü 6/7
Êîììóíèêàöèîííûå ïëàòû CBC/CBP/SLB

ñì. CAN/PROFIBUS-DP/SIMOLINK
Êîììóòàöèîííûå äðîññåëè 6/36

äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ñ 3/62
äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè ñ 3/66
äëÿ áëîêîâ øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ 4/31; 4/39
äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 3/41

Êîìïîíåíòû
äëÿ áëîêîâ òîðìîæåíèÿ è òîðìîçíûõ ñîïðîòèâëåíèé 3/72
äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ñ 3/60
äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè ñ 3/64
äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè AFE 3/56
äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 3/36
äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé è èíâåðòîðîâ ñ 3/46
äëÿ èíâåðòîðîâ ñ 3/50

Êîìïîíåíòû çâåíà ïîñòîÿííîãî òîêà???? 3/37
Êîìïîíåíòû ñèñòåìû 2/3; ñ 3/36
Êîìïîíåíòû ñî ñòîðîíû íàãðóçêè 3/37; 6/39
Êîìïîíåíòû ñî ñòîðîíû íàãðóçêè 3/37; 6/39
Êîìïîíåíòû ñî ñòîðîíû ïèòàþùåé ñåòè 3/36; 6/36
Êîìïîíåíòû ñî ñòîðîíû ñåòè 3/36; 6/36
Êîìôîðòíàÿ ïàíåëü óïðàâëåíèÿ OP1S 2/8; 3/84
Êîíòàêòîð äëÿ îòäåëåíèÿ èíâåðòîðà îò øèíû ïîñòîÿííîãî òîêà ñ 3/50
Êîíòàêòîð ïðåäâàðèòåëüíîãî çàðÿäà 3/58
Êîíòàêòîð ñî ñòîðîíû ïèòàíèÿ

äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ñ 3/61

Àëôàâèòíûé óêàçàòåëü
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Áëîêè
êîìïàêòíîãî è

âñòðàèâàåìîãî
èñïîëíåíèÿ

Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðèëîæåíèå

äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè ñ 3/65
äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 3/41

Êîíòàêòîðû ïåðåìåííîãî òîêà ÀÑ
äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ñ 3/61
äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè ñ 3/65
äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 3/41

Êîíòðîëü èçîëÿöèè äëÿ áëîêîâ øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ 4/31; 4/39
Êîðçèíà ýëåêòðîíèêè LBA ???? 4/26; 4/37; 6/42
Êîððåêòèðóþùèå êîýôôèöèåíòû 6/3
CAN 2/5; 2/10; 3/79;

4/29; 4/37; 6/47
Clean Power Filter 3/59; 6/18

Ë
LBA øèííûé àäàïòåð 3/81; 6/42

M
Ìàêñèìàëüíàÿ äëèíà êàáåëåé
ñ/áåç âûõîäíîãî äðîññåëÿ 6/39
Ìåæäóôàçíûé òðàíñôîðìàòîð 6/3
Ìåõàíè÷åñêèå êîìïîíåíòû 3/73
Ìåõàíè÷åñêèå êîìïîíåíòû è îïöèè äëÿ áëîêîâ øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ 4/35; 4/43
Ìíîãîäâèãàòåëüíûé ïðèâîä ñ 6/11
Ìîäóëü èíòåðôåéñà àíàëîâîãî òàõîìåòðà ATI 3/83; 6/72
Ìîäóëü èíòåðôåéñà öèôðîâîãî òàõîìåòðà DTI 3/83; 4/28; 4/38;

6/73
Ìîäóëü ïèòàíèÿ 3/37; 3/44
Ìîäóëü ïîäêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ AFE 3/20; 3/58; 6/17
Ìîäóëè ÏÎ äëÿ òåõíîëîãè÷åñêèõ ïëàò

T100 3/81; 4/26; 4/37;
6/51

T300 3/81; 3/82;
4/26; 6/54

Ìîìåíò íàãðóçêè ïîñòîÿííûé è êâàäðàòè÷íûé 6/7
MOTION CONNECT 3/75

Í
Íàáîðû ôóíêöèîíàëüíûõ äàííûõ FDS 6/25
Íàáîðû äàííûõ äâèãàòåëÿ MDS 6/25
Íàãðóçî÷íàÿ ñïîñîáíîñòü ðåëåéíûõ êîíòàêòîâ 6/65
Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3/5; 4/5
Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3/36, ñ 3/41;

ñ 3/61;
ñ 3/65

Íîìèíàëüíûå äàííûå è ïðîäîëæèòåëüíàÿ ðàáîòà
ïðåîáðàçîâàòåëåé è èíâåðòîðîâ 6/2
Íîìèíàëüíûå äàííûå ïðåîáðàçîâàòåëåé è èíâåðòîðîâ 6/2
NAMUR 4/32; 4/41; 6/71

O
Îáçîð äîêóìåíòàöèè 5/2
Îáíîâëåíèå ÏÎ äëÿ Drive ES 3/86
Îáó÷åíèå 5/7
Îäèíî÷íûå ïðèâîäû ñ 6/6
Îïöèè äëÿ áëîêîâ êîìïàêòíîãî è âñòðàèâàåìîãî èñïîëíåíèÿ 3/88
Îïöèè äëÿ áëîêîâ øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ ñ 4/26
Îïöèîíàëüíûé íàáîð äëÿ SIMATIC S7 2/13
Îñíîâíàÿ íàñòðîéêà 6/14
OP1S êîìôîðòíàÿ ïàíåëü óïðàâëåíèÿ 2/8; 3/84

Ï
Ïàíåëè äëÿ óâåëè÷åíèÿ ñòåïåíè çàùèòû âñòðàèâàåìûõ áëîêîâ 3/73
Ïàíåëü óïðàâëåíèÿ PMU 2/7
Ïàðàëëåëüíîå ïîäêëþ÷åíèå áëîêîâ 3/12
Ïåðåãðóçî÷íàÿ ñïîñîáíîñòü ïðåîáðàçîâàòåëåé è èíâåðòîðîâ 3/5; 3/15; 4/5;

4/11; 4/15; 4/21;
4/31; 4/39; 6/2

Ïåðåçàïóñê íà õîäó 6/25
Ïëàòà èìïóëüñíûõ äàò÷èêîâ SBP 3/80; 4/27; 4/37;
Ïëàòû èíòåðôåéñà
SCB1/SCB2 3/83; 4/28; 4/38;

6/68
Ïëàòû èíòåðôåéñà SCI1 è SCI2 6/70
Ïëàòû ðàçâÿçûâàþùèõ óñèëèòåëåé 3/90; 4/30; 4/38
Ïëàòû ðàñøèðåíèÿ âõîäîâ/âûõîäîâ EB1/EB2 3/80; 6/62; 6/64
Ïëàòà ðàñïîçíàâàíèÿ íàïðÿæåíèÿ VSB 3/20; 3/56; 3/83;

6/17
Ïëàòà ñèíõðíèçàöèè TSY 3/83; 6/25; 6/72
PMU îïèñàíèå 2/7
Ïîäêëþ÷åíèå äàò÷èêà 3/77
Ïîäêëþ÷åíèå èìïóëüñíîãî äà÷òèêà ê ïëàòå óïðàâëåíèÿ CUVC 6/25; 6/66
Ïîìåõîïîäàâëåíèå 3/3; 4/3
Ïîìåõîïîäàâëÿþùèé ôèëüòð 3/62; 6/36
Ïîíèæåíèå äîïóñòèìîãî íàïðÿæåíèÿ 6/36

Ïîíèæåíèå òîêà 6/3
Ïîñòîÿííûé ìîìåíò íàãðóçêè 6/7
Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ áëîêîâ òîðìîæåíèÿ 3/72
Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ çàùèòû êàáåëåé

Ïðåîáðàçîâàòåëè 1 êâàäðàíòíûé, 6-òè ïóëüñíûé 4/7
Ïðåîáðàçîâàòåëè 1 êâàäðàíòíûé, 12-òè ïóëüñíûé 4/13
Ïðåîáðàçîâàòåëè 4 êâàäðàíòíûé, 6-òè ïóëüñíûé 4/17; 4/19
Ïðåîáðàçîâàòåëè ñ AFE 4/23; 4/25

Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ çàùèòû ïîëóïðîâîäíèêîâ
äëÿ áëîêà âûïðÿìëåíèÿ 3/61
äëÿ áëîêà âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè 3/65
äëÿ áëîêà âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè AFE 3/57
äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé 3/41

Ïðåäîõðàíèòåëè äëÿ èíâåðòîðîâ 3/50
Ïðåäîõðàíèòåëè ñîãëàñíî IEC/DIN

äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ 3/61
äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè ñ 3/65

Ïðåîáðàçîâàòåëè 2/2
Âîçäóøíîå îõëàæäåíèå 3/4
Âîäÿíîå îõëàæäåíèå 3/14; 6/4
Øêàôíîå èñïîëíåíèå ñ 4/2
AFE 3/20; ñ 4/20; 6/17
Îïöèè 3/79; 4/28

Ïðåîáðàçîâàòåëè ñ âîäÿíûì îõëàæäåíèåì ñ 3/14; 6/4
Ïðèáîð òåðìèñòîðíîé çàùèòû äâèãàòåëÿ äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ 4/34, 4/42
Ïðèìåð çàêàçíîãî íîìåðà 1/8
Ïðèìå÷àíèÿ ïî âûáîðó ïðèâîäîâ 6/7
Ïðèìå÷àíèÿ ïî âûáîðó ñèëîâîé ÷àñòè 6/9
Ïðîãðàììà ïðîåêòèðîâàíèÿ è íàñòðîéêè Drive ES 2/14; 3/85; 6/44
Ïðîìûøëåííûå ñåòè 2/10
Ïóñê, íàñòðîéêà è äèàãíîñòèêà ñ ïîìîùüþ SIMOVIS 2/12; 3/87
Peer to Peer ïðîòîêîë 2/5; 6/68
PROTODUR 3/39; 3/76
PROTOFLEX 3/39; 3/76
PROFIBUS-DP 2/5; 3/79; 6/46
PT 100 áëîê îöåíêè 4/34; 4/42
PFAD îáëîæêà 2

Ð
Ðàçâÿçûâàþùèå óñèëèòåëè 3/90; 4/30; 4/38
Ðåçåðâíàÿ íàñòðîéêà 6/14
Ðåçåðâíûå íàáîðû äàííûõ 6/14
Ðóêîâîäñòâî ïîëüçîâàòåëÿ (ñáîðíèê èíñòðóêöèé) ñ 5/4

Ñ
Ñâÿçü ñ 2/4;

ñ 6/44
Ñåòè TN è TÒ 3/89; 4/31; 4/39
Ñåòü IT 3/88; 4/31; 4/39
Ñåòåâûå êîììóòàöèîííûå äðîññåëè,
ñì. òàêæå êîììóòàöèîííûå äðîññåëè 6/36
Ñåòåâûå ïðåäîõðàíèòåëè 3/36; ñ 3/41;

ñ 3/50;
ñ 3/65

Ñèíóñîèäàëüíûé ôèëüòð 3/37; ñ 3/46;
4/31; 4/40; 6/41

Ñèíõðîíèçàöèÿ Ïðåîáðàçîâàòåëü-Ïðåîáðàçîâàòåëü 6/25
Ñèñòåìà êðåïëåíèÿ øèí 3/73
Ñèñòåìà ïðîåêòèðîâàíèÿ è íàñòðîéêè Drive ES 2/14; 3/85; 6/44
Ñîãëàñóþùàÿ ïëàòà ADB 3/81; 4/26
Ñîäåðæàíèå 1/4
Ñîåäèíèòåëüíûé àäàïòåð äëÿ ýêðàíîâ êàáåëåé äëÿ
áëîêîâ êîìïàêòíîãî èñïîëíåíèÿ 3/73
Ñîïðîòèâëåíèÿ ïðåäâàðèòåëüíîãî çàðÿäà äëÿ èíâåðòîðîâ 3/51; 3/53; 3/55;

3/59
Ñòðóêòóðû ñèñòåìû ñ 2/2
CBC ïëàòà äëÿ CAN
ñì. CAN
CBP ïëàòà äëÿ PROFIBUS-DP
ñì. PROFIBUS-DP
SCI1/SCI2 ïëàòû èíòåðôåéñà 3/83; 4/28; 4/38;

6/70
SIMATIC 2/10; 3/85
SIMOLINK 2/5; 3/79; 6/49
SIMOVIS 2/10; 3/87
SLB ïëàòà SIMOLINK

ñì. SIMOLINK
STRUC L PT/STRUC G PT ÿçûê ïðîåêòèðîâàíèÿ è íàñòðîéêè 6/60

Ò
Òåëåæêà äëÿ ó÷åáíîãî ñòåíäà 5/8
Òåðìèñòîðíàÿ çàùèòà äâèãàòåëÿ 6/25
Òîêè â ïîäøèïíèêàõ 6/8
Òîðìîçíûå ñîïðîòèâëåíèÿ 6/38
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Áëîêè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ

Áëîêè
êîìïàêòíîãî è
âñòðàèâàåìîãî
èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðèëîæåíèå

Òî÷íîñòü ïîääåðæàíèÿ ìîìåíòà 6/24
Òî÷íîñòü ïîääåðæàíèÿ ñêîðîñòè 6/24
Òåõíîëîãè÷åñêèå ïëàòû

T100 3/81; 4/26; 4/37;
6/51

T300 3/81; 3/82; 6/54
T400 6/61

Òåõíîëîãè÷åñêèé ðåãóëÿòîð 6/25
TSY – ïëàòà ñèíõðîíèçàöèè 3/83; 6/25; 6/7

T
Òåõíîëîãè÷åñêèé ðåãóëÿòîð 6/25
Òåõíîëîãè÷åñêàÿ ïëàòà

T100 3/81; 4/26; 4/37;
6/51

T300 3/81; 3/82; 6/54
T400 6/61

Ïðèáîð òåðìèñòîðíîé çàùèòû äâèãàòåëÿ äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ 4/34, 4/42
Ñåòè TN è TÒ 3/89; 4/31; 4/39
Öåíòð îáó÷åíèÿ 5/6
Òåëåæêà äëÿ ó÷åáíîãî ñòåíäà 5/8
Ðàçâÿçûâàþùèå óñèëèòåëè 3/90; 4/30; 4/38
TSY – ïëàòà ñèíõðîíèçàöèè 3/83; 6/25; 6/72

Seite
Ó
Óïðàâëåíèå ãëàâíûì êîíòàêòîðîì 6/34
Óïðàâëåíèå è âèçóàëèçàöèÿ 2/6; 3/84
Óïðàâëåíèå òîðìîçîì 6/25
Óðîâåíü ïîìåõîïîäàâëåíèÿ 2/3; 6/35; 6/36
Óñëîâèÿ óñòàíîâêè 6/3
Óñòàíîâêà îïöèé â êîðçèíó ýëåêòðîíèêè 6/42
Óñòðîéñòâî êîíòðîëÿ óòå÷êè íà çåìëþ äëÿ áëîêîâ øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ 4/31; 4/39
Ó÷åáíûé ñòåíä ïî SIMOVERT MASTERDRIVES 5/8
U/f õàðàêòåðèñòèêà 6/21; 6/72
U/f õàðàêòåðèñòèêà äëÿ òåêñòèëüíîé ïðîìûøëåííîñòè 6/22; 6/72

Ô
Ôåððèòîâûå äðîññåëè ñ 3/46; 4/31;

4/40; 6/39; 6/40
Ôèëüòðû îãðàíè÷åíèÿ íàïðÿæåíèÿ (ñì. òàêæå du/dt ôèëüòð)
Ôèëüòðû ñî ñòîðîíû íàãðóçêè 4/40
Ôóíêöèè ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ 2/3; 6/25
Ôóíêöèè óïðàâëåíèÿ 2/3; 6/14; 6/21
Ôóíêöèîíàëüíûå áëîêè 2/3; 6/26
Ôóíêöèÿ ÑÒÎÏ 4/32; 4/41

Õ
X9 (ñì. Óïðàâëÿþùèå êëåìíûå ðàçúåìû)

Ö
Öåíòð îáó÷åíèÿ 5/6
Öåïü îõëàæäåíèÿ 6/4

Ø
Øèííûé àäàïòåð äëÿ êîðçèíû ýëåêòðîíèêè LBA 3/81; 6/42

Ý
Ýëåêòðîìàãíèòíàÿ ñîâìåñòèìîñòü (ÝÌÑ) 6/35
Ýëåêòðîííûå îïöèè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé êîìïàêòíîãî è
âñòðàèâàåìîãî èñïîëíåíèÿ ñ 3/79
Ýêðàííûå çàæèìû äëÿ ïîäñîåäèíåíèÿ ýêðàíîâ ñèãíàëüíûõ
êàáåëåé 3/73

Þ
USS ïðîòîêîë 2/4; 2/10;

6/44; 6/69
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