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Опросный лист на поставку преобразователя частоты ЭРАТОН-В 

	1
	Информация об организации

	1.1
	Наименование организации
	

	1.2
	Адрес
	

	1.3
	Контактное лицо (Ф.И.О.)
	

	1.4
	Должность
	

	1.5
	Тел/факс (с кодом города)
	

	1.6
	E-mail
	

	2
	Информация о конечном Заказчике

	2.1
	Наименование организации
	

	2.2
	Адрес
	

	2.3
	Объект
	

	3
	Условия поставки

	3.1
	Планируемый срок поставки
	

	3.2
	Количество преобразователей
	

	3.3
	Необходимость пуско-наладочных работ
	

	3.4
	Необходимость в доставке (Адрес доставки)
	

	3.5
	Дополнительные работы (ОКР, проект и т.д.)
	

	4
	Параметры электродвигателя

	
	Параметр
	Требуемое значение
	Параметры по умолчанию
	Варианты стандартных значений

	4.1
	Тип электродвигателя
	
	АДКЗР
	Асинхронный двигатель с короткозамкнутым ротором (АДКЗР); 

Синхронный двигатель с постоянными магнитами (СДПМ); 

Синхронный двигатель с электромагнитным возбуждением (СДЭмВ)

	4.2
	Модель электродвигателя
	
	-
	-

	4.3
	Мощность электродвигателя, кВт
	
	-
	200 - 12000.

	4.4
	Ток электродвигателя, А
	
	-
	29 - 548 и др.

	4.5
	Напряжение электродвигателя, кВ
	
	6
	3, 6, 6.3, 6.6, 10, 11 и др.

	4.6
	Количество питающих фаз
	
	3
	3, 4, 6 и др.

	4.7
	Частота, Гц
	
	50
	50, 60

	4.8
	Номинальная частота вращения, об/мин
	
	1500
	3000, 1500, 1000, 750, 250 и др.

	4.9
	Коэффициент мощности (cosφ), о.е.
	
	-
	-

	4.10
	КПД, о.е
	
	-
	-

	4.11
	Наличие датчика скорости/положения
	
	Нет
	Да (модель) / Нет

	5
	Параметры механизма

	
	Параметр
	Требуемое значение
	Параметры по умолчанию
	Варианты стандартных значений

	5.1
	Тип механизма
	
	-
	насос, вентилятор, компрессор, конвейер, пресс, шахтно-подъемная машина (ШПМ), дробилка, перемешиватель, дымосос, экструдер.

	5.2
	Требуемая перегрузка по моменту относительно номинального (Мmax/Mn), о.е.
	
	1.1
	1.1 - 2.2

	5.3
	Длительность перегрузки, с
	
	60
	30,60, 90, 120, 150, 180, 240, 10 мин.

	5.4
	Наличие особые режимов
	
	нет
	Да (указать) / нет

	5.5
	Режим работы (ГОСТ Р 52776-2007)
	
	S1
	S1-S10


	6
	Параметры питающей сети

	
	Параметр
	Требуемое значение
	Параметры по умолчанию
	Варианты стандартных значений

	6.1
	Номинальное линейное напряжение, кВ
	
	6
	3, 6, 10

	6.2
	Максимальное отклонение линейного напряжения, ± %
	
	±10
	±10, ±15

	6.4
	Необходимость наличия вводной ячейки (КСО)
	
	нет
	Да / Нет

	6.5
	Количество вводных ячеек (для многодвигательного ЭП)
	
	0
	1, 2, 3, 4

	7
	Условия эксплуатации ПЧ

	
	Параметр
	Требуемое значение
	Параметры по умолчанию
	Варианты стандартных значений

	7.1
	Рабочий диапазон температур окружающей среды, ºС
	
	От плюс 1 до плюс 40
	От плюс 1 до плюс 40 

	7.2
	Наличие агрессивной среды
	
	Нет
	пыли (в т.ч. токопроводящей), воды, агрессивных газов

	7.3
	Степень защиты по ГОСТ 14254
	
	IP21
	IP21, IP32, IP54

	7.4
	Климатическое исполнение согласно ГОСТ 15150
	
	УХЛ3.1
	УХЛ3, УХЛ3.1, УХЛ4, УХЛ1

	7.4
	Необходимость поставки ПЧ в блочно-модульном здании
	
	Нет
	Да / Нет

	7.5 
	Ограничения в габаритных размерах
	
	Нет
	Да / Нет

	7.6
	Особые требования к механическим воздействиям (ГОСТ 17516.1)
	
	Нет (М3)
	Да / Нет

	7.7
	Требования к транспортировочной таре (ГОСТ 23216)
	
	Нет (ТЭ-0)
	Да / Нет

	8
	Управление ПЧ

	
	Параметр
	Требуемое значение
	Параметры по умолчанию
	Варианты стандартных значений

	8.1
	Необходимые протоколы связи с АСУ ТП
	
	Modbus RTU
	Modbus, PROFIBUS

	8.2
	Необходимые интерфейсы АСУ ТП
	
	RS-485 / RS-232
	RS-485, RS-232, Ethernet

	8.3
	Необходимое количество логических входов
	
	8
	2-16

	8.4
	Необходимое количество логических выходов
	
	8
	2-16

	8.5
	Количество аналоговых входов
	
	2
	1-2

	8.6
	Количество аналоговых выходов
	
	2
	1-2

	8.7
	Наличие пульта дистанционного управления (ПДУ) 
	
	Нет
	Да / Нет

	8.8
	Тип ПДУ 
	
	-
	HMI панель (сенсорный), кнопочный и др. 

	9
	Многодвигательный электропривод (не заполняется если от ПЧ работает один двигатель)

	
	Параметр
	Требуемое значение
	Параметры по умолчанию
	Варианты стандартных значений

	9.1
	Количество электродвигателей, работающих от ПЧ (поочередно)
	
	-
	2, 3, 4, 5

	9.2
	Функция безударного перевода питания электродвигателя на сеть (и обратно)
	
	Нет
	Да / Нет

	9.3
	Необходимость КРУ для подключения нескольких двигателей
	
	Нет
	Да / Нет

	10
	Способ торможение электродвигателя

	
	Параметр
	Требуемое значение
	Параметры по умолчанию
	Варианты стандартных значений

	10.1
	Частотное, с рассеиванием энергии торможения на резисторах
	
	Нет
	Да / Нет

	10.2
	Частотное, с рекуперацией энергии в сеть
	
	Нет
	Да / Нет

	10.3
	Самовыбегом
	
	Да
	Да / Нет


	11
	Байпас силовых блоков

	
	Параметр
	Требуемое значение
	Параметры по умолчанию
	Варианты стандартных значений

	11.1 
	Байпас силовых блоков со снижением выходной мощности (15 – силовых блоков для 6 кВ; 24- силовых блоков для 10 кВ)
	
	Нет
	Да / Нет

	11.2
	Байпас силовых блоков без снижения выходной мощности (18 – силовых блоков для 6 кВ; 27- силовых блоков для 10 кВ)
	
	Нет
	Да / Нет

	12
	Ремонтный комплект

	
	Параметр
	Требуемое значение
	Параметры по умолчанию
	Варианты стандартных значений

	12.1
	Необходимость комплекта ЗИП (Платы управления, силовой блок) и др.
	
	Нет
	Да / Нет

	13
	Другие требования по Вашему усмотрению

	
	
	
	
	


Дата _____________     (Ф.И.О. / Подпись)________________/___________

